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National foreword

This British Standard reproduces verbatim BS IEC 821 : 1991 and implements it
as the UK national standard.

This British Standard is published under the direction of the Information Systems
Technology Standards Policy Committee whose Technical Committee IST/6 has
the responsibility to:

- aid enquirers to understand the text;

- present to the responsible international committee any enquiries on
interpretation, or proposals for change, and keep UK interests informed,;

- monitor related international and European developments and promulgate
them in the UK.

NOTE. International and European Standards, as well as overseas standards, are available from BSI
Sales Department, BSI, Linford Wood, Milton Keynes, MK14 6LE.

Compliance with a British Standard does not of itself confer immunity from
legal obligations.
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published and effective from 15 February 1995
to BS IEC 821 : 1991

IEC 821 VMEbus — Microprocessor system bus for 1 byte
to 4 byte data

NOTE. The European Committee for Electroctechnical
Standardization (CENELEC) has accepted IEC 821: 1991 as a
European Standard designated as EN 60821 : 1991. This
amendment implements EN 60821 : 1994 as a British Standard in
the BS EN series.

Implementation of European Standard

Front cover
Delete the existing outside front cover and substitute the attached.
AMD 8349/February 1995

National foreword
At the end of paragraph 1 insert the following new paragraph.

‘In 1993 the European Committee for Electrotechnical Standardization (CENELEC)
accepted IEC 821 : 1991 as European Standard EN 60821 : 1994. As a consequence of
implementing the European Standard this British Standard is renumbered as

BS EN 60821 : 1995 and any reference to BS IEC 821 should be read as a reference to
BS EN 60821.

AMD 8349/February 1995

New EN title page and foreword

Immediately after the national foreword insert the attached new EN title page and
foreword page.

AMD 8349/February 1995

Annex ZA
After table E-8, insert annex ZA.
AMD 8349/February 1995

IEC text

Amend the text in accordance with the CENELEC common modifications given on
the attached pages.

AMD 8349/February 1995
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EUROPEAN STANDARD EN 60821
NORME EUROPEENNE
E[JROPAISCI‘IE NORM June 1994

UDC 621.382 : 681.3 Supersedes HD 524 S1 : 1989

Descriptors: Microprocessor systems, VMEbus

English version

IEC 821 VMEbus — Microprocessor system bus for 1 byte
to 4 byte data

(IEC 821 : 1991, modified)

CEI 821 VMEbus — Bus systéme a IEC 821 VMEDbus
microprocesseurs pour données de Mikroprozessor-Systembus fiir
1 octet a 4 octets 1- bis 4-Byte-Daten

(CEI 821 : 1991, modifiée) (IEC 821 : 1991, modifiziert)

This European Standard was approved by CENELEC on 1993-12-08. CENELEC
members are bound to comply with the CEN/CENELEC Internal Regulations
which stipulate the conditions for giving this European Standard the status of a
national standard without any alteration.

Up-to-date lists and bibliographical references concerning such national standards
may be obtained on application to the Central Secretariat or to any CENELEC
member.

This European Standard exists in three official versions (English, French,
German). A version in any other language made by translation under the
responsibility of a CENELEC member into its cwn language and notified to the
Central Secretariat has the same status as the official versions.

CENELEC members are the national electrotechnical. committees of Austria,
Belgium, Denmark, Finland, France, Germany, Greece, Iceland, Ireland, Italy,
Luxembourg, Netherlands, Norway, Portugal, Spain, Sweden, Switzerland and
United Kingdom.

CENELEC

European Committee for Electrotechnical Standardization
Comité Européen de Normalisation Electrotechnique
Europiisches Komitee fiir Elektrotechnische Normung

Central Secretariat: rue de Stassart 35, B-1050 Brussels

© 1994 Copyright reserved to CENELEC members
Ref. No. EN 60821 : 1994 E
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Foreword

The CENELEC questionnaire procedure, performed for
finding out whether or not the International Standard
IEC 821 : 1991 could be accepted without textual
changes, has shown that some common modifications
were necessary for acceptance as a European
Standard.

The reference document, together with the common
modifications prepared by CENELEC German National
Committee, was submitted to the CENELEC members
for formal vote.

The text of the draft was approved by CENELEC as
EN 60821 on 1993-12-08.

This European Standard replaces HD 524 S1 : 1989.

The following dates were fixed:

— latest date of publication of
an identical national standard  (dop) 1994-12-01

— latest date of withdrawal of
conflicting national standards ~ (dow) 1994-12-01

Appendices and annexes designated ‘normative’ are
part of the body of the standard. Appendices
designated ‘informative’ are given only for information.
In this standard, appendices A, C and D are
informative and appendices B and E and annex ZA are
normative.
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Annex ZA (normative)

Other international publications quoted in this standard with the references of the
relevant European publications

When the international publication has been modified by CENELEC common modifications, indicated by (mod),
the relevant EN/HD applies.

IEC Publication Date Title EN/HD Date
297-1 1986  Dimensions of mechancial structures of the 482,6 mm HD 493-1 S1 1988
(19 in) series
Part 1: Panels and racks

297-3 1984  Dimensions of mechanical structures of the 482,6 mm HD 493.3 S2 1993
297-3/A 1 1992 (19 1in) series
Part 3: Subracks and associated plug-in units
603-2 1980  Connectors for frequencies below 3 MHz for use with — —
printed boards

Part 2: Two part connectors for printed boards, for basic
grid of 2.54 mm (0.1 in), with common mounting features

822 1988  IEC 822 VSB — Parallel Sub-system Bus of the IEC 821 HD 576 S1 1990
VMEbus
823 1990  Microprocessor system bus (VMSbus) Serial subsystem bus  — —

of the IEC 821 Bus (VMEbus)
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COMMON MODIFICATIONS

CHAPTER 0: INTRODUCTION
0.2 Replace the text of clause 0.2, Normative references, by:

NOTE: Normative references to interational publications are listed in annex ZA
(normative).

CHAPTER 2: IEC 821 BUS DATA TRANSFER BUS

2245 Replace the first sentence of this paragraph by:
WRITE"* is a level significant signal line that is strobed by the falling edge of the first data strobe
(DSA*) and is valid as long as any data strobe (DSA* or DSB*) is low.

236 In RULE 2.65 replace "D08(EO) SLAVES MUST NOT respond with a falling edge on DTACK*"
by "D08(0) SLAVES MUST NOT respond by driving DTACK* low".

At the end of SUGGESTION 2.8 insert the following text:
4) When a D08(0) SLAVE is requested to do a BYTE(0) or BYTE(2) transfer.
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The following
mnemonic

When applied to a

Means that it

DO8(EO)

MASTER
SLAVE
LOCATION MONITOR

Can generate the following cycles:
MUST accept the following cycles:
MUST monitor the following cycles:

Single byte read cycles:
BYTE(0) READ
BYTE(1) READ
BYTE(2) READ
BYTE(3) READ

Single byte write cycles:
BYTE(0) WRITE
BYTE(1) WRITE
BYTE(2) WRITE
BYTE(3) WRITE

D08(O)

SLAVE

MUST accept the following cycles:

Single byte read cycles:
BYTE(1) READ
BYTE(3) READ

Single byte write cycles:
BYTE(1) WRITE
BYTE(3) WRITE

D16

MASTER
SLAVE

LOCATION MONITOR

Can generate the following cycles:
MUST accept the following cycles:
MUST monitor the following cycles:

Double byte read cycles:
BYTE(0-1) READ
BYTE(2-3) READ
Double byte write cycles:
BYTE(0-1) WRITE
BYTE(2-3) WRITE

D32

MASTER
SLAVE

LOCATION MONITOR

Can generate the following cycles:
MUST accept the following cycles:
MUST monitor the following cycles:
Quad byte read cycles:

BYTE(0-3) READ

Quad byte write cycles:
BYTE(0-3) WRITE

Full document details: BS EN 60821:1995
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237 Replace the text of RULE 2.12 by:
Block transfer cycles MUST NOT cross any 256-byte boundary in the address space.

in OBSERVATION 2.87 replace "D08-D15" by "D00-D15".

Replace Table 2-11 by the following table:

The When applied to a Means that it
following
mnemonic
BLT DO08(EO) MASTER Can generate the following cycles:
DO08(EO) SLAVE MUST accept the following cycles:

DO8(EO) LOCATION MONITOR | MUST monitor the following cycles:

Block read cycles:

SINGLE BYTE BLOCK READ
Block write cycles:
SINGLE BYTE BLOCK WRITE
D16 MASTER Can generate the following cycles:
D16 SLAVE MUST accept the following cycles:

D16 LOCATION MONITOR MUST monitor the following cycles:

Block read cycles:
DOUBLE BYTE BLOCK READ

Block write cycles:
DOUBLE BYTE BLOCK WRITE

D32 MASTER Can generate the following cycles:
D32 SLAVE MUST accept the following cycles:
D32 LOCATION MONITOR MUST monitor the following cycles:

Block read cycles:
QUAD BYTE BLOCK READ

Block write cycles:
QUAD BYTE BLOCK WRITE
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238 Replace Table 2-12 by the following Table:
The
following When applied to a Means that it
mnemonic
RMW DO08(EO) MASTER Can generate the following cycles:
DO8(EO) SLAVE MUST accept the following cycles:

DO8(EO) LOCATION MONITOR | MUST monitor the following cycles:
Single byte read-modify-write cycles:

BYTE(0) READ-MODIFY-WRITE
BYTE(1) READ-MODIFY-WRITE
BYTE(2) READ-MODIFY-WRITE
BYTE(3) READ-MODIFY-WRITE

DO08(EC) SLAVE MUST accept the following cycles:
Single byte read-modify-write cycles:

BYTE(1) READ-MODIFY-WRITE
BYTE(3) READ-MODIFY-WRITE

D16 MASTER Can generate the following cycles:
D16 SLAVE MUST accept the following cycles:
D16 LOCATION MONITOR MUST monitor the following cycles:
Double byte read-modify-write cycles:

BYTE(0-1) READ-MODIFY-WRITE
BYTE(2-3) READ-MODIFY-WRITE

D32 MASTER Can generate the following cycles:

D32 SLAVE MUST accept the following cycles:

D32 LOCATION MONITOR MUST monitor the follwing cycles:
Quad byte read-modify-write cycles:

BYTE(0-3) READ-MODIFY-WRITE

239 Insert the following NOTE after the second paragraph (before OBSERVATION 2.22):
"NOTE: Using the UAT option of the DTB protocol is only possible in a D32 environment
irrespective of 16-bit or 24-bit unaligned transfers."
In Table 2-13, row B, line 3 and line 6 replace "Group 1, BYTE(0)" by "Group 2, BYTE(0)".
In Table 2-13, row D, line 6 replace "D00-D23" by "D08-D31". Documents
In Table 2-14, row F, line 1 replace "D08-D15" by "D00-D07". Document Sharing Hub
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In RULE 2.6 replace "D08(0)" by "D08(0)".

Replace Table 2-15 by the following table:

The following When applied to a
mnemonic

Means that it

UAT D32 MASTER

D32 SLAVE

Can generate the following cycles:

MUST accept the following cycles:

Quad byte read cycles:
BYTE(0-3) READ
Quad byte write cycles:
BYTE(0-3) WRITE
Triple byte read cycles:
BYTE(0-2) READ
BYTE(1-3) READ
Triple byte write cycles:
BYTE(0-2) WRITE
BYTE(1-3) WRITE
Double byte read cycles:
BYTE(1-2) READ
Double byte write cycles:
BYTE(1-2) WRITE

2.3.10 In Table 2-16 replace "ADO" by "ADO".

26 In Table 2-17, 1st row replace "AD0" by "ADO".

In Table 2-18, row dxbs? replace "DRIVEN BY SLAVE" by "DRIVEN BY SLAVE?".

In Table 2-20, 1st row replace "ADO" by "ADO".

In Table 2-21, 1st row replace "ADQ" by "ADO".

CHAPTER 3: IEC 821 BUS DATA TRANSFER BUS ARBITRATION

3.31 In line 1 of the 8th paragraph replace "BRO*" by "BR0*", in the next line replace "BGOIN™" by
"BGOIN*".
3.3.2 Replace the text of RULE 3.14 by:

After having been granted the bus, the FAIR ARBITER MUST monitor its bus request line and it
MUST NOT issue a new bus request until its bus request line has once been high.

CHAPTER 4: IEC 821 BUS PRIORITY INTERRUPT BUS

422 Replace the headline of clause 4.4.2 by:
Interrupt acknowledge line - IACK*

4.3 In line 3 of the first paragraph replace "IACK*" by "IACK".

In line 3 of the second paragraph replace "IACK*" by "IAC!""

Full document details: BS EN 60821:1995

Documents

Document Sharing Hub


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

Page 9
EN 60821 : 1994

43.2 In Table 4-2, row D16, replace "MAY or MAY NOT" by "MAY but NEED NOT".
In Table 4-2, row ALL, replace twice "MAY or MAY NOT™ by "MAY but NEED NOT".
43.7 In RULE 4.5 replace "has fallen" by "has been driven low".

Replace figure 4-8 by the figure given below:

PHASE 1 PHASE 2 PHASE 3
INTERRUPT
INTERRUPTER: HANDLER INTERRUPT
AWAITS READS STATUS/ID SERVICE ROUTINE
SERVICE FROM EXECUTES
INTERRUPTER
INTERRUPT REQUEST \
LINE
pad ‘\ /, ‘\ /'
| U | W
OPTION ROAK Eoons
(RELEASE ON ACKNOWLEDGE)
INTERRUPTER
STATUS CONTROL
REGISTER
IS ACCESSED
This can be
a ROAK cycle

INTERRUPT REQUEST
LINE

DsB*

OPTION RORA

Ay

(RELEASE ON REGISTER ACCESS)

INTERRUPTER

FIG. 4-8. - Release of the interrupt request lines by ROAK and RORA INTERRUPTERS.

438
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CHAPTER 7: IEC 821 BUS MECHANICAL SPECIFICATIONS

7.2 In RECOMMENDATION 7.1 replace "1.6 £ 0.2 mm (0.063 + 0.008 in)"
by "1.6 mm £ 0.2 mm (0.063 in £ 0.008 in)".

7.5.2 In RULE 7.32 replace "1.6 £ 0.2 mm (0.063 £ 0.008 in)"
by "1.6 mm £ 0.2 mm (0.063 in £ 0.008 in)".

In RULE 7.33 replace "1.6 £ 0.2 mm (0.063 £ 0.008 in)" by
"1.6 mm £ 0.2 mm (0.063 in £ 0.008 in)".

In PERMISSION 7.24 replace "J4 or a Jo" by "J4/Jo".

APPENDIX A GLOSSARY OF IEC 821 BUS TERMS

in the sixth paragraph replace "ADQ" by "ADO".
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APPENDIX D METASTABILITY AND RESYNCHRONIZATION

In the header of this appendix replace "APPENDIX D" by "APPENDIX D (informative)®.

D.6 Replace figure D-5 by the following figure:
N
a) N
Tl
PRIORITY oo I 1
P §e
m 4} SYNCH.
CIRCU \1HH ook
L‘(/,
\.- BBSY*
ARBITER DELAY A
SLOT 1 BRx*
‘V
b
BGxIN® ] I
BGxIN® _{>Eexo 1
DELAY B
'12\ e
ixm)
nl4
\ oMl 1
WL
L\
N\
) Y
MWB MYBG £
MASTER LOGIC
L
REQUESTER LOGIC
SLOT 2 SLoT3 "} SLOTn.
b)
MASTER REQUESTER ARBITER
MWB
BRx* —_— -
C(:D]‘DELAYA
BGxIN®
S0
C-{_—__? DELAY B
MYBG k
BBSY" S W

Fig. D-5. - VMEbus arbitration structure; dashed circles indicate where critical input
conditions can arise

a) simplified block diagram; D
b) control signals, with evidence of the handshake loop (MAS ("R - Rg&}égquts
- ARBITER - REQUESTER - MASTER).
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D.6.4 In line 7/8 of the second paragraph replace "the "PRIORITY LOGIC" block” by "the "GRANT
LOGIC" block".
D.7 Delete the last paragraph of this clause.

APPENDIX E PERMISSIBLE CAPABILITY SUBSETS
E.2.1.2 In line 1 of the first paragraph replace "AD0" by "ADO".
In line 1 of the second paragraph replace "ADO" by "ADO".
In line 4 of the second paragraph replace "ADO" by "ADO".
in Table E-1 replace in the very right column "AD0" by "ADO".
E224 in Table E-3, row 1, line 4 replace "MALL16" by "MALLS8".
In Table E-4, column D08(0) insert "X" throughout the column.
In Table E-5, row LMRMW?32, column UAT delete "X".
In Table E-5, row LMALL32+UAT, column UAT insert "X".

E.3.1 Delete the last sentence of the first paragraph.

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

NORME CEl
INTERNATIONALE IEC

INTERNATIONAL 821
STANDARD Deuxime édion

1991-12

Bus CEI 821 VMEbus —
Bus systéme a microprocesseurs
pour données de 1 octet & 4 octets

IEC 821 VMEbus -
Microprocessor system bus
for 1 byte to 4 byte data

© CEINSO 1991  Droits de reproduction réservés — Copyright - all rights reserved

Aucune partie de cette publication ne peut &tre reproduite ni No part of this publication may be reproduced or utikzed in
utiisée sous quelque forme que ce soit et par aucun pro- mylormorbyanymm eloctronic or mechanical,
obdé, 6k ique ou mécanique, y compris la photocopie et g and microfilm, without permission
les microfilms, sans I'acoord écrit de I'éditeur. nwntng homlhopl.bhshor

|
“

&)
||||!|l|m il

“
iL

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

-2- 821 © CElI
SOMMAYRE

Pages

AVANT=PROPOS ... ...cciieeeeeeeccacoccacnoacsosoeoasesesasecessecsssssssascsssasaansns 20

CHAPITRE 0: INTRODUCTION

Sections

0.1 Domaine d'spplication ........... cesesccccsssscssstnsssaanan 22
0.2 Références normatives ..... cecscrescasas cecessecconse esecesccssccenastcanaann 22
0.3 Note au Jecteur .......ccciciieiineereccoccecccesoacoaceacenanacnse ciecenttcaas 22

CHAPITRE 1: INTRODUCTION A LA NORME DU BUS CEI 821

1.1 Objectifs de la norme du BUS CEI 821 ..... tecescssenan cececesans cesececann 26
1.2 Eléments du systdme d'interface BUS CEI 821........ccc0cuceeccccccccacccancas 24
1.2.1 Définitions g8NErales ........ccceeeeceecncccccccccccacnncencans ceseccccasense 24
1.2.1.1 Termes utilisés pour décrire la structure mécanique du BUS CEI 821 .......... 26
1.2.1.2 Termes utilisés pour décrire la structure fonctionnelle du BUS CEI 821 ...... 26
1.2.1.3 Types de cycles du BUS CEI 821 ......cccccvceececccccas etecccssceccsscnsccnns 30
1.2.2 Structure générale du BUS CEI 821 ............ cecnce cecesecccanse ceccssscans .o 32
1.3 Diagrammes de la norme du BUS CEI 821 .......co0000000 ceesecssesesssssscaanns 40
1.4 Terminologie utilisée dans la norme ..... Geesctesccaassonssccnssecnsessssessns 40
1.6.1 Etats des lignes de signaux .............cioeen, ceeaeas heeeees ceeeecaas
1.6.2 Utilisation de 1l 'astérisque (%) .........cociiievecenoceionennn cececnaan
1.5 Spécification du protocole .............. cecens cesecns cemessscanaas ceccecnaae
1.5.1 Signaux d'interverrouillage dubus ............... PP
1.5.2 Signal de diffusion du bus ... ... i iiiiiiiiiiiiieiecatatetaaacaaacenaannnn 4“6
1.6 Exemples et explications relatifs au systéme ............ ceeeeescane ceeeccaas 48

N S N

CHAPITRE 2: BUS DE TRANSFERT DE DONNEES DU BUS CEI 821

2.1 Introduction .......ccv0cvvennens Geccecccscsccconsesssssssssses cececesssscnss 50
2.2 Lignes du bus de trensfert de donnfes ................ eesesessesoceance [ 50
2.2.1 Lignes d'adresse ..........ccc000000nen ceseceesscennn teeececcessccsssccnnsans 54
2.2.2 Lignes de modification d'adresse .........cccciivienecncnenacnnans ceesescsene 56
2.2.3 Lignes de donndes ........ccc ceeeescscccssascsssscssasctcascascscscascaccncs 60
2.2.4 Lignes de commande du bus de transfert de donndes, ...........cciiiiiinnnnnn.. 62
R D O T 62
2.2.6.2 DSO% @t DSI% .......ccocceccvaceccccccsaccccsoacnasnne cecsccsccccscsecssscnns 62
2.2.4.3 DTACK» . ..... ceecccececeececsesesesescooececrcecsesscacsosesenae ceeccsccessccce 64
2.2.4.4 BERR¥* . ..... ceececscecsesscsctsecssecsossesccccsescnecs cecsccscscecescscssesecne 64
2.2.6.5 WRITE® ......cccoveevcccecasccsssccescssccscascscssassnsas cesccscevcsssnsssese 66
2.3 Modules DTB - Description générale ..........cccccueencannn ceescecsccssasaanae 66
2.3.1 MAITRE ...cccccecccocccccoceccecsassasssasssssasasacscscsscsancsassasssscscascsss 66
2.3.2 ESCLAVE ... civcceeeeecccoceccassacnsassoscosssaseoioscosssssessassssssassssansse 72
2.3.3 LIMITEUR DE TEMPS D'OCCUPATION DU BUS ......ccccc0c0cee ceccccccsestssevssccne 76
2.3.4 DETECTEUR D'ACCES ....... tececesecccesccssecescscccnane cececceccncee cseccscccee 80
2.3.5 Modes d'adressage ............... cessscscescne seecessscsssccscesctsscscne csee 82
2.3.6 Possibilités de base de transferts de donndes ...........cicivieeecnceccannns 86
2.3.7 Possibilités de trensferts par bloc ......c.ccieeereeecccccceccccccccscnccanas 92
2.3.8 Possibilités de lecture-modification-écriture ............. ceceeccncane cesens 98
2.3.9 Possibilités de transferts non alignés ............c0itienrcencnnccccancnnnn 102

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

821 e IEC -3-

FOREWORD ......ccccccecevvcvcccaacccccan cectecscasacne Ceemesecccsssseercecassseacccnas .o 21

CHAPTER 0: INTRODUCTION

Section
0.1 SCOPB .cccecccccccesassssscssssssssscssanns ceeesvessessssssssssccscceseesenaans 23

0.2 Normative references .......cccccccececcoecsosssssssssssssscsssscscsosscesccccns 23
0.3 Note to the reader .............. cecessstsacne teteceseccccasssscsnas 23

CHAPTER 1: INTRODUCTION TO THE IEC 821 BUS STANDARD

1.1 IEC 821 BUS standard objectives .........cccccecerceecccscccsccsceccccccccaccans
1.2 IEC 821 BUS interface system elements ...........cccciiuicecececccccacanccacanes
1.2.1 Basic definitions .......cccieetecrerccecccceccccccoccecccsccscccsscssscaccaces
1.2.1.1 Terms used to describe the IEC 821 BUS mechanical structure ...........cccc0eee
1.2.1.2 Terms used to describe the IEC 821 BUS functionel structure ...................
1.2.1.3 Types of cycles on the TIEC 821 BUS .......ccccecvcecccccscccscscssccnscsacacnnas
1.2.2 Basic IEC 821 BUS structure .........cicvvvencecans tetcecesnscscecsassencananese
1.3 IEC 821 BUS standard diagrams ............ tececsssscesscasnnns ceecns tecceacssne
1.4 Standard terminology .........cciiiiiiainens cecccscsccccccacscsecnsrs ceeeeanan

EEUNEISRRRR

1.4.1 Signal line states ......... teveessaccesccanas eceessaceessasecsccsssasassns e 43
1.4.2 Use of the asterisk (%) ......... e eeccecesscssscsccssesccnsensseannn cecsccesne 45
1.5 Protocol specification ........ccceieicieccccecssccscccssecccsccccccsccccscccns 45
1.5.1 Interlocked bus signals .........c.ccccuennnn teeeceseesscesrsessascencscanscesans 47
1.5.2 Broadcast bus signal ........... .00t tesecesscaansne ceseccssacsssccsccsnes 47
1.6 System examples and explanations ...........cc0ec0eecnennn tesccecctesasccananas 49

CHAPTER 2: IEC 821 BUS DATA TRANSFER BUS

2.1 Introduction ....... ceceens cecesceee eeasssscescsene cecesesccas sesssesscssscccns 51
2.2 Data Transfer Bus lines .............ccc0vvuenn PPN 51
2.2.1 Addressing lines ........cccccereeececccecccerscccscoccsccsssscscsssscscccesccsanas 55
2.2.2 Address modifier 1in®s .......c.ccceccececccccccsccsccasocscccccccsscsccscscsnas 57
2.2.3 Data 1inNes .....cccccececccccctcccssscsssccccsssssccccsscsccscsccscscscsscscccsccsscse 61
2.2.4 Data Transfer Bus control 1ines ........ccccceteceecececcccaccccscccccscscscccne 63

2.2.G6.1 ASH ... .cccccccccrtrrrtcrrcrscisscscccsteressessatetessssstecstectcsessscsscseen 63
2.2.4.2 DS0% and DSI¥ .......ccc0ccceececcccacns ceeecesesesssssssssscssccscsessssscnccne 63
2.2.8.3 DTACKH® . ... cccccvecccccoccscsttsocccossccssccoassscsosssacecssscossssccsscsnssscoss 65

2.2.6.4 BERR® .......... ceccesssccscsccssssccscccce feceecsacsscssscscacsscscssascsssccsnscne 65
2.2.6.5 MRITEM ...ccccccccocccsscscsccsascccsccsssccsscscscsscscsccsccsscsscscssscsssessssacsscscscscas 67
2.3 DTB modules - Basic description .......ccccceeeecececcccccccssscsascsssccccancse 67
2.3.1 MASTER ....ccoccciccccccocacacsccccscsnsscsccse eecesecssccsesscascscsssccsccsssecss 67
2.3.2 SLAVE . icicccececcacsccsscscscscscsescscssosscssccscsscsscscssscsossscsscsscsoscsscscsscsansse 73
2.3.3 BUS TIMER ...... Ceeeecentecettatetiarstestiantcenstteeaanns 77
2.3.4 LOCATION MONITOR ..ccccceccesccccavacsnccse cecessccane cesecssscace cecscsssccsces 81
2.3.5 Addressing modes ....... ecseseesecseccesecccstesosesssasssssseessssaccccsesasea 83
2.3.6 Basic data trensfer cepabilities..... ........... eeeecscesssscecrssscesscssscotes 87
2.3.7 Block trensfer capabilities .............. teesesesecsccssesccssccacctscsacesanne 93
2.3.8 Read-modify-write capabilities ...........cciveinieciericcccnccccesccsacscnsnscen 99
2.3.9 Unaligned transfer capabilities ................ ceeececcecececcccnncaannn ceceee 103

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

-4~ 821 © CEI

Sections Pages

2.3.10 Possibilité UNIQUEMENT D'ADRESSAGE ............. ceessassscscstsesesscnnan coes 108
2.3.11 Interaction entre les modules fonctionnels du DTB .......... 108
2.4 Fonctionnement typique ........ Weeeesssssennans escceassseesses 112
2.64.1 Cycles typiques de transfert de dondes ...................... 112
2.6.2 Anticipation d'adresse .........ccceceteettccceatctccrstsctctrasccccessonesans 122
2.5 Acquisition du bus de transfert de dornées ........ ceessessesssrsscsserssonns 124
2.6 R3gles et observations de séquencement du DTB ......... tecesesscercesscennnns 128

CHAPITRE 3: ARBITRAGE DU BUS DE TRANSFERT DE DONNEES DU BUS CEI 821

3.1 Principes de 1l'arbitrage du bus ..... Cececersesesasdtsesesasenctsscseransesone 202
3.1.1 Types d'arbitrage ....... ceceecisscseeesaacnnns cesecenns cessenasns 202
3.2 Lignes du bus d'arbitrege «.....eeeeeneeeeeeeeeaenes 206
3.2.1 Lignes de demande et d'allocation dubus ..... teccenses teteessccccsascscnnnan 210
3,2.2 Ligne d'occupation du bus (BBSY®) ........cceeueeencrncssaccosssoscossssncses 210
3.2.3 Ligne de lib8ration du bus (BCLR¥) .........ccccciecceeccccencccccanccnsccnne 210
3.3 Modules fonctionnels ........ccceeecececeneccecccacereesessscccsscsscsssacans 212
3.3.1 ARBITRE ......ccc00000 tececesscnscessesesscscessessnne crevsesesecsscss sesccses 212
3.3.2 DEMANDEUR ......cco000c00e eeesscse esscescscssares cecescscans ceccscccscscscnas 220
3.3.3 MAITRE du bus de transfert de dornées ....... ceeeeas cesssesssassessssessssace 228
3.3.3.1 Libération du DTB ........ reesesesscccsossseas esvescse eeeescesscscscscsssess 228
3.3.3.2 Acquisition du DTB ...... cevesessssosssessanes ceeenes ceseccsresscsccsse cessees 230
3.3.3.3 Autres informations ............... cesessasssseanas cessseseans eessccessssenss 230
3.4 Fonctionnement typique ........... ceeseecanersennn ceesecaans ceessesasesscaanse 230
3.6.1 Arbitrage de deux niveaux différents de demande du bus .........cociveciacnns 230
3.6.2 Arbitrage de deux demandes du bus sur Ja m3me lignNe ........cceceeceieiiennns 240
3.5 Course critique entre les demandes du MAITRE et les accords de 1'ARBITRE .... 2648

CHAPITRE 4: BUS D'INTERRUPTION PRIORITAIRE DU BUS CEI 821

6.1 Introduction ......cccceveeenececececcncccasascancsns cecsscssssssssssessscnces 250
6.1.1 Systomes & contrdleur UNIQUB ......cccceetecrrrecartresrcscsesscssscccsccsnsns
4.1.2 Systdmes distribuds .........cciieiinieiriiiieiiittiecrstctccecscscscccsncnes
6.2 Lignes du bus d'interruption prioritaire ......... ... iiiiiiiiiiiiiiiinnns
4.2.1 Lignes de demande d'interruption .............. ... 000at teceessssccesssanns .
4.2.2 Ligne de recommaissance d'interruption ......... . ciiiiiiiiiiiiiiiiititneenns
4.2.3 Chaine série de recormaissance d'interruption - TACKINX/IACKOUT* ........
4.3 Modules du bus d'interruption prioritaire - Description générale ............ 260
4.3.1 CONTROLEURS D'INTERRUPTION ........ tesecacsses tedesescsassscssesessnaccenae o 262
4.3.2 GENERATEUR D'INTERRUPTION .....ccc0. eseesssssees ceevrsssscsscns eecessesasescese 266
4.3.3 EMETTEUR DE CHAINE SERIE JACK ....cccccveccncnn sedosassssses cesesessecssce o 276
4.3.6 Possibilités de prise en compte d'une interruption ...........c.ciiiiiiiias 276
4.3.5 Possibilités de demande d'interruption .............. . 000 ceccccccccaccnns 278
4.3.6 Possibilités de trensferts du MOT D'ETAT/IDentificateur ........ccccveeveceees 278
4.3.7 Possibilités de libération de 1l'interruption ........... 280
4.3.8 Interaction entre les modules du bus d'interruption prioritaire ............. 284

BEEEEE

4.4 Fonctionnement typique ........ ccieitietncececnaccnnns tesaseas 292
4.4.1  Fonctionnement des interruptions & contrdleur unique ..... tececeeasessecsasan 292

4.4.2 Fonctionnement des interruptions distribuées ..... Cetetsacceesssscensasssnnan 29
4.6.2.1 Systdmes & interruptions distribuSes avec sept CONTROLEURS D‘'INTERRUPTION ... 29

4.6.2.2 Systdmes & interruptions distribuSes avec deux & six
CONTROLEURS D'INTERRUPTION ......... Cececsecsceccns cececssccone cesesecesssanns 296

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

821 e IEC -5-
Section Page

2.3.10 ADDRESS-ONLY capability .......ccccceeieicreeciecceecccccercccscnccocccccnccaces 109

2.3.11 Interaction between DTB functional modules ...........c.cceeececnecnncancncaes 109
2.4 Typical operation ....... ... . iiiiiiiiiiiiiieiiiiiiiiiennn feeeeceaeecsasseas 113
2.4.1 Typical data transfer cycles .............. . ceeenes casese cees 113
2.4.2 Address pipelining .....cccc0eeee ceesce tecsecasescceesaanse ceecess cesevesssecssas 123
2.5 Data Transfer Bus acquisition .........ccccceeiieececnenn ceccecenann cecesaccas .. 125
2.6 DTB timing rules and observations ............. teeecescesccecectscneaaacasonan 129

CHAPTER 3: IEC 821 BUS DATA TRANSFER BUS ARBITRATION

3.1 Bus arbitration philosophy .....cccccieveiceaans ceeeeeae ceeeceas ceeessssssans .o 203
3.1.1 Types of arbitration ........ cececrecicssssaseceanse . ceceaes ceesesacescnes 203
3.2 Arbitration bus lines .......... e eeeeeeeaas ceeeeans ceeeeees ceeaee ceeeeen eee. 207
3.2.1 Bus request and bus grant lines ......... B R R R R ) . 211
3.2.2 Bus busy line (BBSY*) ....... eeccsscssancences R 211
3.2.3 Bus clear line (BCLR*) ..... evecssse ceecscsssesescsae cescese cesesse ceccecscscccsne 211
3.3 Functional modules ..... ceeeeeann tssccsssonerescnne ceeecncnances cseecsssesassce 213
3.3.1 ARBITER ....... cseccccccscnne eeccses cesesesccene eecscscccescsne ceccssces ccecsces 213
3.3.2 REQUESTER ...ccceecccocecassossasoseacsssssacsoscesssssscssasscecssssscsnosssssasne 221
3.3.3 Data Transfer Bus MASTER .......cccicecececocccccscccccccncnne cescsscsssccccnns 229
3.3.3.1 Release of the DTB . ....iiiiiiiiereeseneensaoasnasoscocaosoastsasssssssccssssccss 229
3.3.3.2 Acquisition of the DTB ........ ... ... ittt rireecieeecnceeacancncnannancacncns 231
3.3.3.3 Other information ...... D R R R 231
3.4 Typical operation .......c.ciiiciecienenens P ceeceeccecas 231
3.6.1 Arbitration of two different levels of bus request ..... cesscenns ceseens cessens 231
3.6.2 Arbitration of two bus requests on the same bus request line .................. 261
3.5 Race conditions between MASTER requests and ARBITER grants .................... 249

CHAPTER 4: IEC 821 BUS PRIORITY INTERRUPT BUS

4.1 Introduction ......cccccuee eecacsescsecccns cesecesce ceccsee cevsececccscsacss .o 251
6.1.1 Single handler systems ............cccc0enee cecccccessscasessesccscsssascncenee 251
4.1.2 Distributed systems ........ Cecetessssesenancsasans sseccssescs ceseees cessasecsns 251
6.2 Priority Interrupt Bus lines .............. ceseceaans cecccnsessvenssesasenas 259
4.2.1 Interrupt request lines ......... ceessasscssssesssencesee ceessssssssscscacccens 259
4.2.2 Interrupt acknowledge line ........cccceicireecccccscncceccncrocccscnccascssccses 259
4.2.3  Interrupt acknowledge daisy-chain - TACKIN®/TACKOUT® .........ccceeeee Ceeeeaens 259
4.3 Priority Interrupt Bus modules - Basic description .......... cecaces 261
4.3.1 INTERRUPT HANDLERS ......... cesccccscsccsce cecrescssscase cececas ceccccscessscecse 263
4.3.2 INTERRUPTER ..cccececccsccasosancascasssacsesssossasassascsasssosssscsssascssscccssans 267
4.3.3 JACK DAISY-CHAIN DRIVER .....cccc00 cecscsccsses esecescccce ceccesces ccvescsscace 275
6.3.6 Interrupt handling capabilities ............ cecscccesscans cecece esescsssssscnss 277
4.3.5 Interrupt request capabilities ......... cececncene cececees cecsasesssessssascene 279
4.3.6 STATUS/ID trensfer capabilities ........... ceeseresssacaas cecescsesssssscasecse 279
4.3.7 Interrupt release capabilities ...........ccciiiiiiiieccniecencnncceccinccnne 281
4.3.8 Interaction between Priority Interrupt Bus modules ............. Ceececeassas e 285
6.6 Typical operation ......cceiiioiiiiaiiiiiiiietitiiettttaaatoaaaccatasccecttaons 293
4%.4.1 Single handler interrupt operation .............ccoiiiiiiiials Cedeecccanne 293
4.4.2 Distributed interrupt operation ............. eecccstesecsessssencases ceeees 295
4.6.2.1 Distributed interrupt systems with seven INTERRUPT HANDLERS ................ ces 295

4.4.2.2 Distributed interrupt systems with two to six INTERRUPT HANDLERS .............. 297

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

-6- 821 e CEI

Sections
6.4.3 Exemple: fonctionnement typique d'un systéme d'interruption

a contrdleur unique ....... sesecncas seceseessesecssssnacanstses eresecesescaae
%.4.4 Exemple: priorité de deux interruptions dans un systéme

& interruptions distribudes ....... e e eeceececstentcettcescenssesaasannnn
4.5 Conditions de vitesse ...... cecesssesasaas cetescecesscsscasetnccecncnna ceeeees
4.6 REGLES. et OBSERVATIONS concernant le séquencement du bus

d'interruption prioritaire ...... e eeccesscescestcttsecscnssonns ceeeas ceceane

CHAPITRE 5: BUS UTILITAIRE DU BUS CEI 821
5.1 Introduction ..........c0000 ceceeertessccssscesesecsseseccsoccsccccaasens
5.2 Signaux du bus utilitaire .......ccc00ve0eeens ceerenean ceecccccacccccncaccnns
5.3 Modules du bus utilitaire ........ccciiteetenecerccccccccccccssascnssans
5.3.1 L'EMETTEUR DE L°'HORLOGE DU SYSTEME .......... csececcaccccscne cececsccsccssane
5.3.2 L°'EMETTEUR DE L'HORLOGE DU BUS SERIE ....... eevevecse peoscesessseccses csecens
5.3.3 Le CONTROLEUR D'ALIMENTATION .....cccc000 tecsesecessscesessssscsccescss cecccee
5.4 Initialisation et diagnostic du systéme .............. cececenne cescessenseses
5.5 Broches d'alimentation ..... cecensecssensascas Cecescessaenee cececssescanrsanas
5.6 Ligne RESERVEE .......... I cecscscose
CHAPITRE 6: SPECIFICATIONS ELECTRIQUES DU BUS CEI 821

6.1 Introduction .........cciiveinannes teeeeeettcscetacccertatecacsasatcenans oo
6.2 Distribution du courant d'alimentation ..............ciiiiiiiiirrerenenananns
6.2.1 Spécifications des tensions courant continu .................... teeeeasesnacs
6.2.2 Caractéristiques électriques des broches et supports des connecteurs ........
6.3 Caractéristiques électriques des signaux .........cccc00vene e eeccecaccecanas
6.6 Spécifications de commande et de réception dubus .......... cecoacaaas
6.4.1 Définitions des circuits de coomande du bus ........... . ittt
6.4.2 REGLES pour commander et charger toutes les lignes de

SIgNaux du BUS CET B2l ......c.ctceeececeosncacescaseasosscsosscsasacasasannas
6.4.2.1 REGLES pour commander et charger les lignes de signaux

trois &tats & courant élevé (AS*, DSO%, DSI%) ......cccc0e0cceencnace cesesens
6.4.2.2 REGLES pour commander et charger les lignes de signaux

trois &tats standards (A01-A31, D0OO-D31, AMO-AMS5, IACK, LWORD%, WRITE*) ....
6.4.2.3 REGLES pour commander et charger les lignes "totem-pole"

3 courant 8levé (SERCLK, SYSCLK, BCLR¥*) .....cocecceecenns cescssessscsscsssce
6.4.2.4 REGLES pour commander et charger les lignes “totem-pole" standards

(BEGOOUT*-BG30UT*/BCGOIN%-BG3IN¥, TACKOUTH/IACKINY®) .....cicccecceccccescccccns
6.4.2.5 REGLES pour commender et charger les lignes i@ collecteur ouvert

(BRO*-BR3%, BBSY¥*, IRQ1*-IRQ7%, DTACK», BERR%, SYSFAIL%, SYSRESET,

ACFAIL%, JACK®) .......cccccco0eee cescesccesssessscsvesesee csceescccssssscans o
6.5 Intercomnexions des lignes de signaux du fond de panier .........cccccceenen.
6.5.1 Réseaux d'adaptation d'impédance ................. essvan sevecssssesons ceeeaes
6.5.2 Impédance caractéristique ...... ceccacesscssans ceeenn cecsececcssacsccccnscanes
6.5.3 Informations complémentaires .............ciievevcennnas cveesacnne
6.6 Signaux définis par 1'utilisateur ....... ... iiiiiiiiiiiiieiiiiieictiecnnenns
6.7 Emetteurs des lignes de signaux et adaptations ..............c.iciiiiiaaaee.

CHAPITRE 7: SPECIFICATIONS MECANIQUES DU BUS CEI 821

7.1 INtroduction ....cceeeeereceassccecessscesmesconsascesnssnscccsssscsosns cesenee
7.2 Cartes du BUS CEI 821 ........ ceeens Gesctcsesscaersssesontessaccscrssssersone
7.2.1 Cartes simple hauteur .......cccceeeceteieccrecntrcccssecncccnnes ceessessascses
7.2.2 Cartes double hauteur ...... ceeees Ceaeeeceesesasasstssesteeeeenncececennanans

Full document details: BS EN 60821:1995

Pages

298

306
310

310

360
360
360
360
360
360
370
376
376

380
380

382
384
384
386
386

388

390

392

39%

396
396
398
%00
406

408

412
416
416
416

Documents

Document Sharing Hub


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

821 © IEC -7-

Section Page
%.4.3 Example: typical single handler interrupt system operation ........... cecsenans 299
4.4.4 Example: prioritization of two interrupts in a distributed interrupt system ... 307

4.5 Race conditions .........cc0000ue.e teceessseccccscssassscccasssscssscsasnccaaasn 311
4.6 Priority Interrupt Bus timing RULES and OBSERVATIONS .......cccceceeicenanannns 311

CHAPTER 5: IEC 821 BUS UTILITY BUS

5.1 Introduction ..........c0c0uen ceseces cecsce csecescccsccnne cecece ceecscscsscse 361
5.2 Utility Bus signal lines ......... A PN ceescccecsssecscsssns 361
5.3 Utility Bus modules ........ ceeescccassann cesecescscressasassasae cecessssseenne 361
5.3.1 The SYSTEM CLOCK DRIVER ......cccccecececaccas cessccccecccsscssccnns tecevcccces 361
5.3.2 The SERIAL CLOCK DRIVER . ...vccecccesorscnscoscoscescoosascosacsssascacsscccsos 361
5.3.3 The POWER MONITOR ...... cecccssvesacs cecsscscccenecscaces cecesscsssscccsssccane 361
5.4 System initialization and diagnostics ....... I ¥4 §
5.5 Power pins ......... cececessssacencaans ceesecesssenscaan ceseceneas teessscncsane 377
5.6 RESERVED line ....... ccsscccces ceceee cceesssscans tedecseecascsecascccsacsasensas 377

6.1 Introduction ... ... iiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeenneeeaaaoanacacenanencananannnas 381
6.2 Power distribution ....... ..t iiuiiiiiiiiiiiiiiiniiieeieeeeeeeneacaeannoanannns 381
6.2.1 D.C. voltage specifications ........... ceetecscsnecaans ceeccecesacnans cesensane 383
6.2.2 Pin and socket connector electrical ratings .................... Ceeccctcestaans 385
6.3 Electrical signal characteristics .........coiiiiiiiiiiiiirieneeeenenenenenanns 385
6.4 Bus driving and receiving requirements ........... ... iiiiiiiiiiiiiieeaeaaan 387
6.4.1 Bus driver definitions ............ccc0iiennnn. Cteeseetcsectcttsscttcecasascenn 387
6.4.2 Driving and loading RULES for all IEC 821 BUS lines ........cceccueunnn ceeesens 389
6.4.2.1 Driving and loading RULES for high current three-state lines

(AS¥%, DSO%, DS1%) .......... eeessecrestscnns tececsccccsces ceseescevcrcccccsecesas 389
6.4.2.2 Driving and loading RULES for standard three-state lines

(AO01-A31, D00O-D31, AMO-AM5, IACK¥*, LWORD¥*, WRITE®*) ............... cecaee ceesene 391
6.4.2.3 Driving and loading RULES for high current totem-pole lines

(SERCLK, SYSCLK, BCLR*) ........ esccseccrcscscsssccccns ceccccccccccccncs ceceeee 393

6.4.2.4 Driving and loading RULES for standard totem-pole lines
(BGOOUT*-BG30UT%/BCGOIN*-BGIIN®, JTACKOUT®/IACKINK) ....cccceecccccccccccccncanna 395

6.4.2.5 Driving and loading RULES for open-collector lines
(BRO%-BR3%, BBSY*, IRQ1%-IRQ7%, DTACK*, BERR¥, SYSFAIL%, SYSRESETx,
ACFAILM, JACK¥) ... ccccececcoaoencesssooassasossscassacsosasscesssossscnscasas 397

6.5 Backplane signal line interconnections .................. ceeececns cecsecscesans 397
6.5.1 Termination networks ...........c0iiiiiierevincncicceceaccnans P 1 1]
6.5.2 Characteristic impedance ..........cciiitiiiieeiiineceeccecocacscescascncasenees GO1
6.5.3 Additional information ...........ciiiitiiiieiiiieienaaaas cecesccsccscsscscsss  GO7
6.6 User defined signals ........ccccetteerrcccrcrcccsscacccososcsssscccccacacascee GO9
6.7 Signal line drivers and terminations ........... ceeccccnenn cececscscsassasseane 409

CHAPTER 7: IEC 821 BUS MECHANICAL SPECIFICATIONS

7.1 Introduction .......ccc00neeeann. cecncseses esececccccse cececccencaanns ceseseceas 413
7.2 IEC 821 BUS boards ...... secees eeescsccccecesescsccsae ceececccceccscssrssssenea 415
7.2.1 Single height boards ...........cciiiiiueacennncannaas cecscsccssasctecsesccsane 417
7.2.2 Double height boards ...........iiiiiiiiiiiiriiiiieeoeeeneeneeecaceaenceansanann 417

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

821 © CEI

-8 -

Sections
7.2.3 Connecteurs de la carte .......... esecsessevsasscccna eecessesssassssaccne ceeene
7.2.6 Cartes qUIP8ES ......cccteeereienancsotecesttttctetosscaasscacsoncsseatosonns
7.2.5 Largeurs des cartes ............... R
7.2.6 Gauchissement des cartes du BUS CEI 821, longueur des pattes et

hauteur des composants .........ccceiciiciiaieaaannn ceecsescsacas ceteceenes .
7.3 Panneaux avant ........cccictectccecctccccctcsacstccscasscscsssssenn cecosssen
7.3.1 Poignées .........ccc000 ceesareseccessene tetecesececseececccncascsssstassacaas .
7.3.2 Montage du panneau avant ..... ceeens Ceeeseseesessenccan ceeeccecenes cesecscenas
7.3.3 Dimensions du panneau avant ....... .. 000 cececsssscancns tececansae
7.3.4 Pamneaux de remplissage ........cccciic0ceccnnn tseccasssacsescccnses
7.3.5 Ejecteurs/injecteurs de cartes ........... sedsssesrsscsesasee cecesssccssee
7.4 Fonds de panier .........ccec0e . ceeeens sessecscsscsssas
7.6.1 Dimensions exigSes du fond de panier ..... tecessccencsens ctesctesesesssscsae
7.6.2 Réseaux d'adaptation d'impédance des lignes de sigmaux .......ccececececcanns
7.5 Assemblage des chissis du BUS CEI 821............ P
7.5.1 Chissis et largeurs des emplacements ............ccciieieiecnnnccncacaens
7.5.2 Dimensions du chissis ............. Ceescestessescnetrsanann ceeesenne ceeecanse
7.6 Connecteurs du fond de panier du BUS CEI 821 et comnecteurs de

cartes duBUS CEI 821 ......cccieueeeccccccasscaccccccnnnne ceeeeeees ceseennn .
7.6.1 Affectation des broches du connecteur Jy/Py eeeeennnn ceaess cteesaccesascansan
7.6.2 Affectation des broches du comnecteur J /P, .......ciieiieeiiiiriancencanans

ANNEXE A - Glossaire de termes du BUS CEI 821

22

.......................................

ANNEXE B - Description des broches/connecteurs du BUS CEI 821 ......cccoecececcacncas

ANNEXE C - Utilisation des lignes SERCLK et SERDAT* ............ ceecesacaenn [
ANNEXE D - Métastabilité et resynchronisation ................ ceeesecenssccens cesenes
ANNEXE E - Sous-ensembles de possibilités autorisées ................... ececesenn .
Figures
1-1: Eléments du systéme définis par cette norme ...........coviiiiiiiiiiia.
1-2: Modules fonctionnels et bus définis par cette norme .............cc00ceeenee
1-3: Notations utilisées dans les chronogrammes .........ccccccceceeeeee ceceeeenes
2-1: Schéma-bloc fonctionnel du bus de transfert de donées ....... teeesassennn .
2-2: Schéma-bloc: MAITRE ............ cessscsse ceecsssscsvee ccccssne cecessccsccsese
2-3: Schéma-bloc: ESCLAVE .......ccc0c0 cececssens eceevsccsves cesccves ceeesseacens
2-G: Schéma-bloc: LIMITEUR DE TEMPS D'OCCUPATION DUBUS .......ccc00c sscscscscsce
2-5: Schéma-bloc: DETECTEUR D'ACCES .....cocceccccccanccs S S P
2-6: Quatre moyens de mémoriser des donndes de 32 bits en mémoire ................
2-7: Quatre moyens de mémoriser des données de 16 bits en mémoire ................
2-8: Un exemple de cycle de lecture d'un octet unique ........... cesessscnn tevens
2-9: Un exemple de cycle d'écriture d'un double octet ...... eecesesaccscscnsescccecos
2-10: Un exemple de cycle d'écriture d'un quadruple octet ......... cecececsae cecacs
2-11: Séquence d'échange du bus de transfert de donndes du MAITRE .......ccceevenen
2-12: MAITRE, ESCLAVE et DETECTEUR D'ACCES - Chronogramme de diffusion d'adresse
TOUS LES CYCLES ..ccvecccccccaassassessessoseasscsccssossscsssssosssnscncscncsss
2-13: MAITRE, ESCLAVE et DETECTEUR D'ACCES - Chronogramme de diffusion d'adresse

Full document detai

Transferts d'octet unique pairy
transferts d'octet unique impair;
transferts double octets
transferts quadruple octets
transferts non alignés ........ ..

ils: BS EN 60821:1995

Pages

418
420
420

420
422
424
426
426
428
428
430
432
432
436
436
436

476

476
478

492
498
502

36
38

52
68
72
76

102
104
116
118
120
126

164

166

Documents

Document Sharing Hub


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

821 © IEC -9-

Section Page
7.2.3 Board connectors ....... Ceeeeesasctescteresesescesesonsesstesssscessessssonrans 419
7.2.6 Board assemblies ........ciiiiiiiiiieiiiiaacccencsteertcceetcaterrccssatteanann 421
7.2.5 Board widths ...... .. . it ittt iiiteiitttcttttetettetsenensanannan 421
7.2.6  IEC 821 BUS board warpage, lead length and component height ................ ee. 421
7.3 Front panels ....... ittt iiiieeeereeeesnencoaocosaiascncnnas 423
7.3.1 Hardles .....cccccvvvcnnanan ceccesccccccssccces essceessssssassae cecene sececcans 425
7.3.2 Front panel mounting ...... eeeecevesssasssscssssaanes teeeistesescense teeecssaees  G27
7.3.3  Front panel dimensions ............... o, ceccscscsssancans 427
7.3.6 Filler panels ............. ceteteseccessssecsecsscensessasansses ceccsssns ceseeees G229
7.3.5 Board ejectors/injectors ....... ... ittt it ittt ieeeaecetacaneeaa 429
7.4 Backplanes ........cco00000 eeesetecsessannncnn ceececeeccaaas cetecetstcccncannns 431
7.4.1 Backplane dimensional requirements ....... ceeseescans Ciesecscestcsccannanse ceees 433
7.4.2 Signal line termination networks ................. cteeecsccecnsans cetessecessees G433
7.5 Assembly of IEC 821 BUS sUbracks ........ccecieeeeeeneeeceecceonacanaccannas ee. G35
7.5.1 Subracks and slot widths ......... . iiiitiiiinninnienennnnnnn tecsssecssssacnsa 435
7.5.2 Subrack dimensions ............ cesseesecennns cecececscentesona ceeececcstnnsenns 435
7.6 IEC 821 BUS backplane comnectors and IEC 821 BUS boaid connectors ........cc... 477
7.6.1 Pin assigwments for the Jy/Py comnector ... i 477
7.6.2 Pin assignments for the Jz/l’z comnector ....... .. i ittt ieeeneaann 479
APPENDIX A - Glossary of TEC 821 BUS ferms ........cciiiiiueeenneeeaneeeneccnasaceennans 481
APPENDIX B - IEC 821 BUS connector/pin description .........cceveeeennnns Ceteesenenaane 493
APPENDIX C - Use of the SERCLK and SERDAT® 1ines ........c.cceeeneeenneeenncaananeeannnn 499
APPENDIX D - Metastability and resynchronization ...........ci.iiiiiiiiiiieniennenennn. 503
APPENDIX E - Permissible capability subsets ............ N eeeeeseeceeansnsen 545
Figures
1-1: System elements defined by this standard ...... ... ... ... 37
1-2: Functional modules and buses defined by this standard ........ccvvviieinnnnnnn. 39
1-3: Signal timing notation ................ Ceeseceecieettetntaageaanas Geecessessens 49
2-1: Data Transfer Bus functional block diagram .................... etecceensaaanen 53
2-2: Block diagram: MASTER ............ cetecesecsensscnaas e eeeneeaa. Ceeesseessens 69
2-3: Block diagram: SLAVE .......... ceesesessssssesssssssssanes ceeesaas tececcecsanas 73
2-G: Block diagram: BUS TIMER ........cec0cecencecas ceseccceasecenna ceesessaesae 77
2-5:  Block diagram: LOCATION MONITOR ............ceeeeenn. e, I -
2-6: Four ways that 32 bits of data might be stored inmemory ............cc0cue.... 103
2-7: Four ways that 16 bits of data might be stored inmemory .............ccccvuu.. 105
2-8: An example of a single byte read cycle ..... Cessene ceceeans cesesssescne ceee e 117
2-9: An example of a double byte writecycle ...........ccc..... . ceees 119
2-10: An example of a quad byte write cycle .......... ceeeeeassass ceeseaas cessesens .. 121
2-11: Data Transfer Bus MASTER exchange sequence ..... A ceseeeans 127
2-12: MASTER, SLAVE and LOCATION MONITOR - Address broadcast timing

ALL CYCLES .....ccveeceacoesocasscscscssossosssassassanssss tecsecrecccscccnsesee 165

2-13: MASTER, SLAVE and LOCATION MONITOR - Address broadcast timing
Single even byte transferss
single odd byte transferss
double byte transfers;
quad byte transfers;
unaligned transfers ............ . i et teeeeteetetatacaeneaaenanan .. 167

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

Figures

2-14:

2-15:

2-16:

2-17:

2-18:

2-19:

2-20:

2-21:

2-22:

2-23:

2-26:

2-25:

2-26:
3-1:
3-2:
3-3:

3-5:

-10 -

MAITRE, ESCLAVE et DETECTEUR D'ACCES - Chronogramme
Transferts de blocs par octets
transferts de blocs par double octet;

transferts de blocs par quadruple octet ..........

MAITRE, ESCLAVE et DETECTEUR D'ACCES - Chronogramme
Cycles RMH pour octet uniques
cycles RMW pour double octets

cycles RMH pour quadruple octet ..................

MAITRE, ESCLAVE et DETECTEUR D°'ACCES - Chronogramme
LECTURE OCTET(O0)s
LECTURE OCTET(1)s
LECTURE OCTET(2)3
LECTURE OCTET(3))
LECTURE OCTET(0-2)3
LECTURE OCTET(1-3)3

LECTURE DE BLOCS PAR OCTET .........c000en. ceeeeen

MAITRE, ESCLAVE et DETECTEUR D'ACCES - Chronogramme
LECTURE OCTET(0-1)3
LECTURE OCTET(2-3)3
LECTURE OCTET(0-3)3s
LECTURE OCTET(1-2);s
LECTURE DE BLOCS PAR DOUBLE OCTETS

LECTURE DE BLOCS PAR QUADRUPLE OCTET ........cc.n.

MAITRE, ESCLAVE et DETECTEUR D'ACCES - Chronogramme
ECRITURE OCTET(0)s
ECRITURE OCTET(1)3
ECRITURE OCTET(2)s
ECRITURE OCTET(3)3
ECRITURE OCTET(0-2)3
ECRITURE OCTET(1-3)3

ECRITURE DE BLOCS PAR OCTET .........ccoiecvnncnnnn

MAITRE, ESCLAVE et DETECTEUR D'ACCES - Chronogramme
ECRITURE OCTET(0-1);
ECRITURE OCTET(2-3)3
ECRITURE OCTET(0-3)3
ECRITURE OCTET(1-2)3
ECRITURE DE BLOCS PAR DOUBLE OCTET}

ECRITURE DE BLOCS PAR QUADRUPLE OCTET ............

MAITRE, ESCLAVE et DETECTEUR D°'ACCES - Chronogramme

Cycle RMW pour octet unique ................ cecees

MAITRE, ESCLAVE et DETECTEUR D'ACCES - Chronogramme
Cycles RMH pour double octets

Cycles RMW pour quadruple octet ............ cecens

821 e CEI

de diffusion d‘adresse

de diffusion d'adresse

eecececcccsecsceccccsone ceecee

de transfert de données

@ecececcscccccccrsccscsvsese

de transfert de données

................... ecccee

de transfert de donndes

de transfert de données

de transfert de donnédes

@ececececcccscsccccscsscnce

Chronogramme du signal de validation d'adresse entre les cycles ...... ceceens

Chronogramme des signaux de validation de donnée entre les cycles
Un cycle ol les deux signaux de validation de donnée passent au niveau
bas suivi par un cycle oli un ou les deux signaux de validation de donnde

passent auniveau bas ....... ... it

Chronogramme des signeux de validation de dornée entre les cycles
Un cycle o un signal de validation de donnée passe au nivesu bas
suivi par un cycle ol un ou les deux signaux de validation de dornée

passent au niveau bas ............ .. ..., cesssssses

MAITRE, ESCLAVE et LIMITEUR DE TEMPS D'OCCUPATION DU BUS - Chronogramme
données

de transfert de
Cycle de dépassement de temps d'occupation du bus

MAITRE - Chronogramme du transfert du contr8le du DTB......ccccceeveveccccnnns

Schéma-bloc fonctionnel de 1'arbitrage du bus ......

Illustration des lignes de la chaine série d'sllocation dubus ..............

Schéma-bloc: ARBITRE ........ cessanaas cesesecaas cees

Schéma-bloc: DEMANDEUR . .....ccieeieeccoccocccscsocacacccccacscsosacsscaanans
Organigramme de l'arbitrage: deux DEMANDEURS, deux niveaux de demande .......

Séquence d'arbitrage: deux DEMANDEURS, deux niveaux

de demande ......... ceaes

Organigramme de 1'arbitrage: dew< DEMANDEURS, méme niveau de demande ........
Séquence d'arbitrage: deux DEMANDEURS, méme niveau de demande ...............

Full document details: BS EN 60821:1995

Pages

168

170

172

176

180

184

188

190
192

1%

196

198
200
204
208
218
226
236
238
262
246

Documents

Document Sharing Hub


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

821 © IEC -1 -
Figures Page

2-14: MASTER, SLAVE and LOCATION MONITOR - Address broadcast timing
Single byte block transferss
double byte block transfers;
quad byte block transfers ...........ccitiiiiiiiiiiiiiennanencanans ceeesensens 169

2-15: MASTER, SLAVE and LOCATION MONITOR - Address broadcast timing
Single byte RMW cycless
double byte RMH cycless
quad byte RMH cycles ........cccetieieirenececcnccnncaans cesecccccsccecscaens 171

2-16: MASTER, SLAVE and LOCATION MONITOR - Data transfer timing

BYTE(O) READ;

BYTE(1) READ3

BYTE(2) READ3

BYTE(3) READj

BYTE(0-2) READ3

BYTE(1-3) READj;

SINGLE BYTE BLOCK READ ..... ceceeccenn cecesssessttecssscasanas cescccscsscsans 173

2-17: MASTER, SLAVE and LOCATION MONITOR - Data transfer timing
BYTE(O-1) READs
BYTE(2-3) READ3
BYTE(O0-3) READs
BYTE(1-2) READj;
DOUBLE BYTE BLOCK READ:
QUAD BYTE BLOCK READ ........ciciiiinenecccnoncncnnccnnncnnne cesaass cecssceae 177

2-18: MASTER, SLAVE and LOCATION MONITOR - Data transfer timing

BYTE(O) WRITES

BYTE(1) WRITES

BYTE(2) WRITES

BYTE(3) WRITES

BYTE(0-2) WRITE}

BYTE(1-3) WRITE})

SINGLE BYTE BLOCK WRITE ....ccocteceecsacasoscoscsasossancasccacccnanns ceecccsns 181

2-19: MASTER, SLAVE and LOCATION MONITOR - Data transfer timing
BYTE(0-1) WRITE}
BYTE(2-3) WRITE;
BYTE(O0-3) WRITES
BYTE(1-2) WRITEs
DOUBLE BYTE BLOCK WRITE}

QUAD BYTE BLOCK MRITE .......citetinneeeccnceaacsccescacccacasscencsassonnnas 185
2-20: MASTER, SLAVE and LOCATION MONITOR - Data transfer timing
Single byte RMHU cycle .......ccetieieareccntasacessccncnnaa ceccescecctensacns 189

2-21: MASTER, SLAVE and LOCATION MONITOR - Data transfer timing
Double byte RMH cycles
quad byte RMH cycles ..........cciiiiiiiiiieiieneeecaascanscsacssasscasncnsas 191

2-22: Address strobe inter-cycle timing ........................ ceeesessacetessssaaaa 193

2-23: Data strobe inter-cycle timing
A cycle where both data strobes go low followed by
a cycle where one or both data strobes go low ............ ceeceena tececesanas 195

2-26: Data strobe inter-cycle timing
A cycle where one data strobe goes low followed by
a cycle where one or both data strobes go low .................0..0e ceeeneean 197

2-25: MASTER, SLAVE and BUS TIMER - Data transfer timing

Timed-out cycle .......cciiiieeceennacannns ceesecccsssecccnns cesecssececsennn 199
2-26: MASTER - DTB control transfer timing .........ciiiiiiiiiiieneeanaacenans ceesnnn 201
3-1: Arbitration bus functional block diagram ................ tececessscnane cesacans 205
3-2: Illustration of the daisy-chained bus grant lines .......... teseccssccesaans e 209
3-3: Block diagram: ARBITER ............ cesecens ceecssecsccncans cescsecss cesssssesee . 219
3-6: Block diagram: REQUESTER .......cccuiueestoceccacsocccacanccasssccsscasssnscasses 227
3-5: Arbitration flow diagram: two REQUESTERS, two request levels ...... teeesessssas 235
3-6: Arbitration sequence diagram: two REQUESTERS, two request levels .............. 239
3-7: Arbitration flow diagram: two REQUESTERS, same request level ...........ccc0u.e 2643
3-8: Arbitration sequence diagram: two REQUESTERS, same request level .............. 267

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

Figures

4-8:

4-10:
4-11:
4-12:

4-13:
4-16:
4-15:

4-16:

4-17:

4-19:

4-20:

4-21:

4-22:

6-24:

5-1:
5-2:
5-3:
5-4:

5-5:
5-6:

-12- 821 © CEI

Schéma-bloc fonctionnel du systdme d'interruption prioritaire du BUS CEI 821.
Structure du sous-systéme d'interruption: systéme & contrdleur unique .......
Structure du sous-systéme d'interruption: systéme distribué .................
CHAINE SERIE IACKIN¥/IACKOUT%® ........... cecsscas ecescsenccccsssseccnnae cecscsse
Schéma-bloc: CONTROLEUR D°'INTERRUPTION ..... eesecsccccsssvsccsrsecscarana ceeccons
Schéma-bloc: GENERATEUR D'INTERRUPTION .......cccccecencnas ceecsssacas cecscse
Schéma-bloc: EMETTEUR DE CHAINE SERIE JACK ......cccceeeucccccccccccsacccs oo

Libération des lignes de demande d'interruption par les GENERATEURS
D'INTERRUPTION ROAK et RORA ...... ceecceccecssscescesesseuscsneccessesesecsacne

Un EMETTEUR DE CHAINE SERIE IACK et un GENERATEUR
D*INTERRUPTION sur la méme carte ......... eeccsstececsssnatasessssesasctncnss

Dewx GENERATEURS D'INTERRUPTION sur la méme carte ............. tecessscenss .o
Les trois phases d'une séquence d'interruption ............ ... ... 000 sasae

Deux CONTROLEURS D'INTERRUPTION surveillant chacun une ligne
de demande d'interruption .............0000a Ceteeescasietataccacscecnnns P

Deux CONTROLEURS D'INTERRUPTION surveillant chacun plusieurs lignes
de demande d'interruption ................... ceecetersestinanns tecessccnasasas

Organigramme du fonctionnement typique d'un systéme d'interruption

& contrdleur unique d'interruption ......... cececceanes ciececseieans
Organigramme du fonctionnement typique d'un systéme 3 interruptions
distribudes avec deux CONTROLEURS D'INTERRUPTION .............. esescecescans

CONTROLEUR et GENERATEUR D'INTERRUPTION - Chronologie de la sélection du
GENERATEUR D 'INTERRUPTION

CYCLE DE RECONNAISSANCE D'INTERRUPTION a OCTET UNIQUE,

DOUBLE Oou QUADRUPLE .. ......ictieeeencesocesoccnasosonssosasoscscsssscanscsans

EMETTEUR DE CHAINE SERIE IACK - Chronologie de la sélection du
GENERATEUR D ‘'INTERRUPTION
CYCLE DE RECONNAISSANCE D'INTERRUPTION & OCTET UNIQUE,
DOUBLE ou QUADRUPLE ......cccvceevcncoanncns esesessesssscacses Cessscsccscens

GENERATEUR D'INTERRUPTION qui participe - Chronologie de la sélection du
GENERATEUR D 'INTERRUPTION
CYCLE DE RECONNAISSANCE D'INTERRUPTION & OCTET UNIQUE,

DOUBLE ou QUADRUPLE .........ccciitcvecaccccccaccanns Geeseaasesccsccsssocnas

GENERATEUR D'INTERRUPTION qui répond - Chronologie de la sélection du
GENERATEUR D ‘'INTERRUPTION .

CYCLE DE RECONNAISSANCE D'INTERRUPTION & OCTET UNIQUE,

DOUBLE ou QUADRUPLE ......cccceececevcaccosccscssoscssscsssnscssssssoscasonccscsse

CONTROLEUR D'INTERRUPTION - Chronologie du transfert du

MOT D'ETAT/IDentificateur
CYCLE DE RECONNAISSANCE D'INTERRUPTION & OCTET UNIQUE .........ccccececccee

CONTROLEUR D*INTERRUPTION - Chronologie du transfert du
MOT D'ETAT/IDentificateur
CYCLE DE RECONNAISSANCE D‘'INTERRUPTION & DOUBLE OCTET)
CYCLE DE RECONNAISSANCE D'INTERRUPTION & QUADRUPLE OCTET ...... eecscsescccse

GENERATEUR D'INTERRUPTION qui répond - Chronologie du transfert du
MOT D'ETAT/IDentificateur
CYCLE DE RECONNAISSANCE D'INTERRUPTION & OCTET UNIQUE .......ccccceecacaans

GENERATEUR D'INTERRUPTION qui répond - Chronologie du transfert du
MOT D'ETAT/IDentificateur )
CYCLE DE RECONNAISSANCE D‘INTERRUPTION & DOUBLE OCTET)
CYCLE DE RECONNAISSANCE D‘'INTERRUPTION & QUADRUPLE OCTET .....ciccce0 cecsee

EMETTEUR DE CHAINE SERIE IACK, GENERATEUR D'INTERRUPTION qui répond et
GENERATEUR D'INTERRUPTION qui participe - Chronologie de la chaine série
IACK entre les cycles ...... ceeecsaan Leeeesenccesssccsasnas ceeccccacsnen e

Schéma-bloc du bus utilitaire ..... tececccccttcsstecesen s ecesasteaseaans
Chronogramme de 1°EMETTEUR DE L°'HORLOGE SYSTEME ..........ccccceceenees ceeean
Schéma-bloc du 'lod..llc_ CONTROLEUR D'ALIMENTATION .......ccccceecceccccccccsens

Chronogramme du CONTROLEUR D'ALIMENTATION lors d'une
défaillance d'alimentation .......c.cvcieiieiccncannnns Ceeesececcccstccnsaanase

Chronogramme du CONTROLEUR D°'ALIMENTATION lors de la mise sous tension ......
Chronogramme des signaux SYSRESET* et SYSFAIL%® ........c.ccccvecceieanccncnnans

Full document details: BS EN 60821:1995

Pages

254
256
260
264
272
276

284

288
290
292

296
298
302

308

342

344

346

348

350

352

354

356

358
364
366
366

368
368
374

Documents

Document Sharing Hub


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

821 © IEC -13 -

Figures Page
6-1: Priority Interrupt Bus functional block diagram ....... vececcccas cesessscseeces 253
6-2: Interrupt subsystem structure: single handler system ......... ... occveeennen 255
6-3: Interrupt subsystem structure: distributed system ............. cececssecsssaans 257
GG TACKIN¥/IACKOUT»* DAISY-CHAIN ............. ceessrecsssans ceeesesccecsssscaan oo 261
4-5: Block diagram: INTERRUPT HANDLER .........cccccereccncccncccs ceesescessanane oo 265
4-6: Block diagram: INTERRUPTER .......ccoveteeccecccrcccsocacaancncass Cetesesceanes 273
G-7: Block diagram: IACK DAISY-CHAIN DRIVER ......cccreececccncanans cecsesccecaccs . 277

%-8: Release of the interrupt request lines by ROAK and RORA INTERRUPTERS .......... 285

4-9: An IACK DAISY-CHAIN DRIVER and an INTERRUPTER on the same board ............... 289
4-10: Two INTERRUPTERS on the same board ...... cesesean cecescasesnens ceescenaneanan .. 291
G6-11: The three phases of an interrupt sequence ............cccvieeienns cecenscaaaan 293
6-12: Two INTERRUPT HANDLERS, each monitoring one interrupt request line ............ 297
4-13: Two INTERRUPT HANDLERS, each monitoring several interrupt request lines ....... 299
4-1G6: Typical single handler interrupt system operation flow diagram ................ 303

6-15: Typical distributed interrupt system with two INTERRUPT HANDLERS,
flow diagram .......ccccvcieeeercccccncscccans ceerene cecscscccccnens ceeassecanes 309

6-16: INTERRUPT HANDLER and INTERRUPTER - INTERRUPTER selection timing

SINGLE, DOUBLE and QUAD BYTE
INTERRUPT ACKNOWLEDGE CYCLE ...........cccceeereveccccssccscocsnccacancassace 343

G-17: IACK DAISY-CHAIN DRIVER - INTERRUPTER selection timing

SINGLE, DOUBLE and QUAD BYTE
INTERRUPT ACKNOWLEDGE CYCLE .........co0ccceeens ceceseseccccccstsestencssasans 345

4-18: Participating INTERRUPTER - INTERRUPTER selection timing

SINGLE, DOUBLE and QUAD BYTE
INTERRUPT ACKNOWLEDGE CYCLE ..........ccceeetaccecacacscaccncsascasancnansans 347

6-19: Responding INTERRUPTER - INTERRUPTER selection timing

SINGLE, DOUBLE and QUAD BYTE
INTERRUPT ACKNOWLEDGE CYCLE .........cccccceccccnccnnns ceeececccctcccctenanas 349

4-20: INTERRUPT HANDLER - STATUS/ID transfer timing

SINGLE BYTE INTERRUPT ACKNOMLEDGE CYCLE ......ccccceveee cecssscarenae cesesane 351
6-21: INTERRUPT HANDLER - STATUS/ID transfer timing

DOUBLE BYTE INTERRUPT ACKNOMWLEDGE CYCLES
QUAD BYTE INTERRUPT ACKNOWLEDGE CYCLE ....cccctecccerccccccccccccccoccccnacas 353

4-22: Responding INTERRUPTER - STATUS/ID transfer timing

SINGLE BYTE INTERRUPT ACKNOWLEDGE CYCLE ........... ceescsense cesscecsscssacces 355
4-23: Responding INTERRUPTER - STATUS/ID transfer -timing

DOUBLE BYTE INTERRUPT ACKNOWLEDGE CYCLE}

QUAD BYTE INTERRUPT ACKNOWLEDGE CYCLE .......cccccececencccccccccns cecseaeens 357

4-26: IACK DAISY-CHAIN DRIVER, responding INTERRUPTER,
and participating INTERRUPTER - IACK daisy-chain inter-cycle timing ........... 359
5-1: Utility Bus block diagram ........ teserevaes cecense teecccsscccesssacsesccnsaananns 365
5-2: SYSTEM CLOCK DRIVER timing diagram ........ccccceeevececcccccocccccscsccsccccns 367
5-3: Block diagram of POWER MONITOR module .........ccccieeeieeteteennnnnnnnnaannaans 367
5-4: POWER MONITOR power failure timing ..........cieiniininiiaininiicnaaiacaceenes 369
5-5: POWER MONITOR system restart timing ................ ceteeees teesscecaan ceeeceas 369
5-6: SYSRESET* and SYSFAIL¥* timing diagram ........cccceceeeeececceecccccaccccncccns 375

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

—14 -

Figures
5-7: Courant admissible dans les broches d'alimentation .................. cececens
6-1: Niveaux des signaux du BUS CET 821 .........cccevecenccioacanaannocananasnans
6-2: Adaptation d'impédance standard du bus ......... Ceeeeeeasecaaaaas
6-3: Coupe d'une piste de microruban utilisée comme ligne de

signal sur le fond de Panier .. .....c.iiiiiiiiiiitieitttteetttetetaccecacanans
6-6: Zo en fonction de 1la largeur de ligne ........cciiinieieicecccncccacnccanncans
6-5: C, on fonction de la largeur de 1igne .........cccecieneenenennenecennanas
7-1: Chiissis &quipé avec des cartes de tailles différentes ............. cecescaces
7-2: Carte simple hauteur: dimensions de base .........cevtireneenncacenaeneeanen
7-3: Carte double hauteur: dimensions de base ............ eseessesssetsrcssesssanes
7-4: Position des connecteurs sur les cartes simple et double hauteur ........ oo
7-5: Vue en coupe d'une carte, d'un connecteur, d'un fond de panier et

d'un parnneau avent ............... Cesssessaseccssaan ceessccesaaae cescesscanas
7-6: Hauteur des composants, longueur des pattes et gauchissement de la carte ....
7-7: Panneau avant, simple hauteur, simple largeur ..................... ceeeeans ..
7-8: Panneau avant, double hauteur, simple largeur .................. ceeccceane e
7-9: Supports de montage du panneau avant et dimensions d'une carte simple hauteur
7-10:  Supports de montage du panneau avant et dimensions d'une carte double hauteur
7-11: Panneau de remplissage simple hauteur ...... ceceenane cecesaee cesenens
7-12: Pamneau de remplissage double hauteur ............... ceeeeesssacectcscccanens
7-13: Dimensions hors tout du fond de panier J1 et Jz .............................
7-16: Dimensions détaillées du fond de panier J1 et Jyp ceeeinaann [, cessesecae
7-15: Dimensions hors tout du fond de panier J1/J2 ................................
7-16: Dimensions détaillées du fond de panier Jg/dg e e
7-17: Adaptation du fond de panier "Type hors carte"

(vue d'en haut du fond de panier) ......... ... iiiiniiiiieieneneononnnaaannns
7-18: Adaptation du fond de panier “Type sur carte"

(vue d'en haut du fond de panier) .........c.cuiiuiieieinieneneneeennenannnnns
7-19: Chissis & 21 emplacements ...............c.ciivieuinnnnn. .
7-20: Détail duguide de carte ..............coivuvunnnn.. tecsseccsssaaas ceeseascns
Cc-1: Chronogramme de SERCLK .. .....cuituiiuinneneneneneeneneeeoueesoanenanaenenanans
0-1: Bascule RS de base ....... cecescas ceeesesesas cecscccssres cecesesceanas
D-2: Conditions critiques d'entrde ......... .. iiiiniiiiirinienereneoconenaananns
D-3: Les deux types de métastabilité ............. cesessaccnss Gecevsosssseennne e
D-4: Interprétations différentes d'une sortie métastable ........ ceseccanas ceceens
D-5: Structure de 1'arbitrage du VMEbus ................... cetescecaserscescanenas
D-6: Fonctionnement asynchrone de la chaine série d'arbitrage ..........ccccceen..
0-7: Fonctionnement synchrone de la chaine série d'arbitrage ................. ceee
D-8: Fonctionnement asynchrone de la chaine série d'interruption .......... cecenns
D-9: Arbitre asynchrone du VMEbus ................ ceeseaas ceeececccccaccncccneanas
Tableaux
2-1: Les quatre catégories d'‘emplacement d'octet ............ cecccecccs cececesas .o
2-2: Utilisation de DSO%, DS1%, AOl, et LWORD* pour sélectionner

les locations d'octets .................... Ceeeecescanan ceeesennae ceessescene
2-3: Codes modificateurs d'adresse ..........ccoiiiiiienunnnneeeeeeeencncoenananans
2-4: Utilisation des lignes de données pour accéder aux locations d'octets .......
2-5: MAITRES: REGLES et AUTORISATIONS pour commander et surveiller les lignes

POINtELLE@S ..t iiiiiiiiiiiit it e ettt ettt ee e et e e e e
2-6: ESCLAVES: REGLES et AUTORISATIONS pour commander et surveiller les lignes

POINtIldges ... i i i i it it ittt e e e e e et

Full document details: BS EN 60821:1995

821 © CElI

Pages

378
384
400

402

450
452
454
456
458
460

464
466

468

470
472
474

510
526
528
532
536

56

62

70

74

Documents

Document Sharing Hub


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

821 e |EC -15 -

Figures Page
5-7: Current rating for power pins ........cccceeceevaccens tecesccccccccsansssssssens 379
6-1: IEC 821 BUS signal levels .............cccctetecacans tecessececcccstsaaceaannen 385
6-2: Standard bus termination ........... .. 0 ittt eccctnttccntcacaraaans 401
6-3: Backplane microstrip signal line cross section .................. ecessssenaans 403
6-G: Zo versus line width ..... et ectescessesaccstosatasonnns cececanse ceessesaennn ... 405
6-5: C, Vversus line width ................. . 1 1]
7-1: Subrack with mixed board SiZ@s .....c.ccveveerccrcceccercctcccccccccccsscsscase G437
7-2: Single height board: basic dimensions ..... cecsersacscsnsenssessescessessoanuan 439
7-3: Double height board: basic dimensions .......... tesecescccccsssiacasae tececesss G441
7-6: Cornector position on single and double height boards................ cesssssaas G643
7-5: Cross sectiomal view of board, connector, backplane, and front panel .......... 445
7-6: Component height, lead length and board warpage ..........ciiiiiieienenceacnnns 47
7-7: Single height, single width, front panel ............cciieececnnee, cecccacansa 449
7-8: Double height, single width, front panel .................. tesscecassccssansnns 451
7-9: Front panel mounting brackets and dimensions of single height board ........... 453
7-10:  Front panel mounting brackets and dimensions of double height board ..... veeess G55
7-11: Single height filler panel .......... teeeecsccccsetceasascncesasccesecanns cese. G57
7-12: Double height filler parnel ............c.ccvuuen cecceescccacans tecececesnessnn 459
7-13: Overall dimensions of a Jl and Jz backplane ..... teteaeans Ceceecetecasesssnnans 461
7-16: Detailed dimensions of a Jy and J, backplane ............. teeccecsscccnasscenns 463
7-15: Overall dimensions of a Jl/JZ backplane ..........ciiiiiiiiiiiiiiiiiecnaaaannnn 465
7-16: Detailed dimensions of a 4479, backplane ......... Ceeeccesacescesteseassaeanns . 467
7-17: *0ff board type" backplane termination

(view from top of backplane) ........ teccccssectctctcetcccctacccncanas 469
7-18: "“On board type" backplane termination

(view from top of backplane) ........ccccieiiiiiniineeeeeneocaencassesassanaasans 471
7-19: 21-slot subrack ......... it i i it ettt cecescasesacaneens 473
7-20: Board guide detail ..... teesscececsassessassavons cesesessccess eccecccscccssccssss 475
Cc-1: SERCLK timing diagram ........ccccceeveecccoccccnans cececsesececcrscatascecnsnns 501
D-1: Basic RS flip-flop ...ccccvececccnccnccans e sseccccccecccccsascasccnns cecessssss 505
D-2: Critical input conditions ..... eeteeececceccesacanns eeeccacscercercsacenconns 507
D-3: The two types of metastability .......... ceeseeseeonn tecesccescesccsseccssacsss 509
D-G: Different interpretations of a metastable output ......... tecesecscescasacsannn 511
D-5: VMEbus arbitration structure ......... ... iiiiiiiiiiiiiirctccterecsecccccccccees 527
D-6: Handling the arbitration daisy-chain asynchronously .......ccccceieeeecccccece. 529
0-7: Handling the arbitration daisy-chain synchronously ................. cecescesess 533
D-8: Handling the interrupt daisy-chain asynchronously ..........ccccciieieveeneeee.. 537
D-9: Asynchronous VMEbus arbiter .................ia.ee. eeseccses tesecsssesssccsss 541
Tables
2-1: The four categories of byte location ............ ceecceccsccssessesscsassacsean 55
2-2: Use of DSO%, DS1%, AOl, and LWORD* to select byte locations ............... 57
2-3: Address modifier coOdes .......ccceieeeeeeeecccsecsaasccsccacsonscsossasccnsccnses 59
2-6: Use of the data lines to access byte locations ..........cciieiieiiiiicenennnes 63

2-5: MASTERS: RULES and PERMISSIONS for driving and monitoring the dotted lines .... 71

2-6: SLAVES: RULES and PERMISSIONS for driving and monitoring the dotted lines ..... 75

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

- 16— 821 © CEI

Tableaux

2-15:
2-16:
2-17:

2-18:
2-19:
2-20:
2-21:
2-22:

2-23:

2-26:
2-25:
2-26:
2-27:
3-1:

4-10:

4-11:

4-12:
4-13:

Utilisation du mnémonique BTO() pour spécifier la durée de
limitation de temps des LIMITEURS DE TEMPS D'OCCUPATION DU BUS ......... ceeee

DETECTEURS D'ACCES: REGLES et AUTORISATIONS pour la SURVEILLANCE
des lignes pointillées ...........uiiiiiiiieineeeeeeeccccscscsaoaanascsnnannns

Mnémoniques qui spécifient les possibilités d'adressage ............. cesecass
Mnémoniques qui spécifient les possibilités de base de transferts

de dornées ......cccicnceniennn ceeceeanan tecesessatecanoas Ceetcesceransanas ..
Mnémonique qui spécifie les possibilités de transferts par bloc ....... ceeees

Mnémonique qui spécifie les possibilités de lecture-modification-écriture ...

Transferts de 32 bits de donmnées utilisant des cycles de transfert
de multiple octet ............... St eteeecetetatcetecncneccceenoraccatanacnns

Transferts de 16 bits de données utilisant des cycles de transfert
de multiple octet .......... teeenessecstsccoetsacannann ceceee tececescecssanans

Mnémonique qui spécifie la possibilité de transfert non aligné ..............
Mnémonique qui spécifie la possibilité UNIQUEMENT D'ADRESSAGE .....ccccceesee

Chronogrammes qui définissent le fonctionnement du MAITRE, de
1'ESCLAVE et du DETECTEUR D'ACCES .....ccccevevecccccccansoaconne ceeevessccsne

Définition des mndmoniques utilisés dans les tableaux 2-19, 2-20 et 2-21 ....
Utilisation des lignes d'adressage pour sélectiomner un groupe de 4 octets ..
Utilisation de DS1%, DSO¥%, AOl et LWORD* pendant les différents cycles ......
Utilisation des lignes de donndes pour transférer des donmnées .........ccc...

Paramétres de temps des chronogrammes du MAITRE, de 1°'ESCLAVE et
i DETECTEUR D'ACCES .. ..cvteeecenceaasonanseenaeesassesiosseessessaacaonanns

Paramétres de temps du chronogramme du LIMITEUR DE TEMPS

D'OCCUPATION DU BUS .. ....itiiieeoeeenesoasooaoaococesoacnocescaccacscescnnnss
MAITRE - REGLES et OBSERVATIONS sur la chronologie .........ccceeeeececancane
ESCLAVE - REGLES et OBSERVATIONS sur la chronologie ......... covteccccses ceees
DETECTEUR D'ACCES - OBSERVATIONS sur la chronologie ........cccceeeeceeeccnnn
LIMITEUR DE TEMPS D'OCCUPATION DU BUS - REGLES de la chronologie ............

ARBITRES: REGLES et AUTORISATIONS pour commander et surveiller
les lignes pointillées ........ccciiiiueteeeereeeececeeerececensacnnanaancnns

DEMANDEURS: REGLES et AUTORISATIONS pour commander et surveiller

les lignes pointillées .........c.cc0uue Cetetecteetetatsiesatteessacensasnnns
CONTROLEURS D'INTERRUPTION: REGLES et AUTORISATIONS pour commander et
surveiller les lignes représentées en pointillés........... cececcscccaseaanas
GENERATEURS D'INTERRUPTION: REGLES et AUTORISATIONS pcur commander et
surveiller les lignes représentées en pointillés....... Cieeesseccessccenacens
Utilisation du mnémonique IH() pour spécifier les possibilités de

traitement d'interruption ..... cecessanaaas ceesesscecenen ceseeseceasasanns e
Utilisation du mnémonique I() pour spécifier les possibilités de

génération d'une demande d'interruption ....... ceeeens Ceececcsessesanns
Mnémoniques qui spécifient les possibilités de transfert du

MOT D'ETAT/IDentificateur ........ccievceevieecenccnccncennas cecesecsscssanes
Mnémoniques qui spécifient les possibilités de libération des

demandes d'interruption ........ cececeseesccensatseescaanan teeeeseessasasses
Code de la reconmaissance d'interruption sur 3 bits ................... cesene
Chronogrammes qui définissent le fonctionnement du CONTROLEUR

D *'INTERRUPTION et du GENERATEUR D'INTERRUPTION .........ccc.. cecscescscscscsae
Chronogrammes qui définissent le fonctionnement de 1'EMETTEUR DE

CHAINE SERIE JACK .....ccccc00c0accaes teteccececssscsecssscccccstorsesesanans

Chronogrammes qui définissent le fonctionnement du GENERATEUR
D'INTERRUPTION QUi Participe .....iiiiiiineeeeneeeccaceosossocccccacaccanaanns

Chronogrammes qui définissent le fonctionnement du GENERATEUR
D INTERRUPTION QUi FOPONG - neeneeensnneneneencnnenensensnsenenneneneenennns
Définitions des mndmoniques utilisés dans les tableaux 4-13, 4-16 et 4-15 ...

Utilisation de A01-A03 et IACK* pendant les cycles de reconnaissance
A aInterruption ... ...ttt it e ettt et ettt e e et

Full document details: BS EN 60821:1995

Pages

78

82

92

100
104

106
106

108

132
134
136
138
140

144

1644
146
154
160
162

220
226
266
274
276
278
278

284
306

316
316
318

318
320

320

Documents

Document Sharing Hub


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

821 @ IEC -17 -

Tables

2-7:

2-8:

2-9:
2-10

2-11
2-12
2-13:

2-16:

2-15:
2-16:
2-17:

2-18:
2-19
2-20
2-21:
2-22:

2-26:
2-25:
2-26:
2-27:
3-1:

%-5:

4-6:

G-7:
4-8:

Page
Use of the BTO() mnemonic to specify the time-out period of BUS TIMERS ........ 79
LOCATION MONITORS: RULES and PERMISSIONS for driving and monitoring
the dotted lines .............. C et teeeeeteeeaceteeeacestetcessesacacestossnanns 83
Mnemonics that specify addressing capabilities ............... .00 cesecensan 85
Mnemonics that specify basic data transfer capabilities ................ ceccens 93
Mnemonic that specifies block transfer capabilities ............cccciieeieanea 99
Mnemonic that specifies read-modify-write capabilities ................. ceseaes 101
Transferring 32 bits of data using multiple byte transfer cycles ........... e 105
Transferring 16 bits of data using multiple byte transfer cycles .............. 107
Mnemonic that specifies unaligned transfer capability .............. ececsanene 107
Mnemonic that specifies ADDRESS-ONLY capability ...........ccc000ineen ceeeeaes 109
Timing diagrams that define MASTER, SLAVE and LOCATION MONITOR operation ...... 133
Definitions of mnemonics used in Tables 2-19, 2-20 and 2-21 ......ccc0.. cesases 135
Use of the address lines to select a 4-byte growp ............ ceenes veseccsaane 137
Use of DS1x, DSOx, AOl, and LWORD* during the various cycles ........... ceseees 139
Use of the data lines to transfer data ..........iciiiiiiiiniiinnecnenencanns .o 141
MASTER, SLAVE, and LOCATION MONITOR timing parameters .............ccccceecnnns 145
BUS TIMER timing parameters ..........ciiiiiiiiiieeneneneeaneeecacassssssncncnnns 145
MASTER - Timing RULES and OBSERVATIONS .....cccveeeceecneccncceaoseccsacncnnanns 147
SLAVE - Timing RULES and OBSERVATIONS .....cccceteeccaceasccssasssssaannsannnss 155
LOCATION MONITOR - Timing OBSERVATIONS .......ccccceceecccccncacencaonanns e 161
BUS TIMER - Timing RULES .......ciiiiiiiittiieeeeaeeeeaconeceeaensoccaacnasannans 163

ARBITERS: RULES and PERMISSIONS for driving and monitoring the dotted lines ... 221
REQUESTERS: RULES and PERMISSIONS for driving and monitoring the dotted lines . 227

INTERRUPT HANDLERS: RULES and PERMISSIONS for driving and monitoring

the dotted lines .......cciiiiiiiiiiiiieiieiiennnnnnnns eteesetacescctnsannaanas 267
INTERRUPTERS: RULES and PERMISSIONS for driving and monitoring

the dotted lines ........ ..t iiiiiiiiiiiiiieenneeesoneeeecaseeacsocncannnceanasans 27%
Use of the IH() mnemonic to specify interrupt handling capabilities ........... 277

Use of the I() mnemonic to specify interrupt request generation capabilities .. 279

Mnemonics that specify STATUS/ID transfer capabilities ........ ceeens eeeeseans 279
Mnemonics that specify interrupt request release capabilities ................. 285
3-bit interrupt acknowledge code ............... P 307
Timing diagrams that define INTERRUPT HANDLER and INTERRUPTER operation ....... 317
Timing diagrams that define IACK DAISY-CHAIN DRIVER operation ............. oo 317
Timing diagrams that define participating INTERRUPTER operation ............... 219
Timing diagrams that define responding INTERRUPTER operation .................. 319
Definitions of mnemonics used in Tables 4-13, 4-14¢ and 4-15 ..............c..... 321
Use of AO01-A03 and IACK* during interrupt acknowledge cycles .................. 321
Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

- 18- 821 © CEI

Tableaux Pages
6-16: Utilisation des lignes DS1¥%, DSOx, LWORD* et WRITE* pendant les cycles

de reconnaissance d'interruption .......... 000t essececssrssssccness 322
4-15: Utilisztion de D00-D31 pour le transfert du MOT D'ETAT/IDentificateur ....... 322
4-16: Paramdtres de temps des chronogrammes du CONTROLEUR D°'INTERRUPTION,

du GENERATEUR D'INTERRUPTION et de 1°'EMETTEUR DE CHAINE SERIE IACK .......... 324
6-17: CONTROLEUR D'INTERRUPTION - REGLES et OBSERVATIONS sur la chronologie ....... 326
4-18: GENERATEUR D'INTERRUPTION - REGLES et OBSERVATIONS sur la chronologie ....... 332
6-19: EMETTEUR DE CHAINE SERIE IACK - REGLES et OBSERVATIONS sur la chronologie ... 338
5-1: Commandes &mises par les modules pendant le démarrage et

1'arrét de 1'alimentation ..........cccieniiiiienannns tetescssescescsssessanne 372
6-1: Spécifications des tensions du bus ...........cciiiiiiriiiecrcerccrccnacenans 382
6-2: Spécifications de commande et de réception dubus .............cci0ieinan, 386
6-3: Résumé des Smetteurs du bus .......cccieiiiiiiiieceiencsocrcnancecnsnannas .o 410
7-1: Affectation des broches JllPl ................. cesecens Weeesesccsans cecescens 476
7-2: Affectation des broches /Py eenn eeccceessceescscssssnenas ceececsccsccssens 478
C-1: Valeurs des temps de SERCLK ......cccccecrecececnscccconcccscssosccacanae ceoe 500
D-1: Données concernant la métastabilité ............ccciiiiiiieantecncincncncenns 520
E-1: Sous-ensembles des possibilités d‘'adressage autorisés ...... ceeecaes ceesceese 546
E-2: Interactions entre les sous-ensembles d'adressage autorisés ................. 548
E-3: MAITRE: Sous-ensembles autorisés des possibilités de transfert des données .. 552
E-G: ESCLAVE: Sous-ensembles autorisés des possibilités de transfert des données . 552
E-5: DETECTEUR D*ACCES: Sous-ensembles autorisés des possibilités de transfert

des donNBes . .........cciiiiiiiiieiiietctetattcatectertotccsatescrasaanenan e 554
E-6: Interactions entre les sous-ensembles de transfert de données autorisés ..... 554
E-7: Interactions entre ARBITRES et DEMANDEURS ..........cccreeevaccncoacoscccanns 556
E-8: Interactions entre GENERATEURS et CONTROLEURS D'INTERRUPTION ......ccccceeeee 560

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

821 © IEC -19 -

Tables Page
6-16: Use of the DS1%, DSO%, LWORD¥, and WRITE* lines during interrupt

acknowledge cycles ............cciiiiiiiitieeteiacacccaaanns esasscees cecsccscscse 323
4-15: Use of D08-D31 to transfer the STATUS/ID .........cccevieeencans ceeeeees ceseeaan 323

6-16: INTERRUPT HANDLER, INTERRUPTER, and IACK DAISY-CHAIN DRIVER timing parameters . 325

%-17: INTERRUPT HANDLER - Timing RULES and OBSERVATIONS ....... cecccccvsae cescccccscnce 327
4-18: INTERRUPTER - Timing RULES and OBSERVATIONS ......cccceteccense seesecscscscse 333
4-19: IACK DAISY-CHAIN DRIVER - Timing RULES and OBSERVATIONS .....cccccecenacccas . 339
5-1: Module drive during power-up and power-down sequences ..... ceseen cececcssncae 373
6-1: Bus voltage specifications ......iiiiiiiiiiiiiiieiiiiiereaaeeaaaa. ceeesceans 383
6-2: Bus driving and receiving requirements .............ccccccctitiiecnsecccnnann 387
6-3: Bus driver SUMMAIY ....ccccccveeeccccccccnons evececscscecescscscscnsesesanns 411
7-1: Jl”l pin assigments ......... e eeeteecatecesttantetccoscncsacacananans ceeee 477
7-2: J,/P, pinassigments ....... ... i iiiiiiiiiiiiciictieceseeannn cesececaans . 479
C-1: SERCLK timing values ........ccccetteaceacsccsatoscccsscessasccsssscanssscnnss 501
D-1: Metastability data ....... .. uiiieiiiiiirrierirreecenseacsecccceoccoccoaccanns 521
E-1: Permissible subsets of adressing capabilities ........... ceceescececsescnns .o 567
E-2: Interopersbility among the permissible adressing subsets .................... 549
E-3: MASTER: Permissible subsets of data transfer capabilities ......... cecesearaes 553
E-G: SLAVE: Permissible subsets of data transfer capabilities ............ccccv.en 553
E-5: LOCATION MONITOR: Permissible subsets of data transfer detection

capabilities .........i ittt i ittt ittt ccccac ettt eccctaccancnnnn 555
E-6: Interoperability among the permissible data transfer subsets ................ 555
E-7: Interoperability among ARBITERS and REQUESTERS ......cccctieenccccoscccnacans 557
E-8: Interoperability of INTERRUPTERS and INTERRUPT HANDLERS ........ccccv. ceeeas 561

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: BS EN 60821:1995


http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995
http://www.avadocuments.com/doc/bs-en-60821-1995

-20 -
(0-1) 821 @ CEI

COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

BUS CEIl 821 VMEbus -

BUS SYSTEME A MICROPROCESSEURS POUR DONNEES
DE 1 OCTET A 4 OCTETS

AVANT-PROPOS

1) Les décisions ou accords officiels de la CEI en ce qui concerne les questions techniques,
préparés par des Comités d'Etudes ol sont représentés tous les Comités nationaux s'inté-
ressant & ces questions, expriment dans la plus grande mesure possible un sccord inter-
national sur les sujets examinés.

2) Ces décisions constituent des recommandations internationales et sont agréSes comme
telles par les Comités nationaux.

3) Dans le but d'encourager l'unification internationale, la CEI exprime le voeu que tous
les Comités nationaux adoptent dans leurs rdgles nationales le texte de la recommandation
de la CEI, dans la mesure ol les conditions nationales le permettent. Toute divergence
entre la recommandation de la CEI et la rdgle nationale correspondante doit, dans la
wmesure du possible, étre indiquée en termes clairs dans cette derniére.

4) La CEI n'a fix& aucune procédure concernant le marquage comme indication d'approbation et
sa responsabilité n'est pas engagSe quand il est déclaré qu'un matériel est conforme 3
1'une de ses recommandations.

La présente norme a été établie par le comité technique mixte 1SO/CEI
JTC 1: Technologie de l'information, SC 26: Systéme a microprocesseurs.

Cette deuxiéme édition de la CEl 821 remplace la premiére édition parue
en 1987, et constitue une révision technique.

Le texte de cette norme est issu des documents suivants:

DIS Rapport de vote

ISO/CEI DIS 821 JTC 1/SC 26 N 36

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute
information sur le vote ayant abouti 3 |'approbation de cette norme
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821 @ IEC -21 - (0-1)
INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

IEC 821 VMEbus -
MICROPROCESSOR SYSTEM BUS FOR 1 BYTE TO 4 BYTE DATA

FOREWORD

1) The formal decisions or agreements of the IEC on technical matters, prepared by Technical
Committees on which all the National Committees having a special interest therein are
represented, express, as nearly as possible, an international consensus of opinion on the
subjects dealt with.

2) They have the form of recommendations for international use and they are accepted by the
National Committees in that sense. ‘

3) In order to promote international unification, the IEC expresses the wish that all
National Committees should adopt the text of the IEC recommendation for their mational
rules in so far as national conditions will permit. Any divergence between the IEC
recommendation and the corresponding national rules should, as far as possible, be clearly
indicated in the latter.

4) The IEC has not laid down any procedure concerning marking as an indication of approval
and has no responsibility when an item of equipment is declared to comply with one of its
recommendations. .

This standard has been prepared by Joint Technical Committee ISO/IEC
JTC 1: Information technology, SC 26: Microprocessor systems.

This second edition of IEC 821 replaces the first edition issued in 1987,
and constitutes a technical revision.

The text of this standard is based on the following documents:

DIS Report on Voting

ISO/IEC DIS 821 JTC 1/SC 26 N 36

Full information on the voting for the approval of this standard can be
found in the Voting Report indicated in the above table.
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(0-1) -22 - 821 @ CEI
BUS CEIl 821 VMEbus -

BUS SYSTEME A MICROPROCESSEURS POUR DONNEES
DE 1 OCTET A 4 OCTETS

CHAPITRE 0: INTRODUCTION

0.1 Domaine d'application

La présente norme décrit un bus de fond de panier a hautes perfor-
mances utilisable dans les systémes a microprocesseurs, a mono-
processeurs ou a multiprocesseurs. La norme est basée sur la spéci-
fication VMEbus du groupe de fabricants VME, aoat 1982. Ce bus
inclut quatre sous-systémes de bus: le bus de transfert de données, le
bus d'interruptions prioritaires, le bus d'arbitrage et le bus utilitaire.
Le bus de transfert de données supporte des transferts de données
de 8, 16 et 32 bits sur 32 lignes de données et 32 lignes d'adresse non
multiplexées. Les protocoles de transfert sont asynchrones et
interverrouillés. Le bus d'interruptions prioritaires fournit au systéme
les services d'interruption en temps réel. L'allocation du bus est
assurée par le bus d'arbitrage, qui permet ['implémentation des
algorithmes d'arbitrage de type priorité tournante et de type prio-
ritaire. Le bus utilitaire fournit la synchronisation pour la mise sous
tension et la mise hors tension du systéeme. Les spécifications méca-
niques des cartes, des fonds de panier, des sous-chissis et des
chassis sont basées sur la Publication 297 de la CEl.

0.2 Références normatives

Les publications suivantes de la CEl sont citées dans la présente norme:

Publications n°% 297-1 (1982): Dimensions des structures wécaniques de la série de
482,6 mm (19 in), Premidre partie: Panmneaux et bitis.

297-3 (1984): Troisiéme partie: Bacs et blocs enfichables associés.

603-2 (1980): Comnecteurs pour fréquences inférieures & 3 MHz pour
utilisation avec cartes imprimSes, Deuxidme partie:
Connecteurs pour circuits imprimés en deux parties, pour
grille de base de 2,54 mm (0.1 in) avec caractéristiques
de montage communes.

822 (1988): CEI 822 VSB - Bus paralldle de sous-systdme du Bus CEI 821
VMEbus.

823 (1990): Bus systéme & microprocesseurs (VMSbus) - Bus sous-systime
série du bus CEI 821 (VMEbus).

0.3 Note au lecteur

Le BUS CEl 822 représente le bus normalisé par le Sous-Comité 47B
en tant que bus sous-systéme du BUS CEIl 821 qui constitue la
présente norme.

Le BUS CEIl 823 représente le bus normalisé par le JTC 1/SC 26 en
tant que bus série du présent BUS CEI 821.
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