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Letter symbols for physical quantities; symbols to be used for electrical machines Ersatz fur DIN 40121/12.75

Es besteht weitgehende Ubereinstimmung mit der von der International Electrotechnical Commission (IEC) heraus-
gegebenen Internationalen Norm |EC 27-4 : 1985.
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1 Anwendungsbereich und Zweck

Diese Norm legt zusétzlich zu DIN 1304 Teil 1 Formelzeichen fest fir im Bereich des Elektro-
maschinenbaus verwendete GroBen. Sie ergdnzt fir dieses Fachgebiet die Norm DIN 1304
Teil 1 (iber aligemeine Formelzeichen und soll zusammen mit dieser benutzt werden. Die in
DIN 1304 Teil 1/03.89, Abschnitt 3, gegebenen Anwendungsregeln gelten auch hier.

Formelzeichen, die bereits in DIN 1304 Teil 1 festgelegt sind, werden hier nur wiederholt,
wenn die Bedeutung geandert oder eingeschrankt wird.

Jede Art der Vervielfiltigung, auch auszugsweise, nur mit Genehmigung des DIN Deutsches Institut fiir Normung e.V,, Berlin, gestattet.
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2 Formelzeichen und Indizes
2.1 Formelzeichen fiir geometrische GroBen

Tabelle 1.
Nr Egircr?‘eelr; Bedeutung SI-Einheit Bemerkung
1.1 l Ladnge des gesamten Blech- | m
pakets
1.2 | Ipe Eisenldnge m lpe=1—ny -1y, InachNr1.1,n,nachNr6.11,/,nach Nr1.4
1.3 | L reine Eisenlange m Iy = kge * Ige, Rpe Nach Nr 6.29, [g. nach Nr 1.2
14 | I, Lange eines Kihlschlitzes m
1.5 Loy mittlere halbe Windungslédnge | m
16 | Iy mittlere Wickelkopfldnge m Iy=1,,—1, I,y nach Nr 1.5, I nach Nr 11
1.7 le aquivalente Eisenlange m siehe Bild 1, auch gleichwertige Eisenldnge
18 | d Durchmesser des Ankers m
19 | ds AuBendurchmesser des m auch ... des Standers
Stators
1.10 | d,, ds Innendurchmesser des m auch ... des Standers
Stators
111 | d;, dye AuBendurchmesser des m auch ... des Laufers
Rotors
1.12 | dy Innendurchmesser des m auch ... des Laufers
Rotors
113 | d. Kommutatordurchmesser m
114 | k, Polhdhe m
115 hpq Polschuhhohe m
116 | hyo Polschafthdéhe m
117 | hys Statorjochhohe m
118 | Ay, Rotorjochhdhe m
119 | A Statornuttiefe m L))
1.20 | A, Rotornuttiefe m 1
121} r, by Biirstenhohe m
1.22] 6, g Luftspalt (Luftspaltldnge) m
1.23 | 6o Luftspalt an der engsten Stelle | m siehe Bild 3
1.24 | 6, aquivalenter Luftspalt m 6e=0"kes- Rer, 6 nach Nr 1.22, ke nach Nr 6.30,
(mit Berlicksichtigung der kcr nach Nr 6.31
Nutung)
1.25 | b effektiver Luftspalt mit m Oef=0¢ (1 4+ VE/ V)
Beriicksichtigung der Nutung 0. nach Nr 1.24, V nach DIN 1304 T 1/03.89 Nr 4.20,
der Eisenséttigung 6 nach Nr 1.22, Fe nach Nr 7.26
1.26 | hgs Statorzahnhéhe m hgs=hg1), hg nach Nr 1.19
1.27 | hgr Rotorzahnhohe m hgr=h, "), b, nach Nr 1.20
1281 H Achshdhe der Maschine m siehe [EC 72 : 1971
1.29 | by, by Polschuhbreite m
1.30 | bp2 Polschaftbreite m
1.31| bpe aquivalenter Polbogen m 2) siehe Bild 3
1.32 | b, Statornutbreite m 3)
1.33 1| b, Rotornutbreite m 3)
1) Anteile der Nuttiefe werden ausgehend vom Luftspalt benummert: 1, 2, 3, ... (siehe Bild 4). Der Index s oder r darf
entfallen, wenn eine Verwechslung ausgeschlossen ist.
2) Bogenldngen am Ankerumfang
3) Unterschiedliche Breiten werden ausgehend vom Luftspalt benummert: 1,2, 3, ... (siehe Bild 4). Der Index s oder r darf
entfallen, wenn eine Verwechslung ausgeschlossen ist. -
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Tabelle 1. (Fortsetzung)
Nr :girCTIZ: Bedeutung Sl-Einheit Bemerkung
1.34 | bys Statorzahnbreite m 3)
1.35| bgr Rotorzahnbreite m 3)
1.36 | by, t tangentiale Biirstenbreite m
1.37 | b, 2 axiale Birstenbreite m a wenn keine Verwechslung zu befiirchten ist
1.38 | bie aquivalente Blrstenbreite m
1.39 | b, bes | Dicke der Isolation zwischen | m
nebeneinanderliegenden
Kommutatorsegmenten
140 7, ¢ Teilung, als Bogenlange m
gemessen
1411 7, 8 Polteilung m
142 1, &g Statornutteilung m
143 | 7. t; Rotornutteilung m
144 | 7., ¢t Kommutator-Segmentteilung | m
3) siehe Seite 2

2.2 Formelzeichen fiir kinematische Grofien

Tabelle 2.
Formel- . .
Nr zeichen Bedeutung SI-Einheit Bemerkung
21 | T Zeitkonstante s T=wg- T4
22 | oo Bezugs-Kreisfrequenz s Einheit auch rad/s
23 | ws Stator-Kreisfrequenz s Einheit auch rad/s %)
24 | o, Rotor-Kreisfrequenz s Einheit auch rad/s )
25 | Qn mechanische Winkel- rad/s Qn=2n-n,
geschwindigkeit n nach DIN 1304 T1/03.89 Nr 2.14
ws/p—
26 | s Schlupf 1 g= 2P Fm
ws/p
p nach Nr 6.1
®; nach Nr 2.3
Qm nach Nr 2.5

4y Das Formelzeichen T sollte fiir Zeitkonstanten in Sekunden verwendet werden. Werden Zeitkonstanten als bezogene
synchrone Winkel der Dimension 1 ausgedriickt, so ist das Formelzeichen 1 =wg - T zu bevorzugen.

5) Bei Wechselstrommaschinen ist o,/p die synchrone Winkelgeschwindigkeit.
6) Im Rotorbezugssystem
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2.3 Formelzeichen fiir dynamische GroBen

Tabelle 3.
Formel- . .
Nr zeichen Bedeutung SI-Einheit Bemerkung
31 |1y Nenn-Anlaufdauer s Tj=] - Qun*/PNT)
J nach DIN 1304 T1/03.89 Nr 3.9
411-18-16 10)
32 | H Trégheitskonstante eines s H=wW]. QmNZISN 7
Maschinensatzes (kinetische 411-18-1410)
Energie durch Schein-
leistung)
33 | M., T. | elektromagnetisches Dreh- N-m 8)9)
moment (Luftspaltmoment)
34 | My, T, Kupplungsmoment N-m 8) 9)
35 | My, Tq | mechanisches Rotorverlust- | N-m 8)9)
moment
36 | My, T, Drehmoment bei N-m 411-18-02 8) 10)
festgebremstem Rotor 2131
37 | My, T, | Sattelmoment N-m 411-18-07 8) 10)
2.1511)
38 | My, T, | Kippmoment N-m 411-18-108) 10)
2171
3.9 | My, Tyi| Intrittfallmoment N-m 411-18-08 8) 10)
(synchrones)
310 | Mpo, Tpo | Synchron-Kippmoment N-m 411-18-118)10)
217 1)

7) QmnN, Py und Sy sind Bemessungswerte (siehe DIN 40 200). Gelegentlich wird H (nach Multiplikation mit Q¢ = w¢/p) als
bezogene GroBe verwendet.

8) Nach IEC 27-1 : 1971 und IEC 27-4 : 1985 wird mit T nicht nur die Periodendauer (IEC 27-1, Nr 14), die Zeitkonstante
(IEC 27-4,Nr 47) und die Anlaufdauer (IEC 27-4, Nr 57) sondern auch das Drehmoment (IEC 27-4, Nr 59 bis 66) bezeich-
net. Dies flihrt oft zu Schwierigkeiten, da Drehmoment und ZeitgréBen in derselben Gleichung vorkommen kénnen.
Deshalb wurde hier gegeniiber IEC 27-4 : 1985 beim Drehmoment Vorzugszeichen und Ausweichzeichen miteinander
vertauscht.

9) M 4entspricht den mechanischen Rotorverlusten, ausgedriickt als Drehmoment bei der Winkelgeschwindigkeit Q. Im
Motorbezugssystem lautet die Bewegungsgleichung

de
Me=]d—tm+Md+MS J nach DIN 1304 T1/03.89 Nr 3.9
10) Angegeben sind die Nummern der Begriffe nach IEC 50 (411) : 1973
11) Angegeben sind die Abschnittsnummern nach |EC 34-1 : 1983

2.4 Formelzeichen fiir Verluste und Warmetransport

Tabelle 4.
Nr ggircruzlr-a Bedeutung SI-Einheit Bemerkung
41 Py in Warmestrom umgewandel- | W
ter Leistungsanteil, Verlust-
leistung
42 | &y, Warmestrom w
43 | A Ubertemperatur K
44 | 0, Umgebungstemperatur °C
4.5 | o, Kihimitteltemperatur °C
46 | «a Wirmeiibergangskoeffizient | W/(m?-K) | International auch K
4.7 A Wérmeleitfahigkeit W/(m - K) International auch k
48 | gy Volumenstrom m3/s 12)
49 | Ap Druckdifferenz Pa
410 | Ry Stréomungswiderstand Pa-s/m? Ry =Ap/qy Ap nach Nr 4.9
gy nach Nr 4.8
12 i
) Falls keine Verwechslungsgefahr besteht, darf ¢ ohne Index verwendet werden. D |ents
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