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Trailer ladder AL 16-4

Ersatz fiir Ausgabe 10.73

Diese Norm enthalt in den Abschnitten 4.1.2 bis 4.1.5, 4.4.2, 4.2.3, 4.3.1.1 bis 4.3.4, 4.4 bis 4.4.2 und 4.5 bis 4.6
sicherheitstechnische Festlegungen im Sinne des Gesetzes iiber technische Arbeitsmittel (Geratesicherheitsgesetz). Die

Abschnitte sind durch einen ® besonders gekennzeichnet.

Beginn der Giiltigkeit
Diese Norm gilt ab 1. April 1985.

1 Anwendungsbereich und Zweck

Diese Norm gilt fiir Anhdngeleitern im Sinne von Ab-
schnitt 2.1.

Anhangeleitern werden vorrangig zum Retten von
Menschen aus Notlagen, weiterhin auch zur Brand-
bekd@mpfung und zur Durchfiihrung technischer Hilfe-
leistungen verwendet.

2 Begriffe

Zur Verdeutlichung der folgenden Begriffe siehe auch
die Bilder 1 und 2.

2.1 Anhangeleiter

Die Anhangeleiter ist ein Feuerwehranhinger?). Sie
besteht aus einem Einachs-Fahrgestell mit einer Zugein-
richtung sowie einem handbetitigten Leiterantrieb mit
aufricht- und ausfahrbarem Leitersatz.

2.2 Leiterldnge Ly,

Die Leiterlange Ly, in m ist das vom Ausfahrzustand des
Leitersatzes abhdngige MaR vom Leiterfull {Unterleiter)
bis zum Leiterkopf (Oberleiter) *).

2.3 Aufrichtwinkel «

Der Aufrichtwinkel @ in Grad ist der Winkel zwischen
der jeweiligen Mittelachse des Leitersatzes und der Waage-
rechten ™).

2.4 Querneigungswinkel S

Der Querneigungswinkel 3 in Grad ist der Winkel zwischen
der Waagerechten und der Achse (Standfliche) des Fahr-
gestells **).

2.5 Rettungshéhe h

Die Rettungshéhe h in m ist die lotrechte Hohe von der
waagerechten Standflache bis zur obersten Querverbin-
dung der Leiterholme in der Sprossenebene; gemessen
wird ohne Belastung *).

2.6 Nenn-Rettungshdhe Ay

Die Nenn-Rettungshdhe Ay in m ist die Rettungshdhe
bei Nenn-Ausladung; gemessen wird ohne Belastung.

2.7 Ausladung!

Die Ausladung ! in m ist der Uberhang von der AuRen-
kante der belasteten Abstiitzung bis zum Lot der obersten
Querverbindung der Leiterholme in der Sprossenebene;
gemessen wird auf waagerechter Standfliche ohne
Belastung.

2.8 Nenn-Ausladung Iy

Die Nenn-Ausladung Iy in m ist die Ausladung bei Nenn-
Rettungshéhe; gemessen wird auf waagerechter Stand-
flache ohne Belastung.

2.9 Nennlast Py

Die Nennlast Py in kg ist die Last, mit der der Kopf des
Leitersatzes im Freistandsfeld bis an die fiir diese Last
giiltige Freistandsgrenze lotrecht belastet werden darf ).

2.10 Priiflast Pp

Die Priiflast Pp in kg ist die Last, die fiir die statische
Priifung des Leitersatzes vorgeschrieben ist *).

2.11 Abstitzkraft F

Die Abstiitzkraft F in N ist die Kraft (bei beliebiger
Stellung und L,ast innerhalb des Freistandsfeldes), die
beim Betrieb der Anhingeleiter von den entlasteten
beiden Radern und den Fahrgestellabstiitzungen an der
Achse auf die Standflache iibertragen wird. Dabei sind
die beiden Abstitzungen am Querholm in Héhe des
lenkbaren Rades standfest heruntergedreht.

*) Begriff aus DIN 14 702/04.85
**) Begriff aus DIN 14 701 Teil 1/04.78

1) Begriff Feuerwehranhinger siehe DIN 14011 Teil 6;
Anforderungen an Feuerwehranhinger siehe
DIN 14503.

Fortsetzung Seite 2 bis 7
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2.12 Radbelastung F, 2.16 Statische Uberlastpriifung
Die Radbelastung F; in N ist die Belastung, die — bei Die statische Uberlastpriifung ist die Priifung des Leiter-
einem Aufrichtwinkel von =~ 75° voll ausgefahrenen und satzes auf bleibende Verformung. Sie ist keine Stand-
bei einem um 6° aus der Senkrechten seitiich geneigten sicherheitspriifung *).
Leitersatz — vom entlasteten Rad und der hinteren Ab-
stitzung dieser Seite gemeinsam auf die Standflache . .
iibertragen wird. 3 MaRe, Gewicht, Bezeichnung
. 3.1 Die UmriBmaRe nach Bild 3 und Bild 4 diirfen nicht
2.13 Freistandsfeld Uberschritten werden (Priifung nach Abschnitt 9.1).
Das Freistandsfeld ist der Bereich, in dem der Leitersatz Die Unterkante der Stiitzspindelteller muR im hoch-
im ‘Freistand mit der fiir dieses Feld zulassigen Nutzlast geschraubten Zustand in Fahrstellung der Anhéngeleiter
belastet werden darf, ohne die Standsicherheit zu geféhr- mindestens 120 mm iiber der Fahrbahn liegen (gemessen
den. bei 900 mm Anhéngehéhe).
2.14 Freistandsgrenze
. .r Istancsgr nz' . . . 3.2 Das in Bild 3 angegebene MaR fiir die Lange der Zug-
Die Freistandsgrenze ist die Grenze, bis zu der der Leiter- einrichtung darf nicht unterschritten werden (Priifung
satz im Freistand mit der fiir das Freistandsfeld zulassigen nach Abschnitt 9.1)
Nutzlast belastet werden darf. e
Aus Sicherheitsgriinden darf die Leiter iiber die Frei- 3.3 Das zulissige Gesamtgewicht betragt 1500kg
standsgrenze hinaus nicht bewegt werden. (Prisfung nach Abschnitt 9.1).
2',15 S‘tatnsche"PrufuT\g L . ) 3.4 Die Stiitzlast der Zugeinrichtung, d. h. die Kraft in
Du_e statlschefrufung ist die Uberpriifung der Standsicher- vertikaler Richtung, die von der Deichsel — gemessen in
heit der Anhangeleiter. Mitte Zugdse — auf die Anhangekupplung ausgeiibt wird,
- darf bei einer Anhangehéhe zwischen 500mm und
*) Begriff aus DIN 14 702/04.85 900 mm 50 kg nicht iiberschreiten.
MaRe in m / B=100  MaRe in m
A*\ég'\3
<
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Zugeinrichtung B1=225
Ar=825
Bild 3. Bild 4.
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3.5 Bezeichnung der Anhingeleiter (AL) mit einer
Nenn-Rettungshéhe von 16 m und einer Nenn-Ausladung
von4m:

Anhéngeleiter DIN 14703 — AL 16-4

4 Anforderungen

Soweit nachstehend nicht andere oder weitergehende
Anforderungen gestellt sind, gelten die Bestimmungen
der StraBenverkehrs-Zulassungsordnung (StVZO) (ein-
schlieflich der hierzu herausgegebenen Richtlinien) und
DIN 14 503.

4.1 Fahrgestell

4.1.1 Das Fahrgestell muR mit handelsiiblichen Scheiben-
radern und Luftreifen ausgestattet sein.

4.1.2 ® Die Fahrgesteliachse muB mit einer auf die Rad-
naben wirkenden Feststelibremse ausgeriistet sein.

4.1.3® Das Fahrgestell muB mit einem lenkbaren Rad
und einem Hebel zum Fahren der aufgerichteten, jedoch
nicht ausgezogenen, unbelasteten Leiter ausgestattet sein.

4.1.4® Das Fahrgestell muB mit je 2 Abstiitzungen am
Querholm und an der Fahrgestellachse ausgestattet sein.

4150 Am Fahrgestell mufl eine Leiterauflage zur
Lagerung des Leitersatzes in Fahrstellung mit einer selbst-
tatigen Sicherung gegen Abheben angeordnet sein.

4.1.6 Am Fahrgestell muB an geeigneter Stelle ein
geschiossener Gerdtekasten mit Bohrungen als Wasser-
ablauf zum Unterbringen des Zubehors nach Abschnitt 8
angeordnet sein. Die Unterlegkeile diirfen auch an anderer
Stelle des Fahrgestells gelagert werden.

4.1.7 Anhéngeleitern miissen fiir eine Fahrgeschwindig-
keit von 80 km/h zugelassen sein.

4.1.8 Die elektrische Anlage mu fiir 12V ausgelegt
sein. Bei Verwendung von Klemmleisten miissen diese
spritzwassergeschiitzt  (Schutzart DIN 40050 — IP 54)
ausgefiibrt sein {Verteilerdose).

4.1.9 Das hinten Uberstehende Leiterende mul mit
einer fest installierten, gegebenenfalls klappbaren SchluR-
leuchte versehen sein.

4.2 Leiterantrieb

4.2.1 Folgende Bewegungen miissen durch handbetatigte
Antriebe moglich sein:

a) Aufrichten und Neigen,

b) Ausfahren und Einfahren,

¢) Gelandeausgleich links und rechts.

4.2.2e Die Antriebe fiir die Bewegungen miissen so
gestaltet sein, daB unbeabsichtigte Bewegungen ausge-
schiossen sind, z. B. durch selbsthemmende Getriebe.

4.2.3® Stellteile (Bedienelemente) fiir die Antriebe
missen mindestens je einmal vorhanden sein. Kurbein
miissen aufsteckbar und mit selbsttatiger Verriegelung
versehen sein. Je Antrieb sind max. 2 Stellteile (Kurbeln)
mit einer Betatigungskraft von jeweils max. 400 N zu-
lassig.

4.2.4 Das Einfahren des Leitersatzes mul bei allen Auf-
richtwinkeln & = 30° mdglich sein.
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4.3 Leitersatz
4.3.1 Die Leiterteile miissen aus Metall nach dem Stand

der Technik hergestellt sein.

4.3.1.1® Die Umgurtung muB bis zum Leiterkopf der
Oberleiter in voller Hohe durchlaufen. Die Mindesthéhe
der Umgurtung der Oberleiter von Oberkante Sprosse
bis Oberkante Obergurt betrdgt 250 mm. Die lichte
Weite zwischen der oberen Umgurtung darf 450 mm
nicht unterschreiten.

4.3.1.2® Alle Leitersprossen miissen einen Schutz auf-
weisen, der gegen Kalte wirksam, witterungsbestindig,
gleithemmend und griffig ist. Bei Bedarf muR sich der
Schutz mit einfachen Mittein erneuern lassen.

4.3.1.3 ® Die Sprosseniiberdeckung der Leiterteile muR
angezeigt werden, sofern sie nicht durch Aufsetzen der
Falihaken bewirkt wird.

4.3.2 ® Seiltriebe miissen mindestens die Anforderungen
der Triebwerkgruppe 1Cm nach DIN 15020 Teil 1 er-
fillen. Fir die Seiltriebe sind verzinkte Drahtseile drail-
armer Machart zu verwenden, die mindestens den Anfor-
derungen nach DIN 3060 mit einer Nennfestigkeit des
Einzeldrahtes von 1570 N/mm?2 entsprechen.

4.3.3® Zum Einhingen von Halteleinen muR am Kopf
der Oberleiter an beiden Seiten je eine Ose angebracht
sein.

4.3.4® Die Leiterteile missen in Fahrstellung gegen un-
beabsichtigtes Ausfahren selbsttatig gesichert sein.

435 Die Zugeinrichtung mu eine Zugbse nach
DIN 74054 Teil 1 haben.

4.4 ® Standsicherheit
Die Nennlast Py betragt 90 kg.
Die Anhangeleiter gilt als standsicher, wenn die Anfor-

derungen nach den Abschnitten 4.3.1 bis 4.3.3 erfillt
sind.

4.4.1® Die Abstitzkraft F einer Anhangeleiter mul
— unter Priiflast bei allen Aufrichtwinkeln des bis zur
Freistandsgrenze ausgefahrenen Leitersatzes — mindestens
3000 N betragen. Die Priiflast Pp an der Freistandsgrenze
betragt 1,1 - 90 kg = 99 kg (Priifung nach Abschnitt 9.2).

442 Der Leitersatz muR innerhalb des Freistand-
feldes, wenn er mit dem Leiterkopf aufgelegt ist, bis zur
Freistandsgrenze mit 2 Personen (2 - 90 kg), also mit
180 kg je Leiterteil, in gleichméRigem Abstand belastet
und begangen werden kdnnen.

4.4.3 Fiir die ausreichende Seitenstabilitit muR die Rad-
belastung F, > 0,15 . Leergewicht sein (Priifung nach
Abschnitt 9.3).

4.5 ® Sicherheitseinrichtungen

Nachstehende Sicherheitseinrichtungen miissen vorhan-
den sein (Priifung nach Abschnitt 9.5).

45.1® Je 2 Fahrzeugabstiitzungen an der Fahrgestell-
achse und am Querholm in Héhe des lenkbaren Rades
miissen

a) die ungiinstige Einfederung der Bereifung verhindern,

b) die Abstitzkrafte auf die Standfliche iibertragen
konnen,

Documents

Document Sharing Hub


http://www.avadocuments.com/doc/din-14703-1985-04
http://www.avadocuments.com/doc/din-14703-1985-04

