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Control technology; letter symbols

Ersatz fiir Ausgabe 02.81

Diese Norm stellt die sachlich iibereinstimmende Ubernahme des Kapitels XI ,Automatic control science and technology*
der Publikation IEC 27-2A der Internationalen Elektrotechnischen Kommission (IEC), Ausgabe 1975, dar. IEC 27-2A ist die
erste Erganzung der Publikation IEC 27-2 ,Letter symbols to be used in electrical technology, part 2: Telecommunications

and electronics*, Ausgabe 1972.

In den Abschnitten 3 und 4 dieser Norm werden — soweit vorhanden — einheitlich die im deutschen Sprachraum gebréauch-

lichen Ausweichzeichen verwendet.

IEC 27-2 wurde vom Europaischen Komitee fiir elektrotechnische Normung (CENELEC) zum Harmonisierungsdokument

(HD) 245.2 S1 erklart.

1 Anwendungsbereich

1.1 Diese Normiegteinen zusammenhingenden Satzvon
Formelzeichen fir wesentliche GroBen und die sie darstel-
lenden Signale der Regelungstechnik und Steuerungstech-
nik fest. Die Signale und GroBen kdnnen von beliebiger
physikalischer Art sein, allein ihre Funktion im Sinne der
Regelung und Steuerung charakterisiert sie.

1.2 Die Tabelle der Formelzeichen in Abschnitt 2 wird
durch Wirkungsplane fiir typische Anwendungen in Ab-
schnitt 3 erganzt. Jedes der Formelzeichen aus Abschnitt 2
kann durch Zeichen und Indizes nach IEC 27-1 ergdanzt wer-
den. Abschnitt 4 gibt die Schreibweise fiir mathematische
Konzepte der Regelungstechnik und Steuerungstechnik an.

1.3 Die Benennungen der Gro8en und Signale, ihre Defini-
tionen, ihre 7stelligen Referenznummern und die Benen-
nungen der Ubertragungsglieder basieren auf der gegen-
wirtigen*) Uberarbeitung von Kapitel 351 des iEV (friiher
Kapitel 37), die 5stelligen Referenznummern beziehen sich
auf das mehrsprachige IFAC-Worterbuch (International
Federation of Automatic Control, Muiltilingual Dictionary,
Ausgabe 1967).

*) Das ,gegenwartig” bezieht sich 'guf die Ausgabe 1975.
Inzwischen liegt ein Uberarbeitungsentwurf
IEC 1/65(IEV 351)(Sec)1267/135 von 10.91 vor.
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2 Formelzeichen

N Referenznummern Benennung 1 _ Bemerkungen
r
Vocabulary No Name of quantity = T Remarks
1101 351-02-02 Eingangsgrofe u Eingangsvektor u = (u1, ua, ... up)
(20055) input variable input vector
1102 351-02-06 FihrungsgroBe w fir die Regelungseinrichtung und
(21050) Steuerungseinrichtung
reference input variable for the controlling system
1103 351-02-07 StorgroBe v z
(20095) disturbance
1104 -351-02-11 Regeldifferenz e e= w-x
(21055) error signal; error actuating variable
1105 351-02-05 StellgroBe m y
(20090} correcting variable;
manipulating variable
1106 351-02-04 RegelgroBe y x
(20075) controlled variable
1107 AufgabengroBe q XA
(20085) final controlled variable
1108 351-02-10 RuckfihrgroBe f r
(21065) feedback or return signal
1109 ZustandsgroBe X mit arabischen Ziffern als Indices fir
(55035) die Komponenten j=1,2,3,...,n
with arabic numeral subscripts for
internal state variable components
1110 Bildvariable D, S p=0+jw=—346+jw
(50060) complex (angular) frequency
1111 diskrete Bildvariable z in der 7 -Transformation
discrete complex frequency in the Z-transform
1112 351-04-11 Ubertragungsfunktion G, H F eine Funktion von p oder s. In der
(51010) Nachrichtentechnik wird H benutzt.
a function of p. In telecommunica- -
transfer function tion, H is used
Bei MehrgroBensystemen sind die gleichen Formelzeichen fur die Vektoren zu verwenden (siehe Nr 1101).
Vorzugszeichen (Chief symbol) T Ausweichzeichen (Reserve symbol)

ANMERKUNG 1:Indenim folgenden dargestellten Wirkungsplanen und Formeln werden einheitlich statt der Hauptzei-
chen die im deutschen Sprachraum gebrauchlichen Ausweichzeichen verwendet.

ANMERKUNG 2: Die englischen Benennungen wurden aus IEC 27-2A ibernommen, sie werden in vielen Fallen in der
uberarbeiteten Fassung des IEV-Kapitels 351 anders lauten.
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