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1 Anwendungsbereich uhd Zweck

Die Norm gilt fiir die aufgabenbezogene Darstellung der
ProzeBleittechnik (PLT). Die ProzeBleittechnik umfaBt nur
die prozeBbezogene Elektro-, MeB-, Steuerungs- und Re-
gelungstechnik, im folgenden kurz EMSR-Technik genannt.
Die Norm findet Anwendung fiir alle verfahrenstechnischen
Anlagen, beispielsweise in der chemischen Industrie, in der
Mineralélindustrie, fir entsprechende Anlagen in Kraft-
werken, Hiittenwerken und Zechen, fiir die Industrie Bau,
Steine und Erden, die Zellstoff- und Papierindustrie, die
Nahrungsmittelindustrie, die Gas- und Wassertechnik, die
Klimatechnik u. &.

Die 16sungsbezogene Darsteliung der EMSR-Funktionen
wird in DIN 19 227 Teil 2 beschrieben.
2 Begriffe

Begriffe nach den Normen der Reihe DIN 19226 und
DIN 1319 Teil 2.

3 Darstellung
3.1 Kennzeichnung der Aufgaben

Diese Norm legt das System zur Kennzeichnung der
Aufgaben der PLT durch Buchstaben (nachfolgend ,Kenn-
buchstaben”genannt) und durch graphische Symbole zum
Darstellen der funktionellen Arbeitsweise in RI-FlieBbildern
fest.

Aus der Kennzeichnung soll hervorgehen:

Die MeBgriéBe oder eine andere EingangsgréBe, ihre Ver-
arbeitung, die EMSR-Stellen-Kennzeichnung, die Orts-
angaben und der Wirkungsweg.

Darstellungen von RI-FlieBbildern verfahrenstechnischer
Anlagen, fiir Apparate, Maschinen, Rohrleitungen und der-
gleichen sind in den Normen der Reihe DIN 28004 fest-
gelegt.
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3.2 Graphische Symbole, Darstellung der EMSR-Aufgaben
Tabelle 1

Graphische Symbole zur
Darstellung von EMSR-Aufgaben

Symbolelemente zur Kennzeichnung
des Ausgabe- und Bedienortes

ortlicher Leitstand

Reg. Nr 06418

Reg. Nr 06419

vor Ort ProzeBleitwarte .
. . ) . Kennzeichnung: Bemerkung
Kennzeichnung: Kennzeichnung: o
Benennung Symbol . mit einem
ohne mit einem
Querstrich Querstrich doppelten
Querstrich
Das Symbol wird mit
einem Kreis
dargestellt
EMSR-Aufgaben Q \ ), \ ) Q
allgemein g
=0 qu kann je pach
Lénge des einge-

Reg. Nr 06420

schriebenen Textes
zu einem Langrund
werden.

EMSR-Aufgaben,
die mit ProzeB-
leitsystemen

Y

)

N

2D

Das Symbol wird mit

einem Quadrat mit
eingeschriebenen
Kreis dargestelit

9

Reg. Nr 06424 1)

Reg. Nr 064251)

(PLS) realisiert =0 und kann je nach
werden Liange des einge-
schriebenen Textes
zu einem Lang-
Reg.Nr064211) | Reg.Nr064221) | Reg.Nr064231) symbol werden.
Das Symbol wird mit
einem Sechseck
dargestellt
EMSR-Aufgaben, / \ / \
die mit einem \ / \ /
ProzeBrechner
(PR) realisiert =0 und kann je nach
werden Lénge des einge-

Reg. Nr 06426 1)

schriebenen Textes
zu einem Lang-
symbol werden.

1) Nur anwenden, wenn von der Aufgabenstellung zwingend erforderlich.
ANMERKUNG: Reg. Nr nach DIN 30600. Die Symbole sind lageabhidngig und diirfen nicht gedreht werden.
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3.3 MeBort
Tabelle 2
Reg. Nr
Nr Symbol Benennung DIN 30 600
Bezugslinie
1 ANMERKUNG: Der MeBort ist durch eine Bezugslinie mit dem EMSR- _
Stellen-Symbol (siehe Tabelle 1) zu verbinden. Die Linienbreite ist vorzugs-
weise 0,25 mm 1) (siehe Bild 1).
MeBort
2 é) ANMERKUNG: Soll der MeBort besonders hervorgehoben werden,sowird | - 1254
er durch einen Kreis von vorzugsweise 2 mm g dargestelit (siehe Bild 1).
1) Linienbreite nach ISO 128 : 1982

3.4 EMSR-Stellen 3.4.1 Mehrfacherfassung einer MeBgroBe
Die Funktionen von EMSR-Stellen werden durch Kenn- Wird eine MeBgréBe durch getrennte Aufnehmer mehrfach
buchstaben im oberen Teil innerhalb der graphischen erfaBt—z. B.aus Griinden der Verfugbarkeit — dann werden
Symbole dargestellt. Wird z.B. aus Griinden der Ver- die EMSR-Stellen auch getrennt dargestelit.
kniipfungstiefe die Anordnung der Kennbuchstaben
uniibersichtlich, so diirfen mehrere EMSR-Stellenkreise o
dargestellt werden. Zusétzlich wird im unteren Teil die 3.4.2 Ausfiihrliche Darstellung
EMSR-Stellen-Kennzeichnung angegeben. Ist es nicht moglich, mehrere Ausgabe- und Bedienorte in

einer EMSR-Stelle zu kennzeichnen,dann muB diese mehr-
fach dargestellt werden.

3.4.3 Darstellung der Stellgerédtefunktion

In Anlehnung an die Darstellung zum EMSR-Stellenkreis

O werden Stellgerdte durch einen zusitzlichen Kreis darge-
stellt, wenn diese von mehreren Verarbeitungsfunktionen
angesteuert werden und keine feste Zuordnung zu einem
MeBkreis moglich ist. Gleichzeitig ist damit eine Identifi-
zierung des Stellgerates gegeben. Bei EMSR-Schutzein-
richtungen nach VDI/VDE 2180 ist eine Kennzeichnung der
Stellgeratefunktion erforderlich.

103 B 3.4.4 Darstellung der Aufnehmerfunktion

Wenn am MeBort zum Erfassen einer MeBgréBe nur ein
MeBstutzen vorhanden ist, so wird der entsprechende
Kennbuchstabe fiir die MeBgréBe in den EMSR-Stellen-
Kreis eingetragen. Ist zusétzlich ein nicht angeschlossener
Aufnehmer vorhanden, so wird der entsprechende Kenn-
buchstabe und der Folgebuchstabe E im EMSR-Stellen-
Bild 1: EMSR-Stellen-Symbole kreis eingetragen.

3.5 Kennbuchstaben

MeBgréBen oder andere EingangsgréBen und ihre Verarbeitung werden durch die Kennbuchstaben nach Tabelle 3 angegeben.
Die Kennbuchstaben werden in den oberen Teil des EMSR-Stellen-Kreises eingetragen.

Die Reihenfolge der Kennbuchstaben ergibt sich aus Tabelle 3.

BEISPIEL: o 5 I .
Erstbuchstabe (Druck) |
Ergdnzungsbuchstabe ___(Differenz)

1. Folgebuchstabe (Anzeige)

2. Folgebuchstabe (Regelung)

Weitere Folgebuchstaben sind mdglich.
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Tabelle 3: Kennbuchstaben fiir EMSR-Technik

Gruppe 1: Gruppe 2:
Kenn- MeBgréBe oder andere EingangsgroBe, Stellglied Verarbeitung
buch- als als Folgebuchstabe
stabe als Erstbuchstabe Ergdnzungs- Reihenfolge: 1)
buchstabe 1) LR C
A 2) Stérungsmeldung
B 2)
C 2) selbsttdtige Regelung
D Dichte Differenz
E elektrische GroBen Aufnehmerfunktion 12)
F DurchfluB, Durchsatz Verhaltnis
G Abstgnd, Lénge, Stellung, Dehnung,
Amplitude
H Handeingabe, Handeingriff 13) oberer Grenzwert (High)9)
| 2), 14 Anzeige
NE aater
K Zeit frei verfigbar3)
L Stand (auch von Trennschicht) unterer Grenzwert (Low)9)
M Feuchte frei verfiigbar 3)
N frei verfiigbar 3)
o frei verfugbar3), 14) (Sr:?chr:tz gfi;i:,gian:ggiunl;g)nzeige
P Druck
Q Stoffeigenschaft, QualitdtsgréBen, Integral,
Analyse (auBer D, M, V)4) Summe
R StrahlungsgréBen Registrierung7)
S Geschwindigkeit, Drehzahl, Frequenz Sg:ﬁ;:zzg Ablaufsteuerung, Verkniipfungs-
T Temperatur MeBumformer-Funktion €)
U zusammengesetzte GroBen 5),8) zusammengefaBte Antriebsfunktionen 10)
Vv Viskositét Stellgerate-Funktion
w Gewichtskraft, Masse
X sonstige GroBen 3)
Y frei verfiigbar 3) Rechenfunktion
Noteingriff, Schutz durch Ausiésung,
4 2) Schutzeinrichtung,
sicherheitsrelevante Meldung 15)
+ oberer Grenzwert 9)
/ Zwischenwert9)
- unterer Grenzwert9)
Ist zum Beschreiben einer Aufgabenstellung eine zusitzliche Kennzeichnung notwendig, dann gelten die Angaben nach
Abschnitt 3.8. — FuBnoten 1) bis 15) siehe Seite 5.
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FuBnoten zu Tabelle 3:

1) Buchstaben, denen bereits eine Bedeutung als ,Ergdnzungsbuchstabe“zugeordnet ist, diirfen nicht als Folgebuchstaben
angewendet werden.

2) Die Buchstaben A, B, C,1,J und Z in Gruppe 1 bleiben einer spdteren Normung vorbehalten. Der Buchstabe J soll inter-
national fiir die Leistung (mechanisch, thermisch, elektrisch) vorgeschlagen werden.

3) Die Erstbuchstaben N, O, X, Y darf der Anwender frei verwenden. Der Buchstabe X wird einzelnen, nicht hédufig wieder-
kehrenden, die Buchstaben N, O, Y werden haufig wiederkehrenden MeBgrdBen in einer Anlage zugeordnet, falls diese
MeBgroBen nicht in Tabelle 1 enthalten sind.

Die Buchstaben K und M darf der Anwender als Folgebuchstaben frei verwenden.

4) QualitdtsgroBen sind z.B.: Konzentration, pH-Wert, Leitfdhigkeit, Heizwert, Wobbe-Zahl, Flammpunkt, Farbzahl,
Brechungsindex, Konsistenz.

5) Aus mehreren GroBen zusammengesetzte EingangsgroBe, soweit sie nicht durch andere Kennbuchstaben dargestellt
werden kann.

8) Falls zur weiteren Unterscheidung der MeBumformerfunktion erforderlich, darf ein weiterer EMSR-Stellenkreis dargestelit
werden. Dem T (Transmitting) als Folgebuchstabe folgt kein weiterer Kennbuchstabe.

7) Registrierung ist der Sammelbegriff fiir Ausgabe mit Speicherfunktion. Die Art der Speicherung wird dabei nicht unter-
schieden.

8) Die Kennzeichnung eines Stellgliedes mit Erstbuchstaben U kann erfolgen, wenn das Stellglied von mehreren Verar-
beitungsfunktionen angesteuert wird.

9) Oberer Grenzwert, Zwischenwert und unterer Grenzwert der MeBgréBe werden durch Pluszeichen, Schragstrich oder
Minuszeichen gekennzeichnet, die den Folgebuchstaben A, O, S,Z einzeln oder auch gemeinsam nachgestellt sind. Weiter
dirfen die Zeichen H (High) fiir oberen Grenzwert und L (Low) fiir unteren Grenzwert verwendet werden. Mit Ausnahme
des Schrégstriches diirfen alle vorgenannten Zeichen auch zur Kennzeichnung der Endstellungen ,offen“ bzw. ,geschlos-
sen” oder der Schaltzusténde ,Ein“ bzw. ,Aus“ verwendet werden.

10) Fiir ProzeBanlagen werden in der Planungsphase die Standardfunktionen (Bedienung und Darstellung) fiir Antriebe
festgelegt:

Bei solchen zusammengefaBten Antriebsfunktionen wird der Folgebuchstabe U z. B.in Verbindung mit dem Erstbuchsta-
ben E verwendet.

Die detailliertere Beschreibung der Aufgabenstellung erfolgt in separaten Unterlagen (Datenblitter,Legende, FuBleiste im
R + I-FlieBbild).

11) Im AnschluB an die Folgebuchstaben I, R, C ist die Reihenfolge der Folgebuchstaben frei wihlbar.

12) Zur Kennzeichnung der Aufnehmerfunktion ohne weitere Verarbeitung darf ein zusétzlicher EMSR-Stellen-Kreis mit dem
Folgebuchstaben E dargestellt werden. Dem E (Sensing Element) als Folgebuchstabe folgt kein weiterer Foigebuchstabe.

13) Hiermit sind alle Eingriffe und Eingaben durch den Menschen zu kennzeichnen.
14) Wegen der Verwechslungsgefahr mit den Ziffern 1 und 0 méglichst zu vermeiden.

15) In EMSR-Schutzeinrichtungen ohne Schaltfunktion nach VDI/VDE 2180 werden sicherheitsrelevante Meldungen und
Aktoren durch ein der EMSR-Stellenkennzeichnung nachgestelites Z in Klammern gekennzeichnet.

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: DIN 19227-1:1993-10


http://avadocuments2026.com/doc/din-19227-1-1993-10
http://avadocuments2026.com/doc/din-19227-1-1993-10

Seite 6 DIN 19227 Teil 1

3.6 Ausgabe- und Bedienort

Der Ausgabe- und Bedienort (Kommunikationsstelle
zwischen Mensch und EMSR-Einrichtung) wird in Tabelle 1
dargestellt.

3.7 EMSR-Stellen-Kennzeichnung

Die EMSR-Stellen-Kennzeichnung ist in den unteren Teil
des EMSR-Stellen-Kreises einzutragen. Die Art des Kenn-
zeichnungssystems ist frei wahlbar. Bei mehreren MeB-
stellen gleicher MeBgroéBe darf eine EMSR-Stellen-Kenn-
zeichnung nur einmal vorkommen.

ANMERKUNG: Bei identifizierenden Kennzeich-
nungen kann es erforderlich werden, den unteren
Teil des EMSR-Stellenkreises zweizeilig zu ge-
stalten (siehe auch Beispiel 5.2).

3.8 Weitere Kennzeichnungen

Soweit die in Tabelle 3 genannten Kennbuchstaben nicht
ausreichen, diirfen zusétzliche Zeichen oder Angaben
auBerhalb des EMSR-Stellen-Kreises angebracht werden.
Insbesondere ist ein solcher Zusatz bei den Erstbuch-
staben E, Q, R und X erforderlich. Dabei sind méglichst
genormte Formelzeichen anzuwenden.

Funktionen nach VDI/VDE 2180, nach der Stérfallver-
ordnung und nach anderen Auflagen sind zu kennzeichnen.

3.10 Wirkungsweg

Bei Sensoren in EMSR-Schutzeinrichtungen ohne Schalit-
funktion sind sicherheitsrelevante Meldungen durch Z in
Klammern zu kennzeichnen, z.B. QRA™ (2).

Aktoren in EMSR-Schutzeinrichtungen sind ebenfalls
durch Z in Klammern zu kennzeichnen, z.B. UV (2).

3.9 Einwirkung auf die Strecke
3.9.1 Stellort, Steliglied

Der Stellort wird durch die Spitze eines gleichseitigen
Dreiecks von vorzugsweise 5 mm Seitenlange dargestelit.
Es ist gleichzeitig auch die einfachste Darstellung eines
Stellgliedes.

Ist in einem FlieBbild bereits ein Stellgerat, z. B. ein Stell-
ventil, eingezeichnet, ist hierdurch der Stellort gekenn-
zeichnet.

3.9.2 Stellgerat

Das Stellgerat wird dargestellt durch das Dreieck (siehe
Abschnitt 3.9.1) und einem Kreis von vorzugsweise 5 mm
Durchmesser. Beide werden durch eine etwa 10 mm lange
Linie miteinander verbunden (siehe Tabelle 5).

Tabelle 5 zeigt auBerdem das Verhalten der Stellgerite bei
Ausfall der Hilfsenergie.

Der Wirkungsweg vom EMSR-Stellen-Kreis zum Stellgerdt wird vorzugsweise durch eine gestrichelte Linie nach
ISO 128 : 1982 dargestellt. Sind Kreuzungen nicht zu vermeiden, ist eine der beiden Linien zu unterbrechen. Bei vermaschten
Wirkungswegen, z. B. Kaskadenregelung, Verhéltnisregelung, diirfen die entsprechenden EMSR-Stellen-Kreise gemaB dem
Wirkungszusammenhang miteinander verbunden und die Wirkungsrichtung darf durch einen Pfeil gekennzeichnet werden.

Um die Ubersichtlichkeit des RI-FlieBbildes sicherzustellen, diirfen die Wirkungslinien auch als Abbruchstellen mit eindeu-

tigen Zielhinweisen versehen werden.

Ist eine eindeutige Zuordnung anderweitig realisiert worden, darf auf diese Zielhinweise verzichtet werden.

3.11 Textfelder an graphischen Symbolen

Bild 2: Vorzugsdarstellung

Bild 3: Erweiterte Darstellung

Tabelle 4
" Erldauterung
Textfeld Nr Platzhalter fiir Text siehe Abschnitt
1 EMSR-Stellen-Funktion nach Tabelle 3 34
21 und 2.2 EMSR-Stellen-Kennzeichnung 3.7
3.1 und 3.2 Weitere Kennzeichnung 3.8
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Tabelle 5: Einwirkung auf die Strecke

Reg. Nr
Nr Symbol Benennung nach
DIN 30600
1 Stellort, Stellglied
v . . . - . 00107
ANMERKUNG: Ersatzdarstellung fiir aligemeine Einwirkung auf die Strecke
)
2 ? Stellantrieb, allgemein (mit Hilfsenergie oder selbsttitig) 00839
3 Stellantrieb, bei Ausfall der Hilfsenergie nimmt das Stellgerét die Stellung fiir maxi-
malen Massenstrom oder EnergiefluB ein 06427
4 Stellantrieb, bei Ausfall der Hilfsenergie nimmt das Stellgerat die Stellung fiir mini- 06428
malen Massenstrom oder EnergiefluB ein
5 Stellantrieb, bei Ausfall der Hilfsenergie bleibt das Stellgerét in der zuletzt einge- 06429
nommenen Stellung
6 Stellantrieb, bei Ausfall der Hilfsenergie bleibt das Stellgerdt zunéchst in der zu- 06430
letzt eingenommenen Stellung, der Pfeil gibt die zuldssige Driftrichtung an
7 Stellantrieb, bei Ausfall der Hilfsenergie bleibt das Stellgerdt zunéchst in der zuletzt 06431
eingenommenen Stellung, der Pfeil gibt die zulédssige Driftrichtung an
8 Stellgerat mit Stellort bzw. Stellglied (mit Hilfsenergie oder selbsttitig) 00353
)
9 Stellgerédt mit Stellort bzw. Stellglied, bei Ausfall der Hilfsenergie nimmt das Stell- 06432
1) gerét die Stellung fiir den maximalen Massenstrom oder EnergiefluB ein
10 Stellgerdt mit Stellort bzw. Stellglied, bei Ausfall der Hilfsenergie nimmt das 06433
Stellgerat die Stellung fiir den minimalen Massenstrom oder EnergiefluB ein
)
11 Stellgerdt mit Stellort bzw. Stellglied, Stellgerat bleibt bei Ausfall der Hilfsenergie 06434
in der zuletzt eingenommenen Stellung
D
Stellgerédt mit Stellort bzw. Stellglied, Stellgerét bleibt bei Ausfall der Hilfsenergie
12 zunéchst in der zuletzt eingenommenen Stellung, der Pfeil gibt die zuldssige Drift- 06435
richtung an
)
Stellgerédt mit Stellort bzw. Stellglied, Stellgerét bleibt bei Ausfall der Hilfsenergie
13 zunéchst in der zuletzt eingenommenen Stellung, der Pfeil gibt die zuldssige 06436
1) Driftrichtung an
1) Diese Symbolde diirfen nicht an Symbolen fiir Armaturen angebracht werden.
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