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Testfunktion: Bedingter Sprung Teil 3

Measurement and control; performance tests on process computer systems, time measurement; function tested: condi-
tional branch

Fir den Anwendungsbereich dieser Norm bestehen keine entsprechenden regionalen oder internationalen Normen.
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1 Anwendungsbereich und Zweck Um die Zeiten fiir die Testfunktion zu ermittein, muB

. . . T, i i i durchgefih erden:
Mit dieser Testfunktion soll die Bearbeitungszeit fir die der Testvorgang in zwei Schritten durchgefiihrt werden

Programmverzweigung  nach  dem  Testverfahren Schritt 1: Testlauf ohne bedingten Sprung
DIN 19 242 Teii 1 gemessen werden. Schritt 2: Testlauf mit bedingtem Sprung.

Um die Programmierung der Testfunktionen zu erleich-
tern, sind in den Anhangen A, B und C Programmbeispiele
in FORTRAN, PEARL und PASCAL beigefigt, die mit
geringfiigigen Anderungen auf allen Rechnern ablaufen k&  Wiederholungsfaktor

kénnen. Diese Beispiele sind auch beim Beuth Verlag andere Formelzeichen: siehe DIN 19242 Teil 1
auf Datentrager (z. B. Magnetband) erhaltlich.

5 Testergebnisse

: 5.1 Belegungszeit des Zentralprozessors (¢
2 Allgemeines gung ] (tzp)

. . .. . . t = | (g —t —(t — } /R
Die Sprungbedingung ,erfillt” bzw. ,,nicht erfillt” kann ze = [(tena anz2) EH1 am) ]

vorgegeben werden. S
5.2 Verweilzeit

3 Testfunktion tvw = lltgva —tava) — tgve — Lava) ]/k

Abhiangig von einer einstellbaren logischen Bedingung

wird zu einer Marke gesprungen {Beispiele siehe An- )

hinge). 6 Testumgebung
Grundkonfiguration nach DIN 19242 Teil 1/01.87, Ab-

4 Testvorgang schnitt 7.

4.1 Vorbereitung

Der Wiederholungsfaktor & mufl so gewdhit werden, 7 Testprotokoll
daR der MeBvorgang im Minutenbereich (mindestens

Jede Art der Vervielfaltigung, auch auszugsweise, nur mit Genehmigung des DIN Deutsches Institut fiir Normung e V.. Berlin, gestattet.

1 bis 10 Minuten) liegt. Zum Testergebnis muR die Testumgebung (siehe
DIN 19242 Teil1) im Protokoll hinreichend genau
4.2 Durchfiihrung beschrieben werden, damit der Test reproduzier- und

Die Bedingung ist eine logische Variable, die vor dem  vergleichbar wird.
bedingten Sprung gesetzt wird. Das Sprungziel liegt im  Zusatzlich miissen die gewahlten Parameter angegeben
Testprogramm. werden.

Fortsetzung Seite 2 bis 20
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Anhang A
FORTRAN-Programm

CHERERF XXX FHARERF XXX FERFAXFEXXARAARA AR EREERAFXEXRREAEEFARF XX RERRAENH

CHrexs *ERE
Cxxx* PROGRAMMIER-SPRACHE:...FORTRAN 1V %K%
CHxds AR AR
Crexs £ %% %
Caxss *H%H
C*%%% X ¥ X%
CHrsxs *EE®
O %% % * % % %
CH AR A I FIFRAAAA R A AR A AR AR F AR I AR R IR AR A AR A I LR XA F LA RRFFIEFAAXAXAXEERE RN
CEF*% ERER
Ce%x%s DER TESTRAHMEN BESTEHT MACH DIN 17242 TEIL 1 AUS DEN *HERS
Cx*%% PROGRAMMABRESCHNITTEN: * % 3%
Caxss *REF
CH®*x 1). VYORSPANN (EINLESEN VON PARAMETERN, INITIALIZIEREN, * %%
Cxx® STARTEN) * ¥ % ¥
Cx¥®%% Z2). BEREICH FUER TESTFUNKTION BZIW. TESTHILFSFUNKTION * % %%
Cex®as (FUNKTION, FUNKTIONSFOLGE, ANWENDERPROFIL) *#xx
Crxxs Z3. NACHSPANN (BEENDEN, AUSWERTEN, PROTOKOLLIEREN? * %% *
Ceesd *EX¥
Cx%%% DER TESTRAHMEN KANN VOM ANWENDER ERWEITERT WERDEN, * K H
Ce¥%% MUSE APER FUER EINE TESTSERIE UNMVERAENDERT BLEIBEN. ®HEH
Cr*¥¥ *H RN
CNFHCFFRF AR FFFTRANFTHRR XA R AR LR ARSI XL FF LA A AR AR F A AR FARRFIXRFXARELERRRR
Cruax === B Y S TEM-ROUTINEH N === * k£ ¥
CRFFFFEEFRAF X E AR AFRFEAAF R I LA A XL AR A F R A RERARRARAAARAXXFAF XA AFAF AR R S
Cxx®% * % % *
CHs®e TIME: TAGESZELT (STUNDEN:MINUTEN:SEKUNDEN? *E xR
Cx¥%% SECNDE: AUSFUEHRUNGSZEIT (SEKUNDEN? * ¥ %%
C**** * &% &

CREBFAFXERA XX RREFEEREARER AR I X R RRARFA XA ERERERLFEXREAAEARF AR RN FXRXER
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C***********************************************************************

CHran === D ATEN-DEKLARATTIIONE === *EER
CHREXREXREREREERRERERRERRLRRERRRRHRER R REA TR RRF R AN EERXE LR RERERXHERENE RN
CH®x XA
Cxxxx PN = PROGRAMM-IDENTIFIKATIONS-NUMMER (01 ... 99 * X% *
C* %% FESTE ZUORDNUNG ZU JEDEM TESTPROGRAMM (KONSTANTE? *XH¥
Cxxx% P] = PROGRAMM-INDEX ZUR STEUERUNG VON PROGRAMMABSCHNITTEN LR
CHaexx tPI = —-1: PROGRAMM-ABBRUCH? * %%
C#*%%% (PI = (0: OHNE FUNKTIONSTEST: ¥ 3 % %
CHaxa (PL = 411 FUNKTIONSTEST=BED ERFUELLT? LEE R
CHEXXR (PI = 2: FUNKTIONSTEST=BED NICHT ERFUELLT? LER T
C¥x%x NI = ANZ. INNERE SCHLEIFE 4 ... 327460 *X¥H
Cxxxx NA = ANZ. AEUSSERE SCHLEIFE (1 ... 327603 * % H %
Cxx** EIN = LOG.~NR.-EINGABE-GERAET (TERMINAL)D * X% H
Cxxxx AUS = LDG.-NR.-AUSGABE-GERAET {(TERMINAL: * % * ¥
Cxxxx PRINT = LOG.~NR.-PROTOKOLL~GERAET (DRUCKER/FERNSCHREIBER? *%%*
Cx%*% TA = ZEIT-ANFANG (STD:MIN:SEK? * %% ¥
C*¥x% TE = ZEIT-ENDE (STD:MIN:SEK? EXER
Cxx%xx TD = ZEIT~DIFFERENZ (SEK) * kXX
Cxxx% BED = SPRUNG-BEDINGUNG *AFH
Cxxxx (BED = 1: KLEINER) * % % %
CHexrx (BED = 2: GQLEICH? *EEY
C¥x%% (BED = 3: GROESSER) * ¥ * %
Cx¥xx A, B = HILFSGROESSEN FUER DIE BEDIMNGUNG *EF¥
C**x%x» DUMMY = HILFSGRDESSE * %% %
Crxxx XX T
CHREIXREFRHER RN LA AR R LRI R AR EEFR LRI AR R R AR EF R RFRRFEARE B HRN R F R T RN RN ER
CHd®x AR E¥

INTEGER PN,PI,NI,NA,EIN,AUS,PRINT
INTEGER TA(4) ,TE(4)

INTEGER BED,A,B

INTEGER DUMMY

REAL TD

DATA EIN/S/,AUS/6/,PRINT/8/

DATA PN/3/
Cxxxx *EH¥
LRt iy Y L Ll L I L L r e

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: DIN 19242-3:1987-01


http://www.avadocuments.com/doc/din-19242-3-1987-01
http://www.avadocuments.com/doc/din-19242-3-1987-01

Seite 4 DIN 19242 Teil 3

C***********************************************************************

Cxxxx ABSCHNITT 1: === ¥V O RS P A NN === EXXE
C***********************************************************************
Craxs * % X%
Cxxxx EINLESEN DER PARAMETER *KXE
Cxex* * % * *

100 WRITEC(AUS,101) PN
101 FODRMAT(’ PN=’,12,’ GIB PARAMETER:’,

b1 /,' :::::::::::::=============:::::::::::::::::’,
2 /," PL = -1: PROGRAMM-ABBRUCH’,

3 /! 0: OHNE FUNKTIONSTEST',

4 /! 1: FUNKTIONSTEST = BED ERFUELLT’,

5 /s Z: FUNKTIONSTEST = BED NICHT ERFUELLT’,
& /,' NA = ANIAHL AEUSSERE SCHLEIFE (1 ... 3276037,
7 /4 NI = ANZAHL INNERE GSCHLEIFE (1 ... 3276017,
8 /. BED = 1: SPRUNG-BEDINGUNG = KLEINER',

2 £y = 2: SPRUNG-BEDINGUNG = GLEICH',

A /7 = 3: SPRUNG-BEDINGUNG = GROESSER’,

B /5' =:=========:=============::=====:::::::::::"
G /eyt PI1 NA NI BED’,

3] /4" 11 IIIII IILII 173

READ(EIN,102) PI,NA,NI,BED
102 FORMAT(IZ,X,15,X,15,3X,11)

CH®XX EX X T
Crexs PRUEFEN DER PARAMETER * A xH
G %% EX X2

IF (PI .EQ. -12 @0T0O 20000

IF ¢PI .LT. 0O} GOTO 100

IF (PI .GT. 2} @070 100

IF (NA .LT. 1> GOTD 100

IF (NA .GT. 327460) GOTO 100

IF (NI .LT. 13 GDTD 1060

IF (NI .GT. 32740 GOTO 1006

IF (BED .LT.1) GOTO 100

IF (BED .GT.3> GOTO 100
C*xxx 3% % * K
Craxs PROTOKOLLIEREN DER PARAMETER * X F
CrExx *% X%

WRITE(AUS,103> PN,PI,NA,NI,BED
WRITE (PRINT,103) PN,PI,NA,NI,BED

103 FORMAT(’ PN=,I2,’ PL=',1Z,’ NA=’,15,’ NI=‘,I15,’ BED=',I1)
IF (PI .EQ. 0) GOTD 180

[t X T ¥ % % *

Cxxxx VORBESETITEN BED-VARIABLEN *anx

C% % %% * %% %
B = 2

IF (PI .EQ. 2) GDTD 140
GOTO BED (110,120,130
CHREXEERREFRERALRRA AR R AR RRER AR RRR AR AR AR RREERRA R R R R XXX ERREERXRRERRNNH
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CHREEEREEEEEEERERN R RREE XA ERAREEEREEEA RN ERRAARRFRRERERA SRR XRREENFER

CHrensn
C*%%%
Crexx

110

Cxxx
Crxxs
CHxxs
120

Crx%%
CE®®x
Crxxx
130

CrEXx*
14C

C*%%%
Cexxs
CH*¥%

Crxss
Crexs
CHex®

Crxxx
CrEXH
(KT X X3

Crexx
180

Cxxxx
CHrrxx
C*% %%

190
CREx®
Crxsx
Cx*xx

Crxxx

A =1
GOTO 180

GO0TO 180

A= 3
GOTOD 180

CONTINUE
GOTO BED

A = 3
60TO 180

A =3
GDTO 180

A = 1

CONTINUE

WRITE(AUS,

BEDINGUNG

BEDINGUNG

BEDINGUNG

BEDINGUNG

BEDINGUNG

BEDINGUNG

(150,160,170

[

KLEINER (ERFUELLT)

GLEICH (ERFUELLT)

GROESSER (ERFUELLT)

KLEINER (NICHT ERFUELLT)

(NICHT ERFUELLT)

GLEICH

GROESSER (NICHT ERFUELLT)

START FUNKTIONS-TEST

1905 PN

WRITE(PRINT,190) PN

FORMAT (”

CALL TIME
D =

PN=‘,12,°

**% START *%%')

ABFRAGE DER STARTZEILT

(TA)

SECNDE (0.0

¥* % % *
* % 3% *
¥* % % %

* % % %
* % X *
% % % *

* ¥ ¥ *
* X%
¥* % ¥ %

¥* % % %

% ¥ ¥ *
AEXR
¥* % % *

9 3 % *
* % % %
¥* ¥k ¥ %

¥* % % %
*EXH
% 3% % *

* % * ¥

* % % %

¥* ¥ % *
*XR®

* % %* %
*R**
¥* % ¥ %

* % * ¥

CHERREFEARER R AR R R R R RRERERRRRRRRR R R R ERRERERRR R RRRFRRRRRRRRRRRRRRNNNE
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CHREREAFER R RRNE R AR EE R R R ERRRRRRAA AR XA AR RN RRRARRRRHRER
Cx%** ABSCHNITT 2: === T E S TF UN&KTTION BIW. SEES *EEN
=== TESTHILFSFUNKTID DN

CH®xa mm ¥* % ¥ ¥
(XTI EE TR RS R EE LS E RS LSS ESLE LS EELEET SRS S SRR RS RS EL LR S
C %% %% 3 % % *
Cx#xx TESTHILFSFUNKTION *EER
C**** 1 3 1 1 -2 X % %3 % X X X 3
CEEXX ¥* % * ¥
Cxxxx BESCHREIBUNG: ALS TESTHILFSFUNKTIDN WIRD IM HINTERGRUND- * kXK
Cexnn PROGRAMM (PN = 1) EINE FESTLIEGENDE FOLGE *E*E
CHEXX% VON ARITHMETIECHEN AUSDRUECKEN BENUTZT, * % % ¥
Crresn MIT DEM DIE FREIE ZENTRALPROZESSOR-ZELT * % % #
Cxexa AUFGENOMMEN WIRD (SIEHE TESTVERFAHREN:. * % * %
Cxx%% TESTFUNKTION s
CH¥%% msmmmmmosmm==s * % % %
Cxnr T
Cx*x%x PESCHREIBUNG: ALS TESTFUNKTION WERDEN ARPHAENGIG VON EINER * XK K
Crrxs EINSTELLEAREN LOGISCHEN BEDINGUNG SPRUENGE * %%
Creax AUSGRFUEHRT. F XX #
CHEFRRARFRAXEEREREEEFFARRNXRFAARAFRAFFEAXLAFEFF XA EEFAARFAFAEATARAFRAIRE R AAF
Cress ' *HEX
Crxaxs LEERSCHLEIFE BEI PIL = 0 FHER
CHE*%% EE XX 3

IF (PI .NE. 0) GOTO 300
DO 200 IA = 1,NA

DO 200 11 1,NI
DUMMY = 0O
200 CONT INUE
e0TO 200
Cxexx * # 3% ¥
300 CONTINUE
GOTO BED (400,500,4&4003
C*%%% EX XX
CHansr BEDINGUNG = KLEINER *EEH
CH%%% * % ¥
400 CONTINUE
DO 401 IA = 1,NA
DO 401 1I = 1,NI
IF (A LT. B) DUMMY = O
401 CONTINUE
GOTD 200
Cxx** * % % %
CHxxs BEDINGUNG = GLEICH X% **
Crxxx T XX
500 CONTINUE
DO 501 IA = 1,NA
DO 501 1@ = 1,NI
IF (A EQ. B> DUMMY = O
S01 CONTINUE
@0TO 200
Crxxs * %% ¥
Cexx* BEDINGUNG = GROESSER FET T
Cxxxx * %K ¥
&00 CONTINUE
DO 601 IA = 1,NA
DO 601 II = 1,NI
IF (A .GT. B) DUMMY = 0O

601 CONTINUE
Cxxxx *hRH

200 CONTINUE
CHREXRREEELEREFAE LRI ER R RERERE R RS RXRHRARERRRRRRARRRERRRERE AR RRE R XXX RK
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