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1 Anwendungsbereich und Zweck

Mit dieser Testfunktion soll die Bearbeitungszeit fiir einen
zyklischen, zeitgesteuerten Interrupt mit Task-Start/-Ende
nach dem Testverfahren DIN 19242 Teil 1 gemessen
werden.

Um die Programmierung der Testfunktionen zu erleich-
tern, sind in den Anhangen A, B und C Programmbeispiele
in FORTRAN, PEARL und PASCAL beigefigt, die mit
geringfigigen Anderungen auf allen Rechnern ablaufen
konnen. Diese Beispiele sind auch beim Beuth Verlag
auf Datentrager (z. B. Magnetband) erhaltlich.

2 Allgemeines

Aus Aufwandgrinden wird in dieser Testfunktion der
Uhr-Interrupt verwendet. Dieser wird softwaremalig
verwaltet und flihrt parametergesteuert zu einem zykli-
schen Task-Start.

3 Testfunktion

Fir n Tasks wird je eine Beauftragung an das Betriebs-

system zum zyklischen Start gegeben.

Die Tasks miissen in getrennten Laufbereichen parallel

ablaufen und in einem globalen Kommunikationsbereich,

der allen Programmen zuganglich ist, taskspezifische

Zahler Z,, hochzahlen konnen (Beispiele siehe Anhange).

Diese Testfunktion umfaBlt je Task:

— eine einmalige Beauftragung fiir den zyklischen Start

— Z,-mal Unterbrechung des laufenden Hintergrund-
programms bzw. einer Task

— Z,-mal Task-Start

— Z,-mal Task-Ausfiihrungen (Zéhler erhéhen)

— Z,-mal Task-Ende

- Z,-mal Fortsetzung des unterbrochenen Hintergrund-
programms oder einer anderen Task

— ein einmaliges Beenden der Beauftragung

Durch die eingestelite Dauer des Hintergrundprogramms

und die gewahlten Zykluszeiten wird die Anzahl der

Task-Starts gesteuert. Die Zykluszeiten missen sinnvoll
gewahlt werden.

4 Testprogramm

4.1 Vorbereitung

Es missen n Tasks eingerichtet und lauffdhig in den
Hauptspeicher mit hoherer Prioritat als der des Hinter-
grundprogramms geladen sein.

Es ist moglich, die Prioritaten der Tasks untereinander
zu variieren.

Ein globaler Kommunikationsbereich muR fiir die Zahler
der n Tasks angelegt sein. Im Vorlauf des Hintergrund-
programmes werden die Parameter

~ ldentifikation der zu startenden Task

— Zykluszeit je Task

eingelesen.

Die Laufzeit des Hintergrundprogrammes mul so einge-
stellt sein, daB fiir jede Task eine geniigend grofle Anzahl
Starts moglich ist.
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4.2 Durchfiihrung

Im Hintergrundprogramm werden direkt nach der Ab-

frage der Anfangszeit und vor der festgelegten Funktion

die Beauftragungen fiir n Tasks gegeben und die Beendi-

gungen dieser Beauftragungen nach der festliegenden

Funktionsfolge und direkt vor der Abfrage der Endzeit

durchgefiihrt. Jede Task erhoht nach ihrem Start ihren

eigenen Zahler im Kommunikationsbereich und beendigt

sich.

Im Nachiauf des Hintergrundprogrammes wird der

Zahlerstand je Task ausgedriickt.

Um die Zeiten fir die Testfunktion zu ermitteln, muR

der Testvorgang in zwei Schritten durchgefithrt werden:

Schritt 1: Testlauf des Hintergrundprogrammes ohne
Beauftragungen an das Betriebssystem

Schritt 2: Testlauf des Hintergrundprogrammes mit
Beauftragungen an das Betriebssystem.

5 Testergebnisse

Z,, Anzahl der durchgefiihrten Starts der Task n
andere Formelzeichen: siehe DIN 19242 Teil 1

Z ist die Summe (Z Z,,) der Zahlerstande und damit die
Anzahl der ausgefiihrten Task-Starts usw. (sieche Ab-
schnitt 3)).

Belegungszeit des Zentralprozessors (tzp)

tzp = [(tgua - tanz) - (temy —tam)1/Z

6 Testumgebung

Grundkonfiguration nach DIN 19242 Teil 1/01.87, Ab-
schnitt 7.

7 Testprotokoll

Zum Testergebnis muB die Testumgebung (siehe
DIN 19242 Teil 1) im Protokoll hinreichend genau be-
schrieben werden, damit der Test reproduzier- und ver-
gleichbar wird.

Das Testprotokoll muf} eine Aussage liber
— die verwendeten Tasks

— die Zykluszeiten

— die Prioritaten

— die Zahlerstande

enthalten.
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Anhang A
FORTRAN-Programm

R XA ISR RSS2 E XS T E LY B sy Y Y s s s XTI

Crrxx XK
Cxx¥% PROGRAMMIER-SFRACHE:...FORTRAN IV * AN
Cx*ss *EEX
C***x XX AR
Craex *HF*
CHhed* * % % %
Cxax* ¥* ¥ ¥ *
Ca %% % * %% %
CRFEEREEERRFF R ERAR R T AR R AR AR SR F R R R AR A A FRFRF AR R LR AR RRRFEFEHRRF
C*%%% ¥* % * #
Cx#*x% DER TESTRAHMEN BESTEHT NACH DIN 19242 TEIL 1 AUS DEN * %X *
Cx#%x% PROGRAMMABRSCHNITTEN: * % % *
CHx®% * X% % *
CxxxH 1. VORSPANN (EINLESEN VON PARAMETERN, INITIALISIEREN, * * ¥ %
CH*®¥ STARTEN? *HH
C**¥x 2). BEREICH FUER TESTFUNKTION BZW. TESTHILFSFUNKTION * % k%
Cxexy CFUNRTION, FUNKTIONSFOLGE, ANWENDERPROFIL) * % ¥ %
C* %% % 3. NACHEPANN (BEENDEN, AUSWERTEN, PROTOKOLLIEREN) * % % %
C* e * % **
Cx*x*% DER TESTRAHMEMN KANN VOM ANWENDER ERWEITERT WERDEN, ¥ ¥* % ¥
C¥sx+ MUSS ABER FUER EINE TESTSERIE UNVERAENDERT BLEIBEN. * % ¥ ¥
CHAxx * %K%
C#xsx [DIESER TEIL 7 IST IDENTISCH MIT TEIL 1. * % % *
C¥xx% TEIL 7 IS8T ERWEITERT UM DIE SYSTEM-AUFRUFE * 3% % %
X ER CALL CYCLE UND CALL CANCL ¥ F®*
Co#%%x ZUM ZYKLISCHEN STARTEN BZW. BEENDEN DES ZYKLUS. *H K *
C*dy * % * %
Cx#%xx DIE TASKS SIND SELBESTAENDIGE UERERSETIUNGS-EINHEITEN * KX
Cxx*¥* ANGEFUEGT. * X * %
Crxxx * %% *
R II E Ry Y L Ll Ll Ly L L T T Y Ry g e v i gy
Crxxx === 5 Y 8 TEM-ROUTINEHN === * % %%
s Y L Tt x L L L L L LY R g e e S gy
Cr*xxx * % % %
Ca¥xx TIME: TAGESIEIT (STUNDEN:MINUTEN:SEKUNDEN) * % * X
Cxrxrx SECNDE: AUSFUEHRUNGSZEIT (SEKUNDEN) * %% %
CH* %% * ¥ % *
Casax CYCLE: BEAUFTRAGUNG ZUM START VON TASK-STARTS * % %%
CHadx CANCL : STORNIEREN DER BEAUFTRAGUNG ¥ % %%
[ X X X3 3 % % %

C**%********************************************************************
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(T EXEETEEEEESELEETZIL ST E LRSS S SIS S S LR R RS S E L L LA EESEEEEE LTSRS

Craxs === D ATEN-=-DEKLARATIIONEN === * % ¥
[T EXTTETELEISTEL ST TS ESE I LRSS ELEE RS EELEL S EEEEERLEEELEEEEEELE L LR RS R
Ch*aes ¥****
C*%x% PN = PROGRAMM~-IDENTIFIKATIONS-NUMMER (01 ... 99 * %K *
CHrxxs FESTE ZUDRDNUNG ZU JEDEM TESTPROGRAMM (KONSTANTES ER L
Cxxxx Pl = PROGRAMM-INDEX ZUR STEUERUNG VON PRODGRAMMABECHNITTEN * % %%
Cxrexd (PI = -1: PROGRAMM-ABBRUCH: *REF
Cx*%%e (PI = (: OHNE FUNKTIONSTEST? * %%
Crdss (RL = 1:¢ MIT FUNKTIONSTEST) Fh AR
Cxxx% NI = ANZ. INNERE SCHLEIFE €1 o.a 327602 * % ¥ %
Cx*%% MA = ANZI. AEUSSERE SCHLEIFE (1 ... 32760 *EE¥
Cx#xx% EIN = LOG.-NR.-EINGABE-GERAET C(TERMINAL? * %K%
Cx¥*#% AUS = LOG.~NR.~-AUSGABE-GERAET (TERMINALS * k% *
Cxx%% PRINT = LOG.~NR.-PROTOKOLL-GERAET (DRUCKER/FERNSCHREIEER) #* % % %
Cr#x% TA = ZELT-ANFANG (STD:MIN:SEK? *H XX
Cxxx% TE = ZEIT-ENDE (STD:MIN:SERD ** %X
%% TD = [EIT-DIFFERENZ (S5EK) *RXH
C**#x% IR = VARIABLE FUER DIE DIVISION (TESETHILFS-FUNKTION? *XHxH
[EEEE * % % *
Cxxx% TANZ = ANZAHL DER TASKE (VORBESETIUNG = 43 * k¥ H
Cx#x* TAKT = AKTUELLE TASK (1 ... 43 *EEX
Crxxx NT1 = ZAEHLER FUER DIE TAEK1 IM COMMOMN-BEREICH * %K
Cxxx3 NTZ = ZAEHLER FUER DIE TASKZ IM COMMON-BEREILCH ** &K
Cx*%% NT3 = ZAEHLER FUER DIE TABKZ IM COMMON~-BEREICH *AEX
Cx¥%x NT4 = ZAEHLER FUER DIE TASBK4 IM COMMON-BERELCH * % H#*
Cx#%x PNR1 = PROZESSNUMMER FUER DIE TASBK1 <1 ... 2% #* % % %
Cx**% PNRZ = PROZESSNUMMER FUER DIE TASKZ {1 ... 793 * A% X
C#%%% PNR3I = PRUOZEGSNUMMER FUER DIE TASK3 (1 ... 293 EEER
C*¥¥%% PNR4 = PRUOZESSNUMMER FUER DIE TASK4 (1 ... 993 * %% F
C#x#%% PNRX = EINGABE-FELD FUER PNR1 ... PNR4 * %%
Cx¥xs CYCL1 = START-IYKLUS FUER DILE TASKL (1 ... 299 * % ¥
Cxaxxx CYCLZ = BTART-ZYKLUS FUER DIE TASKZ (1 ... @99 * % %%
Ceax% CYCL3 = BTART-IYRLUS FUER DIE TASK3S (1 ... 779 * A X
Czxx% CYCL4 = ETART-ZIYKLUE FUER DIE TASK4 (1 ... 999 * %% ¥
Caxwx CYCLX = EINGABE-FELD FUER CYCL1 ... CYCL4 L
C#xxx EINHY = ZEITEINHEIT FUER TASK1 (1 ... % L
Ca#x¥y EINHZ = ZEITEINHEIT FUER TASBKZ (1 ... %3 * % **
Cexx¥ EINH3 = ZEITEINHEIT FUER TAEBK3 (1 ... 9 * k% ¥
Cx¥x% EINH& = ZEITEINHEILIT FUER TASK4 (1 ... 93 *H % H
Cr#x#x EINHX = EINGARE-FELD FUER EINHi ... EINH4 * % % %
C#x%% ST1 = STATUS-VARIABLE FUER AUFRUF TABK1 (1 = FEHLERFREL) * %%
C#%%% STZ2 = STATUS~VARIABLE FUER AUFRUF TASBKZ (1 = FEHLERFREL) * %% ¥
Cx¥¥%x 573 = STATUS-VARIABLE FUER AUFRUF TASK3 (1 = FEHLERFREIL> *** ¥
Cx#%x% 3T4 = STATUS-VARIABLE FUER AUFRUF TASK4 (1 = FEHLERFREIL) *H* ¥
Cxx%x DUMMY = HILFSGRDESSE *E*¥
Cx®%x EEE X 3

CRAX XX EF XX R FRREFFAXREREFRRFRREFERARERRRAFRRRFXRTHRXEX XXX RARERARRRRRNN

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: DIN 19242-7:1987-01


http://www.avadocuments.com/doc/din-19242-7-1987-01
http://www.avadocuments.com/doc/din-19242-7-1987-01

DIN 19242 Teil 7 Seite 5

CHREXRERRRREXRERRRREEEEKREEEEEERRARRRRHRRRRERRRERRRERRFRERARERREXEERRNRENRR
C*% %% % % % %
COMMON /TASK1/NT1(2)
COMMON /TASKZ/NT2(2)
COMMON /TASK3/NT3(2)
COMMON /TASK&/NT4L(2)
C*% %% * % ¥ A%
INTEGER PN,PI,NI,NA,EIN,AUS,PRINT
INTEGER TAC4) ,TE(4)
INTEGER IR(3>
INTEGER DUMMY
REAL TD
INTEGER TANZ ,TAKT ,PNRX(4) ,CYCLX(4) ,EINHX (4}
INTEGER PNR1,CYCL1,EINH1,8T1
INTEGER PNR2,CYCLZ,EINHZ,STZ
INTEGER PMR3,CYCL3,EINH3,5T3
INTEGER PNR&4,CYCL4,EINH4,S5T4
DATA EIN/S/,AUS/6/,PRINT/8/
DATA PN/T7/
DATA TANZ/&/
DATA PNR1/0/,8T1/71/
DATA PNRz2/0/,8T2/1/
DATA PNR3/0/,873/1/
DATA PNR&4/0/,8T4/1/
CHeEx* * %K %
CHREERFEERERFFRERERRREREREERTRERRREERF R R R R R REFFERFERAFERXFTXRRRRARF SRS
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G % 3 % 3 9% % 3% 96 3 3 3 3 I 3 3 3% 36 W 3 3% I I 3 3K W A A H X H KA I K I H I KNI A I I I KNI H RN N NN

Cxxxs ABSCHNITT 1: === V 0 RS P A NN === * A% ¥
G 3% % % 39 3 3 33 3 3 33 3 X 3 3 9 33 A 963 36 3 I A K KK WA KN N NI I KK NN KN NN NENNNN
Crxses *X* X
Crxxxe EINLESEN DER PARAMETER *RER
Cr*% s * % % %
100 WRITE(AUS,1012 PN
101 FORMAT(’ PN=',12,’ GIB PARAMETER:’,
i /’f :z::::::====:===:==::::::::::::::::::::::::"
2 /y" PL = -1: PROGRAMM-ABBRUCH®,
2 fy 0: OHNE FUNKTIONSTEET',
4 /4’ 1: MIT FUNKTIONSTEST',
5 /.7 NA = ANZAHL AEUSSERE SCHLEIFE (1 ... 3276007,
& /y' NI = ANZAHL INNERE SCHLEIFE (1 ... 327&60)',
7 /,‘ :::::z::::::::::::::::::::=================’,
3 /y' PIL NA NL‘,
9 Fyf 11 I11XIXI XIII1%3
READ(EIN,102) PI,NA,NI
102 FORMAT(I2,X,15,X,I5)
CHEx* ¥* ¥ 3% %
CH*x* PRUEFEN DER PARAMETER LEE L.
CHaxx ¥* 3% % *
IF (PI .EQ. -1 GOTO 9206000
IF ¢PI .LT. O} GOTO 100
IF (PI .GQT. 1> G070 100
IF (NA LT. 13 GOTO 100
IF (NA .GT. 32760) GOTOD 100
IF (NI LT. 13 GOTO 100
IF (NI .GT. 32760) GOTO 100
C*xxn ¥* % % %
WX TS FROTOKOLLIEREN DER PARAMETER E*EER
C*xxx ¥* ¥ * ¥
WRITE(AUS,103) PN,PI,NA,NI
WRITEC(PRINT,103) PN,PI,NA,NI
103 FORMAT(‘ PN=’,I12,/ PI=‘,12,’ NA=’,I5,’ NI=‘,IS,
1 /" P e Y T T T D
IF(PL .EQ. Q) GOTO 140
C*%%% ¥* % % *
CH*E** EINLESEN DER TASK-PARAMETER * %%
[ XX X3 * % %%

WRITE(AUS,1113PN
111 FORMAT(’ PN=',12,’ TASK-PARAMETER: ,
/,’ PNR = PROZESSNUMMER (1 ... 993’

1 '
2 ly! (0 = KEIN START}',
3 /, CYCL= SBTART-ZYKLUS (1 ... 9299/,
4 /4y EINH= ZEIT-EINHEIT (1 o0 237,
S /,’ EmEsrorDosoxoSCEEREREsRsEnssm==’ )
DO 150 IT = 1,TANZ
TAKT = IT

120 WRITE(AUS,121)PN,TAKT
121 FORMAT(’ PN=’,I12,’ EINGABE FUER TASK',I1,’:’,
/,° PNR CYCL EINH,
/,¢ 11 111 1)

[ ]

READ(EIN,122)PNRX(TAKT) CYCLXCTAKT) JEINHX(TAKT?

122 FORMAT(1X,12,2X,13,4X,11)
WRITE(AUS,123)
WRITE (PRINT,123)

C 2% 3 96 36 3 3 3 9% 3 36 3 96 3 3 3 36 36 36 3 A A 3 I I I I I I I K I A I I K I I I K W I W I A E KN E NN EERN
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CHRERREEREREREERERERERERE R R EREERRERRF XA RRRLER R R RN RHRRRRREHNRHH RN

123 FORMAT(/ e e S Y S T
IF CPNRX(TAKT) .EQ. O) GOTD 130
IF(PNRX{(TAKT) .LT. 13 GOTO 120

IF(PNRX(TAKT) .GT. 99)  GOTO 120
IF(CYCLX(TAKT) .LT. 1)  GOTO 120

IF(CYCLX(TAKT) ,GT. 999) GOTOD 120

IFCEINHXCTAKT) .LT. 1)  GOTO 120

IFCEINHX(TAKT) .GT. 9)  GOTO 120

WRITE (AUS,124) PN, TAKT ,PNRX (TAKT) ,CYCLX(TAKT) ,ELNHX (TAKT)
WRITECPRINT,124)PN,TAKT ,PNRX(TAKT) ,CYCLX (TAKT) (EINHX (TAKT)

124 FORMAT(’ PN=’,12,’ TASK’,I1,‘-PARAMETER:’,

1 /4" PNR=‘,IZ,* CYCL=‘,13,’ EINH=',I1,
2 /,' e LT TR
GDTO 140

130 WRITECAUS,131)PN, TAKT
WRITECPRINT,1313PN, TAKT

131 FORMAT(’ PN=‘,I1,’ TASK‘,I11,°: KEIN START’,
1 /" ErErsTOssSSsEnsSSSEssss=s==’ )

140 CONTINUE

150 CONTINUE

PNR1 = PNRX (1)

PNRZ = PNRX(2)

PNR3 = PNRX(3)

PNR4 = PNRX (&)

CYCL1 = CYCLX(13

CYCLZ = CYCLX(Z2)

CYCL3 = CYCLX(3)

CYCL4 = CYCLX(4)>

EINH1T = EINHX(1)

EINHZ = EINHX(2)

EINH3 = EINHX(3)

EINH4 = EINHX(4)

160 CONTINUE

Crexx * X E %
CHxexxn ZAEHLER FUER TASK~-STARTS LOESCHEN XX RN
Crxxs XXX H

NT1¢(1) = 0

NT1(2) = 0

NT2{1) = 0

NT2(2) = 0

NT3(1)» = 0

NT3(2) = 0

NT4(1) = ©

NT4(Z2) = O
CH¥ax *% X%
CHEx* START FUNKTIONS-TEST I Y
Crxxx * %% ¥

WRITE(AUS,190) PN
WRITE(PRINT,190) PN
1920 FORMAT(’ PN=‘,12,’ *** START *%%x’)

C#% %% %R XX
CH*xu ABFRAGE DER STARTZEIT RS
Co% %% % R XX

CALL TIME (TA)

TD = SECNDS(0O.()
C%% %% * % % *
CHERRRRFRERRAERRRRRRRF R R RR R RRRRRRRRRRRRRRRRRRRFNRRERRRRRERRFFRERRN
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€3 % 3 3 % 3 % 36 9% % 3 36 3 9 3 X 9% 3 9 339 39 3 I % 3 3 I KK I KW A IR NN NN NRRXNN

Cx*%% ARSCHNITT 2: === T E S TF UNKTTION BlW. === * kXN
C***x === TESTHILFSFUNKTI® ON === * ¥ ¥ %
CHAXFAXR R X EEFRFRFRERRRERERRFARAFE IR AERRXERFXEFERERFEXRRRRXRRRRREREARR RN
Cx*x** ¥* % ¥ %
Cxxx% TESTHILFSFUNKTION *RER
CH¥¥¥ zoommomomommmmssmms * % % ¥
Craxx * % % *
C#%%#* BESCHREIBUNG: ALS TESTHILFSFUNKTION WIRD EINE FESTLIEGENDE *HER
Cress FOLGE VON ARITHMETISCHEN AUSDRUECKEN BENUTIT, *XX¥
CH %% MIT DEM DIE FREIE ZENTRALPROZEESSOR-ZEIT * K%K
Caex* AUFGENOMMEN WIRD (SIEHE TESTVERFAHREN). *X* R
CHxxx DIESE TESTHILFSFUNKTION IST IN DIESEM HAUPT- * %% ¥
CHxxs PROGRAMM (PN=7: EINGEFUEGT. DAMIT WIRD DAS * % %%
Cr*x* STARTEN EINES WEITEREN HINTERGRUNDPROGRAMMES * % % %
CH¥exx FUER DIESEN ZWECK UEBERFLUESSIG. * % * %
CHEXX * % %%
Cxsx% TESTFUNKTION el
CH#+%% sSooomomoommnz ¥* ¥ ¥ *
Caxss *RAN
Cxx%% BESCHREIBUMG: DIE TESTFUNKTION BESTEHT IM BEAUFTRAGEN DES * % ¥ ¥
Creas BETRIEBSSYSTEMS (CYCLE)» ZUM ZYKLISCHEN START *EEF
CH%es VON TASKES IN KDNSTANTEN, VORGEBBAREN * %% ¥
Crxxs LEITINTERVALLEN. FEES
Cxr*¥ * XXX
Ceaxs DAS ZEITINTERVALL MUSS S0 GEWAEHLT WERDEN, DASS *%*¥x
CHxx% DIE BETROFFENE TASK SICHER AELAUFEN KANN. * ¥ %%
CH*x DIE ZU STARTENDEN TASKS LIEGEN STARTBEREIT *REN
Crxxx (RESIDENT? IM HAUPTSPEICHER. * % %%
Crxns DIE TASKS MUESSEN EINE HOEHERE PRIDRITAET ALS *RFF
Crxsx DAS HINTERGRUND-PROGRAMM (PN = 7) HABEN. * %%k
Cx#es ZUR KONTROLLE DER ANZAHL DER TASK-STARTS * XX *
C*®%% ERHODEHT JEDE TASBK SEINEN ZAEHLER IM * % %%
Cx#* FCOMMON’ -BEREICH. * ¥ % ¥
Ceaa% ¥* % ¥ ¥
Cxxxx VORBEREITUNG: * %% *
CHa%¥ =smzm=msmmmooos * 34 % *
CHx®® * %% *
Cxx%% IM VDRSEPANN WERDEN DIE FARAMETER FUER DEN ZYKLISCHEN START *HXE
Cx#%% EINGELESEN. I5T DER PARAMETER PNR = 0, S0 WIRD DER START *E*H
Cxxx% DIESER TASK NICHT AUEGEFUEHRT. * %% ¥
C** %3+ * % %X
Cx%%% DAS LADEN UND PRIDRISIEREN DER TASKS MUSS VOR DEM BEGINN DES  *%*%%
Cxxx% TESTES EXTERN (UEBER ‘LADE-KOMMANDO> VORGENOMMEN SEIN. * A XFR
Cx%x%x% JE NACH TESTABESICHT KDENNEN DIE PRIORITAETEN ZWISCHEN DEN * % %%
Cx*x* TASKS VARIIERT WERDEN. *REH
C**xe [LE X X3
Cx*x% NACHBEREITUNG: *HF X
CA¥%¥ m=xssommmsosoom ¥* ¥ ¥ ¥
[T X X2 * % ¥ *
Cxx%% AM ENDE VON ABSCHNITT 2 WERDEN DIE AUFTRAEGE AN DAE BETRIEBS- #*%x*x
Cx*%* SYSTEM ZUM ZYKLISCHEN START DER TASKS ABGEBROCHEN C(CANCL). * %% H
Cxxx% IM NACHSPANN WERDEN ZUSAETZLICH DIE ZAEHLER-STAENDE AUS DEM * k%N
Cx%%x% COMMON PROTOKOLLIERT. EER®
C*%**% %* % % ¥
ChRIEEREARAFEFFEFFFEARERAFRRERFRFERRERFRRRFREFFFERRFERRRERRRERRRRRRRRERENRN
C* % %% 3* ¥* W ¥
C#%%% DIESES TESTPROGRAMMN IST AUSGELEGT FUER 4 TAGKS. ETT X
C* %% ¥* % % ¥

CHERFRRRERRFEFERFFAARAEERERERRRERRRRFRRER R ERRARARERRERRREXRRRXXRFRXRRN

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: DIN 19242-7:1987-01


http://www.avadocuments.com/doc/din-19242-7-1987-01
http://www.avadocuments.com/doc/din-19242-7-1987-01

DIN 19242 Teil 7 Seite 9

CHREREREEREREEAEREFREER IR R R R LR RRREREFRA AR RERRE AR RERRERRERRRNE RN RAH

CHExX®

CHEXN
Crexs
CHrx%

1

CHa®*
CEREER
C*%%%

- 3006

Crexx

Crxxs
Cr¥xxx

311
CHexx
Crxxs
CH*xa

320

CHexs
Crxxx
Crxxx

330

CHE*a
C* %% %
Craxx

IRC1) = 1
IR(2Y =1
IR(3) =1

LEERSCHLEIFE BEI PIL = Q

IF (PI .EQ. 1) GOTO 300
DD 200 IA=1,NA
DO 200 II=1,NI
DO 200 IX=1,3

IRCIX) = IRCIX)/IRCIX)/IRCIXI/ZIRCIXI/ZIRCIXIZIRCIND
FIRCIXD/ZIRCIXI/IRCIXIZIRCIXIZIRCIXND

CONTINUE
GOTO %00

FUNKTIONSTEST BEI PI = 1
CONTINUE
AUFTRAG ZUM ZYKLISCHEN START VON TASK1
IF (PNR1 .EQ. 03 GOTO 320
CALL CYCLE (PNR1i,CYCL1I,EINH1,5T1>
IF (871 .NE. 13 PNR1 = 0

WRITE(AUS,311) PN,PNR1,ST1
WRITEC(PRINT,3113 PN,PNR1,ST1

FORMAT (' PN=’,12,’ CYCLECTASK',IZ,’3: 8T=',1&

AUFTRAG ZUM ZYKLISCHEN START VDN TASK:Z

CONTINUE

IF (PNRZ .EQ. 0) GOTO 330

CALL CYCLE (PNR2,CYCLZ,EINHZ,S8T2)
IF (8TZ .NE. 1) PNRZ = 0
WRITE(AUS,311) PN,PNR2,5Tz
WRITE(PRINT,311) PN,PNR2,S5T2

AUFTRAG ZUM ZIYKLISCHEN START VON TASBK3

CONTINUE

IF (PNR3 .EQ. 0) GOTD 340

CALL CYCLE (PNR3,CYCL3,EINHZ,ST3)
IF (8T3 .NE. 1) PNR3 = ¢
WRITE(AUS,311) PN,PNR3,ST3
WRITE(PRINT,311) PN,PNR3,5T3

AUFTRAG ZUM ZYKLISCHEN START VON TASK4

% % % %

* % %%
*HXKE
% % * ¥

* % % %
* % % *
* % % ¥

¥ % * %
¥* % %%
¥* ¥ HH*

* &% X
* % % *
EX R X

* % % %
¥* % ¥ K%
* * % *

* %% %
¥* % % %*
** ¥ %

C***********************************************************************
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CREXEREREREXFARRFARERFAEERERERAXRXF XA XA AR FRRFUXEAREX XXX RRRRRERFRRARNF AR

340 CONTINUE
IF ¢(PNR4 .EQ. 0) GDTO 350
CALL CYCLE (PNR4,CYCL4,EINH1,5T4)
IF (ST4 .NE. 1) PNR4 = 0
WRITE(AUS,311) PN,PNR4,5T4
WRITE(PRINT,311> PN,PNR4,5T4

350 CONTINUE

Cxxsx
Cx¥xx TESTHILFSFUNKTION
CHexs
IR(1Y = 1
IRC2) = 1
IR(3y = 1
DO &00 IA = 1,NA
b0 600 11 = 1,NI
DO 600 IX = 1,3
IRCIX) = IRCIX»/IRCIXD)/IRCIXI/IRCIXI/ZIRCIXIZIRCIXNY
1 FIRCIXO/ZIRCIXPZAIRCIAD/LRCIXI/ZIRCIXD
&00 CONTINUE
Cxxx*
Crxaxs BEENDEN GER ZIYKLISCHEN S3TARTS DER TASK1
Cex%%
IF (PNR1 .EGQ. 0> GOTO 620
CaLL CANCL (PNRI1,5T13
CH*#%
Cr#xs BEENDEN DER ZYKLISCHEN STARTS DER TASKEZ
Crxxs

420 CONTINUE
IF (PNRZ .EQ. 0) GOTO &30
CALL CANCL (PNR2,5TZ)

C¥#xx
CH*Ea® BEENDEN DER IZYRLISCHEN STARTS
Crrxx

&30 CONTINUE
IF (PNR3Z .EQ. 0y GOTD &40
CALL CANCL (PNR3,5T3)
Crsxst®
CHerxs BEENDEN DER ZYKLISCHEN STARTS
CHaxs
640 CONTINUE
IF (PNR4 .EQ. 0 GOTD 900
CALL CANCL (PNR4,5T42
Caxxx )
200 CONTINUE
CH**

DER TASK3

DER TASK&4

* % % %
* ¥ ¥ %
* % ¥ X

* % % %
* xRN
* % % %

¥ ¥ % *
*AXH
¥ 3 % ¥

* ¥ % *
* % %%
¥* ¥ %X

* % % *
* % % *
* ¥ ¥ *

W* % A *

* % % *

C***********************************************************************
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