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Messen Steuern Regein
Leistungstest von ProzeBrechensystemen DIN
Zeitmessungen 19 242

Testfunktion: Digitale Ein- und Ausgabe Teil 9

Measurement and control; performance tests on process computer systems, time measurement; function tested: digital
input and output

Fir den Anwendungsbereich dieser Norm bestehen keine entsprechenden regionalen oder internationalen Normen.
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1 Anwendungsbereich und Zweck Der Wiederholungsfaktor & wird so gewahlt, dal der Test-
Mit dieser Testfunktion soll die Bearbeitungszeit fur eine :/iz;gt;ang im Minutenbereich (mindestens 1 bis 10 Minuten)

digitale Ein- und Ausgabe nach dem Testverfahren
DIN 19 242 Teil 1 gemessen werden.

Um die Programmierung der Testfunktionen zu erleich- 4.2 Durchfithrung

tern, sind in den Anhiangen A, B und C Programmbeispiele ~ Um sicherzustellen, dall der ausgegebene Wert auch beim
in FORTRAN, PEARL und PASCAL beigefiigt, die mit  Einlesen ansteht, wird eine einstellbare Zeitschleife
geringfiigigen Anderungen auf allen Rechnern ablaufen  zwischen Ein- und Ausgabevorgang gelegt. Die digitale
konnen. Diese Beispiele sind auch beim Beuth Verlag  Ein- und Ausgabe wird k-mal wiederholt. Als auszu-
auf Datentrager (z. B. Magnetband) erhaltiich. gebende Information muB ein Ausgabewert definiert
werden. Dieser Ausgabewert wird im Programm-Vorlauf
protokolliert.

Im Nachlauf des Programmes wird der zuletzt eingelesene
Wert zum Vergleich ausgegeben.

Um die Zeit fir die Testfunktion zu ermitteln, muf}
der Testvorgang in zwei Schritten vollzogen werden:

Schritt 1: Testlauf ohne Ein- und Ausgabe mit Zeit-
schleife

Schritt 2a: Testlauf mit Ausgabe
Schritt 2b: Testlauf mit Ein- und Ausgabe.

2 Allgemeines

Eine Digitaleingabe wird iiber Leitungen an eine Digital-
ausgabe angeschlossen.

Die Anzahl der parallel eingelesenen Bits mufl mindestens
so groB sein wie die Anzahl der parallel ausgesendeten
Bits.

3 Testfunktion

Uber eine digitale Ausgabe werden k-mal m parallele
Bits ausgegeben, die anschiieend uber die digitale Ein-
gabe eingelesen werden (Beispiele siehe Anhénge). 5 Testergebnisse

Jede Art der Vervielfdltigung. auch auszugsweise. nur mit Genehmigung des DIN Deutsches tnstitut fur Normung e V. Berlin, gestajtet.

k  Wiederholungsfaktor
4 Testvorgang andere Formelzeichen: siehe DIN 19 242 Teil 1
4.1 Vorbereitung
Vor dem Test missen die digitale Ein- und Ausgabe hard- 5.1 Belegungszeit des Zentralprozessors (¢zp)
waremaBig angeschlossen und auf ihre Funktionstichtig- )

keit Uberprift werden. Die Bitpositionen der Aus- und
Eingaben miissen iibereinstimmen. tzpa = [{tgH2a — tanza) — (g1 — tamr) VE

— fiir Digitalausgabe

Fortsetzung Seite 2 bis 19
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Seite2 DIN 19242 Teil 9

— fiir Digitalein- und -ausgabe Die Verweilzeit ist die Gesamtlaufzeit des Testpfogramms

tzoe = [(tEm2s — tamazn) — (et — tam1) VE einschlieBlich der Transferzeiten.

— fir Digitaleingabe 6 Testumgebung
tzpe =lzpb — tzpa Grundkonfiguration nach DIN 19242 Teil 1/01.87, Ab-
schnitt 7 und digitale Ein- und Ausgabe.
5.2 “Velfw.ellzelten (tvw) 7 Testprotokoll
— fur Digitalausgabe . . .
Zum Testergebnis muB die Testumgebung (siehe
tywa = [{tEv2a — tavaa) — (tEve — tavi) V/k DIN 19242 Teil1) im Protokoll hinreichend genau
— fir Digitalein- und -ausgabe beschrieben werden, damit der Test reproduzier- und
tvwp = [{tgvap — tavan) — (teva — tava) Ik vergleichbar wird.

Die gewahlten Parameter, der definierte Ausgabe-Wert,
der Wiederholungsfaktor und der Einstellparameter fir
tywe = lywb — tywa die Zeitschleife sind anzugeben.

— fir Digitaleingabe
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Anhang A
FORTRAN-Programm

CHREXREXEXRRREEXEERERAFEXRERLARRRERERAEEE R ERRAREER AR R RRX R R RRRR RN NFRE

Cr*xx LEX X ]
Cxxxx PROGRAMMIER-SPRACHE:...FORTRAN IV * N %R
Crxxs ¥* % % *
CHExx * XXX
Creex ¥* % %%
CH*Exx ¥* ¥ ¥ %
Cra*xx * % X%
CEExH ) ¥ % * ¥
XL Y Y Y Y X I XIS I S R R Ry TS ST T Y
Cx®*x ¥* 3% % ¥
C#%%% DER TESTRAHMEN BESTEHT NACH DIN 19242 TEIL 1 AUS DEN * % X%
Cxxxx PRODGRAMMAESCHNITTEN: XXX
Crees * % % %
Cxx%®* 13. VORSPANN (EINLESEN VON PARAMETERN, INITIALISIEREN, *X*¥
Crxss STARTEN? *XXKE
CHxx% 2. BEREICH FUER TESTFUNKTION BZIW. TESTHILFSFUNKTION *EX%
CCxxxy (FUNKTION, FUNKTIONSFOLGE, ANWENDERPROFIL) %*%x
Crexx 3). NACHSPANN (BEENDEN, AUSWERTEN, PROTOWOLLIEREN) * %% ¥
Cedx¥ %* % * *
Ce#xxx DER TESTRAHMEN KANN VDM ANWENDER ERWEITERT WERDEN, * 3% ¥ %
C*¥xx MUSS ABER FUER EINE TESTSERIE UNVERAENDERT BLEIBEN. *EX®
C*%%% ¥* ¥ * %
CHEIFREFFRFXRAFRFRERF RS R RF R AT R AR F R R R FRRERRRRRRRRRRAFERRFFRFRRRERERERN
Cxxxx === S Y SETEM-ROUTINEN === * ¥ k¥
CHEFE XA E R R R AFF AT F AR IFF AR IR R AR R A AR R AR R AR RF XA ERRRRRERFRRRRS
CHEx* ¥* % % *
Cress TIME: TAGESZEIT (STUNDEN:MINUTEN:SEKUNDEN) EXE ]
Crxxx SECNDS: AUSFUEHRUNGSZEIT (SEKUNDEN) * % %%
CHex* * %% *
CH*x% DOLW: AUSGABE VON DIGITAL-WERTEN *H R %
Craxs DURCH DIE STATISCHE DIGITALWERT-AUSGABE WERDEN *EHR
Cxrxx* INDIVIDUELLE AUSGABE-BRITS IN DEN DURCH K * % %%
Crexs GEGEBENEN ZUSTAND VERSETIT. DAS MASKENFELD N * % %%
CHExH DIENT ZUR ADRESSIERUNG DIESER BITS IN DEN DURCH %#%%%
Cexxx J ADRESSIERTEN BAUGRUPPEN. PARAMETER SIEHE BEI L L
Cxxax DATEN-DEKLARATIONEN. * X% #
Cx®xs (WEITERE EINZELHEITEN SIEHE HANDBUCH) T XX
Crxxx 3% 3% % ¥
Cxand DIW: EINGABE VON DIGITAL-WERTEN XXk
C*%x* DURCH DIE DIGITALE EINGABE WIRD BINAER VER- * %% %
Caxss SCHLUESSELTE PROZESS~INFORMATION EINGELESEN, *EER
C*%%% DIE IN WORTEN VON 16 BITS ZUSAMMENGEFASST SIND. %x*#*
Chrres PARAMETER SI1EHE BEI DATENDEKLARATIONEN % %R H
Crexx (WEITERE EINZELHEITEN SIEHE HANDBUCH) LR R
Craxex * % ¥

CHREFXRHEEEERE AR R ERE X R RERAFRFRH R RRERRRFRHRRRRREHAR R R ERENN

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: DIN 19242-9:1987-01


http://www.avadocuments.com/doc/din-19242-9-1987-01
http://www.avadocuments.com/doc/din-19242-9-1987-01

Seite 4 DIN 19242 Teil 9

G 3 % 336 % 363 3 36 36 36 36 36 3 3 3 3 % % 96 3 36 9 36 A K K K I M X I I A I KRN KKK NN RN

Cxxxx === D ATEN-DERKLARATIONE === *HNH
CHAXEFARX R AT R R AR EERERERLE AR AR RRRERERRE RN R RRRR AR ARE AR EXARRRARR R RN R

Casnx . *RR®
Cx%%¥% PN = PROGRAMM~-IDENTIFIKATIONS-NUMMER (01 ... 292 * %% *
Cress FESTE ZUORDNUNG ZU JEDEM TESTPRDGRAMM (KONSTANTED * % % %
Cxx%% Pl = PROGRAMM-INDEX ZUR STEUERUNG VON PROGRAMMABSCHNITTEN * % X%
CHxss (PI = -1: PROGRAMM-ABBRUCH? *hH*
C*xx% (PI = 0: OHNE FUNKTIDNSTEEST? *¥ XK
Cxnxs {(PI = 1: MIT FUNKTIONSTEST: *HE®
Cx%x%x 75 = ZEIT-SCHLEIFE (1 ... 22760 * %X ¥
Cxxxy N& = ANZ. AEUSSERE SCHLEIFE (1 ... 327603 * %k
Cxxx% EIN = LOG.-NR.-EINGABE-GERAET (TERMINAL) K%K
Cxrexxx AUS = LOG.~NR.-AUSGABE-GERAET (TERMINAL> * &% *
Cxx¥% PRINT = LOG.-MR.-PROTOKOLL-GERAET (DRUCKER/FERNSCHREIBER) * %% ¥
Cx¥xxx TA = ZEIT~-ANFANG (STD:MIN:SEK) * %%
Cxxxx TE = ZEIT-~ENDE (STD:MIN:SEK? * % % %
Cxx3x TD = ZEIT-DIFFERENZ (BEK) * X XN
Cxxxx DUMMY = HILFSGROEESE * %% ¥
Cexxxd ANZWER = ANZAHL DER ZU TRANSFERIERENDEN WERTE *HFR
Cx¥#% GERAUS = FELD MIT INFORMATION ZUR BESCHREIBUNG * %%
CHexs DES AUSGABE-GERAETES * kXK
Cxx%x% GQEREIN = FELD MIT INFORMATION ZUR BESCHREIBUNG * % % ¥
Crass DES EINGABE-GERAETES *% %%
C*%x% DIGAUS = FELD MIT DER AUSZUGERENDEN INFORMATION *EX¥
Cx#%% DIGEIN = FELD FUER DIE EINZULESENDE INFORMATION * kXX
Cx®xx MASAUS = MASKENFELD ZUR ADRESSIERUNG DER BIT BEI AUSGABE *% % %
Caxxx STAUS = STATUS-ANTWORT BEL AUSGABE (1 = ERFOLGREICH) * XX R
Cxxx% ETEIN = SETATUS—-ANTWORT BEI EINGARBE (1 = ERFOLGREICH) * % %%
CH®xs XX X*
CAERLAE LRI EREEREERARFRLF R R R R RERER XA EFRAR AL LR FERAEERFRREHRERRHH R AR
Caaxs *EH N

INTEGER PN,PI,ZS,NA,EIN,AUS,PRINT

INTEGER TAC(4) ,TE(4)

INTEGER DUMMY

INTEGER ANZWER,GERAUS(3),DIGAUS,MASAUS,STAUS

INTEGER GEREIN(3),DIGEIN,STEIN

REAL TD

DATA EIN/S/,AUS/6/,PRINT/8/

DATA PN/S/

DATA ANZWER/1/,GERAUS/0,0,11/,GEREIN/0,0,10/,MASAUS/ -1/

DATA STAUS/1/,STEIN/1/
CH%E¥x ¥* 3% % ¥
CHRAEFR AR EXRF XA EF AR AR ERERFREAERRRFERARREFAERHFEFEREREAXFEAAAREFRFERFRERRFREREER
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CHEREREFREERRRERERRREREERREARREERREREREXREREERR LR EXRERERERRERRRER IR R REHR

Cxxxx ABSCHNITT 1: === V O RS P A NN === * %% *
CHERREXFERHNRRENNERENIN R E XN N3350 959996965336 3696 % 69969 % 39 5 % %% %% %%
CHEn ¥ % % %
CH*%% EINLESEN DER PARAMETER * XK *
Charxs EE X )

100 WRITEC(AUS,101) PN
101 FORMAT(’ PN=’,12,’ GIE PARAMETER:’,

1 /,' ======:::::::::::::::::::::::::::::::::::::',
2 /,' PIL = -1: PROGRAMM-ABBRUCH',

3 P : OHNE FUNKTIONSTEST ,

4 /7 1: MIT FUNKTIONSTEST',

5 /3" NA = ANZAHL AEUSSERE SCHLEIFE (1 ... 32760},
& /4y’ I8 = ZEIT-SCHLEIFE 1 .. 3276037,
7 /” ==:=================:==========::::::::::::',
8 7y PL  NA s’ ,

? /o' II IIXIXI IXIIII)

READCEIN,102) PI,NA,IS
102 FORMAT(IZ,X,I5,X,1I5)

Cxxxx *E XK
Cerxx , PRUEFEN DER PARAMETER *HER
Crexx *HHE

IF (Pl .EQ. -1) G0TO 90000

IF (PI .LT. O G0T0.100

IF (PI .GT. 13 GOTO 100

IF (NA .LT. 12 GOTO 100

IF (NA .GQT. 3:2760) GOTO 100

IF (28 .L7T. 1) GDTO 100

IF (I8 .GT. 32740) GOTO 100
Cxrxxx EHXH
CHEx% _ PROTOKOLLIEREN DER PARAMETER *XXF
CHenx L 23T

WRITE(AUS,103) PN,PI,NA,IS
WRITE(PRINT,103) PN,PI,NA,ZS
103 FORMAT(‘ PN=’,12,’ PI=‘,12,’ NaA=’,I5,’ 1S=',I5)

C**** . ¥* % * ¥
Crxanx START FUNKTIONS-TEST P
C**** LE X X 3

WRITE(AUS,190) PN
WRITE(PRINT,1903 PN
120 FORMAT(’ PN=’,12,’ *%% START #*x%')

C® % %% EEEF®
Crxxx ABFRAGE DER STARTZEIT 233
Chx*x *H AN

CALL TIME (TA)

TD = SECNDS(0.0)
Crxxx 222
CEERARRRRER R R R RE R AR R ERRRRRREE R R AR TR ERERRRRRRRRAFRRFRRRRRRRRRRER RS
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CREXRFEFREXERRXFRERXREEAREREEREEEAERREEXRERARRRXXNFFREEARERERRRRREREAR AR ER

Cx*x% ABSCHNITT 2: === T E S TFUNKTIION BZW. === * kR
C*x¥x === TEETHILFSESFUNKTTID ON === * %% ¥
T EXETEEEL LS E LTSS SIS ES S SIS SRS RS S LR L SRS XSRS LR L L L L 4
CRExXX ¥* % % %
Cxx¥x TESTHILFSFUNKTION * KK E
CH¥¥¥¥ =mmmossmmmsmmommnm ¥* % ¥ ¥
Crexx * % % %
Cxx%% PESCHREIBUNG: ALS TESTHILFSFUNKTION WIRD IM HINTERGRUND- * % % ¥
CHexs PROGRAMM (PN = 1) EINE FESTLIEGENDE FOLGE * % kX
(X ET VON ARITHMETISCHEN AUSDRUECKEN BENUTZIT, * % %%
Crexx MIT DEM DIE FREIE ZENTRALPROZESSOR-ZEILT *H*E
Cxrexx AUFGENOMMEN WIRD (SIEHE TESTVERFAHREN). ** X ¥
CHexx * % * ¥
C#x¥% TESTFUNKTION ool
Crdx¥ =s=smmmsmoom=mco * % **
Cxx*s ¥* ¥k %%
C*¥#*x BESCHREIBUNG: EIN- UND AUSGABE EINES DIGITALWERTES. DABEIL *EE¥
CH¥a% WERDEN UEBER EINE DIGITALAUSGARE EINZELWERTE * % %%
CHEexs FUER MEHRERE DIGITALEINGABEN VORGEGEBEN. HREX
Cre*x UM EVTL. UEBERHOLUNGEN DEES AUS-/EINGABE- * %X
CHrexs VORGANGS DURCH DAS PROGRAMM VERHINDERN ZU LEE L
Caxxax KOENNEN, WIRD ZWISCHEN AUS- UND EINGABE EINE *EX¥
Crexs EINSTELLBARE ZEITSCHLEIFE GELEGT. * k% *
CxX¥s * % * %
Crexs Da IN JEDEM RECHENBSYSTEM DIE DIGITAL-EIN/ *H % *
Cxxxx AUSGABE VERSCHIEDEN GEHANDHABT WIRD, STELLT * ¥ X ¥
Crdres DER PROGRAMMABSCHNITT IN DIESEM PROGRAMM *X kK
CH¥us DEN PLATZHALTER FUER EINE RECHNERSFEZIFISCHE * XXX
C#®xs DIGITAL-EIN/AUSGABE DAR. DIE PROGRAMMTEILE *%%F
CHxxa SIND ENTSPRECHEND GEKENNZEICHNET. * %X ¥
Crren * * % *

CREFEXRRAFF AR XXX AXE XX AFRXHFRHERXARER XX ARERXRRRRRRERRXEERERR RN E NN NENENNE
CHREXFEREF T AR F A X AFRFERREAFEFREERRR R RRRFRRXRRERRRREXRRFERRRRRRFER KRN RR

Crxxx *EEE
CHexx LEERSCHLEIFE MIT PI = O X33
C*%x%* *hRKE

IF (PI .EQ. 1) GOTO 400

DD 300 IA = 1,NA

DIGAUS = 1A

DUMMY = 0

IF (STAUS .GT. 1) GOTD 200
200  CONTINUE

DO 220 1Z = 1,18

pumMmMy = 0
220 CONTINUE
pumMmMyY = 0

ot

IF (STEIN .GT. 1) GOTO 240
240 CONTINUE

DO 260 12 = 1,18

pumMmMy = ¢
260 CONTINUE

300 CONTINUE
CHREFEERERREREREEEREEARRERERAE A E LR R R AR AR ERRRE R AR XA RE R ERR RN XR XX
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