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Erdbaumaschinen
Ermittlung der Standsicherheit
von Hydraulikbaggern 24

Sicherheitstechnische Anforderungen
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Earth moving machinery; determination of stability of hydraulic excavators; safety requirements

Diese Norm enthalt sicherheitstechnische Festlegungen im Sinne des Gesetzes liber technische Arbeitsmittel (siehe

Erlauterungen).
Beginn der Giiltigkeit:
Diese Norm gilt ab 1. Marz 1979

1 Geltungsbereich

Diese Norm gilt fiir Hydraulikbagger, die, mit entspre-
chenden Einrichtungen 1) ausgeristet, im Baggerbetrieb
eingesetzt werden.

Diese Norm gilt nicht fir Hydraulikbagger, die zum
Heben von Lasten eingesetzt werden.

2 Zweck

Diese Norm legt Beurteilungskriterien fiir die Standsicher-
heit von Hydraulikbaggern fest und enthalt ein Rechen-
verfahren fiir die Ermittlung der Standsicherheit.

3 Sicherheitstechnische Anforderungen

Die Standsicherheit (Sicherheit gegen Umkippen) wird
fiir Hydraulikbagger errechnet.

Sie gilt fiir die Aufstellung der Bagger auf waagerechter
Standebene.

Einfiisse durch den Untergrund (Einsinken), die Bauart
des Baggers {Bereifung, Kette) und dynamische Krafte
(Schwenken, Fahren, Heben) werden durch die Beiwerte
nach Abschnitt 3.2.2 berlicksichtigt.

3.1 Kippkanten

Die Berechnung der Standsicherheit ist fiirdieunginstigste
Kippkante, also fiir die Kippkante mit dem geringsten
senkrechten Abstand von dem Schwerpunkt des gesam-
ten Hydraulikbaggers durchzufihren.

3.1.1 Raupenbagger
Als Kippkanten gelten die Verbindungslinien der auRBeren
Beriihrungspunkte zwischen Gleisketten und Tragschei-
ben bzw. Laufrollen.

Das ist:
—in Fahrtrichtung der Achsabstand der aufleren Trag-
scheiben,

— quer zur Fahrtrichtung der Mittenabstand der auReren
Berithrungsflaichen zwischen Tragscheiben bzw. Lauf-
rollen und Gleisketten.

3.1.2 Mobilbagger

Als Kippkanten gelten bei starrer Achse und bei blockier-
ter Pendelachse die Verbindungslinie der Bodenberiih-
rungspunkte der Rader, bei Doppelbereifung der aulere
Reifen.

Bei nicht blockierbaren Pendelachsen die Verbindungs-
linien durch den Gelenkpunkt.
3.1.3 Bagger mit Bodenabstiitzung

Kippkanten sind bei einzelnen Stiitzen die Verbindungs-
linien durch die Mitten der Bodenauflageflachen.

Fiir Abstiitzungen in Form von Planierschildern sind die
Kippkanten im Einzelfall nachzuweisen.

3.2 Rechenverfahren

3.2.1 Ein Hydraulikbagger gilt als standsicher, wenn die
auf die jeweils ungiinstigste Kippkante bezogene Summe
der Standmomente gleich oder groRer als die Summe der
nach Abschnitt 3.2.2 errechneten Kippmomente ist. Die
Momente aller Baggerteile werden als Standmomente
eingesetzt. Veranderliche oder bewegliche Teile, die die
Standsicherheit beeinflussen, werden in ungiinstigster
GroRe und Lage beriicksichtigt.

3.2.2 Fiir die Ermittlung der Standsicherheit sind fol-
gende rechnerischen Werte anstelle der tatsachlichen
Gewichte einzusetzen:

1,10XE
1,25 XN

E Gewicht des Teiles der zum Bagger gehoérenden
Arbeitseinrichtung, die sich bei groBter Reichweite
aullerhalb der Kippkante befindet.

N Gewicht der Nutzlast

Hebelarm der Nutzlast ist der waagerechte Abstand des
Nutzlast-Schwerpunktes von der Kippkante, wenn die
Drehpunkte des Loffels und des Auslegers auf gleicher
Hohe liegen.

3.2.3 Fir die Nutzlast ist der Nenninhalt der Baggerein-
richtung mit einer Dichte von 1,8 einzusetzen. Als Nenn-
inhalt gilt der gehaufte Inhalt, wie er in der ,Euro-
paischen Richtlinie fir Hydraulikbagger und ihre Ein-
richtungen’’ der CECE, Sektion VI ,,Bagger’’ festgelegt ist.
Anmerkung: Diese Richtlinie der CECE (Euro-
paisches Baumaschinen-Komitee), Ausgabe 1973, kann
bezogen werden durch den Maschinenbauverlag, Lyoner
Stral3e 18, 6000 Frankfurt 71, unter der Verlags-Nr 5309.

4 Hinweisende Sicherheitstechnik

4.1 Werden mit bestimmten Arbeitseinrichtungen, z. B.
Grabenrdumeinrichtung, die Bedingungen des Abschnit-
tes 3 nicht erfiillt, ist in der Betriebsanleitung anzugeben,
wie das Gerat standsicher zu betreiben ist.

(Beispiel: Die Reichweite iber ...m darf nur mit leerem
GrabgefaR ausgenutzt werden.)

4.2 Ist bei bestimmten Ristzustanden die Standsicher-
heit nach hinten nicht ausreichend, z. B. bei abgebauter
Einrichtung, so ist hierauf in der Betriebsanleitung
besonders hinzuweisen.

1) Siehe hierzu DIN 24 080
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5 Muster fir die Ermittlung der Standsicherheit eines Hydraulikbaggers mit Tiefloffeleinrichtung
(TL-Einrichtung)
Das Standmoment wird durch Wagung ermittelt.

Bedingungen fiir die Wagung des Grundbaggers (ohne Baggereinrichtung):
Bagger betriebsfertig, jedoch ohne Baggereinrichtung
Oberwagen 90° zur Fahrtrichtung geschwenkt

Bedingungen fiir die Wagung des Dienstgewichtes:
Bagger betriebsfertig, mit Baggereinrichtung
Oberwagen 90° zur Fahrtrichtung geschwenkt
Arbeitseinrichtung auf gro8te Reichweite ausgestreckt, jedoch so, da8 die Nutzlast nicht entleert wiirde
(z. B. Tiefloffel eingeknickt oder Ladeschaufel nach hinten gekippt)

Um bei Mobilbaggern mit Zwillingsbereifung eindeutige Wageergebnisse zu erhalten, werden unter die Auflenreifen Holz-
unterlagen gelegt und dadurch die inneren Zwillingsreifen vom Boden abgehoben.
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Bild 2. Raupenbagger
N = Nutzlast = Loffel-Nenninhalt X Dichte = kg
G = Grundbagger-Gewicht = Gy + G, =kg
D = Dienstgewicht = Dy + D, =kg
E = TL-Einrichtungsgewicht =D - G = kg
Dy - Gy) *s

e = Schwerpunktabstand = % =m

- s = Abstand der Kippkanten =m
n = groBte Reichweite (Ausladung) gemessen von Kippkante = m
! =links
r =rechts

Standmoment G,*s-1,10°E e

Standsicherheit = = =21

Kippmoment - 125N +*n
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