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Fernbedienungsgerite zum Arbeiten hinter Schutzwanden -
Teil 2: Parallelmanipulatoren mit 3 Gelenken - Maf3e

Remote handling devices for use behind shielding walls -
Part 2: Master-slave manipulators with three pivots - Dimensions

Télémanipulateurs pour travail derriere des murs de protection -
Partie 2: Manipulateurs maitre-esclave avec trois pivots - Dimensions
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Vorwort

Diese Norm wurde vom Arbeitsausschuss NA 062-07-62 AA ,Strahlenschutzeinrichtungen“ im DIN-
Normenausschuss Materialpriifung (NMP) erarbeitet.

Es wird auf die Moéglichkeit hingewiesen, dass einige Elemente dieses Dokuments Patentrechte beriihren
konnen. Das DIN [und/oder die DKE] sind nicht dafiir verantwortlich, einige oder alle diesbeziiglichen
Patentrechte zu identifizieren.

DIN 25409, Fernbedienungsgerdte zum Arbeiten hinter Schutzwdnden besteht aus den folgenden Teilen:

— Teil 1: Ferngreifer - Mafe

— Teil 2: Parallelmanipulatoren mit 3 Gelenken - Maf3e

— Teil 3: Parallelmanipulatoren in Teleskopbauart - Mafe

— Teil 4: Parallelmanipulatoren in Teleskopbauart - Anforderungen und Priifungen

— Teil 5: Parallelmanipulatoren mit 3 Gelenken - Anforderungen und Priifungen

— Teil 6: Ferngreifer - Anforderungen

— Teil 7: Kraftmanipulatoren mit elektrischen Antrieben - Anforderungen und Priifungen

— Teil 8: Kraftmanipulatoren - Bedienteile - Anordnung und Kennzeichnung

Zu DIN 25409 ist ein Beiblatt 1 mit Hinweisen fiir die Verwendung erschienen.

Anderungen

Gegeniiber DIN 25409-2:1993-08 wurden folgende Anderungen vorgenommen:
a) Vorwort erganzt;

b) Entfernung der Patentklassifikation;

c) Aktualisierung der Verweisungen;

d) redaktionelle Uberarbeitung der Norm.

Friihere Ausgaben
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