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Remote handling devices for use behind shielding walis;
telescopic master-slave manipulators, dimensions

1 Anwendungsbereich

Die Norm ist anzuwenden auf Paralleimanipulatoren (en:
master-slave manipulators) in Teleskopbauart, die vorwie-
gend zum Arbeiten mit radioaktiven Stoffen hinter Schutz-
wanden dienen, meist HeiBen Zellen aus Beton oder auch
solchen aus Blei oder Stahl, gegebenenfalls unter Ver-
wendung eines Kontaminationsschutzkastens (en: box).

Anforderungen an Parallelmanipulatoren in Teleskopbau-
art nach DIN 25 409 Teil 4.

2 Zweck

Durch die in dieser Norm festgelegten MaBe werden die
Planung und der Bau von HeiBen Zellen, in denen mit
Parallelmanipulatoren nach dieser Norm gearbeitet wer-
den soll, und die Austauschbarkeit der Geréate untereinan-
der erieichtert. AuBerdem sollen bei der Erstausstattung
von HeiBen Zellen mit Parallelmanipulatoren und der Er-
satzteilbeschaffung die Lieferzeiten verkirzt werden.

3 Aligemeines

Parallelmanipulatoren in Teleskopbauart sind als univer-
selle Fernbedienungsgeréte flr kompliziertere Arbeiten
geeignet, fiir die wegen ihrer Vielfalt oder geringen Hau-
figkeit spezielle Fernbedienungsgerate nicht in Betracht
kommen, bzw. sich nicht lohnen.

Die libertragbaren Kréafte liegen im Bereich der Gblicher-
weise von Hand aufbringbaren Kréfte. Die bei der Ausfih-
rung von Bewegungen mit unbelastetem Arbeitsarm zu
uberwindenden Reibungskréfte sind gering, so daB auch
ein feinfiihliges Arbeiten méglich ist.

MaBe in mm
Allgemeintoleranzen: ISO 2768 — m
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Die Bewegungen des Bedienungsarmes (en: master arm)
und des Arbeitsarmes (en: slave arm) sind hinsichtlich ih-
rer Art und Richtung bereinstimmend und zeitlich gleich-
laufend. Sind zwischen Bedienungs- und Arbeitsarm kei-
ne Ubersetzungen vorhanden, so stimmen, abgesehen
vom Wirkungsgrad und einer gewissen Elastizitat unter
Beanspruchung, auch die zurlickgelegten Wege, Winkel,
Geschwindigkeiten sowie die ausgelibten Kréfte bzw.
Drehmomente uberein.

Nach DIN 25 409 Teil 4 werden bei Paralleimanipulatoren
in Teleskopbauart bezlglich der Belastbarkeit die drei
Gerateklassen leicht, mittel und schwer unterschieden.

Die Manipulatorgréen I (groB) und II (mittel) werden vor-
zugsweise bei Schutzwénden aus Beton, die Manipulator-
groBe III (klein) fast ausschlieBlich bei Schutzwanden
aus Blei oder Stahl verwendet. Die ManipulatorgréBen 11
(mittel) und III (kiein) werden auch unter Verwendung ei-
nes Kontaminationsschutzkastens (en: box) als Arbeits-
raum in Verbindung mit der jeweiligen Schutzwand aus
Beton bzw. Blei oder Stahl eingesetzt (siehe Tabelle 1).

Der Ein- und Ausbau des kompletten Parallelmanipulators
muB von der Bedienungsseite her mdglich sein.
Einzelheiten, die in den Bildern nicht vermaBt sind, mis-
sen im Prinzip in der dargesteliten Weise ausgefihrt
werden.

4 MaBe, Bezeichnung
4.1 Allgemeines

Die MaBe sind so festgelegt, daB Zusatzeinrichtungen an
den Parallelmanipulatoren unter Einhaltung der angege-
benen MaBe angebracht werden kénnen wie z.B.
— elektromotorische Verstellungen des Arbeitsarmes
gegenuber dem Bedienungsarm fir die X-, Y- und
Z-Bewegung (siehe DIN 25 409 Teil 4),

Fortsetzung Seite 2 und 3
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— Wechselsysteme zum kontaminationsfreien Ein- Arbeitsarm Bedienungsarm
o et AR RIS S e | S
— Schutzbezug (en: booting oder gaiter) zum L60max. |¢ o0 oo g s
Abdichten in der Schutzwand, RPN 640 max
— eine abgedichtete Wanddurchfiihrung, '

— Einrichtungen zum Trennen und Abhéngen der )
Arme. & - . . —& :
Grundsétze fir die Errichtung von HeiBen Zellen aus l \A = —‘_"/J I
Beton, sowie Angaben fir die Ermittlung der erforderli- ; AN RIS n '
chen Betondichte einschlieBlich der Bleiabschirmung in o RN
der Wanddurchfiihrung sind DIN 25420 Teil 1 und Bei- ! \l;/anddui‘chfuhrur']g 4
blatt 2 zu DIN 25 420 Teil 1 zu entnehmen. Wanddurfhfﬁl’irﬂﬁgé?dhr

42 MaBe S BRI b
Die Bauweise eines Parallelmanipulators in Teleskopbau-
art hat Bild 1 bis 3 und die MaBe haben Tabelle 1 zu ent- i o e I
sprechen. S el » o <

Bei der ManipulatorgréBe III (klein) darf die Wanddicke s I ey AN
gleich oder kleiner als die Linge des Wanddurchfiih- ARSRE IR
rungsrohres a sein. Sie ist entsprechend der erforderli- »Schutzwand- -
chen Abschirmwirkung zu wahlen. *X ‘ el
Bei Verwendung eines Kontaminationsschutzkastens ist e
der Abstand ¢ zwischen Kontaminationsschutzkasten und " R ”
Schutzwand (siehe Bild 1) unter Beriicksichtigung von el e
Anbauten an der Schutzwand zu vereinbaren. RS e
Die Ldnge des Wanddurchfihrungsrohres ist bei Schutz- S ',‘v Lo !
winden aus Beton und den ManipulatorgréBen I (groB) A PR Handgriff
und II (mittel) gleich der Wanddicke s. T o L T

IR e 0 o~ g
’,'0‘_.“'0'~ 'c 3

@254

\/’J

ly

°

°
Ny
Ty
hy

{2

CRSCERT ]

Arbeitsarm . . . .
LSS : p Bild 2: Parallelmanipulator in Teleskopbauart mit

Arbeits- und Bedienungsarm sowie

460max. 73 Wanddurchfiihrung
s

e e p—
._J 1

I
FZNY

1

80

!
N
N

- |Kontami
nationst 7
el schut z- 5
7
/
x| kasfer\w\ 27 ﬁ
7/

—zﬁ@L 7 /;

‘ 7 ‘i[ 7
I!
7
Y3 |
%\Schufzwand E r —N é
s . T I —— —

y LIy /;//C/ 0 ///// — ] J
Bild 1: Parallelmanipulator in Teleskopbauart mit
Arbeitsarm und Wanddurchfiihrung sowie Bild 3: Parallelbacken-Zange, Ansicht X, vergroBert
Kontaminationsschutzkasten nach Bild 1 und Bild 2
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