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Vorwort

Dieses Dokument wurde vom Arbeitsausschuss NA 062-07-62 AA ,Strahlenschutzvorrichtungen” im DIN-Nor-
menausschuss Materialpriifung (NMP) erarbeitet.

Es wird auf die Moglichkeit hingewiesen, dass einige Elemente dieses Dokuments Patentrechte beriihren kon-
nen. DIN ist nicht dafiir verantwortlich, einige oder alle diesbeziiglichen Patentrechte zu identifizieren.

DIN 25409, Fernbedienungsgerdte zum Arbeiten hinter Schutzwdnden, besteht aus den folgenden Teilen:
— Teil 1: Ferngreifer — MajfSe

— Teil 2: Parallelmanipulatoren mit 3 Gelenken — Maf3e

— Teil 3: Parallelmanipulatoren in Teleskopbauart — Mafse

— Teil 4: Parallelmanipulatoren in Teleskopbauart — Anforderungen und Priifungen

— Teil 5: Parallelmanipulatoren mit 3 Gelenken — Anforderungen und Priifungen

— Teil 6: Ferngreifer — Anforderungen

— Teil 7: Kraftmanipulatoren mit elektrischen Antrieben — Anforderungen und Priifungen

— Teil 8: Kraftmanipulatoren — Bedienteile — Anordnung und Kennzeichnung

Zu DIN 254009 ist Beiblatt 1 mit Hinweisen fiir die Verwendung erschienen.

Aktuelle Informationen zu diesem Dokument kénnen {iber die Internetseiten von DIN (www.din.de) durch eine
Suche nach der Dokumentennummer aufgerufen werden.

Anderungen

Gegentiber DIN 25409-5:2015-12 wurden folgende Anderungen vorgenommen:

a) Uberarbeitung der Verweisungen und Datierungen entfernt;

b) falsche Querverweisung korrigiert;

c) redaktionelle Uberarbeitung des Normtextes und Anpassung an die Regeln von DIN 820-2.
Friihere Ausgaben

DIN 25409-5:1977-02,1991-07, 2015-12
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1 Anwendungsbereich

Dieses Dokument ist anzuwenden fiir Parallelmanipulatoren mit 3 Gelenken, die vorwiegend zum Arbeiten mit
radioaktiven Stoffen hinter Schutzwdnden dienen, meist in Heifden Zellen aus Blei oder Stahl, gegebenenfalls
unter Verwendung eines Kontaminationsschutzkastens (en: box).

Dieses Dokument legt Mindestanforderungen fest, die an Parallelmanipulatoren mit 3 Gelenken gestellt wer-
den und Kriterien, die fiir den Einsatz zu beachten sind. Dieses Dokument gibt aufserdem Hinweise fiir Abnah-

mepriifungen der Gerate.

Maf3e und die Bezeichnung der Parallelmanipulatoren mit 3 Gelenken sind in DIN 25409-2 festgelegt. Hinweise
fiir die Verwendung siehe DIN 25409 Beiblatt 1.

2 Normative Verweisungen

Die folgenden Dokumente werden im Text in solcher Weise in Bezug genommen, dass einige Teile davon oder
ihr gesamter Inhalt Anforderungen des vorliegenden Dokuments darstellen. Bei datierten Verweisungen gilt
nur die in Bezug genommene Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe des in Bezug
genommenen Dokuments (einschliefilich aller Anderungen).

DIN 25409-2, Fernbedienungsgerdte zum Arbeiten hinter Schutzwdnden — Teil 2: Parallelmanipulatoren mit
3 Gelenken — Maf3e

DIN 25409-4, Fernbedienungsgerdte zum Arbeiten hinter Schutzwdnden — Teil 4: Parallelmanipulatoren in
Teleskopbauart — Anforderungen und Priifungen

DIN 25410, Kerntechnische Anlagen — Oberfldchensauberkeit von Komponenten

DIN 25415, Radioaktiv kontaminierte Oberfldchen — Verfahren zur Priifung und Bewertung der
Dekontaminierbarkeit

DIN EN 10088 (alle Teile), Nichtrostende Stdihle

DIN EN ISO 4288, Geometrische Produktspezifikation (GPS) — Oberfldchenbeschaffenheit:
Tastschnittverfahren — Regeln und Verfahren fiir die Beurteilung der Oberfldchenbeschaffenheit

3 Begriffe
In diesem Dokument werden keine Begriffe aufgefiihrt.

DIN und DKE stellen terminologische Datenbanken fiir die Verwendung in der Normung unter den folgenden
Adressen bereit:

— DIN-TERMinologieportal: verfiigbar unter https://www.din.de/go/din-term/

— DKE-IEV: verfligbar unter http://www.dke.de/DKE-IEV

4 Grundausstattung

Der Manipulator besteht aus den Haupt-Baugruppen Bedienungsarm, Wanddurchfiihrung und Arbeitsarm.
Auflerdem muss er folgende Bauteile als Grundausstattung aufweisen:

a) auswechselbare Parallelbacken;

b) Sperrklinke fiir die Zange, die diese geschlossen halt. Der Hebel zum Einschalten und Lésen der Sperrklinke
muss sich am Handgriff befinden;
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c) Vorrichtung zum gleichzeitigen Feststellen aller Bewegungen aufder der Zange und der X-Bewegung. Die
Feststellvorrichtung muss von der Bedienungsseite her zu betétigen sein;

d) Feststellvorrichtung fiir die X-Bewegung. Die Feststellvorrichtung muss von der Bedienungsseite her zu
betétigen sein;

e) Strahlenabschirmung aus Blei in der Wanddurchfiihrung. Die Dicke der Strahlenabschirmung ist bei Strah-
lenschutzwanden aus Blei gleich der Dicke der Wand.

ANMERKUNG  Zur Ermittlung der erforderlichen Dicke fiir Strahlenschutzwéande aus Blei siehe DIN 25407 Beiblatt 1.

5 Bewegungsmoglichkeiten

Parallelmanipulatoren nach diesem Dokument miissen die in Bild 1 am Beispiel des Arbeitsarmes dargestellten
sieben unabhangigen Bewegungsmoglichkeiten haben.
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