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Vorwort

Diese Norm wurde vom Arbeitsausschuss NA 062-07-62 AA ,Strahlenschutzeinrichtungen” im DIN-Normen-
ausschuss Materialpriifung (NMP) erarbeitet.

Es wird auf die Moglichkeit hingewiesen, dass einige Elemente dieses Dokuments Patentrechte beriihren
konnen. Das DIN [und/oder die DKE] sind nicht dafiir verantwortlich, einige oder alle diesbeziiglichen
Patentrechte zu identifizieren.

DIN 25409, Fernbedienungsgerdte zum Arbeiten hinter Schutzwdnden besteht aus den folgenden Teilen:

— Teil 1: Ferngreifer - Maf3e

— Teil 2: Parallelmanipulatoren mit 3 Gelenken - MajSe

— Teil 3: Parallelmanipulatoren in Teleskopbauart - Maf3e

— Teil 4: Parallelmanipulatoren in Teleskopbauart - Anforderungen und Priifungen

— Teil 5: Parallelmanipulatoren mit 3 Gelenken - Anforderungen und Priifungen

— Teil 6: Ferngreifer - Anforderungen

— Teil 7: Kraftmanipulatoren mit elektrischen Antrieben - Anforderungen und Priifungen

— Teil 8: Kraftmanipulatoren - Bedienteile - Anordnung und Kennzeichnung

Zu DIN 25409 ist ein Beiblatt 1 mit Hinweisen fiir die Verwendung erschienen.

Anderungen

Gegeniiber DIN 25409-7:2000-07 wurden folgende Anderungen vorgenommen:

a) alle Tabellen liberarbeitet;

b) Tragfahigkeitsklasse ,iiberschwer” eingefiihrt;

c) bei Priifung Sachkundige einbezogen;

d) Abschnitt Priifumfang mit und ohne Last neu geordnet;

e) Abschnitt Mangelbeseitigung, Nachpriifung und Inbetriebnahme gestrafft;
f) normative Verweisungen sowie Literaturhinweise aktualisiert;

g) redaktionelle Verbesserungen.
Frithere Ausgaben

DIN 25409-7:1980-01, 1990-11, 2000-07
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1 Anwendungsbereich

Diese Norm gilt fiir Kraftmanipulatoren, die in hohen Strahlenfeldern, insbesondere in Heif3en Zellen aus Blei
oder Beton verwendet werden.

Die Norm legt Anforderungen an Kraftmanipulatoren und deren Priifungen fest.

2 Normative Verweisungen

Die folgenden Dokumente, die in diesem Dokument teilweise oder als Ganzes zitiert werden, sind fiir die
Anwendung dieses Dokuments erforderlich. Bei datierten Verweisungen gilt nur die in Bezug genommene
Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe des in Bezug genommenen Dokuments
(einschliefllich aller Anderungen).

DIN 15020-1, Hebezeuge — Grundsdtze fiir Seiltriebe —Berechnung und Ausfiihrung

DIN 15030, Hebezeuge — Abnahmepriifung von Krananlagen — Grundsdtze

DIN 25415, Radioaktiv kontaminierte Oberflichen — Verfahren zur Priifung und Bewertung der
Dekontaminierbarkeit

DIN EN 13414 (alle Teile), Anschlagseile aus Stahldrahtseilen — Sicherheit

DIN EN 60204-1 (VDE 0113-1), Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von Maschinen — Teil 1:
Allgemeine Anforderungen (IEC 44/709/CDV:2014)

DIN EN 60947-4-1 (VDE 0660-102), Niederspannungsschaltgerdte — Teil 4-1: Schiitze und Motorstarter —
Elektromechanische Schiitze und Motorstarter

DIN ISO 2768-1:1991-06, Allgemeintoleranzen — Teil 1: Toleranzen fiir Ldngen- und Winkelmafse ohne
einzelne Toleranzeintragung (ISO 2768-1:1989)

DIN VDE 0100-410 (VDE 0100-410), Errichten von Niederspannungsanlagen — Teil 4-41: Schutzmaf3-
nahmen — Schutz gegen elektrischen Schlag (1IEC 60364-4-41:205, modifiziert)

BGR 500, BG-Regel — Betreiben von Arbeitsmitteln
BGG/GUV-G 905, BG-Grundsatz — Priifung von Kranen

VDI 2381 Blatt 1, Abnahmepriifung von ortsfesten und gleisgebundenen Krananlagen — Merkblatt fiir
Sachverstindige

3 Begriffe

Fiir die Anwendung dieses Dokuments gilt der folgende Begriff.
31

Kraftmanipulator

elektromotorisch angetriebenes Fernbedienungsgerat mit Geschwindigkeitssteuerung

Anmerkung 1 zum Begriff: Im Allgemeinen hat ein Kraftmanipulator folgende Eigenschaften: Er besitzt einen
Manipulatorarm, der sich an einem Positionier-System befindet.
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4 Anforderungen
4.1 Allgemeines

Kraftmanipulatoren miissen den Allgemeinen sicherheitstechnischen Regeln, insbesondere den Unfall-
verhiitungsvorschriften flir Krananlagen, genligen und zusatzlich entsprechend den jeweiligen
Gegebenheiten z.B. hinsichtlich ionisierender Strahlung, Dadmpfen, Temperatur usw. ausgelegt sein.
Kraftmanipulatoren miissen einen Manipulatorarm besitzen, der im Allgemeinen zwei oder drei Gelenke hat.

Der Manipulatorarm besitzt im Allgemeinen eine Greifzange, mit der Gegenstdnde gehandhabt sowie Krafte
und Drehmomente ausgeiibt werden konnen. Die Greifzange kann gegen einen Greifhaken ausgetauscht
werden. Werkzeuge lassen sich einsetzen, indem entweder die Werkzeuge gegen die Greifzange
ausgetauscht oder die Werkzeuge mit der Greifzange gefasst werden. Mit einem Schulterhaken im Bereich
des Schultergelenks, (siehe Bild 1), konnen wesentlich schwerere Gegenstinde als mit der Greifzange
gehoben werden.

Bei Heif’en Zellen befindet sich im Bedienungsraum der Steuerschrank und der Bedienungskasten. Der
Kraftmanipulator und der Steuerschrank sind durch ein Ubertragungskabel miteinander verbunden (siehe
Bild 1).

Es werden beziiglich der Tragfahigkeit vier Klassen unterschieden: Leicht, mittel, schwer und {iberschwer.
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