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MaBeintragung in Zeichnungen
BemaBung durch Koordinaten
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Teil 3

Dimensioning in drawings; dimensioning by co-ordinates

Zusammenhang mit der von der International Organization for Standardization (ISO) herausgegebenen Empfehlung

ISO/R 129-1959, siehe Erlauterungen.

MaBe in mm

Zu beachten ist, daB alle Beispiele nur das veranschaulichen, was jeweils im Text erldutert ist. Materialabtragend
bearbeitete Flachen sind mit dem Symbol \/gekennzeichnet, wenn dies das Verstandnis des Beispieles erleichtert.
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Weitere Normen

1. Geltungsbereich und Zweck

Diese Norm gilt fiir die MaBeintragung durch Koordinaten
(KoordinatenbemaBung). Sie gilt nicht fur die maschinelle
Programmierung von numerisch gesteuerten Arbeits-
maschinen. Zweck dieser Festlegungen ist es, eine Ver-
einfachung und Erleichterung der MaBeintragung zum
Beispiel fiir die manuelle Programmierung zu erreichen.

2. Koordinatensysteme
und deren Kennzeichnung

Fir Zeichnungen mit KoordinatenbemaBung soll fir die
Festlegung der Koordinatenachsen des Werkstickes ein
von den Einflissen der Werkzeugmaschine unabhangiges
Koordinatensystem (kartesisch oder polar) gewahlt
werden*).

Fir die Kennzeichnung der Koordinatenachsen sollen
bei Bedarf GroBbuchstaben, z. B. A, B, C, angewendet
werden, wenn fur Koordinaten-Nullpunkte anstelle von
MaBen Positionsnummern eingetragen werden. Die Buch-
staben (Koordinatenbuchstaben) dirfen fir andere
Angaben in der gleichen Zeichnung nicht noch einmal
angewendet werden (Bild 1).

Bei Anwendung des Polarkoordinatensystems werden die
Polarkoordinaten mit Leitstrahl R und Polarwinkel ¢
bezeichnet (Bild 2).

Der Polarwinkel ist positiv und wird von der Polarachse
entgegen dem Uhrzeigersinn angegeben.

*) Vgl. Hinweise auf weitere Normen

FachnormenausschuB Zeichnungen (FZ) im Deutschen NormenausschuB (DNA)
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Die Koordinatenachsen sind durch die Koordinaten-
Nullpunkte und die Richtung der BemaBung festgelegt
(Bild 3 und Bild 4).
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Bild 3. Kennzeichnung der Koordinatenachsen
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Bild 4. Kennzeichnung der Koordinatenachsen
bei steigender BemaBung

Der Koordinaten-Nullpunkt ist der fiir ein BemaBungs-
system festgelegte Schnittpunkt der Koordinatenachsen,
z. B. Symmetrieachsen (Bild 5)
(Bild 6)
(Bild 7)

Flachen
Bohrungen

Bild 5. Symmetrieachsen und Flache als Basis fur den
Koordinaten-Nullpunkt
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Bild 6. Flachen als Basis fir den Koordinaten-Nullpunkt
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Bild 7. Bohrung als Basis fiir den Koordinaten-Nullpunkt
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Die Positionsnummer eines Koordinatenpunktes besteht
aus der Nummer des Koordinaten-Nullpunktes und der
Zahinummer des entsprechenden Koordinatenpunktes.

Beispiel: Positionsnummer 23
Koordinaten-Nullpunkt — |
Zahlnummer des Koordinatenpunktes
Die Positionsnummer ist das Bindeglied zwischen Zeich-
nung und Tabelle (Bilder 8, 9, 20, 21). Sie darf gegebenen-
falls durch andere Kennzeichnungsnummern ersetzt
werden.

An einem Werkstiick kénnen Koordinaten-Haupt- und

-Nebensysteme auftreten.
Koordinaten-Hauptsysteme sind unabhéngig voneinander.

Full document details: DIN 406-3:1975-07

Koordinaten-Nebensysteme sind abhéngig von einem
Koordinaten-Hauptsystem.

Die Positionsnummern 1.1 bis 1.8 (z. B. in Bild 8) sind in
einem einzigen Koordinaten-Hauptsystem funktionell
abhingig vom Koordinaten-Nullpunkt 1.
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Bild 8. Koordinatensystem mit einem Hauptsystem

Die Positionsnummern 2.1 bis 2.4 (z.B. in Bild 9) sind
funktionell abhingig vom Koordinaten-Nullpunkt 2. Es
werden zwei voneinander unabhdngige Koordinaten-
systeme (Hauptsysteme) angegeben. Die Winkellage der
Koordinatensysteme zueinander erscheint in der Dar-
stellung.
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Bild 9. Koordinatensystem mit zwei Hauptsystemen

Innerhalb eines Koordinaten-Hauptsystems sind Neben-
systeme fiir die Angabe von weiteren MaBbezugsebenen
zulassig. Voraussetzung hierfir ist, daB die Lage der
Koordinaten-Nullpunkte und die Winkellage der Neben-
systeme zum Hauptsystem angegeben sind (Bilder 9 und
21).

Kennzeichnung der Bezugselemente siehe Abschnitt 3.

3. Bezugselemente

Die Grundlage fiir die KoordinatenbemaBung ist die Fest-
legung der Beziehung zwischen dem Bezugselement und
dem Koordinatensystem.

Bezugselemente sind z. B.: Symmetrielinien, unbearbei-
tete Flachen, vorbearbeitete Flachen. Fir die Kenn-
zeichnung der Bezug$elemente wird das Bezugsdreieck
nach DIN 7184 Blatt 1 verwendet (Bilder 10 und 11).
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Bild 10. Bezugselement: Symmetrielinie
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Bild 11. Bezugselement: Unbearbeitete Flache Bild 14. BezugsbemaBung in steigender BemaBung
4. MaBeintragung | | j
4.1. BezugsbemaBung, j) 2RE\I j’k‘\\,g Q
absolutes BemaBungssystem S O Q
Bei der BezugsbemaBung mit einem Pfeil gehen die Bild 15. Steigende BemaBung mit Koordinaten-Haupt-
MaBe vom gleichen Bezugselement aus (Bild 12). und -Nebensystem

Die MaBzahlen sind in MaBliicken oder, sofern die Ein-
deutigkeit gewahrleistet ist, lber die durchgezogene

MasBlinie zu schreiben (vgl. DIN 406 Blatt 2).
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Bild 12. BezugsbemaBung mit einem Pfeil
Die MaBlinien von koordinatenbezogenen MaBen mussen 320
nicht bis zu den Koordinatenachsen durchgezogen
werden, wenn diese eindeutig gekennzeichnet sind und
in der Ansicht nur ein Koordinaten-Nullpunkt liegt (Bild 13). tn*
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S Bild 16. Steigende BemaBung mit funktionell abhangigem
Ry — 200" Koordinaten-Haupt- und -Nebensystem
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4.2. ZuwachsbemaBung, inkrementale BemaBung')
Jedes MaB ergibt auf der gemeinsamen MaBlinie einen

‘8, 120H7 Zuwachs. Der Endpunkt des vorhergehenden MaBes ist
| Q* der Bezugspunkt des folgenden MaBes. Die BemaBung
0 erfolgt von Abstand zu Abstand als MaBkette (Bilder 17
) und 18).
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Bild 13. Vereinfachte BemaBung in Bezugs- tﬂsﬁsmﬁj
bemaBung (Beispiel) 22
Bei der BezugsbemaBung in steigender BemaBung Bild 17. ZuwachsbemaBung mit MaBkette
(Punkt-Pfeil-Pfeil) sind die MaBpfeile auf einer gemein-
samen MaBlinie steigend vom Koordinaten-Nullpunkt ' ' ' B
aus eingetragen (Bilder 14 bis 16).
Die MaBzahlen sind an der zugehdrenden Hilfslinie 1 4Lx5=(20) 70’1/ |
angeordnet. 22
1) Auch als KettenbemaBung bekannt. Bild 18. ZuwachsbemaBung mit Mﬁkette vereinfacrlE
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