DK 621.313.13 : 62-182.22 DEUTSCHE NORMEN November 1974

Einbaumotoren fiir Geréte DIN

AnbaumalRe 45&.6

Built-in motors for apparatus; connecting dimensions

Diese Norm entspricht einer Vereinbarung des Comité de coordination des Constructeurs de Machines Tournantes
électriques du Marché Commun (COMEL), EG-Zusammenarbeit der Fachverbinde der Hersteller von elektrischen
Maschinen.

Die nachstehend aufgefiihrten Abmessungen gelten fiir Einbaumotoren, die vorwiegend zum Einbau in Gerite und

~ Steuerungen bestimmt sind. Fiir die Wellendurchmesser 9 und 11 mm kénnen auch Flanschabmessungen nach
‘_3 DIN 42677 Blatt 1 gewéhlt werden (siehe auch Erliuterungen).
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Auf die Anbaumaf3e eines Einbaumotors, z. B. Grof3e BF 28 und d = 4 mm, kann wie folgt verwiesen werden:
Einbaumotor BF 28 —4 DIN 42 016

Nachdruck, auch auszugsweise, nur mit Genehmigung des Deutschen Normenausschusses, Berlin, gestattet.

Die Anordnung der Schraubenlocher ist von der Lage der Pol- und Biirstenachse unabhiingig.

Anbau-Motoren fiir Ndhmaschinen siehe DIN 42 695 und DIN 42 697

Fortsetzung Seite 2
Erlduterungen Seite 2

glichen. GréBen BF 10 bis BF 22 und GréBe BF 50

aufgenommen. Grofle 45 gestrichen. Bei Grole

GroBenbezeichnungen geiindert und der IEC ange-
BF 55 MafBe teilweise gedndert.

Anderung November 1974:

Deutsche Elektrotechnische Kommission - Fachnormenausschuf3 Elektro-
technik im DNA gemeinsam mit Vorschriftenausschufl des VDE

. r '
Alleinverkauf der Normbilatter durch Beuth Verlag GmbH, Berlin 30 und Kéin 1 M ] 4 01% Nowv. 1974 Preis, r.l_f
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Befestigungsflansch Wellenende .
Lochkreis- | Zentrier- Gewinde | Schrauben- d iy Zer':lt;é‘er'
GroBe durchmesser {durchmesser locher is6 f
ey by 5y Vorzugs- Neben- 1
hé 2) Anzahl reihe reihe min,
BF 10 10 5 M1,6 2 1,2 1,5 10
BF 14 14 8 M1,6 2 1,5 2 10 15
BF 16 16 10 M21) 2 2 2,5 14 ’
BF 22 22 14 M3 2 3 - 18
BF 28 28 18 M3 2 (4) 4 - 20
BF 32 32 22 M3 4(2) 5 4 20
BF 36 36 25 M4 4 (2) 6 5 20
BF 40 40 28 M5 4 8 6 25 95
BF 45 45 32 M5 4 9 7 25 ’
BF 50 50 36 M5 4 9 7 25
BF 55 55 40 M5 4 11 9 32
buchstaben| M N s D B+R | T
Eingeklammerte Werte méglichst vermeiden.
1) Bei kurzen Motorlingen kann nach Vereinbarung auch M 1,6 verwendet werden.
2) Nach Vereinbarung kann auch das Toleranzfeld h10 oder ein unbearbeiteter Zentrierdurchmesser
geliefert werden.

Erlauterungen

Diese Norm beriicksichtigt neben der in der Vorbemerkung
genannten europidischen Vereinbarung auch in der Inter-
national Electrotechnical Commission (IEC) laufende,
noch nicht zum Abschluf3 gekommene Arbeiten.

Die Abmessungen gelten fiir sogenannte Kleinstmotoren
wie z. B. Einphasenkifigldufermotoren mit verteilten
Wicklungen und Universal-, Spaltpol- und Gleichstrom-
motoren. Eine Leistungsabgrenzung gegeniiber Klein-
motoren ldBt sich wegen der unterschiedlichen Bauweisen
und der Drehzahlen nicht festlegen. Durch Leistung und
Drehzahl wird meistens der Wellendurchmesser bestimmt,
woraus sich die iibrigen Maf3e ergeben.

Da diese Motoren hauptsédchlich zum Antrieb von Haus-
haltgeriten und Steuerungen dienen, werden sie meist als
Einbaumotoren in Schutzart IP 00 ausgefiihrt und weichen
in der Ausbildung der Lagerschilde von den iiblichen
Ausfiilhrungen der genormten Drehstrommotoren ab. Aus
diesem Grunde wurden die Zentrierdurchmesser so klein
gehalten, daB ohne grofe Materialvergeudung die zu dem
Wellendurchmesser passenden Lager in der Nabe unter-
gebracht werden kénnen. Hieraus ergeben sich ebenfalls
kleine Lochkreisdurchmesser.

Fiir den Zentrierdurchmesser ist in Anlehnung an IEC-
Festlegungen das Toleranzfeld h6 angegeben, das z. B.
fiir einen Getriebeanbau erforderlich ist. Nach Verein-
barung kann auch mit dem Toleranzfeld h10 oder ein
unbearbeiteter Zentrierdurchmesser geliefert werden.
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Die Norm enthilt auch Motoren mit Wellendurchmesser
von 9 und 11 mm, die ebenfalls bei den Drehstrom-
motoren der Baugrofen 56 und 63 nach DIN 42677
verwendet werden, deren B 14-Flansche groere Abmes-
sungen haben. Man sah sich jedoch genotigt, wegen der
Universalmotoren mit einfachen Lagerbiigeln die Reihe
bis zum Wellendurchmesser von 11 mm nach den gleichen
vorstehend erwdhnten Gesichtspunkten aufzubauen. Es
muf bei diesen zwei GroBen deshalb in Kauf genommen
werden, daf es, je nachdem ob der Motor aus einer
Kleinst- oder Drehstrommotorenreihe entwickelt wurde,
zwei verschiedene Flanschabmessungen geben wird.

Als Kennzeichen fiir die MotorgroBe wurde in der
Tabelleneinteilung der Lochkreisdurchmesser verwendet.
Diese Ziffer hat keine Beziehung zu der Kennziffer der
Baugrofie nach DIN 42677, die mit der Achshohe bei
FuBmotoren identisch ist. Wegen der Vielfalt der Motor-
systeme, die in dieser Norm zusammengefaf3t sind, und
da die Kleinstmotoren meistens als Flanschmotoren
gebaut werden, lassen sich keine eindeutigen Beziehungen
zwischen den Anbaumafen und fiktiven FuBhohen
herstellen.

Gegeniiber der Ausgabe November 1967 dieser Norm

wurde jetzt die Groenangabe, wie in der IEC-Publikation 72,
5. Ausgabe 1971 fiir die groBeren Normmotoren festgelegt,
auf den Lochkreisdurchmesser bezogen, anstelle des bis-

her in Deutschland iiblichen Bezuges auf den Zentrier-
durchmesser.
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