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Begriffe, Formelzeichen, Einheiten und Kennlinien Teil 2

Step motors; definitions, symbols, units and characteristics

Diese Norm entspricht einer Vereinbarung des Comité de coordination des Constructeurs de Machines Tournantes
Electriques du Marché Commun (COMEL), EWG-Zusammenarbeit der Fachverbéinde der Hersteller von elektrischen

Maschinen
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g 1 Schritt Der Vorgang, bei dem sich der - -
B g Liufer (Rotor) um den Schritt-

£ winkel dreht.

Z

«f-' 2 Schrittzahl Die Anzahl der Schritte, die der z -

2 Liufer (Rotor) je Umdrehung

2 macht

E 3 Schrittwinkel Der Nennwinkel, um den sich a o

g der Liufer (Rotor) je Steuer-

z impuls dreht:

ry o 360°
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E 4 Schrittfrequenz Die Anzahl der Schritte, die f, . Hz

e der Liufer (Rotor) bei konstanter (Schritte - s1)

o Steuerfrequenz in einer Sekunde

] macht.
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Lid, Benennung

Erkldrung

Formelzeichen

Einheit

5 Steuerfrequenz

Die Impulsfrequenz, mit der der Motor
gesteuert wird. Sie stimmt mit der
Schrittfrequenz iiberein, wenn der
Motor ohne Schrittfehler lduft.

fs

Hz
(Impulse - s~1)

6 Drehzahl

Umdrehungen des Liufers (Rotors)
je Minute:
f,

= =z
n—60z

min~ 1

7 Strang,
‘ Strangzahl

siehe DIN 40 108

8 Magnetische
Raststellung

Die Stellung, die der Liufer (Rotor)
bei erregtem Motor einnimmt, wenn
der statische Lastwinkel gleich Null ist.

9 Systematische
Winkeltoleranz
je Schritt

GroBte positive oder negative statische
Winkelabweichung gegeniiber dem
Nennschrittwinkel, die auftreten kann,
wenn der Laufer (Rotor) sich um einen
Schritt von einer magnetischen Rast-
stellung in die niichste dreht.

10 Grolte
systematische
Winkelabweichung

GroBte statische Winkelabweichung einer
magnetischen Raststellung gegeniiber
einem zugehorigen ganzen Vielfachen

des Nennschrittwinkels, die im Verlauf
einer vollen Liufer-(Rotor-)Umdrehung
auftreten kann, wenn man von einer
magnetischen Bezugs-Raststellung ausgeht.

Aa

11 Last

Jede fiir den Motor mogliche dullere
statische oder dynamische Drehmoment-
belastung

12 Lastdrehmoment

Die Summe aller duf3eren statischen
Drehmomente, die auf den Laufer
(Rotor) wirken (z. B. Reibmoment).

13 Liufer- (Rotor-)
Tragheitsmoment

Das rotatorische Massentrigheitsmoment
des Liufers (Rotors).

kg m2

14 Lasttrigheitsmoment

Die Summe aller dueren auf den Léaufer
(Rotor) reduzierten Massentrigheits-
momente.

kg m2

15 Selbsthaltemoment

Das maximale Drehmoment, mit dem
man einen nicht erregten Motor statisch
belasten kann, ohne eine kontinuierliche
Drehung hervorzurufen.

16 Haltemoment

Das maximale Drehmoment, mit dem

man einen erregten Motor statisch belasten
kann, ohne eine kontinuierliche Drehung
hervorzurufen.

17 Statischer
Lastwinkel

Der Winkel, um den sich der Liufer
(Rotor) bei der Steuerfrequenz Null
durch Belastung mit einem vorgegebenen
statischen Drehmoment gegeniiber dem
unbelasteten Zustand (magnetische
Raststellung) dreht.
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