DK 621.313.333.1 : 621.3.027.266.6 : 621.8226 DEUTSCHE NORM April 1983

Innengekiihite Drehstrommotoren mit Schleifringlaufer Dl
) Bauform IM B 3, mit Walzlagern 42 678
AnbaumaBe und Zuordnung der Leistungen Teil 1
Three-phase induction motors with ventilated enclosures and slipring-rotor, Ersatz fiir Ausgabe 04.64

type IM B 3, with rolling bearings; mounting dimensions and relationship frame
sizes - output ratings

Zusammenhang mit der von der International Electrotechnical Commission (IEC) herausgegebenen |IEC-Publikation 72,
5. Ausgabe 1971, und dem CENELEC-Harmonisierungsdokument (HD) 231 siehe Erlauterungen.

MaBe in mm

¢

1 Anwendungsbereich

Diese Norm gilt fir asynchrone Drehstrommotoren in Schutzart IP 21 bis IP 23
nach DIN IEC 2H(CO)14/VDE 0530 Teil 5 (z. Z. Entwurf). Maximale Nennspannung 660 V.
VDE 0530 Teil 1 ist zu beachten.

2 Bauform

Fiir die Bauform IM B 3 wird der IEC-Code I nach DIN IEC 34 Teil 7 verwendet. Die Bauform
IM B 3 entspricht der bisherigen Bauform B 3 nach DIN 42 950, Ausgabe April 1964.

Die Angaben der Tabelle gelten auch fiir die weniger haufigen Bauformen

IM B 6, bisherB 6
IMB 7, bisherB 7
IM B 8, bisherB 8
IMV 5, bisherV 5
IM V 6, bisher V 6.

Nachdruck, auch auszugsweise, nur mit Genehmigung des DIN Deutsches Institut fiir Normung e. V., Berlin, gestattet.

Fortsetzung Seite 2 und 3
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Seite 2 DIN 42 678Teil 1

3 MaBe, Bezeichnung —
Die Motoren brauchen der bildlichen Darstellung nicht zu entsprechen; nur die angegebenen MaBe sind einzuhalten.

Bezeichnung eines Drehstrommotors Bauform IM B 3, BaugréBe 160 L, Leistung 15 kW bei .einer Drehzahl von etwa

1500 min™":
Motor DIN 42678 -IMB 3 -160L - 15 - 1500
AnbaumaBe -
~ Leistung in kW bei 50 Hz
ngdveenrde Zylindrisches
BaugroBe h a b w1 | Befestigungs- Wellendende
nach schraube Form E nach Drehzahl etwa
. DIN 748 Teil 3
DIN 747 Gewinde .y o4 o
Aw 1 s dxl 1500 min~' [ 1000 min 750 min
160 M 210 7.5 55 4
160 254 108 M 12 48 X 110
160 L 254 11 oder 15 7.5 5,5
180 M 241 18,5 11 7.5
180 279 | 121 M12 55%x 110
180 L 279 22 15 11
200 M 267 30 18,5 15
200 318 | 133 M 16 60 X 140
200L 305 37 22 18,5
225 M 225 311 | 356 | 149 M 16 65x 140 45 oder 55 | 30 oder 37 | 22 oder 30
2508 311 75 45 37
250 406 | 168 M 20 75X 140
250 M 349 20 55 45
280S 368 110 75 55 a
280 457 | 190 M 20 80x170
280 M 419 132 90 75
3158 406 160 110 90
315 508 | 216 M 24 90X 170
315M 457 200 132 110
IEC-MaB-
Buchstaben H B A c DXE

4 Auswuchten

Die Laufer der Motoren sind mit einer in das Wellenende eingesetzten vollen PaBfeder nach DIN 6885 Teil 1 dynamisch aus-
gewuchtet.

5 AnschluBkastenlage

Der AnschluBkasten eines Motors solite — von der Antriebsseite gesehen rechts - so angeordnet sein, daB seine Mittel-

linie innerhalb eines Bereiches von der senkrechten bis 10° unterhalb der waagrechten Motor-Mittellinie (entspricht einem

Bereich von max. 100°, siehe Bild) liegt. Es wird empfohlen, daB die Motorkonstruktion auf Vereinbarung den Anbau des

AnschluBkastens ,von der Antriebsseite gesehen links* erméglicht, wenn der AnschluBkasten nicht oben angeordnet ist und

wenn diese Vereinbarung mit dem Hersteller zum Bestellzeitpunkt getroffen wurde.

Anmerkung: Es sollte vorgesehen werden, daB die Zuleitungen jeweils um 90° versetzbar in den AnschiuBkasten eingefiihrt
werden kdnnen.
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