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Nahverkehrsfahrzeuge
- Signal fiir die Vorgabe von Zug- und Bremskraften 4
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Local traffic vehicles; signal for advance setting of traction and braking forces

Fiir den Anwendungsbereich dieser Norm bestehen keine entsprechenden regionalen oder internationalen Normen.

1 Anwendungsbereich und Zweck

Diese Norm enthilt Festlegungen fur die leitungssparende Ubermittiung der Sollwerte von
Zug- und Bremskréften an die Steuerung der einzelnen Fahrzeuge eines Zuges durch Soll-
wertvorgabe vom Fahrer. Die Signaliibertragung ist sowonhl fiir die elektrische Steuerung fir
Fahren und Bremsen (Hauptbremse) als auch zur Bremskrafteinsteliung elektrisch
gesteuerter mechanischer Bremsen (Zusatzbremse) geeignet.

Neben einer hohen DurchschIagsgqschwindigkeit der Zusatzbremse wird durch die
gewihlte Form des Signals und des Ubertragungsweges die Ansteuerung der einzelnen
Stellglieder bei hoher Zuverlassigkeit mit gleichen Werten erreicht.

2 Pulsbreitensteuerung fiir Sollwertiibertragung

Bild1. Periodendauer und Impuisdauer

Pulsfrequenz (Nennfrequenz): f = (400 4o ) Hz

Amplitudenhshe: (60%,3 )V
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Jede Art der Vervielfaltigung, auch auszugsweise, nur mit Genehmigung des DIN Deutsches Institut fiir Normung e.V., Berlin, gestattet.

Fortsetzung Seite 2und 3
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3 Puisbreitensteuerung fiir Zug- und Bremskraft
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Bild 2. Sollwert als Funktion der Befehlsgeberauslenkung

Um den Ausfall der Sollwertvorgabe erfassen zu konnen, wird in der Nullstellung des Sollwertgebers eine Mindestpulsbreite
(Basissignal) vorgegeben.
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