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Messen Steuern Regeln

Mechanische Rastersysteme
- fir den Einbau von MSR-Geréaten 4
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Measurement and control; Mechanical grid system for the installation of measuring and control instruments

Fiir den Anwendungsbereich dieser Norm bestehen keine entsprechenden regionalen oder internationalen Normen.

MaBe in mm

1 Anwendungsbereich 3.2 Modul

Diese Norm gilt fir Konstruktionen mechanischer Rastersy- ~ Der Modul ist die GréBeneinheit, die als MaBsprung in MaB-

steme, in denen MeB-, Steuer- und Regelgerate (MSR- anordnungen angewendet wird (aus: DIN 30798 Teil 1:

Gerate) mit dem MindestnennmaB 72 mm X 72 mm nach  09.82).

DIN 43 700 eingesetzt werden. Anmerkung: Im Sinne dieser Norm wird der MaBsprung als
Rastermodul bezeichnet.

3.3 Rasterma8 (Bild 2)

2 Zweck Das RastermaB wird durch Multiplikation des Rastermoduls
Zweck dieser Norm ist es, fiir Neuentwicklungen mechani-  mit einem ganzzahligen Faktor gebildet.
Zghe’rwﬂzste;séyst;mi f:xr;\ﬁ?R(ﬁreraB'ga gusvwihlgrll&e;lgr;(f)tér Das RastermaB in dieser Norm ist ein NennmaB, das den
DII?\I 43?8:4 un(; mﬁig 835 festzule esnl Di;mechanischer; Abstand der Mittellinien zweier benachbarter Stege des
Rastersysteme sollen einen MSR-Ggeré;(eeinbau in Zeilen- mechanischen Rasters angibt. Es ist gleichzeitig die Nenn-

y \ > groBe eines mechanischen Rasters.
Spalten- oder Blockanordnung ermaglichen.
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Bild 1. Anordnung der Geréte L___‘?

3 Begriffe Ly
3.1 Mechanisches Raster R,
Ein mechanisches Raster ist eine Tragekonstruktion aus

rechtwinkeligen, zueinanderstehenden Aufnahmen. Es Rx: RastermaB in X-Richtung
dient im Sinne dieser Norm zum Einbau unterschiedlicher ~ Ry: RastermaB in Y-Richtung
MSR-Gerite unter folgender Pramisse: Ly Lichtes MaB in X-Richtung
a) Freiziigige Anordnung entsprechend den Bedingungen ;‘23’ :;'Chtes MaB_ in Y-Richtung

eines ProzeBabbildes t asterstegtiefe

B o Ry4: Rasterstegdicke
b) Veranderbarkeit einer vorgegebenen Anordnung durch
Hinzufligen, Vermindern oder Umstellen. Bild 2. RastermaB

yk  Spaltenanordnung Blockanordnung
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3.4 Grenzbezug

MSR-Gerite, die in einem mechanischen Raster eingebaut
werden, miissen in einem bestimmten Bezug zueinander
stehen, um die Forderungen nach Zeilen-, Spalten- und
Blockanordnung erfiillen zu kdnnen. Hieraus ergibt sich:
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ay, a2: NennmaB der MSR-Geréate
M: Modul
n: Anzahl

Bild 3. Beispiel fiir quadratische Ausfihrung

4 Grundgedanken zur konstruktiven
Gestaltung

Da das RastermaB im Sinne dieser Norm ein NennmaB ist, ist
aufgrund von fertigungstechnischen Toleranzen derRaster-
elemente mit Abweichungen beider Montage von Rasterfel-
dern zu rechnen.

4.1 Mechanische Raster sollen selbsttragend sein, d. h.
MSR-Gerite sollen ohne zusatzliche mechanische Unter-
stitzung eingebaut werden kdnnen. Ergeben sich aus
MaBen und/oder Gewicht sowie speziellen Einsatzbedin-
gungen (Schockbelastung) besondere Anforderungen fur
den Einbauvon MSR-Geriten, kénnen zusétzliche konstruk-
tive MaBnahmen erforderlich sein, z. B. riickseitige Abstut-
zung, andere Rastertiefen usw.

4.2 Rastersysteme sollen méglichst flexible und ande-

rungsfreundliche Konstruktionsprinzipien fiir Leitstdnde

sein.

Das mechanische Raster sollte folgende Anforderungen

erfillen:

- Beriicksichtigung der in DIN 43 834 und in DIN 43 835
festgelegten Befestigungselemente bei der Konstruk-
tion der Raster.

- Unbeschrinkter Einbau aller GerédtegréBen ab
72mmX72mm in senkrechter und waagerechter
Einbaulage, die DIN 43700 und DIN 43718 entspre-
chen.

- Freiziigige Anordnung der MSR-Geréte, d. h. Ldicht-an-
dicht“-Bestiickung in beiden Koordinaten.

- Anderung der Gerdteanordnung jederzeit und ohne
besonderen Aufwand, d. h. Rasteréffnungen sollen auf
einfache Weise geoffnet oder geschlossen werden kon-
nen.

5 MaBe, Bezeichnungen
5.1 Modul
In dieser Norm wird ein

Modul = 12 mm

entsprechend dem TeilungsmaB nach DIN 43 700 verwen-
det.

5.2 RastermaB

Fiir RastermaBe miissen ganzzahlige Vielfache des Moduls

gewahlt werden.

Anmerkung: Die Auswahl des RastermaBes fiir ein mechani-
sches Raster richtet sich vorteilhaft nach den Nenn-
maBen derjenigen MSR-Gerate, die am haufigsten
eingebaut werden sollen.

5.3 Rasterstegdicke

Die maximale Rasterstegdicke ergibt sich fiir das gewahlte
RastermaB aus den NennmaBen der MSR-Geréte und den
zugehdrigen AusschnittmaBen nach DIN 43 700.
Beispiel:
MSR-Gerat mit NennmaB 72mmX72mm nach
DIN 43 700: NennmaB 72 mm minus AusschnittsmaB
68 mm ergibt eine maximale Rasterstegdicke von
4 mm

5.4 Rasterstegtiefe

Die maximale Rasterstegtiefe ergibt sich aus der Spann-
moglichkeit der Befestigungselemente nach DIN 43 834
bzw. DIN 43 835.

Beispiel:
MSR-Gerat mit NennmaB 72 mm X 72 mm, Befesti-

gungselement nach DIN 43 835 Form B ergibt eine
maximale Rasterstegtiefe von 40 mm

5.5 Bezeichnung

Ein mechanisches Raster wird mit seinen RastermaBen in
X- und Y-Richtung bezeichnet:

Mechanisches Raster DIN 43 719 - 72 - 72

Documents

Document Sharing Hub

Full document details: DIN 43719:1990-04


http://www.avadocuments.com/doc/din-43719-1990-04
http://www.avadocuments.com/doc/din-43719-1990-04

