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Measurement of airborne noise emitted by machines; enveloping surface method, mine trackless vehicles
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1 Anwendungsbereich und Zweck

Diese Norm schafft mit DIN 45 635 Teil 1/04.84 die Vor-
aussetzung dafiir, daB die von Gruben-Gleislosfahrzeugen
an dieumgebende Luft abgestrahlten Gerdusche (Gerausch-
emission) nach einheitlichen Verfahren ermittelt werden,
so daR die Ergebnisse vergleichbar sind.

Diese Norm gilt fiir vorwiegend im Untertagebereich und
im Tunnelbau zum Transport von Material und Personen
eingesetzte bereifte Raderfahrzeuge mit Verbrennungs-
motor, die einen hydrostatischen, hydrodynamischen
oder mechanischen Fahrantrieb haben. Sie sind entweder
mit einer Lade-Transportschaufel, Lademulde oder mit
Ladeflachen versehen, auf die Materialbehalter oder
Personenkabinen aufgesetzt werden. Die Fiihrerstande
konnen im Fahrzeug integriert oder vom Arbeitsteil
getrennt sein.

2 Bezeichnung

Bezeichnung des Verfahrens der Gerauschmessung an
Gruben-Gleislosfahrzeugen nach dieser Norm (54) mit
der Genauigkeitsklasse 2 (KL 2):

Gerdauschmessung DIN 45635 — 54 — KL 2

3 Begriffe, GroRen
Nach DIN 45635 Teil 1

4 MeRgerate

Fir die Gerduschmessungen sind Gerdte wie nach
DIN 45635 Teil 1 zu verwenden. Die Gerate fiir Dreh-
zahimessungen dirfen eine Fehlergrenze von 3% nicht
tibersteigen.

5 MeRgegenstand und MeRBbedingungen

5.1 Mef3gegenstand
MeBgegenstand ist das komplette betriebsbereite Fahr-
zeug.

5.2 Betriebszustand des Gleislosfahrzeuges

5.2.1 Hauptbetriebszustand

Der Hauptbetriebszustand beim Messen wird so gewahit,
daB die beim Lastbetrieb auftretenden charakteristischen
Gerausche erfallt werden. Die Priifung erfolgt bei stehen-
dem Fahrzeug.

Bei Fahrzeugen mit hydrostatischem und hydrodynami-
schem Antrieb ist die Vollgas-Drehzahl bei Nennieistung
bei mitlaufender Hydraulik und mitlaufendem Kiihler-
ventilator einzustellen. Der Antrieb ist eingeschaltet
und arbeitet gegen die aufgelegte Bremse oder gegen
einen Festpunkt. Bei Fahrzeugen mit Schaltgetriebe wird
die hochste Leerlaufdrehzahl im ausgekuppelten Zustand
eingestellt. Dabei wird wie beim hydromechanischen
Antrieb unterstellt, dal der Dieselmotor gerduschbe-
stimmend ist.

Die Nebenaggregate sind in typischer Arbeitsweise zu
betreiben, der Dieseimotor mull die Betriebstemperatur
erreicht haben.

5.2.2 Zusatzbetriebszustand

Zusatzbetriebszustand ist der Standlauf des Fahrzeuges
bei der vom Hersteiler angegebenen unteren Leerlauf-
drehzahl des Motors.

5.3 Aufstellung des Fahrzeuges

Das Fahrzeug wird im Freien aufgestellt und so festge-
bremst, dafl die Antriebsrader sich nicht bewegen. Der
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Untergrund soll schallhart sein. Reflektierende Gegen-
stande, die das Schallfeld beeinflussen, diirfen nicht vor-
handen sein.

5.4 Bezugsquader, MeRfliche, Meabstand, Mepunkte
5.4.1 Bezugsquader

Der Bezugsquader umhiillt die Hauptflachen des Fahr-
zeuges.

5.4.2 MeRflache

Die MeRfliache ist eine gedachte, den Bezugsquader um-
hiillende Flache in Form eines Quaders, auf der die MeR-
punkte liegen. Sie endet auf dem reflektierenden Unter-
grund.

5.4.3 MeRabstand
Der Mef8abstand d betragt 2 m vom Bezugsquader.

5.4.4 Lage und Anzahi der MeBpunkte

Die MeBpunktanordnung erfolgt auf der quaderformigen
MefRflache entsprechend DIN 45635 Teil 1 auf MeR-
pfaden, siehe z. B. die Bilder 1 und 2.

5.4.5 MeRBpunkt am Arbeitsplatz

Zur Kennzeichnung des Gerdusches am Arbeitsplatz
werden die Schalidruckpegel Ly an den Fiihrerstanden
bzw. in den Fiihrerhausern in Kopfhohe des Fahrers beim
Hauptbetriebszustand (Abschnitt 5.2.1) gemessen. An-
hang D von DIN 45635 Teil 1/04.84 ist zu beachten.

5.5 MeRumgebung

Der MeRplatz im Freien soll eine feste reflektierende
ebene Flache und frei von schallabsorbierendem Belag
(z.B. Schnee oder Bewuchs) sein. Lassen sich Reflexions-

einfliisse nicht vermeiden, so ist die Umgebungskorrektur
K2 nach dem in Anhang B.2 der DIN 45635 Teil 1/04.84
angegebenen Verfahren zu ermitteln.

6 Durchfiihrung der Messung

6.1 Messen des A-Schalldruckpegels

Der A-Schalldruckpegel beim Haupt- und Zusatzbetriebs-
zustand wird an den auf der Hillflache angeordneten
MeRpunkten gemessen. Die Messung soll den zeitlichen
Mittelwert des A-Schalldruckpegels nach DIN 45 641 fir
jeden MeBpunkt erbringen; meist geniigt eine MefRdauer
von etwa 5 Sekunden.

6.2 Messen des Schallspektrums

Fiir den Hauptbetriebszustand ist an dem MeRpunkt mit
dem hochsten A-Schalldruckpegel der unbewertete
Schalldruckpegel in jedem Terz- oder Oktavband zu
messen.

6.3 Messen des Fremdgerausches
Nach DIN 45635 Teil 1/04.84, Abschnitt 6.3

6.4 Ermittlung des Meflacheninhaltes S

und des MeRflaichenmaRes Lg
Die Form der MeRflache ist die Oberflache eines Quaders
(siche Abschnitt 5.4.1). Fiir die Berechnung der Ober-
flache nach Bild 1 und Bild 2 gilt:

S=4{ab +ac+bc)

wobei @ die halbe Quaderlange (Maschinenlange + 2 MeR-
abstande), b die halbe Quaderbreite (Maschinenbreite +
2 MeBabstande) und ¢ die Quaderhéhe (Maschinenhdhe
vom Flur + MeRabstand) ist.
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Bild 1. Gleisloser Schaufellader mit integriertem Fihrerstand, Beispiel fiir die MeBanordnung
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