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Measurement of airborne noise emitted by machines; enveloping surface method; shunting trolleys with friction-wheel
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1 Anwendungsbereich und Zweck

Diese Norm schafft mit DIN 45635 Teil 1/04.84 die Vor-
aussetzung dafiir, da8 die von Rangierkatzen an die um-
gebende Luft abgestrahiten Gerdusche {Gerauschemission)
nach einheitlichem Verfahren ermittelt werden, so dal’
die Ergebnisse vergleichbar sind.

Die Norm gilt fir an Schienen hangende und gefiihrte
Rangierkatzen mit Reibrad- und/oder Zahnradantrieb,
die vorwiegend im Untertagebergbau eingesetzt sind.

Bei den Antrieben wird nach Druckliuft-, Hydraulik- und
Elektroantrieb unterschieden. Die Energiezufuhr erfolgt
von auBen iiber entsprechende Zuleitungen.

Die Norm gilt auch fiir Rangierwagen, die in vergleich-
barer Weise angetrieben und eingesetzt werden. Diese
Norm giit nicht fiir Hebezeuge.

2 Bezeichnung

Bezeichnung des Verfahrens der Gerauschmessung an
Rangierkatzen mit Reibrad- und/oder Zahnradantrieb
nach dieser Norm (55} mit der Genauigkeitsklasse 2
(KL 2):

Gerauschmessung DIN 45635 — 55 — KL 2

3 Begriffe, GrofRen
Nach DIN 45635 Teil 1

4 Melgerate
Nach DIN 45635 Teil 1

5 MeRgegenstand und MeRbedingungen

5.1 Meflgegenstand

MeRgegenstand ist die komplette Rangierkatze mit ange-
schlossenem Steuergerat. Die Gerausche des Steuergerites
werden im Zusammenhang mit der Messung am Arbeits-
platz gesondert behandelt.

5.2 Betriebszustand der Rangierkatze
5.2.1 Hauptbetriebszustand

Die im Dauerbetrieb auftretenden charakteristischen
Gerausche der Rangierkatzen werden fiir die Gerdusch-
messung durch die Einsteliung spezietler Betriebszustande
simuliert.

5.2.1.1 Rangierkatze mit Druckluftantrieb

Die Rangierkatze hangt frei, z. B. an einer Schiene, die
Antriebsrader sind gelost, d.h. die Priifung erfolgt im
Stand bei nicht fahrender Katze. Der Betriebsdruck der
Druckluft betragt 4 bar FlieBdruck, gemessen am Eingang
in das Geréat bei einer Schlauchnennweite, die vom Her-
steller zur Erreichung der Nennleistung angegeben wird.
Die Messung erfolgt bei der sich einstelienden Drehzahl
der Antriebsrader.

5.2.1.2 Rangierkatze mit Hydraulikantrieb

Da die Gerausche fiir die Rangierkatze mit Hydraulikan-
trieb im Stand nicht simuliert werden koénnen, erfoigt
die Priifung im Fahrbetrieb mit Hochstzugkraft und der
sich dabei einstellenden Fahrgeschwindigkeit. Das Mikro-
phon wird jeweils mitgefiihrt.
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5.2.1.3 Rangierkatze mit Elektroantrieb
Die Priifung erfolgt in gleicher Weise wie bei der Rangier-
katze mit Hydraulikantrieb.

5.2.2 Zusatzbetriebszustand fiir Rangierkatze

mit Druckliuftantrieb
Zusatzbetriebszustand ist das Betatigen des Steuergerates,
welches auBerhalb der MeRflache angeordnet ist, siehe
Bild 1.

5.3 Aufstellung der Rangierkatze

Die Rangierkatze wird im Freien an einer betriebsmaRigen
Schiene hangend gepriift. Der geometrische Mittelpunkt
der Rangierkatze soll in 1,6 bis 1,8 m Hohe iiber einer
refiektierenden Oberflache liegen. Reflektierende Gegen-
stande, die das Schallfeld beeinflussen, diirfen nicht vor-
handen sein. Das Steuergerat ist aullerhalb der MeRflache
anzuordnen, siehe Bild 1.

5.4 Bezugsquader, MeRfliche, Meabstand, MeRpunkte
5.4.1 Bezugsquader

Der Bezugsquader umhiillt die Hauptflachen der Rangier-
katze. Angeschlossene Rohrleitungsstutzen und das
Steuergerat bleiben bei der Festlegung des Bezugsquaders
unberiicksichtigt.

5.4.2 MeRfliche

Die MeRfldache ist eine gedachte, den Bezugsquader um-
hiillende Flache in Form eines Quaders, auf der die Mef3-
punkte liegen — Ausnahme MeBpunkt am Arbeitsplatz.
Sie endet auf dem reflektierenden Untergrund.

5.4.3 MeRabstand
Der MeRabstand d betrégt 1 m vom Bezugsquader.

5.4.4 Lage und Anzahl der MeBpunkte

Die MeRpunktanordnung erfolgt auf der quaderformigen
MeRflache entsprechend DIN 45635 Teil 1 auf 3 MeR-
pfaden, siehe Bild 1.

Bei der im Fahrbetrieb zu prifenden Rangierkatze mit
Hydraulik- oder Elektroantrieb kdnnen sich die Mes-
sungen auf die MeBpunkte des MeRBpfades 1 und des
oberen MeRpunktes des MeRpfades 3 beschranken. Das
Mikrophon ist mit der Fahrgeschwindigkeit der Katze
mitzufiihren.

5.45 MeRpunkt am Arbeitsplatz

Zur Kennzeichnung des Gerdusches am Arbeitsplatz
wird der Schalldruckpegel Lys an einem MeRpunkt in
1,5 m H6he und 2 m Entfernung vom Bezugsquader beim
Hauptbetriebszustand gemessen, siehe Bild 1.

Zusatzilich sind gegebenenfalls die impulshaltigen Funk-
tionsgerausche des Steuergerdtes gemaR Abschnitt 6.2
zu messen. DIN 45635 Teil 1/04.84, Anhang D, ist zu
beachten.

5.5 Melumgebung

Der MefRplatz im Freien soll eine nicht iiberdachte re-
flektierende ebene Flache und frei von schallabsorbieren-
dem Belag (z. B. Schnee oder Bewuchs) sein. Notwendige
Stiitzen der Schienentragkonstruktion diirfen die MeB-
punkte nicht abschirmen. Lassen sich Reflexionseinfliisse
nicht vermeiden, so ist die Umgebungskorrektur nach
dem in DIN 45635 Teil 1/04.84, Abschnitt B.2.1, ange-
gebenen Verfahren zu ermittein.
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6 Durchfiihrung der Messung

Fiir die Messungen sind die nach Abschnitt 5 festgelegten
MeRbedingungen einzuhalten.

6.1 Messen des Schalldruckpegels

Der A-Schalldruckpegel wird beim Hauptbetriebszustand
an den auf der Hillfliche angeordneten MeBpunkten
gemessen. Die Messung soll den zeitlichen Mittelwert des
A-Schalldruckpegels nach DIN 45641 fiir jeden MeR-
punkt erbringen; meist genligt eine MeRdauer von
5 Sekunden.

6.2 Messen des Schalldruckpegels L, 41
am Arbeitsplatz

Die impulshaltigen Gerausche des Steuerungsteiles bei
der Druckluftrangierkatze nach Abschnitt 5.2.2 sind am
MeRpunkt fiir den Arbeitsplatz (siehe Bild 1) mit der
Zeitbewertung ,,Impuls’’ zu messen. Es ist der arith-
metische Mittelwert aus 5 MeRwerten der Anzeigeart
,,hold"” anzugeben.

6.3 Messen des Schalispektrums

Fir den Hauptbetriebszustand ist an dem MeRpunkt mit
dem hochsten A-Schalldruckpegel der unbewertete
Schalldruckpegel in jedem Terz- oder Oktavband zu
messen.

6.4 Messen des Fremdgeradusches
Nach DIN 45635 Teil 1/04.84, Abschnitt 6.3

6.5 Ermittlung des MeRflicheninhaltes S

und des MeRflachenmaBles Lg
Die Form der MeRBflache ist die Oberflache eines Quaders
(siehe Abschnitt 5.4.1). Fiir die Berechnung der Ober-
flache nach Bild 1 gilt:

S =4 (ab+ac+bc)

wobei ¢ die halbe Quaderlange (Maschinenlange + 2 MeR-
abstande), b die halbe Quaderbreite {Maschinenbreite +
2 MeBabstande) und ¢ die Quaderhdhe (Maschinenhohe
vom Flur + MeRabstand) ist.
Das MeRflachenmall Lg wird hieraus nach der Formel

Ls =101g (S/Sg) dB ermitteit, wobei S der MeRflachen-
inhalt und Sg = 1 m2 ist.

7 Auswertung
Nach DIN 45635 Teil 1/04.84, Abschnitt 7

8 Prazision des Verfahrens und Unsicherheit
der MeRergebnisse

Sichere Angaben iiber die Vergleichstandardabweichung
or des Verfahrens sind zur Zeit nicht moglich. Geschatzt
wird or zu 2 dB und die einseitige MeBunsicherheit fiir
eine einzelne Ermittlung von Lwa zu 3 dB. Zur Bedeu-
tung der Begriffe siehe DIN 45635 Teil 1.

9 MeRbericht

Der MeBbericht iiber die nach dieser Norm durchgefiithrten
Messungen soll neben der Bezeichnung des Verfahrens

Angaben nach den Abschnitten 9.1 bis 9.5 emfeuments
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