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Gerauschmessung an Maschinen
Luftschallemission, Hiillflachen-Verfahren 4
- AuBenbordmotoren
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Measurement of airborne noise emitted by machines; enveloping surface method; outboard motors

Diese Norm beschreibt ein MeBverfahren zur Ermittiung des Schalleistungspegels eines AuBenbordmotors im stationéren
Betrieb.Der AuBenbordmotor ist zwar eine eigenstandige Maschine, die aber stets nurin Verbindung mit einem Boot einge-
setzt wird. Der Einsatzzweck ist vielfdltig. Er kann vom Antrieb eines Arbeitsbootes (Verdranger) bis zum Antrieb eines
schnellen Gleitbootes fiir den Wasserskisport reichen.Im aligemeinen Fall wird das Gerédusch einer Boot-Motor-Kombina-
tion nicht nur vom Motor bestimmt, sondern auch von der Schwingungsiibertragung zwischen Motor und Boot,von akusti-
schen FEigenschaften des Bootes (Abstrahleigenschaften, Resonanzen o0.4), von den Bootskérpergerduschen,
die durch das Wasser verursacht werden, und von den Wassergerduschen, die durch den Bootskdrper und den Propeller
verursachtwerden.Dariiber hinaus kénnen sich Unterschiede in der Eintauchtiefe aufdie Auspuffgerdusche auswirken.Die
einzelnen Beitrdge der genannten Einfliisse kdnnen je nach Boot-Motor-Kombination unterschiedlich sein.

Daher ergeben sich im aligemeinen bei demselben Motor,jedoch fiir unterschiedliche Bootsschalen,verschiedene Fahrge-
raduschpegel nach DIN 45640 (maximaler A-Schalldruckpegel bei Vorbeifahrt); zum Zusammenhang zwischen Motor-
und Fahrgerdusch siehe Erlauterungen.

Zweck dieser Norm ist es, unabhéngig von der kaum iberschaubaren Fiille der Kombinationen Motor / Bootskdrper, die
quantitative Einordnung des Motors als wesentliche Gerauschquelle zu erméglichen,um z. B. Grundiagen fiir Forschungs-
und Entwicklungsarbeiten im Hinblick auf technische GerduschminderungsmaBnahmen an der Quelle zu férdern und um
Qualitéatspriifungen zu erleichtern.
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1 Anwendungsbereich und Zweck 2 Bezeichnung

Diese Norm schafft mit DIN 45 635 Teil 1 die Voraussetzung Bezeichnung des Verfahrens der Gerdauschmessung an
dafiir, daB die von AuBenbordmotoren an die umgebende AuBenbordmotoren nach dieser Norm (57) mit der benutz-
Luft abgestrahlten Gerdausche (KenngréBe: Schalleistungs- ten Genauigkeitsklasse 2 (KL 2):

pegel) nach einheitlichen Verfahren ermittelt werden kon- Gerauschmessung DIN 45635 —57 —KL 2
nen,so daB die Ergebnisse vergleichbarsind (Erlduterungen

zu den Gerduschemissions-KenngréBen siehe Beiblatt 2 zu . o
DIN 45 635). 3 Begriffe, GroBen

Diese Norm ist auf serienmaBig gefertigte AuBenbordmoto- Nach DIN 45635 Teil 1, insbesondere MeBflache, MeBfla-
ren mit Normalschaft und einer Nennleistung bis 40kw ¢henmas, Schalldruckpegel, MeBflachen-Schalldruckpegel,
anwendbar. Schaileistungspegel.

Das MeBverfahren dieser Norm wird in die Genauigkeits- .
klasse 2 eingestuft,muB also den entsprechenden Anforde- 4 MeBgerite
rungen nach DIN 45635 Teil 1/ 04.84, Tabelle 1, geniigen. Nach DIN 45 635 Teil 1, Genauigkeitsklasse 2

Jede Art der Vervielféltigung, auch auszugsweise, nur mit Genehmigung des DIN Deutsches Institut fiir Normung e.V., Berlin, gestattet.

Fortsetzung Seite 2 bis 5

NormenausschuB Akustik und Schwingungstechnik (FANAK) im DIN Deutsches Institut fiir Normung e.V.
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Tabelle 1. Dimensionierung der Schwingungsisolatoren des Spiegelbretts in Abhéngigkeit von Motorleistung und Gewicht

Ungefdahre MaBe der Gummifederelemente

. bei Verwendung von 4 Puffern mit Shore-A-Harte 55 nach DIN 53 505
Nennleistung

in kW J "

mm mm

}

iber Obis 3 ] e 25 30
iber 3bis 6 ; 30 30
Uber 6 bis 12 ‘ 50 45
iiber 12 bis 24 [ 75 40
iiber 24 bis 40 N 100 40

Die MaBe des Spiegelbretts sowie seine Neigung zur Wasseroberflache miissen den Angaben nach Bild 1 entsprechen.

MaBe in mm
870 Spiegelbrett aus wasserfest
3 verleimtem Sperrholz
1 2 F G
< 2
}'/J, +\]L'|I
I [ I |
]_]_ L L] __|
7, . Z
470 bis 18°
Bl

Wasseroberflache

L0

®®@® L—Profilstahl o0.4.
@ Schwingungsisolatoren (Gummielemente; MaBe siehe Tabelle 1)
a Neigung des Spiegelbretts gegeniiber dem Lot auf den Anhédnger
B Neigung der Uferbefestigung (Slipanlage 0.4.)
a+f Neigung des Spiegelbretts gegeniiber dem Lot auf die Wasseroberflache

Anmerkung: Die MaBe des Spiegelbretts sowie seine Neigung zur Wasseroberflidche entsprechen dem ICOMIA-Standard Nr 13

Bild 1. Prifvorrichtung an einem Anhéanger Documents
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