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Messung und Beurteilung von

Flugzeuggerauschen
Ermittlung des Beurteilungspegels fiir Fluglarmimmissionen

45 643

Teil 3

Mit DIN 45643 T1/10.84 und T2/10.84
Ersatz fiir DIN 45643/08.74

Measurement and assessment of aircraft noise; deter-
mination of the rating level for aircraft noise immissions

DIN 45643 Teil 1 ,,Messung und Beurteilung von Flugzeuggerauschen; MeB- und KenngroRen’’ befat sich mit MeR-
und KenngréRen zur Beschreibung von Flugzeuggerduschen wie sie in DIN 45643 Teil 2 und Teil 3 benutzt werden.

DIN 45643 Teil 2 ,,Messung und Beurteilung von Flugzeuggerauschen; Fluglarmiiberwachungsanlagen im Sinne von
§ 19a Luftverkehrsgesetz” dient der Ermittlung der Fluglarmbelastung in Anlehnung an das Gesetz zum Schutz gegen
Fluglarm und beschreibt die Anforderungen an Fluglarmiiberwachungsanlagen, die nach § 19ades Luftverkehrsgesetzes
auf den Flughifen und in deren Umgebung zur fortlaufend registrierenden Messung der durch die an- und abfliegenden
Luftfahrzeuge entstehenden Gerausche einzurichten und zu betreiben sind.

DIN 45643 Teil 3 ,,Messung und Beurteilung von Flugzeuggerduschen; Ermittlung des Beurteilungspegels fiir Flug-
larmimmissionen”’ dient der Ermittlung des Beurteilungspegels nach DIN 45645 Teil 1 in der Umgebung von Flug-
platzen oder in Gebieten, in denen Flugzeuggerausche vorherrschen.

Die Flugzeuggerausche in der Umgebung von Flugplatzen und die gleichzeitige Ausdehnung der Besiedlungsgebiete
in Richtung auf die Flugplatze machen die Erfassung der Fluggerdusche in der Umgebung von Flugpldtzen notwendig.
Dem Messen und Beurteilen von Flugzeuggerduschen, der Beobachtung der zeitlichen Entwicklung der gewonnenen
Werte der KenngroBen und deren Beeinflussung z. B. durch Verdnderung von Flugstrecken und von Flugverfahren
kommt grofle Bedeutung zu. ,

Bei der Bestimmung von akustischen KenngréBen als zeitlich gemittelte GroBen wird nach DIN 45641 in DIN-Normen
der Halbierungsparameter ¢ = 3 benutzt, der auf dem energetischen Mittelungsprinzip beruht. Der Halbierungspara-
meter gibt bei zeitunabhingigem Pegel die Pegelerhbhung in dB an, die zu dem gleichen Mittelungspegel fiihrt, wenn
die Gerduschdauer halbiert wird. DIN 45643 Teil 2 stellt in der vorwiegenden Benutzung von g = 4 eine Ausnahme
von DIN 45641 dar, da sie hauptsachlich dazu dient, mit Hilfe einer Fluglarmiiberwachungsanlage eine KenngroRe
auf der Grundlage des dquivalenten Dauerschallpegels nach dem Gesetz zum Schutz gegen Flugldrm vom 30. Marz 1971
(BGBI. L, S. 282) zu bestimmen. Die Berechnungsformel der Anlage zu § 3 dieses Gesetzes basiert auf einem Halbie-
rungsparameter q = 4.

Nachdruck, auch auszugsweise, nur mit Genehmigung des DIN Deutsches Institut fiir Normung e. V., Berlin, gestattet.

1 Anwendungsbereich und Zweck

Diese Norm dient der Ermittlung des Beurteilungspegels
nach DIN 45645 Teil 1 in der Umgebung von Flugplatzen
oder in Gebieten, in denen Flugzeuggerausche vorherr-
schen. '
Beurteilungspegel kénnen zum Vergleich mit Richt- oder
Grenzwerten benutzt werden, sofern die Beurteilungs-
zeiten und -verfahren libereinstimmen. Richt- oder Grenz-
werte werden in dieser Norm nicht festgelegt.

Die ermittelten Beurteilungspegel sind ortsbezogen, gelten

also nur fiir den jeweiligen MeBpunkt und fiir seine un-

mittelbare Umgebung.

Anmerkung: Auf das Ziel, Aussagen iiber spezielle Wir-
kungen auf einen einzelnen Menschen zu erhalten,
kann hier nicht eingegangen werden. Dazu bedarf
es der Beriicksichtigung weiterer Einflisse, die
nicht Gegenstand dieser Norm sind.

2 MeRB- und KenngréRen

Als MeR- und KenngroRen kommen die in DIN 45643
Teil 1 dargesteliten GroRen in Betracht, fiir die Zwecke
der vorliegenden Norm jedoch ledigtich die in DIN 45643
Teil 1, Ausgabe Oktober 1984, Abschnitte 2.1, 2.2, 2.3,
2.4, 25, 3.1.2, 3.2.2, 3.3.1 und 3.3.2 aufgefiihrten
GroRen.

3 Anforderungen an SchallmeRgerate

3.1 Schallpegelmesser

Die MeRgréBe Lags (t) (gegebenenfalls Loy (t), Lax (£)
wird mit einem Schallpegelmesser der Klasse 1 nach
DIN IEC 651 ermittelt. Die Mittelungspegel nach
DIN 45641 kénnen auch unmittelbar mit integrierenden
Schallpegelmessern nach DIN 45655 (z. Z. Entwurf)
bestimmt werden.

Fortsetzung Seite 2 und 3
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Seite 2 DIN 45643 Teil 3

Sofern Fluglarmiberwachungsanlagen nach DIN 45643
Teil 2 die Bedingungen der vorliegenden Norm erfiillen,
kénnen mit ihnen ermittelte Mel3daten fiir Zwecke der
vorliegenden Norm benutzt werden. Dabei sind gegebe-
nenfalls Korrekturen fiir die unterschiedlichen Zeitbe-
wertungen vorzunehmen.

3.2 Kalibrierung
Die MeRgerate sind vor und nach jeder MeRBreihe nach
den Anleitungen des Herstellers vorzugsweise mit einem
akustischen Kalibrator nach DIN 45656 (z. Z. Entwurf)
zu Uberpriifen. Mindestens im Abstand von 2 Jahren ist
zu priifen, ob das MefRgerat die Norm erfillt.
Anmerkung: Eine amtliche Eichung ist erforderlich,
wenn die Messung unter den Anwendungsbereich
des Eichgesetzes fallt.

3.3 Zusatzeinrichtungen
3.3.1 Pegelschreiber

Zur fortlaufenden Registrierung des Pegels kann ein
Pegelschreiber verwendet werden. Hierbei sind die An-
weisungen des Herstellers zu beachten.

3.3.2 Signalspeichergerite

Zur fortlaufenden Registrierung kénnen Gerausche z. B.
auf Magnetband aufgenommen werden. Zu Beginn und
Ende ist ein Kalibriersignal bekannten Pegels aufzuneh-
men. Die Aussteuerung ist sorgfaltig zu iberpriifen und
insbesondere bei impulshaltigen Gerdauschen eine aus-
reichende Pegelreserve vorzusehen, da die Spitzenwerte
des Pegels im allgemeinen von den Aussteuerungsinstru-
menten nicht angezeigt werden. Wenn die Pegelande-
rungen des Gerdusches den Dynamikbereich des Magnet-
bandgerates (bersteigen, ist es zweckmalig, entweder
mehrere Aufnahmen mit verschiedenen Verstdrkerein-
stellungen zu machen oder bei Verwendung eines geeig-
neten Mehrkanalgerates die Kandle unterschiedlich aus-
zusteuern. Das Ubertragungsmall des Magnetband-
gerates im Bereich der auszuwertenden Frequenzen soll
in regeimaBigen Abstinden und bei Wechsel der Band-
sorte Uberprift werden.

Insbesondere bei analog arbeitenden Signalspeicher-
geraten sind die aus den gespeicherten Signalen gewon-
nenen Pegelangaben gegeniber der Anzeige eines Schall-
pegelmessers im allgemeinen mit zusatzlichen MeBun-
sicherheiten behaftet.

4 Fremdgerdusch, MeRort,
Anordnung der Mikrophone,
meteorologische Bedingungen

Bei der Ermittlung des (Gesamt-)Beurteilungspegels L,
(siehe Abschnitt 6) gehen alle Gerdusche am Immissions-
ort in die Berechnung ein.

Bei der Bestimmung des Fluglarm-Beurteilungspegels
L, (siehe Abschnitt 7) werden alle Gerdusche, die nicht
von Fluglirmereignissen hervorgerufen werden, als
Fremdgerdusche angesehen und sind bei der Berechnung
nicht zu beriicksichtigen.

Bei Messungen mit ortsbeweglichen Anlagen im Freien
ist die ideale MeRumgebung ein ungestortes Freifeld
iiber einem ebenen reflektierenden Boden. Unter prakti-
schen MeRbedingungen soll ein mdoglichst groRer Ab-
stand zu reflektierenden Gegenstdnden auBer zu dem

reflektierenden Boden eingehalten werden. Wahrend
der Messungen soll kein Niederschlag fallen, die relative
Luftfeuchte zwischen 30 und 90 % betragen und die
Windgeschwindigkeit in einer Hohe von 10 m nicht
groBer als 5 m/s sein.

Bei der Ermittlung des Fluglarm-Beurteilungspegels
L, ist nach Moglichkeit ein MeBort auszuwahlen, an
dem der A-Fremdgerauschpegel 10 dB unter dem Maxi-
malwert des jeweiligen A-Schalldruckpegels des Flug-
larmereignisses liegt, so dal moglichst alle Fluglarm-
ereignisse mefltechnisch einwandfrei erfaBt werden
konnen.

Die Mikrophone werden in der Regel mit ihrer Bezugs-
einfallsrichtung senkrecht nach oben weisend so aufge-
stellt, daB sich keine das Schallfeld beeinflussenden
Hindernisse im Raum (moglichst Offnungswinkel von
mindestens 90° oberhalb der Mikrophone) befinden.
Abweichende MeRbedingungen sind im MeBbericht
besonders zu kennzeichnen.

5 Beurteilungszeit

Die Beurteilungszeit T, ist dasjenige Zeitintervall, das
der Berechnung des Beurteilungspegels zugrunde liegt.
Es werden nach DIN 45645 Teil 1 folgende Werte ver-
wendet:

fir die Zeit von 7 bis 19 Uhr:

fir die Zeiten

am Abend von 19 bis 22 Uhr und
am Morgen von 6 bis 7 Uhr: Ti2= 4h

T =12h

fiir die Nachtzeit von 22 bis 6 Uhr: T,3= 8h
fur die lauteste Nachtstunde

(lauteste der acht vollen Stunden

zwischen 22 und 6 Uhr, z. B.

23 bis 24 Uhr, 5 bis 6 Uhr): Tea= 1h

6 Ermittlung des maRRgebenden
Fluglarm-Beurteilungspegels L,

Die den Beurteilungszeiten nach Abschnitt 5 entspre-
chenden Fluglarm-Beurteilungspegel nach DIN 45643
Teil 1 sind LrFl1 bis LtFl4-

Auf die Ermittlung einzelner Fluglarm-Beurteilungspegel
kann verzichtet werden, wenn ihre Werte fiir die Beurtei-
lung der Fluglarmimmission chne Bedeutung sind.

Die folgenden maBgebenden Fluglarm-Beurteilungspegel
sind in Analogie zu DIN 45645 Teil 1 getrennt zu be-
stimmen und anzugeben:

a) Als maRgebender Fluglarm-Beurteilungspegel L, pjTag
fiir den Tag (6 bis 22 Uhr) gilt

Lipitag=101g []%(1 2.10%1LrFI1/dB 4 4.100 (LrFI2 +6dB)/dB)] dB

Anmerkung: Diese Regelung bedeutet, daR bei Ge-
rauschimmissionen in den Zeiten von 6 bis
7 Uhr und 19 bis 22 Uhr das erhéhte Schutz-
bediirfnis durch einen Zuschlag von 6 dB be-
riicksichtigt wird. Das erhohte Schutzbediirf-
nis an Sonn- und Feiertagen kann gegebenen-
falls durch besondere Richt- und Grenzwerte
beriicksichtigt werden.

Wenn L,y12 mindestens 3dB kleiner als L,pq ist,

kann L, FiTag = Ly F11 gesetzt werden.
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