DK 681.327.63 September 1974

Sechsplattenstapel DIN
fiir magnetische Datenspeicherung 66 205

Spurformat Blatt 3

Six-disk pack for magnetic data storage, track format

Zusammenhang mit einer in Vorbereitung befindlichen Internationalen Norm der International Organization for
Standardization (ISO) siehe Erlduterungen. Die in Klammern angegebenen englischen Ausdriicke sind der Internatio-
nalen Norm entnommen.

Bei Anwendung dieser Norm ist die Schutzrechtfrage zu priifen.

1. Zweck 2.4. Sektorkennzeichnung (Count)

Grundvoraussetzung fiir den Datenaustausch iiber Magnet- (Kurzzewhenf Ct) o .

platten ist ein einheitliches Spurformat. Das in dieser Norm Die Sektorkennzeichnung enthilt die Angaben iiber Zu-

beschriebene Format ist bei Sechsplattenstapeln das der-  tand, Lage und Lénge eines Sektors.

zeit gebriuchlichste. Es sieht variable Sektorléingen vor,

Die Norm gibt keinerlei Hinweise iiber Kennsiitze und 2.5. Schliissel (Key)

Dateiaufbau. (Kurzzeichen: K)
Der Schliissel enthdlt Daten, die zur Kennzeichnung des
darauffolgenden Datenblocks dienen. Er ist wahlweise
vorhanden.

2. Begriffe (siehe Bild 1)
2.6. Datenblock (Data Block)
2.1. Index (/ndex) (Kurzzeichen: D)

Der Index ist der Punkt, an dem Spuranfang und Spur- tenbl t Kk :
ende liegen. Der Spuranfang ist in DIN 66 205 Blatt 2 g:;g:h?:?ﬁrdi:n_der TeitdesBakions, n:dem Delan

definiert.

2.7. Zwischenraum (Gap)
(Kurzzeichen: G)

2.2. Sektor (Sector)
Der Abstand zwischen zwei beliebig aufeinanderfolgenden

Eine Spur ist in Sektoren aufgeteilt. Ein Sektor kann : ; ; : 3
weiter unterteilt sein. Die Sektoradresse gibt die Lage E})urabﬁl;r:t%?gf:;:‘ﬁchgzﬁnfj bis 2.6) wird in
eines Sektors innerhalb einer Spur relativ zum Index an. oaes ’ g )

2.8. Byte
2.3. Spurkennzeichnung (Home Address) Ein 8-Bit-Zeichen wird in dieser Norm Byte genannt; es
(Kurzzeichen: HA) besteht aus acht seriell aufgezeichneten Bits, die mit Bit b,
Die Spurkennzeichnung enthilt die Angaben iiber Lage bis Bit bg durchnumeriert sind. Bit bg stellt das hochst-
und Zustand einer Spur. wertige Bit dar und wird zuerst aufgezeichnet. (Siehe Bild 2.)

‘ Index

Sektor 1 letzter Sektor

Bild 1.

bg b bg bs by b3 by by
—_—
Aufzeichnungsrichtung

Bild 2.
Begriffe der Informationsverarbeitung siehe DIN 44 300.

Fortsetzung Seite 2 bis 6
Erlduterungen Seite 6

Fachnormenausschu3 Informationsverarbeitung (FNI) im Deutschen Normenausschuf ( NCU ments

- v gm

Document Sharing Hub

Full document details: DIN 66205-3:1974-09


http://www.avadocuments.com/doc/din-66205-3-1974-09
http://www.avadocuments.com/doc/din-66205-3-1974-09

Seite 2 DIN 66 205 Blatt 3

2.9. Sedezimale Darstellung (Hexadecimal Notation)
(0‘0) 16 bedeutet bg bis bl = 0000 0000
(FF);¢ bedeutet bg bis b; = 1111 1111
(0E) ;6 bedeutet bg bis b; = 0000 1110
(CC)46 bedeutet bg bis b; = 1100 1100

2.10. Zylinderadresse

Die Zylinderadresse gibt die Lage aller Spuren an, die mit
derselben Position des beweglichen Zugriffsarmes iiber
die Magnetképfe erreichbar sind.

2.11. Kopfadresse

Die Kopfadresse gibt die Speicherfliche an, welcher der
entsprechende Kopf zugeordnet ist.

2.12. CRC-Priifzeichen (Cyclic Redundancy Check)

Das CRC-Priifzeichen besteht aus zwei Bytes und ist das
Einer-Komplement des Restes, den man bei der Division
der vorangehenden zu priifenden Bytes durch das
Polynom 1 + x16 erhiilt.

Es kann zur Fehlererkennung beim Lesen benutzt werden.

3. Allgemeine Anforderungen

3.1. Aufzeichnungsverfahren (Mode of Recording)

Zur Aufzeichnung wird die Wechseltaktschrift1) benutzt,
wobei jedes Spurelement1) mit einem TaktfluBwechsel
beginnt. Einsbits werden durch einen zusitzlichen FluB-
wechsel (BitfluBwechsel) zwischen zwei TaktfluBwechseln
dargestellt.

Bei Nenndrehzahl von 2400 Umdrehungen je Minute ent-
spricht eine Folge aus Nullbits 1,25 - 108 FluBwechseln

je Sekunde und eine Folge aus Einsbits 2,5 - 106 Flug-
wechseln je Sekunde.

3.2. Toleranz von Drehzahl und Taktabstand
(Rotation Speed and Clock Period Tolerance)

Die Summe der zuliissigen Abweichungen von Drehzahl
und Taktabstand darf + 2,4 % nicht iibersteigen.
Anmerkung: Dieser Wert ergibt sich aus folgender
Rechnung: Der Nennwert der Blocklinge sei L, die mini-
male Blocklinge Ly, die maximale Blocklinge Ly und
die Toleranz X.

L2 L+X
Als Erfahrungswert gilt — = =1,049.
Ly L-X
0,049
Daraus folgt X = -L=239%L.

3.3. Indexerkennung (/ndex Detection)

Der Index ist mechanisch festgelegt, siche Abschnitt 2.1.
Die Indexerkennung darf um * 7 Bytes verschoben sein.

1) Begriff siehe DIN 66 010.

* Index

3.4. Spurkapazitit (Track Capacity)
Die Spurkapazitiit betrigt (31 250 * ;gg) Spurelemente 1).

3.5. Spuraufteilung (Track Layout)

Bild 1 zeigt das Prinzip der Spuraufteilung. Fiir die
praktische Aufteilung siche Anhang.

4. Detaillierte Spuraufteilung

4.1. Sektor 0 (siehe Bild 3)

Der dem Index folgende erste Sektor unterscheidet sich
von den nachfolgenden Sektoren einer Spur. Er wird des-
halb in diesem Abschnitt getrennt beschrieben.

4.1.1. Index-Zwischenraum (/ndex Gap)

Mit der Indexerkennung (siche Abschnitt 3.3) beginnt
der Index-Zwischenraum. Als Index-Zwischenraum werden
30 Bytes (00),4 geschrieben.

Beim Lesen kann sich die Linge des Index-Zwischen-
raumes um t 14 Bytes d@ndern infolge der sowohl beim
Schreiben als auch beim Lesen zuldssigen Abweichungen
der Indexerkennung.

4.1.2. Spurkennzeichnung
Die Spurkennzeichnung besteht aus 14 Bytes:

a) 6 Bytes zum Synchronisieren
(eines Oszillators einstellbarer Frequenz in der
Plattensteuereinheit) wie folgt:

(00)16 (00);6 (00)36 (00)16 (FF)i6
b) Markierung (Flag)
(Kurzzeichen: F)

Ein Byte zum Kennzeichnen defekter Spuren oder von
Ausweichspuren. Die Bits dieses Byte bedeuten:

(OE)46

bg b sind immer gleich Null.

bg bisbs  sind bis zu einer spiteren Normung gleich
Null.

by by = 00: fehlerfreie Originalspur,

= 01: fehlerfreie Ausweichspur,

= 10: defekte Spur, der eine Ausweich-
spur zugeordnet wurde,

= 11: defekte Spur, der keine Ausweich-
spur zugeordnet wurde.

¢) Zylinder (Cylinder)
(Kurzzeichen: C)
Zwei Bytes zur Angabe der Zylinderadresse in binirer
Form. Das erste Byte ist inmer Null. Das zweite Byte
kann jeden Wert zwischen 0 und 202 annehmen.

d) Kopf (Head)
(Kurzzeichen: H)
Zwei Bytes zur Angabe der Kopfadresse innerhalb eines
Zylinders in bindrer Form. Das erste Byte ist inmer
Null. Das zweite Byte kann jeden Wert zwischen 0 und
9 annehmen.

30 Bytes | 4 Bytes 1 Byte 1Byte [I1Byte] 2Bytes | 2Bytes | 2 Bytes 1Byte | 11 Bytes
(00)16 (00)16 (FF)16 (0E);¢ | F C H CRC (CC)y6
G Spurkennzeichnung read G ]
= —Dottiments
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