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1 Anwendungsbereich

Das Ziel der vorliegenden Norm ist, eine einheitliche Spezi-
fikation der ProzeBperipherie zur Kopplung von Rechen-
system und ProzeB festzulegen, die bei der Entwicklung,
Herstellung, Vertrieb und Anwendung der ProzeBperipherie
selbst von Nutzen sein soll. Sie enthalt die fur diese Spezi-
fikation notwendige Parameterliste und eine Beschreibung
einzelner Parameter, so daB diese von allen Beteiligten
im gleichen Sinne verstanden werden.

2 Zweck

Diese Norm spezifiziert ein Verfahren zur Beschreibung
der zur direkten Ankopplung eines Rechensystems an
einen technischen ProzeB erforderlichen ProzeBperipherie ).
Die Norm enthalt fiinf Datenblatter und beschreibt die in
den einzelnen Datenblattern vorkommenden Parameter
sowie die bevorzugte Gestaltung und Anwendung der
Datenblatter.

3 Allgemeines

3.1 Rechnergestiitztes
ProzeBautomatisierungssystem

Ein rechnergestiitztes ProzeBautomatisierungssystem

enthalt drei wesentliche Bestandteile:

— MeB-, Regel- und Stelleinrichtungen
Beispiele: MeBfiihler, MeBumformer, Stellgerdte usw.

— Rechensystem
— ProzeBperipherie

Anmerkung: Diese ProzeBperipherie ermbglicht den
Datenaustausch zwischen dem technischen ProzeB
und dem Rechensystem und kann aus einer Kombi-
nation folgender Subsysteme bestehen:

— Digitaleingabe,

— Digitalausgabe,
— Analogeingabe,
— Analogausgabe.

Jedes der Subsysteme hat zwei AnschluBebenen, eine zum
AnschluB an den technischen ProzeB und eine zum An-
schiuB an das Rechensystem. Fiir jede dieser AnschluB-
ebenen sind zwei Gruppen von Parametern definierbar:
eine in Richtung Subsystem und die andere in Richtung
ProzeB bzw. Rechensystem. AuBerdem sind Parameter
definierbar, die zur Funktionsbeschreibung der Subsysteme
und fiir ihren Entwurf wesentlich sind.

3.2 Struktur der Datenblatter

Das allgemeine Datenblatt, Datenbiatt 1, enthalt diejenigen
Parameter, die allen Subsystemen der ProzeBperipherie
gemeinsam sind. Die Datenblatter 2 bis 5 enthalten fol-
gende Parameter:

— AnschluBebene Parameter auf der Subsystemseite

zum ProzeB Parameter auf der Seite des tech-
nischen Prozesses

— Subsystem Parameter zur Funktionsbeschrei-

bung und zum Entwurf des Sub-
systems, mit Ausnahme derjenigen
der AnschluBebenen

— Funktionssicherheit Parameter zur Funktionssicherheit
und zur funktionellen Uberpriifung
des Subsystems sowie des gesam-
ten Systems

Dariiber hinaus kdnnen in den Anmerkungen weitere Para-
meter genannt werden, die in den vorgenannten Abséatzen
nicht enthalten sind.

3.3 Anwendung der Datenblatter

Die Datenbldtter kénnen benutzt werden sowohl vom An-
wender, um seine technischen Anforderungen an die
ProzeBperipherie zu spezifizieren, als auch vom Hersteller,
um die technischen Eigenschaften der angebotenen Ein-
richtungen zu beschreiben. Die auBere Gestaltung der
Datenblatter ist nicht bindend, wird aber zur Erleichterung
des Vergleichs von Spezifikationen verschiedener ProzeB-
peripherie empfohlen. Da die aufgelisteten Parameter
keine vollstandige Spezifikation einer ProzeBperipherie
gestatten, muB der Anwender seinen Anwendungsfall ndher
beschreiben und der Hersteller detaillierte Angaben mit
Zeichnungen Uber die angebotene ProzeBperipherie und
andere Einrichtungen machen.

Jedes Subsystem der ProzeBperipherie wird durch ein
allgemeines Datenblatt, Datenblatt 1, und durch das be-
treffende Datenblatt 2 bis 5 beschrieben.

Jede Subsystemart bendtigt mindestens eines der Daten-
blatter 2 bis 5, manche davon auch mehr; so kann z.B. die
Digitaleingabe ein Datenblatt fiir elektronische und eines
fiir Kontakteingabe erfordern. Enthélt die zu beschreibende
ProzeBperipherie dariiber hinaus auch derartige Sub-
systeme, die nicht mit den Datenbldttern dieser Norm
beschreibbar sind, so sollen diese auf zusatzlichen, ahnlich
strukturierten Datenblattern beschrieben werden.

) Begriff siehe DIN 66201 Teil 1
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Die in der linken Spalte eines jeden Datenblattes angege-
bene Zahl verweist auf denjenigen Abschnitt dieser Norm,
in dem der betreffende Parameter definiert oder naher
beschrieben ist. Ist die Definition eines Parameters fir
verschiedene Subsystemarten gleich, so wird diese nur
einmal im Text angegeben.

4 Beschreibung des Datenblattes 1,
Allgemeine Angaben

Das Datenblatt enthilt diejenigen Systemparameter, die
allgemein und allen Subsystemen der ProzeBperipherie
gemeinsam sind. Aus den in diesem Datenblatt gemachten
Angaben soll der Leser die wesentlichen Aspekte der zu
beschreibenden ProzeBperipherie ersehen, was durch ein
zusétzliches Blockdiagramm, aus dem die Funktionen ein-
zelner Subsysteme der ProzeBperipherie deutlich hervor-
gehen, erreicht wird.

4.1 Kompatible Rechensysteme

Anzugeben sind diejenigen Rechensysteme und Bus-
systeme (Typ, Modell, Hersteller), die mit den hier zu be-
schreibenden Subsystemen kompatibel sind.

4.2 Umgebungsbedingungen

Hier sind die Grenzbetriebsbereiche?), d. h. die Bereiche,
unter welchen die ProzeBperipherie chne Ausfall bzw. Be-
schadigung betrieben werden kann, fiir folgende EinfluB-
groBen 2) aus der Umgebung anzugeben:

— Umgebungstemperatur

— relative Feuchte

— mechanische Erschiitterungen ®)

— mechanischer StoB ?)

— Staub

— andere EinfluBgroBen 2).

4.3 Betriebsbedingungen

Hier sind die Nenngebrauchsbereiche 2), d. h. die Bereiche,
innerhalb derer die ProzeBperipherie mit der spezifizierten
Betriebsgiite 2) arbeitet, fiir die EinfluBgroBen 2) nach Ab-
schnitt 4.2 anzugeben.

4.4 Lagerungs- und Transportbedingungen

Anzugeben sind die Bedingungen, unter welchen die Ein-
richtungen gelagert und transportiert werden kdnnen.
Hierzu gehdren die zuldssigen Werte fiir

— Umgebungstemperatur

— relative Feuchte

— mechanische Schwingungen

mechanischer Schock

Staub

— andere Bedingungen.

4.5 Sicherheitsvorschriften

Anzugeben sind die nationalen oder internationalen Nor-
men (bzw. Vorschriften), denen die Gerateausfiihrung in
bezug auf elektrische SchutzmaBnahmen, Sicherheit fiir
Leib und Leben, Schutz gegen Selbstentziindung ent-
spricht, sowie die Einbauorte in normaler und explosions-
gefahrdeter Umgebung, fiir die das Gerat zugelassen ist
(Temperaturklassen, Zoneneinteilung).

4.6 Explosionsschutz

Es ist anzugeben, ob die Gerdte explosionsgeschitzt sind,
und wenn, nach welcher Norm bzw. Vorschrift.

4.7 Elektrische Hilfsenergie

Esistanzugeben, welche elektrische Hilfsenergie das Sub-
system benotigt (Spannung, Frequenz, Leistungsverbrauch
in Abhangigkeit vom Ausbau).
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4.8 Erdung

Die zum elektrischen Schutz erforderlichen Erdungsmas-
nahmen auf der Netzseite sind anzugeben (z.B. Schutz-
leiteranschiuB).

4.9 Netz-Uberspannungsschutz

Anzugeben sind die MaBnahmen zum Schutz des Systems
gegen voriibergehende oder stindig anstehende Netz-
Uberspannungen, die zwischen zwei spannungsfiihrenden
Netz-AnschluBklemmen oder zwischen einer dieser An-
schiuBklemmen und Erde auftreten kénnen.

410 MaBe
Anzugeben sind die MaBe des Gerétes.

411 Gewicht
Anzugeben ist das Gewicht des Gerates.

412 Modularitat

Der modulare Aufbau des Subsystemsist anzugeben durch
— den maximalen Ausbau der Gesamteinheit

— die Anzahl der Anschliisse je Karte

— die Anzahl der Karten je Einschub oder Schrank

— die Anzahl der Einschiibe oder Schranke je Subsystem.

4.13 Ausfiihrungstechnik

Die Ausfiuhrungstechnik der in dem Subsystem verwen-
deten Schaltkreise, wie LSI (large scale integration), TTL
(transistor transistor logic), CMOS (compiementary metal
oxid semiconductor), ist anzugeben.

4.14 Systemzusammenbau

Anzugeben sind die Befestigungsart fiir Baugruppen (Kar-
ten) und eventuell geltende Beschrdnkungen beziglich
der Einbaulage des Subsystems. Wenn notwendig, sind
Skizzen und Plane beizulegen.

4.15 Anschliisse

Anzugeben sind AnschluBart (Schraub-, Steckverbindun-
gen usw.), Drahtdicke, Steckertyp mit technischen Daten,
Kabeltyp, ErdungsmaBnahmen usw. fiir die Signalleitungen
sowie die NetzanschiuBbedingungen (Steckertyp, Draht-
dicke, Lage des Netzanschlusses usw.). Weiter ist der
maximal zulassige Abstand zwischen den AnschluBklem-
men und dem System anzugeben.

4.16 Aufstellungsbedingungen

Anzugeben sind die Bedingungen fiir ungestérten Zugang
zu den Gerédten zur Kabeleinfiihrung und Wartung.

4.17 Anmerkungen

Hier solien Erlduterungen und Beschreibungen, soweit zur
Spezifikation erforderlich, angegeben werden, die noch
nicht auf dem Datenblatt erfaBt wurden.

5 Beschreibung des Datenblattes 2,
Digitaleingabe
5.1 AnschluBebene zum ProzeB
Parameter auf der ProzeBseite
5.1.1 Digitale Eingangssignale

Digitale Signale stellen die Information durch diskrete
Wertebereiche des Signalparameters dar. Signalparameter
kénnen sein: die Hohe einer Spannung, die Starke eines
Stroms oder die GroBe eines Kontaktwiderstandes. In der
Regel werden digitale Signale mit nur zwei Wertebereichen

2) Begriffe siehe DIN 43745
%) Begriffe siehe DIN IEC 65B-18 (z.Z. Entwurf)
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benutzt, die der logischen Null und der logischen Eins ent-
sprechen (bindre Signale). Fiir jeden Wertebereich des
Parameters ist der minimale, nominale und maximale Wert
anzugeben. Weiterhin ist anzugeben, ob es sich um Gleich-
oder um Wechselstromsignale handelt. Im letzten Falle ist
die Frequenz anzugeben.

5.1.2 Art des Kontaktes

Die Art der Kontaktgabe, ob mechanisch oder elektronisch,
ist anzugeben.

5.1.3 Maximale Gleichtaktstérspannung
(Nenngebrauchsbereich 2))

Anzugeben ist die maximale Gleichtaktstorspannung (sym-

metrische Stdrspannung), bei der das Subsystem noch

innerhalb der beschriebenen Spezifikationen arbeitet.

5.1.4 Maximale Gegentaktstorspannung
(Nenngebrauchsbereich 2))

Anzugeben ist die maximale Gegentakistdrspannung (un-

symmetrische Stérspannung), bei der das Subsystem noch

innerhalb der beschriebenen Spezifikationen arbeitet.

5.1.5 Maximale betrieblich zuldssige
Gleichtaktstérspannung

Anzugeben ist die maximale Gleichtaktstorspannung, bei

der das Subsystem mit verminderter Betriebsgiite 2) noch

funktionsféhig ist.

5.1.6 Maximale betrieblich zuldssige
Gegentaktstorspannung

Anzugeben ist die maximale Gegentaktstorspannung, bei

der das Subsystem mit verminderter Betriebsgiite 2) noch

funktionsfahig ist.

5.1.7 Maximal zuldssige Gleichtaktiiberspannung
(Grenzbetriebsbereich 2))

Anzugeben ist die maximale Gleichtaktiiberspannung, die

ohne Beschadigung der Schaltkreise an das Subsystem

angeiegt werden kann.

5.1.8 Maximal zulassige Gegentaktiiberspannung
(Grenzbetriebsbereich 2))

Anzugeben ist die maximale Gegentaktiiberspannung, die

ohne Beschadigung der Schaltkreise an das Subsystem

angelegt werden kann.

5.2 AnschluBebene zum Proze8
Parameter auf der Subsystemseite

5.2.1 Wirkungsprinzip

Anzugeben ist, ob

— logische Zusténde

— Ubergénge zwischen logischen Zusténden

— Impulse

eingegeben werden kdnnen.

Ebenso ist anzugeben, ob das Subsystem das Eingangs-
signal speichert.

5.2.2 Eingangsschaltung

Die Auslegung der Eingangsschaltung beeinfluBt in der
Regel die Quelle des digitalen Eingangssignals. Dieser
EinfluB soll beschrieben werden durch Angabe der Leer-
laufspannung und des KurzschluBstromes, die von der
Eingangsschaltung erzeugt werden, sowie der effektiven
Impedanz. Falls notwendig, sollen weitere Einzelheiten
durch eine Schaltungsskizze erldautert werden.

5.2.3 Erkennungszeit fiir den logischen Zustand

Derlogische Zustand, der dem Parameterwert eines Signals
entspricht, kann — hauptséchlich bedingt durch die Ein-
schwingzeit der Eingangsschaltung — nicht sofort erkannt
werden. Deshalb muB das Signal eine bestimmte zeitliche

Dauer haben,um vom Subsystem erkannt zu werden. Anzu-
geben sind die minimale, nominale und maximale Erken-
nungszeit fiir die der logischen Null und der logischen Eins
zugeordneten Werte der Signalparameter.

5.2.4 Erkennungszeit fiir den Ubergang

zwischen logischen Zustédnden
Die Erkennungszeit fiir einen Ubergang zwischen den Wer-
ten des Signalparameters héngt im allgemeinen von der
Anstiegszeit des Signals ab. Dariiber hinaus kann auch die
zeitliche Spanne des nach dem Ubergang angenommenen
Parameterwertes von Bedeutung sein. Fir die Erkennungs-
zeit einer Folge von Ubergiéngen ist die Erholzeit der Ein-
gangsschaltung wesentlich.
Anzugeben sind die maximalen Werte der Anstiegszeit fir
0 —1und 1 -0 Ubergénge, ebenso die minimale Dauer des
neuen logischen Zustands und die Erholzeit.

5.2.5 Impulseingabe
Anzugeben ist, ob

— Einzelimpuls

— Impulsfolge

— Impuisdauer

eingegeben werden.

5.2.5.1 Eingabe von Einzelimpulsen

Anzugeben sind die Minimalwerte der Impulsparameter
Steilheit der Anstiegsflanke

Steilheit der Abfallflanke

Hoéhe

Dauer

Erhoizeit der Eingangsschaltung.

Wenn notwendig, sollen zuséatzliche Informationen in gra-
fischer Form beigelegt werden.

5.2.5.2 Eingabe von Impulsfolgen

Anzugeben ist:

— Art des Ubergangs zwischen den logischen Zustianden
zur Auslosung eines Zahlvorgangs

— Mobglichkeit der festen oder programmierbaren Zahler-
voreinstellung

— Zahlrichtung: vorwarts, riickwarts oder beides

— Zahlerstand, der ein Unterbrechungs- oder Anforde-
rungssignal erzeugt

— Maoglichkeit, Zahler zusammenzukoppeln
(Kaskadierung).

5.2.5.3 Erfassung der Impulsdauer

Gestattet das Subsystem die Erfassung der Impulsdauer,
ist anzugeben:

— MeBspanne fir die Impulsdauer
— auflosungsbedingte MeBunsicherheit
— MeBunsicherheit bei wiederholter Messung.

5.2.6 Kontaktabfrage

Gestattet das Subsystem eine Kontaktabfrage, ist anzu-
geben:

— Abfrage durch Gleichstrom-, Wechselstrom- oder im-
pulsférmiges Signal

— bei Wechselstrom- oder impulsférmigem Abfragesignal
die Parameter seiner Wellenform

— Wirkungsweise etwaiger Schaltkreise zur Kontakt-Prell-
unterdrickung und zum Kontaktschutz.

2) Siehe Seite 3
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5.3 Subsystem
5.3.1 Ubertragungsrate
Die Ubertragungsrate ist die Anzahl der je Zeiteinheit von
einer AnschluBstelle in das Subsyste_m hinein Ubertrage-
nen Bits, Zeichen oder Worter. Die Ubertragungsrate ist
anzugeben durch
— Ubertragungszeit fiir die Eingabe
— maximale Ubertragungsrate fiir eine

feste Eingangsadresse

wechselnde Eingangsadresse.
Beide Definitionen schlieBen das Einschwingverhalten der
Eingangsschaltung des Subsystems ein.

5.3.1.1 Ubertragungszeit fiir die Eingabe

Die Ubertragungszeit ist die Zeitspanne zwischen der Initi-
jerung eines Eingabevorganges bis zum AbschluB der Uber-
nahme derDaten durch das Subsystem. Die Initiierung kann
intern oder extern erfolgen.

5.3.1.2 Maximale Ubertragungsrate

Die maximale Ubertragungsrate ist die maximale Anzahi
der je Zeiteinheit von einer AnschluBstelle in das Subsystem
hinein iibertragenen Bits, Zeichen oder Wérter.

Es ist notwendig, zwischen der wiederholten Dateniiber-
tragung von ein und derselben (Ubertragung bei fester
Adresse) und von verschiedenen (Ubertragung bei wech-
selnder Adresse) AnschluBstellen zu unterscheiden.
Beide Ubertragungsraten sollen in bit/s, Zeichen/s oder in
Wortern/s angegeben werden.

5.3.2 Potentialtrennung

Anzugeben sind die MaBnahmen zur Potentialtrennung der
Eingangsschaltkreise sowoh! gegeniiber der Stromversor-
gung des Subsystems als auch gegeniber zufillig an die
AnschluBkiemmen angelegten Spannungen.

5.3.3 Gruppenweise Potentialtrennung

Oft werden Eingénge gruppenweise zusammengefaBt, um
Potentialtrennung zwischen Gruppen von Eingangen vor-
zusehen. Eingdnge werden als Gruppe bezeichnet, wenn
ihre AnschluBkiemmen eine gemeinsame elektrische Ver-
bindung besitzen. Die MaBnahmen zur gruppenweisen
Potentialtrennung und die Anzahl der Eingdnge je Gruppe
sind anzugeben.

5.3.4 Filterung

Anzugeben ist, ob das Subsystem unerwiinschte Signale
und Rauschen filtern oder unterdriicken kann.

5.3.5 Stromversorgung zur Kontaktabfrage
Anzugebenist,ob die Stromversorgung vom Hersteller oder
vom Anwender zur Verfiigung gestellt wird. Wird sie vom
Hersteller bereitgestellt, ist weiterhin anzugeben, wie viele
Kontakteingange von der Stromversorgung versorgt wer-
den konnen und ob der Ausgang der Stromversorgung
liberwacht wird.

Wird die Stromversorgung vom Anwender zur Verfiigung
gestellt, sind die Anforderungen zu spezifizieren.

5.4 Zuverlassigkeit

5.4.1 Interner Ausfallschutz

Die MaBnahmen zum Schutzdes Subsystems gegeninterne
Ausfélle sind anzugeben. Solcher Schutz kann z.B. durch
die Begrenzung der Stromversorgung auf Uberspannungen
und Uberstréme erreicht werden.

5.4.2 Funktionstest

Anzugeben ist, ob ein bestimmtes Bitmuster zur Uberprii-
fung der Funktionsfahigkeit des Subsystems benutzt wer-
den kann. Ebenso ist anzugeben, ob dieser Test gerate-
technisch realisiert ist oder per Programm durchgefihrt
wird.
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5.4.3 Fehlerdiagnose

Anzugeben ist, ob das Gerat iiber den Funktionstest hinaus
Ausfélie interner Funktionseinheiten diagnostizieren und
durch ein Zustandssignal anzeigen kann, ferner, ob dies bei
laufendem oder nur im Testbetrieb erfolgt. Ebenso ist anzu-
geben, ob Testhilfen, wie z.B. Eingabeschalter fiir Daten,
Adressen oder Steuerfunktionen eingebaut sind.

5.4.4 Uberwachung der Stromversorgung

Anzugeben ist, ob das Subsystem einen Ausfall oder eine
fehlerhafte Funktionsweise der Stromversorgung erkennen
kann und nach Wiederkehr der Netzspannung wieder
(selbsttatig) anlaufen kann. Dies gilt fir Ausfall der

— Stromversorgung des Subsystems
— Stromversorgung der Kontaktabfrage.

5.4.5 Andere Schutzfunktionen

Anzugeben sind weitere Schutzfunktionen, die in den Ab-
schnitten 5.4.1 bis 5.4.4 nicht enthalten sind.

6 Beschreibung des Datenblattes 3,
Digitalausgabe
6.1 AnschluBebene zum ProzeB
Parameter auf der ProzeBseite
6.1.1 Ausgangsschaltung

Es sind die Belastbarkeitsgrenzen fiir jede Art der Aus-
gangsschaltung anzugeben und — falls notwendig — wei-
tere Angaben in Form einer Schaltskizze zu machen.

6.2 AnschluBebene zum ProzeB
Parameter auf der Subsystemseite

6.2.1 Wirkungsprinzip
Anzugeben ist, ob

— logische Zusténde
— Ubergédnge zwischen logischen Zusténden
— Impulse

ausgegeben werden.

6.2.2 Impulsausgabe
Anzugeben ist, ob

— Einzelimpuls

— Impulsfolge

— Impulsdauer

ausgegeben werden.

6.2.2.1 Ausgabe von Einzelimpulsen
Anzugeben sind die Impulsparameter
— Steilheit der Anstiegsflanke
Steilheit der Abfallflanke
Impulshohe

minimale Impulsdauer

Erhoizeit der Ausgangsschaltung.

6.2.2.2 Ausgabe von Impulsfolgen

Anzugeben ist die maximale Anzahl der Ausgangsimpulse,
die durch einen einzeinen Ausgabebefehl an das Subsystem
ausgelost werden kann. Es ist ebenso anzugeben, ob die
Impulsdauer fest oder veranderbar ist und ob die Ande-
rungen programmierbar oder geratetechnisch einstelibar
sind.

6.2.2.3 Ausgabe der Impulsdauer
Anzugeben sind

- Spanne der Impulsdauer
auflosungsbedingte Genauigkeit
Instabilitat 2).

2) Siehe Seite 3
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6.2.3 Art des Kontaktes

Werden digitale Signale liber Kontakte ausgegeben (Kon-
taktausgabe), so ist die Art des Kontaktes (mechanisch,
elektronisch) und die zu erwartende maximale Anzahl der
Schaltspiele bei Nennlast (Lebensdauer des Kontaktes)
anzugeben.

6.2.4 Kontaktprellung

Anzugeben ist die maximale Zeit, die zur Unterdrickung
der Kontaktprellung bei Nennlast bendtigt wird.

6.3 Subsystem
6.3.1 Ubertragungsrate
Die Ubertragungsrate ist die Anzahl der je Zeiteinheit aus

dem Subsystem zu den Ausgangsklemmen libertragenen
Bits, Zeichen oder Worter.

Anzugeben ist
— Ubertragungszeit fiir die Ausgabe

— maximale Ubertragungsrate fiir

feste Ausgangsadresse

wechselnde Ausgangsadresse.
Beide Definitionen schlieBen das Einschwingverhalten der
Ausgangsschaltung des Subsystems ein.

6.3.1.1 Ubertragungszeit

Anzugeben ist die Zeitspanne zwischen der Initiierung
eines Ausgabevorgangs bis zur erfolgten Anregung der
entsprechenden Ausgangselemente. Sie schlieBt z.B. die
Anregungszeit einer Relaisspule ein.

6.3.1.2 Maximale Ubertragungsrate

Die maximale Ubertragungsrate ist die maximale Anzahl
der je Zeiteinheit aus der aus dem Subsystem zu den Aus-
gangsklemmen Ubertragenen Bits, Zeichen oder Wérter.

Es ist notwendig, zwischen der wiederholten Dateniiber-
tragung an dieselbe (Ubertragung bei fester Adresse) und
an verschiedene Ausgangsklemmen (Ubertragung bei
wechselnder Adresse) zu unterscheiden.

Beide Ubertragungsraten sind in bit/s, Zeichen/s oder
Worter/s anzugeben.

6.3.2 Kontaktschutz

Anzugeben ist, ob interne geratetechnische Vorkehrungen
zum Schutz der Kontaktausgabe getroffen wurden. Falls
erforderlich, ist eine Schaltskizze zur Verdeutlichung der
Arbeitsweise beizufligen.

6.4 Zuverlassigkeit

6.4.1 Verhalten bei Stérung in der Stromversorgung
Anzugeben ist, ob bei Ausfall oder fehlerhafter Funktions-
weise der Stromversorgung die Ausgangssignale im selben
Zustand verharren oder in einen anderen Zustand uber-
gehen, z.B. in einen Sicherheitszustand. Anzugeben ist
ebenso, welche Zustdnde der Ausgangssignale sich nach
kurzzeitigem Ausfall der Netzspannung selbsttétig ein-
stellen (z. B. undefiniert, unveréandert, geratetechnisch bzw.
durch Wiederanlaufprogramm wéahlbar).

7 Beschreibung des Datenblattes 4,
Analogeingabe
7.1 AnschluBebene zum Prozef3
Parameter auf der ProzeBseite
7.1.1 Analoge Eingangssignale

Analoge Signale stellen die Information durch kontinuier-
liche Werte des Signalparameters dar. Signaiparameter
konnen sein: die Hohe einer Spannung, die Starke eines
Stroms oder die GroBe eines Widerstands.

Anzugeben ist, welche Signalarten anschlieBbar sind und
abhéngig davon

— Signalspanne
— Anzahl der AnschluBleitungen je Signal.

7.1.2 Signaiquelle

Anzugeben ist die zuldssige impedanz, fiir die die Ge-
brauchsfehiergrenzen 2) des Subsystems noch giiltig sind.
Bei AnschiuB einer MeBbriicke als Signalquelle ist die Art
der Briicke (z.B. Halbbriicke) und ihre Einspeisung (z.B.
eigene Einspeisung, Einspeisung vom Subsystem) sowie
die Art der Temperaturkompensation anzugeben. Letzteres
gilt auch fiir den AnschluB von Thermoelementen.

7.1.3 Erdung und Abschirmung der Signalleitungen

Fiir jede Art der Analogeingédnge sind die erforderlichen
Erdungs- und AbschirmungsmaBnahmen anzugeben. Ge-
gebenenfalls sind Skizzen zu verwenden.

7.2 AnschluBebene zum ProzeB
Parameter auf der Subsystemseite
7.2.1 Eingangsschaltung

Auf eine allgemeine Skizze der Eingangsschaltung ist zu
verweisen.

7.2.2 Eingangsschutz

Fir jeden Analogeingang sind die vorgesehenen Schutz-
maBnahmen gegen niederfrequente Uberspannung und
gegen Uberspannungsspitzen, die zwischen zwei verschie-
denen Eingangskiemmen sowie zwischen einer Eingangs-
klemme und Erde auftreten kdnnen, anzugeben.

7.2.3 Effektive Eingangsimpedanz

Fir jede Art von Eingangsschaltung ist die effektive Ein-
gangsimpedanz fiir den ungilinstigsten Fall anzugeben.
(Z.B. ist bei Signalparameter Strom der Widerstand der
Eingangsschaltung bei angewéahltem Eingang und abge-
schalteter Stromversorgung anzugeben.)

7.3 Subsystem
7.3.1 EinfluBgroBen 2)

Anzugeben sind die minimalen, maximalen und die Refe-
renzwerte fiir die EinfluBgroBen

— Umgebungstemperatur

— relative Feuchte

— Versorgungsspannung

— Frequenz der Versorgungsspannung.

7.3.2 KenngroBen ?)

Es ist notwendig, fiir jede Eingabeart die KenngréBen 2)
bei Referenzbedingungen 2) in das Datenblatt einzutragen.
Ebenso ist es notwendig, die KenngréoBen bei maximalem
und bei minimalem Wert jeweils einer EinfluBgréBe anzu-
geben, wahrend die anderen EinfluBgroBen auf Referenz-
bedingungen gehalten werden (maximaler und minimaler
EinfluBfehler 2)). Dies kann auf zusétzlichen Kopien dieser
Seite des Formblattes oder in tabellarischer Form erfolgen.

7.3.2.1 Ubertragungsrate

Die Ubertragungsrate ist die Anzahl der je Zeiteinheit von
den AnschluBstellenin das Subsystem hinein ibertragenen
Analogsignale (bei Einhaltung der Gebrauchsfehlergren-
zen). Diese Definition schiieBt die Adressierung der Ein-
génge, das Einschwingverhalten des Eingangsverstérkers
und den analog-digitalen Umsetzvorgang mit ein.

2) Siehe Seite 3
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