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Nationales Vorwort 

Dieses Dokument (EN 13757-2:2018) wurde vom Technischen Komitee CEN/TC 294 „Kommunikations-
systeme für Zähler“ erarbeitet, dessen Sekretariat von DIN (Deutschland) gehalten wird. 

Für die deutsche Mitarbeit ist der Arbeitsausschuss NA 041-03-66 AA „Kommunikationssysteme für Zähler 
(SpA CEN/TC 294)“ im DIN-Normenausschuss Heiz- und Raumlufttechnik sowie deren Sicherheit (NHRS) 
verantwortlich. 

Für die in diesem Dokument zitierten internationalen Dokumente wird im Folgenden auf die 
entsprechenden deutschen Dokumente hingewiesen: 

ISO/IEC 7498-1 siehe DIN EN ISO/IEC 7498-1 

Änderungen 

Gegenüber DIN EN 13757-2:2005-02 wurden folgende Änderungen vorgenommen: 

a) präzisere Definition des Kollisionszustands unter 4.3.3.8; 

b) Änderung der Anwendung unter 5.7.3.4 von „erforderlich“ auf „optional“; 

c) zusätzliche Erklärungen für die Nutzung von REQ-SKE unter 5.7.3.4; 

d) Ergänzung um ein neues Datagramm SND-UD2 unter 5.7.3.5; 

e) Anpassung von Anhang D mit einer überarbeiteten Definition des Kollisionszustands unter 4.3.3.8; 

f) redaktionelle Anpassungen an andere Teile der vorliegenden Norm, z. B. Ersetzen von $E5 durch ACK. 

Frühere Ausgaben 

DIN EN 13757-2: 2005-02 

Nationaler Anhang NA 
(informativ) 

 
Literaturhinweise 

DIN EN ISO/IEC 7498-1, Informationstechnik — Kommunikation Offener Systeme — Teil 1: Basis-
Referenzmodell: Basismodell 

Full document details: DIN EN 13757-2:2018-06

http://www.avadocuments.com/doc/din-en-13757-2-2018-06
http://www.avadocuments.com/doc/din-en-13757-2-2018-06


  

 EUROPÄISCHE NORM EUROPEAN STANDARD NORME EUROPÉENNE 
 EN 13757-2   
  April 2018 

ICS 33.200; 35.100.10; 35.240.99; 91.140.50 Ersatz für EN 13757-2:2004
Deutsche Fassung  Kommunikationssysteme für Zähler — Teil 2: Drahtgebundene M-Bus-Kommunikation  

Communication systems for meters — Part 2: Wired M-Bus communication  Systèmes de communication pour compteurs — Partie 2: Communication M-Bus filaire 
Diese Europäische Norm wurde vom CEN am 8. Februar 2018 angenommen.   Die CEN-Mitglieder sind gehalten, die CEN/CENELEC-Geschäftsordnung zu erfüllen, in der die Bedingungen festgelegt sind, unter denen dieser Europäischen Norm ohne jede Änderung der Status einer nationalen Norm zu geben ist. Auf dem letzten Stand befindliche Listen dieser nationalen Normen mit ihren bibliographischen Angaben sind beim CEN-CENELEC-Management-Zentrum oder bei jedem CEN-Mitglied auf Anfrage erhältlich.  Diese Europäische Norm besteht in drei offiziellen Fassungen (Deutsch, Englisch, Französisch). Eine Fassung in einer anderen Sprache, die von einem CEN-Mitglied in eigener Verantwortung durch Übersetzung in seine Landessprache gemacht und dem Management-Zentrum mitgeteilt worden ist, hat den gleichen Status wie die offiziellen Fassungen.  CEN-Mitglieder sind die nationalen Normungsinstitute von Belgien, Bulgarien, Dänemark, Deutschland, der ehemaligen jugoslawischen Republik Mazedonien, Estland, Finnland, Frankreich, Griechenland, Irland, Island, Italien, Kroatien, Lettland, Litauen, Luxemburg, Malta, den Niederlanden, Norwegen, Österreich, Polen, Portugal, Rumänien, Schweden, der Schweiz, Serbien, der Slowakei, Slowenien, Spanien, der Tschechischen Republik, der Türkei, Ungarn, dem Vereinigten Königreich und Zypern.    

 E U R O P Ä I S C H E S  K O M I T E E  F Ü R  N O R M U N G  EUROPEAN COMMITTEE FOR STANDARDIZATION  C O M I T É  E U R O P É E N  D E  N O R M A L I S A T I O N   
CEN-CENELEC Management-Zentrum:  Rue de la Science 23,  B-1040 Brüssel 

© 2018 CEN Alle Rechte der Verwertung, gleich in welcher Form und in welchem Verfahren, sind weltweit den nationalen Mitgliedern von CEN vorbehalten. Ref. Nr. EN 13757-2:2018 D

Full document details: DIN EN 13757-2:2018-06

http://www.avadocuments.com/doc/din-en-13757-2-2018-06
http://www.avadocuments.com/doc/din-en-13757-2-2018-06


EN 13757-2:2018 (D) 

2 

Inhalt 

 Seite 

Europäisches Vorwort .......................................................................................................................................................... 4 

Einleitung .................................................................................................................................................................................. 6 

1 Anwendungsbereich ............................................................................................................................................... 7 

2 Normative Verweisungen ..................................................................................................................................... 7 

3 Begriffe ........................................................................................................................................................................ 7 

4 Spezifikationen der Bitübertragungsschicht ................................................................................................ 7 
4.1 Allgemeines ............................................................................................................................................................... 7 
4.2 Elektrische Anforderungen an den Slave........................................................................................................ 8 
4.2.1 Bus-Spannungen Master an Slave ...................................................................................................................... 8 
4.2.2 Slave-Bus-Strom und mehrere Einheitslasten .............................................................................................. 9 
4.2.3 Dynamische Anforderungen .............................................................................................................................. 10 
4.3 Elektrische Anforderungen an den Master .................................................................................................. 10 
4.3.1 Parameter ................................................................................................................................................................. 10 
4.3.2 Funktionstypen ...................................................................................................................................................... 11 
4.3.3 Anforderungen ....................................................................................................................................................... 11 
4.4 Elektrische Anforderungen an den Mini-Master ........................................................................................ 13 
4.4.1 Definition eines Mini-Masters ........................................................................................................................... 13 
4.4.2 Anforderungen ....................................................................................................................................................... 13 
4.5 Repeater .................................................................................................................................................................... 14 
4.5.1 Allgemeine Anforderungen ................................................................................................................................ 14 
4.5.2 Zusätzliche Anforderungen................................................................................................................................ 14 
4.6 Burst- und Stoßspannungsanforderungen .................................................................................................. 14 
4.6.1 Allgemeines ............................................................................................................................................................. 14 
4.6.2 Anforderungen für Geräte für die häusliche Verwendung ..................................................................... 14 
4.6.3 Anforderungen für Geräte für die industrielle Verwendung ................................................................ 14 

5 Sicherungsschicht (Master und Slave) ........................................................................................................... 14 
5.1 Allgemeines ............................................................................................................................................................. 14 
5.2 Baudrate ................................................................................................................................................................... 15 
5.2.1 Erforderliche Baudrate ....................................................................................................................................... 15 
5.2.2 Empfohlene zusätzliche Baudraten: ............................................................................................................... 15 
5.2.3 Besondere Baudraten .......................................................................................................................................... 15 
5.2.4 Baudrate nach Rückstellung .............................................................................................................................. 15 
5.2.5 Baudratenschaltung ............................................................................................................................................. 15 
5.2.6 Automatischer Geschwindigkeitsmodus ...................................................................................................... 15 
5.2.7 Messunicherheit der Übertragungsbaudrate .............................................................................................. 15 
5.3 Bit-Position .............................................................................................................................................................. 16 
5.3.1 Synchrone Übertragungsbitverzerrung ........................................................................................................ 16 
5.3.2 Brutto-Übertragungsbitverzerrung und minimales Signalelement ................................................... 16 
5.3.3 Anforderungen an das Zeichenintervall ....................................................................................................... 16 
5.3.4 Praktische Empfangsgrenze und Anforderungen an das Zeichenintervall ...................................... 16 
5.3.5 Minimales Signalelement.................................................................................................................................... 16 
5.4 Byte-Format ............................................................................................................................................................. 16 
5.5 Block-Format ........................................................................................................................................................... 16 
5.5.1 Übertragung, Lücken zwischen Bytes ............................................................................................................ 16 
5.5.2 Empfang, Lücken zwischen Bytes .................................................................................................................... 16 

DIN EN 13757-2:2018-06

Full document details: DIN EN 13757-2:2018-06

http://www.avadocuments.com/doc/din-en-13757-2-2018-06
http://www.avadocuments.com/doc/din-en-13757-2-2018-06


EN 13757-2:2018 (D) 

3 

5.5.3 Leerlaufzeit zwischen Datagrammen............................................................................................................. 16 
5.6 Datagrammabbruch bei Kollision ................................................................................................................... 17 
5.7 Beschreibung des Datagramms ........................................................................................................................ 17 
5.7.1 Allgemeines ............................................................................................................................................................. 17 
5.7.2 Datenintegrität ....................................................................................................................................................... 17 
5.7.3 Datagrammstruktur ............................................................................................................................................. 17 
5.7.4 Datagramm-Kodierung ....................................................................................................................................... 18 
5.7.5 Adressierung ........................................................................................................................................................... 18 
5.7.6 Zeitplan für die Sicherungsschicht .................................................................................................................. 18 
5.7.7 Ablaufplanung für Datagramme ...................................................................................................................... 19 

6 Tabellen und Bilder .............................................................................................................................................. 19 

 (informativ)  Schematische Implementierung eines Slaves ............................................................. 24 Anhang A

 (informativ)  Schutz vor Netzspannungen .............................................................................................. 25 Anhang B

 (informativ)  Slave-Versorgungsoptionen ............................................................................................... 26 Anhang C

 (informativ)  Erkennung einer Slave-Kollision ..................................................................................... 27 Anhang D

 (informativ)  Kabelinstallation.................................................................................................................... 28 Anhang E
E.1 Allgemeines ............................................................................................................................................................. 28 
E.2 Typ A: kleine Installation im Haus .................................................................................................................. 28 
E.2.1 Beschreibung .......................................................................................................................................................... 28 
E.2.2 Nutzung ..................................................................................................................................................................... 28 
E.3 Typ B: große Installation im Haus ................................................................................................................... 28 
E.3.1 Beschreibung .......................................................................................................................................................... 28 
E.3.2 Nutzung ..................................................................................................................................................................... 28 
E.4 Typ C: kleines Weitverkehrsnetz ..................................................................................................................... 29 
E.4.1 Beschreibung .......................................................................................................................................................... 29 
E.4.2 Nutzung ..................................................................................................................................................................... 29 
E.5 Typ D: großes Weitverkehrsnetz ..................................................................................................................... 29 
E.5.1 Beschreibung .......................................................................................................................................................... 29 
E.5.2 Nutzung ..................................................................................................................................................................... 29 
E.6 Typ E: Mini-Installation (Zähler-Cluster) ..................................................................................................... 29 
E.6.1 Beschreibung .......................................................................................................................................................... 29 
E.6.2 Nutzung ..................................................................................................................................................................... 29 

 (informativ)  Protokollbeispiele ................................................................................................................. 30 Anhang F
F.1 Anlauf ......................................................................................................................................................................... 30 
F.2 Slave-Auslesung (Zähler) .................................................................................................................................... 30 

Literaturhinweise ................................................................................................................................................................. 31 
 

DIN EN 13757-2:2018-06

Full document details: DIN EN 13757-2:2018-06

http://www.avadocuments.com/doc/din-en-13757-2-2018-06
http://www.avadocuments.com/doc/din-en-13757-2-2018-06


EN 13757-2:2018 (D) 

4 

Europäisches Vorwort 

Dieses Dokument (EN 13757-2:2018) wurde vom Technischen Komitee CEN/TC 294 „Kommunikations-
systeme für Zähler“ erarbeitet, dessen Sekretariat von DIN gehalten wird. 

Diese Europäische Norm muss den Status einer nationalen Norm erhalten, entweder durch Veröffentlichung 
eines identischen Textes oder durch Anerkennung bis Oktober 2018, und etwaige entgegenstehende 
nationale Normen müssen bis Oktober 2018 zurückgezogen werden. 

Es wird auf die Möglichkeit hingewiesen, dass einige Elemente dieses Dokuments Patentrechte berühren 
können. CEN ist nicht dafür verantwortlich, einige oder alle diesbezüglichen Patentrechte zu identifizieren. 

Dieses Dokument ersetzt EN 13757-2:2004. 

Dieses Dokument wurde unter einem Normungsauftrag erarbeitet, den die Europäische Kommission und die 
Europäische Freihandelszone CEN erteilt haben. 

Die folgenden wesentlichen technischen Änderungen wurden in dieser neuen Fassung der Europäischen 
Norm aufgenommen: 

a) präzisere Definition des Kollisionszustands unter 4.3.3.8; 

b) Änderung der Anwendung unter 5.7.3.4 von „erforderlich“ auf „optional“; 

c) zusätzliche Erklärungen für die Nutzung von REQ-SKE unter 5.7.3.4; 

d) Ergänzung um ein neues Datagramm SND-UD2 unter 5.7.3.5; 

e) Anpassung von Anhang D mit einer überarbeiteten Definition des Kollisionszustands unter 4.3.3.8  

f) redaktionelle Anpassungen an andere Teile der vorliegenden Norm, z. B. Ersetzen von $E5 durch ACK. 

EN 13757 besteht derzeit aus folgenden Teilen: 

 Kommunikationssysteme für Zähler — Teil 1: Datenaustausch; 

 Kommunikationssysteme für Zähler — Teil 2: Drahtgebundene M-Bus-Kommunikation; 

 Kommunikationssysteme für Zähler — Teil 3: Anwendungsprotokolle; 

 Kommunikationssysteme für Zähler und deren Fernablesung — Teil 4: Zählerauslesung über Funk 
(Fernablesung von Zählern im SRD-Band); 

 Kommunikationssysteme für Zähler — Teil 5: Weitervermittlung für den drahtlosen M-Bus; 

 Kommunikationssysteme für Zähler — Teil 6: Lokales Bussystem; 

 Kommunikationssysteme für Zähler — Teil 7: Transport- und Sicherheitsdienste; 

 CEN/TR 17167:2018, Kommunikationssysteme für Zähler — Begleitender Technischer Bericht zu 
EN 13757-2, -3 und -7, Beispiele und ergänzende Informationen. 
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Entsprechend der CEN-CENELEC-Geschäftsordnung sind die nationalen Normungsinstitute der folgenden 
Länder gehalten, diese Europäische Norm zu übernehmen: Belgien, Bulgarien, Dänemark, Deutschland, die 
ehemalige jugoslawische Republik Mazedonien, Estland, Finnland, Frankreich, Griechenland, Irland, Island, 
Italien, Kroatien, Lettland, Litauen, Luxemburg, Malta, Niederlande, Norwegen, Österreich, Polen, Portugal, 
Rumänien, Schweden, Schweiz, Serbien, Slowakei, Slowenien, Spanien, Tschechische Republik, Türkei, 
Ungarn, Vereinigtes Königreich und Zypern. 
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Einleitung 

Diese Europäische Norm gehört zur Normenreihe EN 13757, die Kommunikationssysteme für Zähler 
abdeckt. EN 13757-1 enthält allgemeine Beschreibungen und ein Kommunikationsprotokoll. EN 13757-3 
enthält eine genaue Beschreibung der Anwendungsprotokolle, insbesondere des M-Bus-Protokolls. 
EN 13757-4 beschreibt die drahtlose Kommunikation (oft drahtloser M-Bus oder wM-Bus genannt). 
EN 13757-5 beschreibt das drahtlose Netzwerk für die Verstärkung, Weitervermittlung und Lenkung für die 
verschiedenen Modi von EN 13757-4. EN 13757-6 beschreibt einen lokalen Zweidrahtbus für kurze 
Distanzen (Lo-Bus). EN 13757-7 beschreibt den Transportmechanismus und die Sicherheitsverfahren für 
Daten. Der Technische Bericht CEN/TR 17167 enthält informative Anhänge von EN 13757-2, EN 13757-3 
und EN 13757-7. 

Eine Übersicht über Kommunikationssysteme für Zähler befindet sich in EN 13757-1, die zudem weitere 
Definitionen enthält. 

Diese Parameter für die Bitübertragungsschichten und die Sicherungsschichten für die Basisband-
kommunikation über Zweidrahtleitungen wurden erstmals in der EN 1434-3:1997 („M-Bus“) für 
Wärmezähler festgelegt. Die vorliegende Norm ist eine kompatible und abgestimmte Aktualisierung eines 
Teils der EN 1434-3:2015 und umfasst außerdem andere gemessene Medien (z. B. Wasser, Gas, 
Wärmeenergie, Heizkostenverteiler), die Masterseite der Kommunikation und neuere technische 
Entwicklungen. Es sollte angemerkt werden, dass die EN 1434-3:2015 auch andere 
Kommunikationstechniken abdeckt. 

Sie kann mit verschiedenen Anwendungsschichten verwendet werden, insbesondere der Anwendungs-
schicht von EN 13757-3. 
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1 Anwendungsbereich 

Diese Europäische Norm gilt für die Parameter der Bitübertragungsschicht und der Sicherungsschicht der 
Basisbandkommunikation über Zweidrahtleitungen (M-Bus) für Zählerkommunikationssysteme. Sie gilt 
insbesondere für Wärmeenergiezähler, Heizkostenverteiler, Wasserzähler und Gaszähler. 

ANMERKUNG Sie ist auch auf andere Zähler (wie Stromzähler) und für Sensoren und Stellglieder anwendbar. Für 
allgemeine Beschreibungen hinsichtlich Kommunikationssystemen für Zähler und der Fernablesung von Zählern siehe 
EN 13757-1. 

2 Normative Verweisungen 

Die folgenden Dokumente, die in diesem Dokument teilweise oder als Ganzes zitiert werden, sind für die 
Anwendung dieses Dokuments erforderlich. Bei datierten Verweisungen gilt nur die in Bezug genommene 
Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe des in Bezug genommenen Dokuments 
(einschließlich aller Änderungen). 

EN 13757-1:2014, Kommunikationssysteme für Zähler — Teil 1: Datenaustausch 

EN 60870-5 (alle Teile), Fernwirkeinrichtungen und -systeme (Reihe IEC 60870-5) 

EN 60870-5-1, Fernwirkeinrichtungen und -systeme — Teil 5: Übertragungsprotokolle — Hauptabschnitt 1: 
Telegrammformate 

EN 60870-5-2:1993, Fernwirkeinrichtungen und -systeme — Teil 5: Übertragungsprotokolle — Haupt-
abschnitt 2: Übertragungsprozeduren der Verbindungsschicht 

EN 61000-4-4, Elektromagnetische Verträglichkeit (EMV) — Teil 4-4: Prüf- und Messverfahren — Prüfung der 
Störfestigkeit gegen schnelle transiente elektrische Störgrößen/Burst 

EN 61000-4-5, Elektromagnetische Verträglichkeit (EMV) — Teil 4-5: Prüf- und Messverfahren — Prüfung der 
Störfestigkeit gegen Stoßspannungen 

3 Begriffe 

Für die Anwendung dieses Dokuments gelten die Begriffe nach EN 13757-1:2014 und die folgenden Begriffe. 

3.1 
Einheitslast 
eine Einheitslast (1 UL) ist der maximale Strom von 1,5 mA eines Kennzeichnungszustands 

4 Spezifikationen der Bitübertragungsschicht 

4.1 Allgemeines 

Bild 1 zeigt das allgemeine elektrische Konzept der Bitübertragungsschicht: Informationen vom Master zu 
den Slaves werden über Spannungspegeländerungen übertragen. Für die Datenübertragung werden eine 
Kennzeichnungszustandsspannung UMark (Ruhezustand, normalerweise 36 V) und ein Wirkspannungspegel 
(Leerschrittzustand), der normalerweise 12 V unterhalb UMark liegt (aber mindestens 12 V beträgt), 
verwendet. Der hohe Spannungsschritt verbessert die Störfestigkeit in der Richtung vom Master zum Slave. 
Die geforderte Mindestspannung unterstützt dauerhaft die Fernversorgung aller Slaves eines Segments. Die 
Signalgebung über eine Spannungsänderung anstatt über absolute Spannungspegel unterstützt 
gleichmäßige, große Spannungsabfälle aufgrund des Kabelwiderstands der Kabelinstallation. Alle Slaves sind 
Konstantstromsenken. Ihr Kennzeichnungszustandsstrom von normalerweise 1,0 mA bis 1,5 mA kann zur 
Versorgung des Transceiver-IC im Slave und optional auch des Slaves selbst (Zähler) verwendet werden. Die 

DIN EN 13757-2:2018-06

Full document details: DIN EN 13757-2:2018-06

http://www.avadocuments.com/doc/din-en-13757-2-2018-06
http://www.avadocuments.com/doc/din-en-13757-2-2018-06


EN 13757-2:2018 (D) 

8 

Wirkspannungsübertragung (Leerschrittzustand) eines Slaves wird mithilfe einer Steigerung dieses 
Konstantstroms um (11 bis 20) mA angedeutet. Die Signalgebung über den Konstantstrom verbessert die 
Störfestigkeit gegenüber induzierten Spannungen und hängt vom Kabelwiderstand ab. Am Eingang jedes 
Slave-Transceivers macht eine Gleichrichterbrücke jeden Slave unabhängig von der Kabelpolarität und 
reduziert die Installationsfehler. Schutzwiderstände vor jedem Slave-Transceiver vereinfachen die 
Einführung eines Überspannungsschutzes und von Sicherungen, vor dem Bus schützen sie vor einem 
Kurzschluss des Halbleiters in einem Slave, indem der Strom eines solchen fehlerhaften Slaves auf 100 mA 
reduziert wird. Anhang A zeigt die Hauptfunktion eines Slave-Transceiver. Integrierte Slave-Transceiver, die 
einen regulierten, gepufferten Spannungsausgang für die Slave-(Zähler-)Versorgung, Batterieversorgungen 
mit Versorgungswechsel und eine Signalgebung beim Herunterfahren umfassen, sind im Handel erhältlich. 

 

Legende 
1 Bus-Spannung am Repeater, Master überträgt an Slave 
2 aktuelle Zusammensetzung eines Slave, Slave überträgt an Master 
t Zeit 

Bild 1 — Repräsentation von Bits auf dem M-Bus 

Alle Spezifikationsanforderungen müssen auf den vollständigen Temperaturbereich und die Betriebs-
spannung für die verantwortliche Systemkomponente angewandt werden. 

4.2 Elektrische Anforderungen an den Slave 

4.2.1 Bus-Spannungen Master an Slave 

Maximale permanente Spannung: −50 V bis 0 V bis +50 V (kein Schaden). 

Spannungsbereich zum Einhalten sämtlicher Spezifikationen: ±(12 V bis 42 V). 

Die Bus-Spannung an den Slave-Anschlüssen im Kennzeichnungszustand (Ruhezustand) der Master-Slave-
Kommunikation (= UMark) muss ± (21 V bis 42 V) betragen. 
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