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Nationales Vorwort

Dieses Dokument (EN 15213-4:2013) wurde vom Technischen Komitee CEN/TC 278 ,Telematik fur den
Strallenverkehr und -Transport® ausgearbeitet, dessen Sekretariat vom NEN (Niederlande) gehalten wird.

Das zustdndige deutsche Normungsgremium ist der Gemeinschaftsarbeitsausschuss NA 052-02-71 GA
»1elematik des Normenausschusses Automobiltechnik (NAAutomobil).

Anderungen

Gegeniiber DIN CEN/TS 15213-4 (DIN SPEC 91119):2011-03 wurden folgende Anderungen vorgenommen:
a) Uberfiihrung in eine europaische Norm (EN) ohne inhaltliche Anderungen

b) Erganzungen in den Literaturhinweisen

Friilhere Ausgaben

DIN CEN/TS 15213-4 (DIN SPEC 91119): 2011-03
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EUROPAISCHE NORM EN 152134
EUROPEAN STANDARD
NORME EUROPEENNE Juni 2013

ICS 35.240.60 Ersatz fur CEN/TS 15213-4:2006

Deutsche Fassung

Intelligente Transportsysteme —
Systeme fur das Wiederfinden gestohlener Fahrzeuge —
Teil 4: Schnittstellen- und Systemanforderungen fur
Weitbereichskommunikationssysteme

Intelligent transport systems — Systémes de transport intelligents —
After-theft systems for the recovery of stolen vehicles — Systémes intervenant aprés un vol pour
Part 4: Interface and system requirements in terms of long la récupération des véhicules —

range communication system Partie 4: Spécifications d’interface et de systéme pour les

communications a longue portée

Diese Europaische Norm wurde vom CEN am 26. April 2013 angenommen.

Die CEN-Mitglieder sind gehalten, die CEN/CENELEC-Geschéftsordnung zu erfiillen, in der die Bedingungen festgelegt sind, unter denen
dieser Europaischen Norm ohne jede Anderung der Status einer nationalen Norm zu geben ist. Auf dem letzten Stand befindliche Listen
dieser nationalen Normen mit ihren bibliographischen Angaben sind beim Management-Zentrum des CEN-CENELEC oder bei jedem CEN-
Mitglied auf Anfrage erhaltlich.

Diese Europdische Norm besteht in drei offiziellen Fassungen (Deutsch, Englisch, Franzésisch). Eine Fassung in einer anderen Sprache,
die von einem CEN-Mitglied in eigener Verantwortung durch Ubersetzung in seine Landessprache gemacht und dem Management-
Zentrum mitgeteilt worden ist, hat den gleichen Status wie die offiziellen Fassungen.

CEN-Mitglieder sind die nationalen Normungsinstitute von Belgien, Bulgarien, Danemark, Deutschland, der ehemaligen jugoslawischen
Republik Mazedonien, Estland, Finnland, Frankreich, Griechenland, Irland, Island, Italien, Kroatien, Lettland, Litauen, Luxemburg, Malta,
den Niederlanden, Norwegen, Osterreich, Polen, Portugal, Ruménien, Schweden, der Schweiz, der Slowakei, Slowenien, Spanien, der
Tschechischen Republik, der Tirkei, Ungarn, dem Vereinigten Konigreich und Zypern.
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Management-Zentrum: Avenue Marnix 17, B-1000 Briissel

© 2013 CEN  Alle Rechte der Verwertung, gleich in welcher Form und in welchem Ref. Nr. EN 15213-4:2013 D
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Vorwort

Dieses Dokument (EN 15213-4:2013) wurde vom Technischen Komitee CEN/TC 278 ,Road transport and
traffic telematics” erarbeitet, dessen Sekretariat vom NEN gehalten wird.

Diese Europaische Norm muss den Status einer nationalen Norm erhalten, entweder durch Verdffentlichung
eines identischen Textes oder durch Anerkennung bis Dezember 2013, und etwaige entgegenstehende
nationale Normen mussen bis Dezember 2013 zuriickgezogen werden.

Es wird auf die Moglichkeit hingewiesen, dass einige Elemente dieses Dokuments Patentrechte beriihren
kénnen. CEN [und/oder CENELEC] sind nicht daflir verantwortlich, einige oder alle diesbeziglichen
Patentrechte zu identifizieren.

Dieses Dokument wird CEN/TS 15213-4:2006 ersetzen.

Es ist von einer Folge von CEN technischen Spezifikationen CEN/TS 15213-1 bis einschliel3lich -6 abgeleitet,
die sich mit der Verfolgung und dem Auffinden von gestohlenen Fahrzeugen beschaftigt. Teil 1 bis
einschlieBlich Teil 5 wurden in den EN Status ohne Anderungen iberfiihrt. CEN/TS 15213-6:2011 bleibt bis
heute eine giltige technische Spezifikation und wird zu gegebener Zeit ebenfalls in den EN Status Uberfihrt
werden. Die folgenden Dokumente behalten lhre Beziehung bei und sollten im Zusammenhang bezogen auf
Technologietyp, Produkt oder Service bezogen gelesen werden.

EN 15213 besteht aus den folgenden Teilen:

— EN 15213-1, Intelligente Transportsysteme — Systeme fiir das Wiederfinden gestohlener Fahrzeuge
Teil 1: Referenzarchitektur und Begriffe

— EN 15213-2, Intelligente Transportsysteme — Systeme fiir das Wiederfinden gestohlener Fahrzeuge
Teil 2: Bestandteile allgemeiner Statusmitteilungen

— EN 15213-3, Intelligente Transportsysteme — Systeme fiir das Wiederfinden gestohlener Fahrzeuge
Teil 3: Schnittstellen- und Systemanforderungen flir die Nahbereichskommunikationssysteme

— EN 15213-4, Intelligente Transportsysteme — Systeme fiir das Wiederfinden gestohlener Fahrzeuge
Teil 4: Schnittstellen- und Systemanforderungen fiir die Weitbereichskommunikationssysteme

— EN 15213-5, Intelligente Transportsysteme — Systeme fiir das Wiederfinden gestohlener Fahrzeuge
Teil 5: Schnittstelle fiir Mitteilungsiibermittiung

— CEN/TS 15213-6, Strallenverkehrstelematik — Systeme fiir das Wiederfinden gestohlener Fahrzeuge
Teil 6: Priifungen?)

Entsprechend der CEN-CENELEC-Geschéaftsordnung sind die nationalen Normungsinstitute der folgenden
Lander gehalten, diese Europaische Norm zu Ubernehmen: Belgien, Bulgarien, Danemark, Deutschland, die
ehemalige jugoslawische Republik Mazedonien, Estland, Finnland, Frankreich, Griechenland, Irland, Island,
Italien, Kroatien, Lettland, Litauen, Luxemburg, Malta, Niederlande, Norwegen, Osterreich, Polen, Portugal,
Rumanien, Schweden, Schweiz, Slowakei, Slowenien, Spanien, Tschechische Republik, Tirkei, Ungarn,
Vereinigtes Konigreich und Zypern.

1) Fdir Teil 6 steht die letztgliltige Bewertung und Ratifizierung als Europaische Norm noch aus und er bleibt bis dahin als
CEN/TS 15213-6:2011 gliltiger Bestandteil dieser Europaischen Normenreihe.
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Einleitung

Diese europaische Norm wurde vom CEN/TC 278 ,Telematik fir den StralRen-Verkehr und -Transport®,
Arbeitsgruppe 14 (WG 14) zum Thema Systeme fur das Wiederfinden gestohlener Fahrzeuge (ATSVR)
erarbeitet.

WG 14 setzt sich zusammen aus Vertretern und Fachleuten der Polizei, von Versicherungsverbanden (CEA),
Fahrzeugherstellern, Transportverbanden, Fahrzeugvermieterverbanden und Anbietern von ATSVR-
Systemen und -Produkten, die mit Europol und der European Police Cooperation Working Group
(Arbeitsgruppe zur Zusammenarbeit der europaischen Polizei, EPCWG) zusammenarbeiten.

Diese europaische Norm wurde entwickelt, um innerhalb der Leitlinien von CEN/TC 278 eine Architektur zu
definieren, mit der ein Mal} an Interoperabilitdt zwischen Systembetriebszentren (SOC) und Strafverfolgungs-
behdrden (LEA) auf sowohl nationaler als auch internationaler Ebene erreicht werden kann.

Diese europaische Norm bietet den Anwendern Mindeststandards in Bezug auf Informationen und Sicherheit
der Funktionalitdt von Systemen, um das Wiederfinden von Fahrzeugen, das Auffinden von Straftdtern und
die Einddmmung von Straftaten zu ermdglichen.

Diese europadische Norm bezieht sich auf die potentielle Systementwicklung, um Strafverfolgungsbehdrden
ferngesteuert gestohlene Fahrzeuge zu verlangsamen und/oder den Motor abzustellen. Diese Situation bleibt
erhalten. Weitere Informationen sind in CEN Ver6ffentlichungen von 2012 N2643 Machbarkeitsreport Gber die
Technologie zum ferngesteuerten Verlangsamen und Stoppen von CEN/TC278 verflugbar.

Dieses Dokument sollte in Verbindung mit EN 15213-1 gelesen werden, die den vorlaufigen Rahmen fir
ATSVR-Konzepte bereitstellt.
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1 Anwendungsbereich

Diese europdische Norm legt die Merkmale fest, die zum Betreiben der Weitbereichs-ATSVR-Struktur
erforderlich sind.

Ein ATSVR besteht aus verschiedenen Elementen, die Uber eine Reihe von Schnittstellen nach
Standardprozeduren und -protokollen kommunizieren und interagieren, um das Wiederfinden gestohlener
Fahrzeuge zu ermdglichen. Diese Prozesse kénnen einen Menschen als Bediener umfassen.

ATSVR-Elemente umfassen eine fahrzeugseitig installierte Einrichtung (OBE), eine Reihe von
Erkennungseinrichtungen sowie ein oder mehrere Systembetriebszentren. Ein oder mehrere unterstutzende
Infrastrukturnetze stellen Kommunikationsmoglichkeiten zur Unterstitzung des ATSVR bereit. Die
Ortungsfunktion des ATSVR kann auflerdem eine oder mehrere unterstiitzende Positionsreferenzquellen
umfassen.

Die Weitbereichssysteme nutzen eine Schnittstelle, die es der Erkennungseinrichtung ermdglicht, einige
ATSVR-Funktionen Uber Entfernungen auszufiihren, die Uber die direkte Sicht hinausgehen. Diese
Weitbereichssysteme werden im Allgemeinen mit  Weitbereichskommunikation nutzenden
ATSVR-Ortungsfunktionen betrieben.

Diese europaische Norm ermdglicht das Betreiben bestehender proprietarer Systeme unter Nutzung dieser
Schnittstellenspezifikationen auf ATSVR-Anwendungsebene.

Die Hautthemenfelder sind:
a) Definition von Klassen und Kategorien;
b) Interoperabilitat und Kompatibilitdt von Systemen auf:

1) Funktionsebene;

2) Informationsebene;

3) Leistungsebene;
¢) Aufzeigen von die Kommunikation unterstitzenden Infrastrukturen;
d) Festlegung kompatibler Schnittstellen fir ATSVR-Anwendungen;
e) Beschrankung von Festlegungen auf:

1) Anwendungsebene;

2) Betriebsebene;

3) Nutzerebene.

2 Normative Verweisungen

Die folgenden zitierten Dokumente sind fiir die Anwendung dieses Dokuments erforderlich. Bei datierten
Verweisungen gilt nur die in Bezug genommene Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte
Ausgabe des in Bezug genommenen Dokuments (einschliellich aller Anderungen).

EN 15213-1:2013, Intelligente Transportsysteme — Systeme fiir das Wiederfinden gestohlener Fahrzeuge —
Teil 1: Referenzarchitektur und Begriffe

EN 15213-3:2013, Intelligente Transportsysteme — Systeme fiir das Wiederfinden gestohlener Fahrzeuge —
Teil 3: Schnittstellen- und Systemanforderungen fiir die Nahbereichskommunikationssysteme

ISO/TS 21069, Road vehicles — (EMC) guidelines for installation of aftermarket radio frequency tansmitting
equipment
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