
����������	
�����������	
�� ���

�
	�	������������������������������������	��


���34&#35

�
���������
���
�
�

������������������
�� �!"�##�$������"%"���&

��!'�"����(�""��!�������
���
�
�)	
��

�"������! ���� �!�9
��������������� ������:����;
��!, ���+��� ����	�#885<�#5�54=65#3


�!>� >� ���"�� �,��9
�:��?��������������>�������>�>�����;
'��� �����!,� ����	�#885<�#5�54=65#3

���

1����������!�3<��� ���

Full document details: DIN EN 16603-10-09:2014-09

http://www.avadocuments.com/doc/din-en-16603-10-09-2014-09
http://www.avadocuments.com/doc/din-en-16603-10-09-2014-09


DIN EN 16603-10-09:2014-09 

2 

Nationales Vorwort 

Dieses Dokument (EN 16603-10-09:2014) wurde vom Technischen Komitee CEN/CLC/TC 5 „Space“ 
erarbeitet, dessen Sekretariat vom DIN gehalten wird. 

Das zuständige deutsche Normungsgremium ist der Arbeitsausschuss NA 131-10-01 AA „Interoperabilität von 
Informations-, Kommunikations- und Navigationssystemen“ im DIN-Normenausschuss Luft- und Raumfahrt 
(NL). 

Dieses Dokument basiert auf ECSS-E-ST-10-09C. 

Dieses Dokument wurde speziell zur Behandlung von Raumfahrtsystemen erarbeitet und hat daher Vorrang 
vor jeglicher Europäischer Norm, da es denselben Anwendungsbereich hat, jedoch über einen größeren 
Geltungsbereich (z. B. Luft- und Raumfahrt) verfügt. 

  

Full document details: DIN EN 16603-10-09:2014-09

http://www.avadocuments.com/doc/din-en-16603-10-09-2014-09
http://www.avadocuments.com/doc/din-en-16603-10-09-2014-09


DIN EN 16603-10-09:2014-09 

3 

Nationaler Anhang NA 
(informativ) 

 
Begriffe 

3.1 Begriffe aus anderen Normen 

Für die Anwendung dieser Norm gelten die Begriffe aus ECSS-S-ST-00-01. 

ANMERKUNG 1 Einige Begriffe wurden aus anderen Dokumenten entnommen, auf die in den Verweisungen in 
eckigen Klammern verwiesen wird. 

ANMERKUNG 2 Es gibt keine Vereinbarung für die Verwendung von Kombinationen der Wörter „Bezug, Koordinate, 
Rahmen und System“. Diese Begriffe werden in der Praxis oftmals synonym gebraucht. 1989 hat Wilkins  1! dazu einen 
Vorschlag gemacht. Diese Norm wendet eine einfachere Terminologie an, die mehr mit der alltäglichen Praxis im Einklang 
steht. 

3.2 Spezielle Begriffe für diese Norm 

3.2.1 
Koordinatensystem 
Verfahren zur Festlegung der Position eines Punktes oder einer Richtung hinsichtlich eines festgelegten 
Rahmens 

ANMERKUNG Z. B. kartesische oder rechtwinklige Koordinaten, Kugelkoordinaten und geodätische Koordinaten. 

3.2.2 
Rahmen 
Dreiergruppe von Achsen, zusammen mit einem Ursprung 

3.2.3 
Trägheitsrahmen 
sich nicht drehender Rahmen 

ANMERKUNG 1 Die Bezugsrichtungen des Trägheitsrahmens sind auf eine Epoche fixiert. 

ANMERKUNG 2 Bei einigen Anwendungen kann der Erdmittelpunkt für die Auswahl des Ursprungs als nicht 
beschleunigend betrachtet werden 

3.2.4 
J2000.0 
astronomische Standardepoche 1. Januar 2000 12.00 Uhr (TT) 

ANMERKUNG Das entspricht JD2451545.0 (TT). 
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3.3 Abkürzungen 

Für die Anwendung dieser Norm gelten die Abkürzungen aus ECSS-S-ST-00-01 sowie die folgenden 
Abkürzungen: 

Abkürzung Bedeutung  

AIT Zusammenbau, Verschaltung und Prüfung (en: assembly, integration and test) 

AIV 
Zusammenbau, Verschaltung und 
Verifizierung 

(en: assembly, integration and verification) 

BCRS baryzentrisches Himmels-Bezugssystem (en: barycentric celestial reference system) 

BIPM Internationales Büro für Maß und Gewicht 
(en: Bureau International des Poids et 
Mesures – international bureau of weights 
and measures) 

CAD computergestützte Konstruktion (en: computer aided design) 

CCSDS 
Beratungsausschuss für Raumfahrt-
Datensysteme 

(en: Consulatative Committee for Space 
Data Systems) 

CoM Masseschwerpunkt (en: centre of mass) 

CSD Koordinatensystemdokument (en: coordinate systems document) 

DoF Freiheitsgrad (en: degree of freedom) 

DRD 
Definition der Anforderungen an 
Dokumente 

(en: document requirements definition) 

GCRS geozentrisches Himmels-Bezugssystem (en: geocentric celestial reference system) 

IAG Internationale Organisation der Geodäsie (en: International Association of Geodesy) 

IAU Internationale Astronomische Union (en: International Astronomical Union) 

ICD Schnittstellenkontrolldokument (en: interface control document) 

ICRF internationaler Himmels-Bezugsrahmen (en: international celestial reference frame) 

ICRS internationales Himmels-Bezugssystem 
(en: international celestial reference 
system) 

IERS 
internationaler Dienst für Erdrotation und 
Referenzsysteme 

(en: international Earth rotation and 
reference service) 

IMCCE 
Institut für Himmelsmechanik und die 
Berechnung der Ephemeriden) 

(fr: Institut de Mécanique Céleste et de 
Calcul des Ephémérides) 

ISO Internationale Organisation für Normung 
(en: International Organization for 
Standardization) 

ITRF 
internationaler terrestrischer 
Bezugsrahmen 

(en: international terrestrial reference 
frame) 

ITRS 
internationales terrestrisches 
Bezugssystem 

(en: international terrestrial reference 
system) 

IUGG 
Internationale Union für Geodäsie und 
Geophysik 

(en: International Union of Geodesy and 
Geophysics) 

J2000.0 Epoche 1. Januar 2000 12.00 Uhr (TT) (en: epoch 2000 January 1.5 (TT)) 

JPL DExxx 
vom Labor für Strahlantrieb entwickelte 
Ephemeride Nr. xxx 

(en: Jet Propulsion Laboratory 
development ephemeris, number xxx) 

L/V Trägerrakete (en: launch vehicle) 
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MICD 
Schnittstellenkontrolldokument für 
mechanische Schnittstellen 

(en: mechanical interface control 
document) 

RCS Reaktionssteuerungssystem (en: reaction control system) 

SEP Systemtechnik-Plan (en: system engineering plan) 

SI Internationales Einheitensystem (fr: système international) 

STR Sternsensor (en: star tracker) 

TAI Internationale Atomzeit 
(fr: temps atomique international – en: 
international atomic time) 

ToD wahres Äquatorsystem der Messepoche (en: true of date) 

TT terrestrische Zeit (en: terrestrial time) 

UTC koordinierte Weltzeit 
(en: coordinated universal time – fr: temps 
universel coordonné) 

WGCCRE 
Arbeitsgruppe zu kartografischen 
Koordinaten und Rotationselementen 

(en: Working Group on Cartographic 
Coordinates and Rotational Elements) 

w.r.t. in Bezug auf (en: with respect to) 
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— Leerseite — 
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