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Nationales Vorwort 

Dieses Dokument (EN 16603-50-02:2014) wurde vom Technischen Komitee CEN/CLC/TC 5 „Raumfahrt“ 
erarbeitet, dessen Sekretariat vom DIN (Deutschland) gehalten wird. 

Das zuständige deutsche Normungsgremium ist der Arbeitsausschuss NA 131-10-01 AA „Interoperabilität von 
Informations-, Kommunikations- und Navigationssystemen“ im DIN-Normenausschuss Luft- und Raumfahrt (NL). 

Dieses Dokument (EN 16603-50-02:2014) basiert auf ECSS-E-ST-50-02C. 

Dieses Dokument enthält unter Berücksichtigung des DIN-Präsidialbeschlusses 1/2004 nur die englische 
Originalfassung von EN 16603-50-02:2014. 

Dieses Dokument wurde speziell zur Behandlung von Raumfahrtsystemen erarbeitet und hat daher Vorrang 
vor jeglicher Europäischer Norm, da es denselben Anwendungsbereich hat, jedoch über einen größeren 
Geltungsbereich (z. B. Luft- und Raumfahrt) verfügt. 

 

Full document details: DIN EN 16603-50-02:2014-12

http://www.avadocuments.com/doc/din-en-16603-50-02-2014-12
http://www.avadocuments.com/doc/din-en-16603-50-02-2014-12


DIN EN 16603-50-02:2014-12 

3 

Nationaler Anhang NA 
(informativ) 

 
Begriffe und Abkürzungen 

3 Begriffe und Abkürzungen 

3.1 Begriffe aus anderen Normen 

Für die Anwendung dieses Dokumentes gelten die Begriffe der ECSS-S-ST-00-01 und ECSS-E-ST-50. 

3.2 Für diese Norm spezifische Begriffe 

3.2.1 
Kategorie A 

Kategorie der Raumflugkörper, die sich in einer Höhe von weniger als 2   106 km oberhalb der Erdoberfläche 
bewegen 

3.2.2 
Kategorie B 

Kategorie der Raumflugkörper, die sich in einer Höhe gleich oder größer als 2   106 km oberhalb der 
Erdoberfläche bewegen 

4 Abkürzungen 

Für die Anwendung dieser Norm gelten die Abkürzungen der ECSS-S-ST-00-01: 

Abkürzung Bedeutung 

AGC automatische Amplitudenregelung (en: automatic gain control) 

AU astronomische Einheit (en: astronomical unit) 

2BL 
Rauschbandbreite einer beidseitig phasensynchronisierten Schleife (en: 
double-sided phase locked loop noise bandwidth) 

BPSK (siehe PSK) binäre Phasenumtastung (en: binary phase shift keying) 

CCSDS 
etwa: Beratender Ausschuss für Raumfahrtdaten-Systeme (en: Consultative 
Committee for Space Data Systems) 

CLCW Steuerbefehl für Kommandoverbindung (en: command link control word) 

C/N Träger-Rausch-Abstand (en: carrier to noise ratio) 

dB Dezibel 

dBc 
Dezibel in Bezug auf den unmodulierten Träger (en: dB with respect to the 
unmodulated carrier) 

DRVID 
Spezielles Frequenzverfahren, das Range und Doppler unterstützt (en: differenced 
range versus integrated Doppler) 

IF Zwischenfrequenz (en: intermediate frequency) 

LO Festfrequenzoszillator (en: local oscillator) 
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Abkürzung Bedeutung 

NRZ Non-Return-to-Zero (en: non-return to zero) 

NRZ-L Non-Return-to-Zero-Level (en: NRZ-level) 

PCM Pulscode-Modulation (en: pulse code modulation) 

PLL Phasenregelkreis (en: phase-locked loop) 

PM Phasenmodulation (en: phase modulation) 

PSK Phasenumtastung (en: phase shift keying) 

Pp Spitze-Spitze (en: peak to peak) 

RF Hochfrequenz, Funkfrequenz (en: radio frequency) 

r.m.s. Effektivwert (en: root-mean-square) 

SNR Signal-Rausch-Abstand (en: signal-to-noise ratio) 

SPE Fehler der statischen Phase (en: static phase error) 

SP-L geteilter Phasenpegel (en: split phase-level) 

TC Fernsteuern (en: telecommand) 

TM Telemetrie (en: telemetry) 

TR Nachführung (en: tracking) 

UTC Koordinierte Weltzeit, koordinierte Universalzeit (en: Coordinated Universal Time) 
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1 
Scope 
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2 
Normative references 
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3 
Terms, definitions and abbreviated terms 

3.1 Terms from other standards 

3.2 Terms specific to the present standard 

3.2.1 category A 

 6

3.2.2 category B 

 6

3.3 Abbreviated terms 

Abbreviation Meaning 

AGC 

AU 

2BL 

BPSK 

CCSDS 

CLCW 

C/N 

dB 

dBc 

DRVID 
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IF 

LO 

NRZ 

NRZ-L 

PCM 

PLL 

PM 

PSK 

Pp 

RF 

r.m.s. 

SNR 

SPE 

SP-L 

TC 

TM 

TR 

UTC 
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4 
Requirements 

4.1 Functional 

4.1.1 Functional breakdown 
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