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Nationales Vorwort 

Dieses Dokument (EN 16603-50-03:2014) wurde vom Technischen Komitee CEN/CLC/TC 5 „Raumfahrt“ 
erarbeitet, dessen Sekretariat vom DIN (Deutschland) gehalten wird. 

Das zuständige deutsche Normungsgremium ist der Arbeitsausschuss NA 131-10-01 AA „Interoperabilität von 
Informations-, Kommunikations- und Navigationssystemen“ im DIN-Normenausschuss Luft- und Raumfahrt (NL). 

Dieses Dokument (EN 16603-50-03:2014) basiert auf ECSS-E-ST-50-03C. 

Dieses Dokument enthält unter Berücksichtigung des DIN-Präsidialbeschlusses 1/2004 nur die englische 
Originalfassung von EN 16603-50-03:2014. 

Dieses Dokument wurde speziell zur Behandlung von Raumfahrtsystemen erarbeitet und hat daher Vorrang 
vor jeglicher Europäischer Norm, da es denselben Anwendungsbereich hat, jedoch über einen größeren 
Geltungsbereich (z. B. Luft- und Raumfahrt) verfügt. 
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Nationaler Anhang NA 
(informativ) 

 
Begriffe und Abkürzungen 

3 Begriffe und Abkürzungen 

3.1 Begriffe aus anderen Normen 

Für die Anwendung dieses Dokuments gelten die Begriffe nach ECSS-S-ST-00-01. 

3.2 Für diese Norm spezifische Begriffe 

3.2.1 
nicht belegte Daten 
Daten, die keine Informationen tragen, jedoch übermittelt werden, um die zeit- oder synchronisations-
bezogenen Anforderungen zu erfüllen 

ANMERKUNG 1 zum Begriff:  Das Bitmuster der nicht belegten Daten ist nicht festgelegt. 

3.2.2 
Missionsphase 
Zeitspanne einer Mission, über die die festgelegten Telemetrie-Merkmale bestimmt werden 

Anmerkung 1 zum Begriff:  Der Übergang zwischen zwei aufeinanderfolgenden Missionsphasen kann eine Unter-
brechung der Telemetriedienste verursachen. 

3.2.3 
Oktett 
Satz von acht Binärziffern (Bits) 

Anmerkung 1 zum Begriff:  Die Benummerung von Oktetten innerhalb einer Datenstruktur beginnt mit 0. 

Anmerkung 2 zum Begriff:  Siehe 3.4 für die Konvention zur Benummerung von Bits. 

3.2.4 
Paket 
Datenstruktur mit variabler Länge, bestehend aus Anwenderdaten einer höheren Schicht, die in die 
genormten Vorlaufinformationen eingebettet sind 

3.2.5 
statisch 
ohne Änderungen innerhalb eines bestimmten virtuellen Kanals oder Masterkanals 

Anmerkung 1 zum Begriff:  Diese Norm enthält Anforderungen an die Unveränderlichkeit bestimmter Merkmale der 
darin festgelegten Datenstrukturen über eine oder alle Missionsphase(n). 
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3.3 Abkürzungen 

Für die Anwendung dieses Dokuments gelten die Abkürzungen in ECSS-S-ST-00-01 und die folgenden 
Abkürzungen: 

Abkürzung Bedeutung 

ASM zugeordneter Synchronisationsmarker (en: attached sync marker) 

CCSDS Beratender Ausschuss für Weltraumdatensysteme (en: Consultative Committee for Space 
Data Systems) 

FECF Rahmenfehler-Kontrollfeld (en: Frame Error Control Field) 

MSB höchstwertiges Bit (en: most significant bit) 

TM Telemetrie (en: Telemetry) 

3.4 Konventionen 

3.4.1 Bit 0, Bit 1, Bit N 1 

Um jedes Bit in einem N-Bit-Feld zu identifizieren, ist das erste zu übertragende Bit im Feld (d. h. das in einer 
graphischen Darstellung am weitesten links gelegene) als Bit 0 definiert; das folgende Bit ist als Bit 1 definiert 
usw. bis zum Bit N-1. 

 

Bild 3-1 — Benummerungskonvention für Bits 

3.4.2 Höchstwertiges Bit 

Wird ein N-Bit-Feld zur Angabe eines Binärwerts genutzt (z. B. bei einer Zählvorrichtung), handelt es sich 
beim höchstwertigen Bit um das erste Bit im Feld, d. h. Bit 0 (siehe Bild 3-1). 

3.4.3 Verwendung von Großbuchstaben bei den Bezeichnungen der Datenstrukturen und -felder 

In dieser Norm werden für die Bezeichnungen der Datenstrukturen und -felder Großbuchstaben als erste 
Buchstaben verwendet. 

Auf diese Weise können die Feldbezeichnungen innerhalb des Gesamttextes leicht identifiziert werden. So ist 
beispielsweise das Feld „Transfer Frame Data Field“ („Übertragungsrahmen-Datenfeld“) in einem Text, der 
Wörter wie „frame“ („Rahmen“), „data“ („Daten“) und „field“ („Feld“) enthält, leichter zu erkennen als das Feld 
„transfer frame data field“. 

Außerdem wird die Zweideutigkeit dahingehend vermeiden, wo die Bezeichnung beginnt und endet. 
Beispielsweise bestehen die Felder „Transfer Frame Secondary Header“ („Sekundär-Header des 
Übertragungsrahmens“) und „Transfer Frame Secondary Header Length“ („Länge des Sekundär-Headers des 
Übertragungsrahmens“). Die Großbuchstaben helfen dem Leser bei der Unterscheidung zwischen „Transfer 
Frame Secondary Header length“ (d. h. der Länge des „Sekundär-Headers des Übertragungsrahmens“) und 
dem Feld mit der Bezeichnung „Transfer Frame Secondary Header Length“ (Feld „Länge des Sekundär-
Headers des Übertragungsrahmens“). 
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1 
Scope 
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3 
Terms, definitions and abbreviated terms 

3.1 Terms from other standards 

3.2 Terms specific to the present standard 

3.2.1 idle data 

 

3.2.2 mission phase 

 

3.2.3 octet 

3.2.4 packet 

3.2.5 static 
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3.3 Abbreviated terms 

Abbreviation Meaning 

ASM 

CCSDS 

FECF 

MSB 

TM 

3.4 Conventions 

3.4.1  !"#$%# !"#&%# !"#'(& 

 

Figure 3-1: Bit numbering convention 

3.4.2 most significant bit 

3.4.3 use of capitals for the names of data 
structures and fields 
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4 
Overview 

4.1 General 

4.2 Physical channel 
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4.3 Master channels and virtual channels 

4.4 Sharing transmission resources 

4.5 Data fields in the frame 
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