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Electrically propelled road vehicles – Measurement of road
operating ability – Part 1: Pure electric vehicles

Véhicules routiers à propulsion électrique – Mesurage des
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Diese Europäische Norm wurde von CEN am 24. Juli 1996 angenommen.

Die CEN-Mitglieder sind gehalten, die CEN/CENELEC-Geschäftsordnung zu erfüllen, in der die
Bedingungen festgelegt sind, unter denen dieser Europäischen Norm ohne jede Änderung der
Status einer nationalen Norm zu geben ist.

Auf dem letzten Stand befindliche Listen dieser nationalen Normen mit ihren bibliographischen
Angaben sind beim Zentralsekretariat oder bei jedem CEN-Mitglied auf Anfrage erhältlich.

Diese Europäische Norm besteht in drei offiziellen Fassungen (Deutsch, Englisch, Französisch).
Eine Fassung in einer anderen Sprache, die von einem CEN-Mitglied in eigener Verantwortung
durch Übersetzung in seine Landessprache gemacht und dem Zentralsekretariat mitgeteilt wor-
den ist, hat den gleichen Status wie die offiziellen Fassungen.

CEN-Mitglieder sind die nationalen Normungsinstitute von Belgien, Dänemark, Deutschland,
Finnland, Frankreich, Griechenland, Irland, Island, Italien, Luxemburg, Niederlande, Norwegen,
Österreich, Portugal, Schweden, Schweiz, Spanien und dem Vereinigten Königreich.
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Vorwort

Diese Europäische Norm wurde vom Technischen Komitee CEN/TC 301 „Elektrisch angetriebene Straßenfahrzeuge“ erarbei-
tet, dessen Sekretariat von AFNOR gehalten wird.

Die Europäische Norm gilt für Meßverfahren der Fahreigenschaften elektrisch angetriebener Straßenfahrzeuge und besteht
aus folgenden Teilen:

– Teil 1: Reine Elektrofahrzeuge

– Teil 2: Hybride Elektrofahrzeuge mit einem Verbrennungsmotor

– Teil 3: Andere hybride Fahrzeuge mit einem anderen als ein Verbrennungsmotor

Diese Norm ist das Ergebnis einer Zusammenarbeit von Experten des CEN/TC 301 und von ISO/TC 22/SC 21 „Elektrische
Straßenfahrzeuge“.

Diese Europäische Norm muß den Status einer nationalen Norm erhalten, entweder durch Veröffentlichung eines identischen
Textes oder durch Anerkennung bis Februar 1997, und etwaige entgegenstehende nationale Normen müssen bis Februar 1997
zurückgezogen werden.

Entsprechend der CEN/CENELEC-Geschäftsordnung sind die nationalen Normungsinstitute der folgenden Länder gehalten,
diese Europäische Norm zu übernehmen: Belgien, Dänemark, Deutschland, Finnland, Frankreich, Griechenland, Irland, Island,
Italien, Luxemburg, Niederlande, Norwegen, Österreich, Portugal, Schweden, Schweiz, Spanien und das Vereinigte Königreich.

1 Anwendungsbereich

Diese Norm legt die Prinzipien, Bedingungen und Durchfüh-
rung der Prüfverfahren zur Messung der Fahreigenschaften
von elektrisch angetriebenen Straßenfahrzeugen (reine Elek-
trofahrzeuge) fest.

Diese Norm bezieht sich auf den Begriff Fahreigenschaften,
die die Begriffe Geschwindigkeit, Beschleunigung, Steigfä-
higkeit am Hang umfassen.

Diese Norm gilt für die Fahrzeugkategorien M1, M2, N11)  und
für drei- und vierrädrige Kraftfahrzeuge2) des Motorradtyps.

2 Normative Verweisungen

Diese Europäische Norm enthält durch datierte oder unda-
tierte Verweisungen Festlegungen aus anderen Publikatio-

1) Die Fahrzeugkategorien M1, M2 und N1 sind in der Richt-
linie 92/53/EWG festgelegt.

2) Die drei- und vierrädrigen Kraftfahrzeuge sind in der
Richtlinie 92/61/EWG festgelegt.

nen. Diese normativen Verweisungen sind an den jeweiligen
Stellen im Text zitiert, und die Publikationen sind nachste-
hend aufgeführt. Bei datierten Verweisungen gehören spä-
tere Änderungen oder Überarbeitungen dieser Publikationen
nur zu diesem Teil der Norm, falls sie durch Änderung oder
Überarbeitung eingearbeitet sind. Bei undatierten Verwei-
sungen gilt die letzte Ausgabe der in Bezug genommenen
Publikation.

ISO 1176 : 1990
Road vehicles – Masses – Vocabulary and codes

3 Definitionen

Für die Anwendung dieser Norm gelten die folgende Defini-
tionen:

3.1 Leermasse des betriebsfähigen Fahrzeugs

(VKM)

Es gilt die Definition für ISO-M06 nach ISO 1176.

ANMERKUNG: Die Masse des betriebsfähigen Fahrzeugs
(VKM) umfaßt zusätzlich zur Definition von ISO 1176:
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