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Die Europaische Norm EN 60191-3 : 1999 hat den Status einer Deutschen Norm.

Beginn der Giiltigkeit
Die EN 60191-3 wurde am 1999-10-01 angenommen.

Nationales Vorwort
Fir die vorliegende Norm ist das nationale Arbeitsgremium UK 631.4 ,Gehause fir Halbleiterbauelemente” der Deutschen
Elektrotechnischen Kommission im DIN und VDE (DKE) zustandig.

Norm-Inhalt war veréffentlicht als E DIN IEC 47D/82/CD : 1996-02, E DIN |EC 47D/53/CD :1995-04, E DIN IEC 47D/72/CD :1995-11
und E DIN IEC 47D(Sec)14 : 1994-05.

Fir den Fall einer undatierten Verweisung im normativen Text (Verweisung auf eine Norm ohne Angabe des Ausgabedatums
und ohne Hinweis auf eine Abschnittsnummer, eine Tabelle, ein Bild usw.) bezieht sich die Verweisung auf die jeweils neueste
gulltige Ausgabe der in Bezug genommenen Norm.

Fir den Fall einer datierten Verweisung im normativen Text bezieht sich die Verweisung immer auf die in Bezug genommene
Ausgabe der Norm.

Der Zusammenhang der zitierten Normen mit den entsprechenden Deutschen Normen ist nachstehend wiedergegeben. Zum
Zeitpunkt der Veroffentlichung dieser Norm waren die angegebenen Ausgaben glltig.

IEC hat 1997 die Benummerung der IEC-Publikationen geandert. Zu den bisher verwendeten Normnummern wird jeweils
60000 addiert. So ist zum Beispiel aus IEC 68 nun IEC 60068 geworden.
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Nationaler Anhang NA (informativ)

Literaturhinweise

DIN IEC 60191-4

Halbleiterbauelemente; Kodierungssystem fir Gehause und Eingruppierung der Gehause nach der Gehauseform; Identisch
mit IEC 60191-4 : 1987

DIN ISO 1101
Technische Zeichnungen; Form- und Lagetolerierung; Form-, Richtungs-, Orts- und Lauftoleranzen; Allgemeines,
Definitionen, Symbole, Zeichnungseintragungen

DIN ISO 1101
Technische Zeichnungen — Form- und Lagetolerierung — Tolerierung von Form, Richtung, Ort und Lauf — Allgemeines,
Definitionen, Symbole, Zeichnungseintragungen (ISO/DIS 1101 : 1995)

DIN ISO 2692
Technische Zeichnungen; Form- und Lagetolerierung; Maximum-Material-Prinzip; Identisch mit ISO 2692 : 1988

DIN ISO 2692/A1

Technische Zeichnungen; Form- und Lagetolerierung; Maximum-Material-Prinzip; Anderung 1: Minimum-Material-Prinzip;
Identisch mit ISO/DIS 2692 : 1988/DAM 1
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Diese Europaische Norm wurde von CENELEC am 1999-10-01 angenommen.

Die CENELEC-Mitglieder sind gehalten, die CEN/CENELEC-Geschéaftsordnung zu erflllen, in
der die Bedingungen festgelegt sind, unter denen dieser Europaischen Norm ohne jede
Anderung der Status einer nationalen Norm zu geben ist.

Auf dem letzten Stand befindliche Listen dieser nationalen Normen mit ihren bibliographischen
Angaben sind beim Zentralsekretariat oder bei jedem CENELEC-Mitglied auf Anfrage erhaltlich.

Diese Europaische Norm besteht in drei offiziellen Fassungen (Deutsch, Englisch, Franzdsisch).
Eine Fassung in einer anderen Sprache, die von einem CENELEC-Mitglied in eigener Verantwor-
tung durch Ubersetzung in seine Landessprache gemacht und dem Zentralsekretariat mitgeteilt
worden ist, hat den gleichen Status wie die offiziellen Fassungen.

CENELEC-Mitglieder sind die nationalen elektrotechnischen Komitees von Belgien, Danemark,
Deutschland, Finnland, Frankreich, Griechenland, Irland, Island, Italien, Luxemburg,
Niederlande, Norwegen, Osterreich, Portugal, Schweden, Schweiz, Spanien, der Tschechischen
Republik und dem Vereinigten Konigreich.
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Vorwort

Der Text des Schriftstlicks 47D/299/FDIS, zukiinftige 2. Ausgabe von IEC 60191-3, ausgearbeitet von dem SC 47D ,Mechanical
standardization of semiconductor devices“ des IEC TC 47 ,Semiconductor devices”, wurde der IEC-CENELEC Parallelen
Abstimmung unterworfen und von CENELEC am 1999-10-01 als EN 60191-3 angenommen.

Nachstehende Daten wurden festgelegt:

— spatestes Datum, zu dem die EN auf nationaler Ebene durch

Veroffentlichung einer identischen nationalen Norm oder durch Anerkennung

Ubernommen werden muss

(dop): 2000-07-01

— spatestes Datum, zu dem nationale Normen, die der EN entgegenstehen,

zurlickgezogen werden missen

(dow): 2002-10-01

Anhange, die als ,normativ" bezeichnet sind, gehdéren zum Norminhalt.

Anhange, die als ,informativ“ bezeichnet sind, enthalten nur Informationen.

In dieser Norm sind die Anhange A, C, D, E, F, G, H, Kund ZA normativ, und Anhang B ist informativ.

Der Anhang ZA wurde von CENELEC hinzugefigt.

Anerkennungsnotiz
Der Text der Internationalen Norm IEC 60191-3 : 1999 wurde von CENELEC ohne irgendeine Abanderung als Europaische Norm
angenommen.
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1 Allgemeines

1.1 Anwendungsbereich

Der vorliegende Teil von IEC 60191 gibt eine Richtlinie fir
die Erstellung von Umrisszeichnungen fir integrierte Schal-
tungen.

1.2 Normative Verweisungen

Die folgenden Normen enthalten Festlegungen, die durch
Verweisung in diesem Text Bestandteil dieses Teils der
IEC 60191 sind. Zum Zeitpunkt der Veroffentlichung dieser
Norm waren die angegebenen Ausgaben gultig. Alle Normen
unterliegen der Uberarbeitung, und Vertragspartner, deren
Vereinbarungen auf diesem Teil der IEC 60191 basieren,
werden gebeten, die Mdglichkeit zu prifen, ob die jeweils
neuesten Ausgaben der im Folgenden genannten Normen
angewendet werden kdnnen. Die Mitglieder von IEC und ISO
fihren Verzeichnisse der gegenwartig gultigen Internatio-
nalen Normen.
IEC 60191-1:1996
Mechanical standardization of semiconductor devices —
Part 1: Preparation of drawings of semiconductor devices
IEC 60191-2:1995
Mechanical standardization of semiconductor devices —
Part 2: Dimensions
IEC 60191-4 : 1999
Mechanical standardization of semiconductor devices —
Part 4: Coding system and classifcation into forms of
package outlines for semiconductor devices packages
ISO 11011
Geometrical Product Specification (GPS) — Geometrical
tolerancing — Generalities, definitions, symbols, indica-
tions on drawings "
ISO 2692 : 1988
Technical drawings — Geometrical tolerancing — Maxi-
mum material principle

2 Terminologie und Definitionen

Fir die Anwendung dieses Teiles von IEC 60191 gelten die
folgenden Definitionen.

2.1 Gehauseumrisszeichnung

Die Zeichnung eines Gehauses, mit der die Kennwerte zu
den Mafen und weiteren unmittelbar zugehoérigen Eigen-
schaften festgelegt werden, die fir die mechanische Aus-
tauschbarkeit gefordert werden.

2.2 Aufsetzebene

Eine Ebene, die die Berlihrungsebene des Gehauses ein-
schlieBlich jedes Abstandes mit der Oberflache bezeichnet,
auf der es montiert wird.

ANMERKUNG: Diese Ebene wird haufig als Bezugsebene
verwendet.

2.3 Grundebene

Eine Ebene, die parallel zur Aufsetzebene durch den tiefsten
Punkt des Gehauses verlauft, Abstande ausgenommen.

2.4 Lehrenebene

Eine Ebene, die senkrecht zu den Anschliissen verlauft und
anhand derer die Lage der Anschliisse kontrolliert wird.

ANMERKUNG: Bei einigen Gehausen konnen zwei oder
mehrere dieser Ebenen deckungsgleich sein.

) Wird veroffentlicht.
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2.5 Anschlussposition

Eine Position aus einer Reihe oder Positionen mit gleichem
Abstand in einem Kreis oder einer Reihe, die mit einem
Anschluss belegt sein kdnnen oder nicht.

2.6 Sichtindex

Ein Bezugsmerkmal (z. B. Zeichen, Fase, Kerbe, Nase, Ver-
tiefung usw.), mit dem die Position des ersten Anschlusses
gekennzeichnet wird.

2.7 Indexflache

Die Flache, in der ein Teil oder der gesamte Sichtindex liegen
muss.

2.8 Mechanischer Index

Ein Merkmal (z.B. Nase, Kerbe, Flache, Nut usw.) fur die
Ausrichtung bei der automatischen Bestlickung.

Der mechanische Index sollte mdglichst mit dem Sichtindex
Ubereinstimmen.

2.9 Indexmittellinie oder Bezugslinie

Eine Mittellinie durch ein sichtbares Indexmerkmal (z. B.
Nase), die zur Ausrichtung des Index mit der Position des
ersten Anschlusses verwendet wird.

210 Gitterbezugsecke

Die Position des ersten Anschlusses (aus Sicht der freien
Anschlussenden) in einem alphanumerischen Gittersystem.

2.11 Anschlussreihe

Eine Reihe von Anschlusspositionen mit gleichem Abstand,
die auf einer geraden Linie angeordnet sind.

2.12 Anschlusskreis

Eine Reihe von Anschlusspositionen mit gleichem Abstand,
die auf einem Kreis angeordnet sind.

2.13 Lehrzone

Eine Kontrollzone, innerhalb der die Lagetoleranzen der
Anschlussachsen oder die Ebenen der Anschlusssymmetrie
festgelegt sind.

214 Dichtsteg

Metallsteg, der sich zwischen den benachbarten Anschluss-
leitungen erstreckt und den Ausfluss der Vergussmasse
zwischen und entlang der Anschlussleitungen begrenzt.

2.15 Uberstand des Dichtsteges

Ein Uberstand ist das Vorhandensein von zusétzlichem
Metall, das Uber die Kante der Anschlussschulter hinaus-
reicht.

Die Breite des Uberstandes ist der senkrechte Abstand von
der festgelegten Anschlusskante zum auRersten Teil des
hervorstehenden Metalls. Die Lange des Uberstandes ist das
groRte Mall des vorstehenden Metalls parallel zur festge-
legten Anschlusskante (siehe Bild 1a).

216 Einzug des Dichtsteges

Ein Einzug ist das Fehlen von Metall, das eine Diskontinuitat
entlang des vorgesehenen Profils einer Anschlussschulter
verursacht.

Die Tiefe des Einzuges ist der senkrechte Abstand von der
festgelegten Anschlussschulterkante zur innersten Kante
des Bereichs mit fehlendem Metall. Die Lange des Einzuges
ist das groRte Mall des Bereichs des fehlenden Metalls
parallel zur festgelegten Anschlusskante (siehe Bild 1b).
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Anschlussschulter

~—

Lange des
Uberstandes

A

]

Breite des

Uberstandes ’ )

Bild 1a: Vorsprung

217 Spritzhaut

Undurchsichtiges Vergussmaterial, das auf das fertige Teil
aufgebracht wird und sich auf den Raum auf, zwischen und/
oder um benachbarte Anschlussleitungen und die Gehause-
kanten erstreckt.

218 Presshaut zwischen den Anschlussleitungen

Undurchsichtiges Vergussmaterial, das auf eine Flache zwi-
schen benachbarten Anschlussleitungen aufgebracht wird,
die nach der Bearbeitung der Dichtstege zuriickbleibt.

2.19 Uberstand

Uberstehendes Kunststoff oder Metall, der (das) nach dem
Einpressen und Schneiden/Stanzen/Trennen stehenbleibt.

2.20 FormschlieRgrat

Uberstehendes Metall, das nach der Trennung des Geh&u-
ses vom Tragerstreifen im FormschlieRbereich stehenbleibt.

3 Querverweisungen zu den Gehédusen

Die Einteilung in Gehausebauformen fiir Halbleiterbauele-
mente nach IEC 60191-4 wurde durch die Formbeschrei-
bungen mit den folgenden Formen 1 bis 5 ersetzt. Die
Querverweisungen auf die Formen 1 bis 5 dienen nur der
Information.

Die Querverweisungen werden mit den Zeichnungen nach
Anhang B wie folgt erreicht.

3.1 Form 1 (axial) — Bilder B.1, B.2, B.3, B.4, B.5und B.6
3.2 Form 2 (axial) — Bilder B.7, B.7a, B.8 und B.9
3.3 Form 3 (axial) — Bilder B.10, B.11 und B.12

Anschlussschulter

e

Lange des

Einzuges ’

Y -

Tiefe des
Einzuges

Bild 1b: Einzug

3.4 Form4 (peripher) — Bilder B.13, B.14, B.15, B.16,
B.16a, B.17 und B.18

3.5 Form 5 (Sonderform)

Diejenigen Formen, fir die in Anhang B keine Beispiele
angegeben werden, beziehen sich auf Kombinationen von
axialen und peripheren Formen oder auf solche Formen, die
aus anderen Griinden nicht in die Kategorien axial oder
peripher eingeordnet werden konnen, z.B. Gehause ohne
AnschlUsse.

4 Kennzeichnung von Anschliissen —
Benummerung der Anschliisse

Die Anschlisse von Bauelementen sollten maoglichst nach
folgenden Regeln gekennzeichnet werden.

4.1 Bauelemente mit linear angeordneten
Anschliissen (siehe Bild B.2)

Die Anschlisse werden so angesehen, als wenn sie von
ihren freien Enden aus betrachtet werden. Der Anschluss,
der dem Sichtindex am nachsten ist, sollte als Nr. 1 benum-
mert werden, die weiteren Anschliisse sollten fortlaufend ab
Anschluss Nr. 1 benummert werden.

4.2 Bauelemente mit Anschliissen in einer
kreisformigen Anordnung
(siehe Bilder B.10 und B.11)

Die Anschlisse werden so angesehen, als wenn sie von
ihren freien Enden aus betrachtet werden. Der Anschluss,
dessen Mittelpunkt sich hinter der Bezugslinie des Sichtindex
befindet, sollte als Nr. 1 benummert werden, die weiteren
Anschliisse sollten fortlaufend im Uhrzeigersinn ab
Anschluss Nr. 1 benummert werden.
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Wenn die Auslassung eines Anschlusses in einer Anordnung
mit ansonsten gleichen Abstanden die Bezugslinie darstellt,
dann sollte die Position des ausgelassenen Anschlusses
nicht benummert werden; jedoch muss bei einer feststehen-
den modularen Schaltkreisanordnung jede Position eines
ausgelassenen Anschlusses benummert werden, die nicht
die Bezugslinie festlegt.

4.3 Bauelemente mit Anschliissen in mehreren
kreisformigen Anordnungen (siehe Bild B.12)

Die in 4.2 angegebenen Regeln werden folgendermafien
angewendet: die Anschlisse, die sich auf dem Rasterkreis
mit dem groRten Durchmesser befinden, sollten mit A1, A2,
A3 usw. benummert werden; die Anschlisse, die sich auf
den Rasterkreisen mit verringertem Durchmesser befinden,
sollten fortlaufend mit B1, B2, B3 usw., C1, C2, C3 usw.
benummert werden.

4.4 Bauelemente mit Anschliissen an einem
quadratischen oder rechteckigen Umfang
(siehe Bilder B.1, B.3, B.4, B.6, B.7, B.7a, B.8,
B.9, B.13, B.14, B.25, B.16, B.16a, B.17 und
B.18)

Die sichtbare Kennzeichnung auf der Oberseite des Bauele-
mentes sollte gegeben sein. Die Kennzeichnungshilfe fir
den Anschluss Nr. 1 sollte ebenfalls gegeben sein. Diese
Kennzeichnungen diirfen kombiniert werden.

Sofern eine Kennzeichnung des Anschlusses Nr. 1 auf der
Unterseite des Gehauses gefordert ist, sollte folgende Ver-
einbarung angewendet werden (siehe Bilder H.1 und H.2).

Die Anschlusspositionen sollten fortlaufend entgegen dem
Uhrzeigersinn um den Umfang des von oben betrachteten
Bauelementes benummert werden. Der Anschluss Nr. 1
muss die erste Position sein, die sich entgegen dem Uhrzei-
gersinn von der Kennzeichnungshilfe aus befindet.

Jeder Anschluss muss mit seiner Positionsnummer gekenn-
zeichnet werden. Dabei brauchen nicht an samtlichen
benummerten Positionen Anschliisse vorhanden sein,
jedoch missen die vorhandenen Anschlisse ihre Positions-
nummer erhalten.
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Wenn ein Anschluss mehr als eine Anschlussposition ein-
nimmt, dann sollte dieser Anschluss mit der Nummer der
ersten und letzten belegten Anschlussposition benummert
werden, wobei diese beiden Nummern durch einen Schrag-
strich voneinander getrennt werden.

(Ein theoretisches Beispiel wird in Bild 2 dargestellt.)

Sofern das Bauelement mehr als zwei Anschlussreihen in
einer Richtung besitzt, weil das Abbiegen der in einer Ebene
heraustretenden Anschlisse in mehr als zwei Ebenen vorge-
nommen wurde, sollten die Anschlisse fortlaufend entspre-
chend ihrer Austrittspositionen aus dem Korper des
Bauelementes benummert werden.

(Ein theoretisches Beispiel wird in Bild 3 dargestellt.)

4.5 Bauelemente mit Anschliissen in drei oder
mehr rechtwinklig zueinander verlaufenden
Reihen (siehe Bild B.5)

1) Die Anschlusspositionen sollten sich in einem rechtwink-
ligen Netz mit gleichem Rasterabstand bezliglich beider
Richtungen befinden.

2) Die Anschlusspositionen missen benummert werden,
unabhangig davon, ob ein Anschluss vorhanden ist oder
nicht.

3) Bei Ansicht des Bauelementes von den freien Enden der
Anschliisse und der links unten liegenden Indexflache:

a) wird die erste senkrechte Reihe mit 1 benummert, die
weiteren senkrechten Reihen werden fortlaufend ab 1
benummert;

b) erhalt die erste waagerechte Reihe den Buchstaben A,
die weiteren waagerechten Reihen werden in alpha-
betischer Reihenfolge von A ab bezeichnet (ohne
Anwendung der Buchstaben |, O, Q, S, X und Z).

(In Bild C.2 wird ein Beispiel fur dieses Bezeich-
nungssystem dargestellt.)

4) Sind mehr als 20 Reihen mdglich, missen die Reihen
nach der Y-Reihe (die 21. Reihe) einen alphabetischen
Vorsatz erhalten, AA, die 22. Reihe AB usw.

__i___

-
[
n
w
>

= e e o —

— T IO |

v

Bild 2: Theoretisches Beispiel, auf dem die Benummerung der Anschliisse eines Bauelementes dargestellt wird,
bei dem die Anschliisse auf einem rechteckigen Umfang angeordnet sind und einige Anschliisse mehr als eine
Anschlussposition belegen
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Bild 3: Beispiel fiir die Benummerung der Anschliisse eines ,,QUIL“-Gehéduses

(In Bild C.2 wird ein Beispiel firr ein Bauelement angegeben,
das zwei Reihen dicht an den Kanten der Langsseiten des
Gehauses besitzt und dessen Rasterabstand in der einen
Richtung ,e“ und in der anderen Richtung ,2¢“ betragt und
bei dem die beiden inneren Reihen einen Abstand von ,20e"
haben.)

5 MaRe und Buchstabensymbole

5.1 Aufsetzhéhe (4)

Abstand von der Aufsetzebene bis zum héchsten Punkt des
Gehauses.

5.2 Abstandshohe (44)
Abstand zwischen der Aufsetzebene und der Grundebene.

5.3 Gehausehodhe (4,)

Abstand von der Grundebene bis zum hochsten Punkt des
Gehauses.

5.4 Anschlusskreisdurchmesser

(Da, Day, Dag usw.)
Durchmesser des Kreises, auf dem die Anschlusspositionen
angeordnet sind. Ja sollte fir den groRten Durchmesser des
Rasterkreises verwendet werden, sofern mehr als ein
Rasterkreis vorhanden ist.
5.5 AbstandshauptmaR (B)

GroRtes Mall des Abstandsquerschnittes.

5.6 AbstandsnebenmaR (5,)
Kleinstes MaR des Abstandsquerschnittes.

5.7 Abstandsdurchmesser (JB)
Durchmesser des Abstandsquerschnittes.

5.8 Anschlussbreite (b)
Grofites Mal des Querschnittes eines Anschlusses.

5.9 Weitere Anschlussbreiten (b4, by, b3 usw.)

5.10 Anschlussdurchmesser (Jb, @b, &b4, Db,
Db usw.)
Durchmesser des Kreises, der einen Anschluss umschreibt.

ANMERKUNG: @b, und Db, beziehen sich ublicherweise
auf Durchmesser, die innerhalb einer festgelegten

Anschlusslange strenger kontrolliert werden (siehe Bilder
B.10 und B.11).

5.11 Anschlussdicke (c)
Kleinstes Mal} des Querschnittes eines Anschlusses.

5.12 Gehauselange (D)

GroRtes Mall des Gehauses, Anschliisse ausgenommen,
das in einer Ebene parallel zur Aufsetzebene gemessen
wird.

ANMERKUNG: Wenn sich die Anschlisse fiir die Montage
nur an zwei gegenuberliegenden Seiten befinden, wird
angenommen, dass sie in der Richtung der Breite (E)
verlaufen (siehe Bild B.16a).

5.13 Weitere Gehauselange(n) (D4, D, usw.)
Weitere Gehauselange(n), liblicherweise kleiner als D.

5.14 Gehausedurchmesser (JD)

GroRter Durchmesser des Gehauses, Anschliisse ausge-
nommen, der in einer Ebene parallel zur Aufsetzebene
gemessen wird.

5.15 Weitere(r) Gehdusedurchmesser (JD,, YD,
usw.)

Weitere(r) Gehausedurchmesser, Ublicherweise kleiner als
aD.

5.16 Linearer Abstandszwischenraum (lineare
Abstandszwischenrdaume) (d, d4, do, d, dg
usw.)

Linearer Abstand bzw. lineare Abstande zwischen den lIst-
positionen der Abstandsmittelpunkte.

5.17 Gehausebreite (F)

Kleinstes Mall des Gehauses, Anschliisse ausgenommen,
das in einer Ebene parallel zur Aufsetzebene gemessen
wird.

5.18 Weitere Gehausebreite(n) (£, £5 usw.)
Weitere Gehausebreite(n), Ublicherweise kleiner als E.
5.19 Linearer Anschlussabstand (e, ¢4, e,, ey, e

usw.)

Linearer Abstand zwischen den
Anschlussmittelpunkte.

Istpositionen  der
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5.20 Flanschzonenhohe (F)

Gesamtmall der Flanschzone, einschliellich jeder Hohl-
kehle, das von der Grundebene aus gemessen wird.

5.21 Flanschhdhe (F4)

MaR des Flansches ohne Hohlkehle.

5.22 Gehauseldangszone (Gp)

Lange einer Zone, die die tatsachliche Gehauselange, Unre-
gelmaRigkeiten des Gehaduses und den unkontrollierten
Anteil der peripheren Anschliisse enthalt, die bei einer Mon-
tage in Langsrichtung vorliegt.

5.23 Gehausebreitenzone (Gy)

Lange einer Zone, die die tatsachliche Gehausebreite, Unre-
gelmaRigkeiten des Gehaduses und den unkontrollierten
Anteil der peripheren Anschliisse enthalt, die bei einer Mon-
tage in Breitenrichtung vorliegt.

5.24 Gehausedurchmesserzone (JG)

Lange einer Zone, die den tatsachlichen Gehausedurch-
messer, Unregelmafigkeiten des Gehauses und den unkon-
trollierten Anteil der peripheren Anschliisse enthalt, die bei
einer strahlenformigen Montage vorliegt.

5.25 Gesamtlénge (Hp)

GroRtes Gesamtmal der peripheren Anschliisse, einschliel3-
lich der Gehauselange, die bei einer Montage in Langsrich-
tung vorliegt.

5.26 Gesamtbreite (/y)

GroRtes Gesamtmal der peripheren Anschliisse, einschlie-
lich der Gehausebreite, die bei einer Montage in Breitenrich-
tung vorliegt.

5.27 Gesamtdurchmesser (JH)

GroRter Gesamtdurchmesser der peripheren Anschlisse,
der bei einer strahlenformigen Montage vorliegt.

5.28 Indexhohe oder -tiefe (/)
Hohe oder Tiefe des Indexmerkmals.

5.29 Indexbreite (/)
Breite des Indexmerkmals.

5.30 Indexldnge (k)
Lange des Indexmerkmals.

sHok
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Bei zylindrischen Gehausen wird die Indexlange (z. B. Nase)
vom Istdurchmesser @D des Bauelementes aus gemessen.

5.31 Anschlusslange(n) (L, L)

Lange(n) des Anschlusses, der (die) fir die Montage verflg-
bar ist (sind), gemessen von der Aufsetzebene.

ANMERKUNG: Lj bezieht sich Ublicherweise auf den Teil
des Anschlusses, fir den der Durchmesser @b, streng
kontrolliert wird (siehe Bild B.11).

5.32 Anschlusslange(n) (Lp, Lg)

Kontrollierte Anschlusszone(n) fiir die Montage, gemessen
von den Enden der peripheren Anschlisse.

5.33 Anschlusslédnge(n) (L4, Lo, L3 usw.)

Anschlusslange(n), die von der Grundebene aus gemessen
wird (werden).

ANMERKUNG: L, bis L, bezieht sich liblicherweise auf den
Teil des Anschlusses, fir den der Durchmesser @b,
streng kontrolliert wird.

5.34 Montagelange (Mp)

Abstand, der parallel zur Aufsetzebene in D-Richtung zwi-
schen den AuBenflaichen der &auRBeren Anschlussreihen
gemessen wird, wenn das Bauelement vollstandig in die
Bohrungen einer gegebenen Lehre eingesetzt ist (siehe
Anmerkungen 1 und 2 zu 5.35).

5.35 Montagebreite (M)

Abstand, der parallel zur Aufsetzebene in E-Richtung
zwischen den AuRenflachen der duReren Anschlussreihen
gemessen wird, wenn das Bauelement vollstandig in die
Bohrungen einer gegebenen Lehre eingesetzt ist.

ANMERKUNG 1: Mp (Mg) wird zwischen zwei Ebenen
gemessen, die senkrecht zur Aufsetzebene verlaufen und
die AuRenflachen der Anschliisse auf den Auenreihen an
ihrem entferntesten Punkt Gber der Aufsetzebene berlihren,
wenn sie parallel zur Quer-(Langs-)Mittellinie (Mittellinie in
E-(D-)Richtung) des Bauelementes betrachtet werden.

Bild 4 zeigt ein Beispiel fir die Bohrungen einer Lehre fir

QUIL-Gehause, in die das Bauelement eingesetzt wird.

ANMERKUNG 2: Mp(Mg) max. wird so ausgewahlt, dass es
gleich der Summe des Abstandes der Anschlussreihen
und dem Durchmesser der Montagebohrung ist, aufge-
rundet auf die erste Stelle nach dem Komma.

+ [°]

'69 2 001 @ 21,00 £+ 0,05

_ [/ f
Il
' ! ! Querrichtung
<b£\ (E-Richtung)
/1
f N [/ (
N Az ¥
L\ 1 ¥) j/
[e] | [e] | [e]
- 7§L /;L

Langsrichtung
(D-Richtung)

Bild 4: Beispiel fiir die Bohrungen in einer Lehre fiir QUIL-Gehause
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5.36 Anzahl der Anschlusspositionen ()

Gesamtanzahl modglicher Anschlusspositionen entspre-
chend dem festgelegten Bezeichnungssystem flr die
Anschlusspositionen. Die tatsachliche Anzahl vorhandener
Anschlisse darf kleiner als (n) sein.

5.37 Zulassige Anzahl nicht belegter
Anschlusse (n4)

GroRte Anzahl von Anschlusspositionen, die frei gelassen

werden dirfen.

5.38 Durchmesser der Bohrung fiir die
Gehausebefestigung (Jp)

Durchmesser der Gehausebohrung fiir Montagezwecke.

5.39 Anschlussaustrittshohe (Q)

Abstand von der Aufsetzebene bis zur Unterseite des
Anschlusses, an der er aus dem Gehause austritt.

5.40 AnschlussaustrittsmaR (Q)

Abstand von der Oberseite des Gehauses zur oberen Flache
des Anschlusses, an der er aus dem Gehause austritt.

5.41 Weitere AnschlussaustrittsmaRe

(Q2, Q3 usw.)

Mafe von weiteren Anschlussmerkmalen.

5.42 Gehauseiiberstand (Gehauseiiberstande)
(Z, Z1, ZZ USW.)

Abstand von der Istposition eines Anschlusses am Ende bis

zum aufersten Gehauserand.

In dem Fall, wo die Anschliisse Uber das Gehause ragen,

missen Z und Z; als Null festgelegt werden. Negative MaRe

diirfen nicht verwendet werden.

Der Uberstand am entgegengesetzten Ende des Gehauses

muss mit Z, bezeichnet werden, sofern er abweichend von Z

ist (siehe Bild B.1).

ANMERKUNG: Es wird empfohlen, dass die Kleinst- und
GroRtwerte von Z (Z,) eine der folgenden Beziehungen
erflllen:

N

=<

N NIR

<Z<e

NI

e</=< §2§ usw.

5.43 Indexbezugswinkel (a, a,, agusw.)

Winkelabstand zwischen dem Indexmerkmal (Bezugsmess-
groRe) und der Istposition des ersten Anschlusses auf einem
Anschlusskreis.

ay, sollte fir den Winkelabstand zwischen dem Indexmerk-
mal und dem ersten Anschluss verwendet werden, der sich
auf dem Kreis mit dem gro3ten Durchmesser befindet.

5.44 Anschlusswinkelabstand (8, 84, Bz usw.)

Winkelabstand zwischen den Istpositionen der Anschlussmit-
telpunkte.

Ba bezieht sich auf den groBten Kreisdurchmesser.

5.45 Grundflachenwinkel (v, y4, 75 usw.)

Weitere Winkelmerkmale, die sich auf die Grundflache
beziehen.

5.46 Anschlusswinkelspreizung (0)

Winkel zwischen dem Anschluss und einer senkrecht zur
Aufsetzebene verlaufenden Linie.

5.47 Gehausewinkel (84, 8, usw.)

Weitere, mit dem Gehause in Verbindung stehende Winkel-
merkmale.

6 Zeichnungsaufbau
Es gelten die Anforderungen nach 1.1 in IEC 60191-1.

7 BemafBung und Toleranzen

Es gelten die Anforderungen nach 1.2 in IEC 60191-1, aus-
genommen 1.2.9.

Weiterhin sind die in ISO 1101 angegebenen Grundsatze
anwendbar. Die Grenzwerte, die Ublicherweise fur die in
Abschnitt 5 aufgefiihrten MaRe angegeben werden sollten,
sind in der Tabelle in Anhang A enthalten.

8 Umrechnung von MaRen in Zoll und
Millimeter sowie Rundungsregeln

Es gelten die Anforderungen nach 1.3 in IEC 60191.

9 Festlegung der Familien
(Nur zur Information, siehe auch Abschnitt 3.)

9.1 Familie der Form 1
In Bearbeitung.

9.2 Familie der Form 2
In Bearbeitung.

9.3 Familie der Form 3
Die Familie der Form 3 wird mit der folgenden Aufstellung

feststehender Male festgelegt (Beispiele werden in den Bil-
dern B.10 bis B.12 dargestellt).

Rasterkreisdurchmesser der Anschlisse @a nom.*

Anschlussdurchmesser @by min.
@b, max.

Gehausedurchmesser @D max.

9.4 Familie der Form 4

Die Familie der Form 4 wird mit der folgenden Aufstellung
feststehender Male festgelegt (Beispiele werden in den
Bildern B.13 bis B.18 dargestellt).

Aufsetzhdhe A max.
Anschlussbreite b min.
b max.
Anschlussdicke cmin.
¢ max.
Linearer Anschlussabstand enom.*
Gehéausebreitenzone Gg max.
und/oder
Gehéauseléngszone Gp max.
Anschlusslénge Lp min., Lg min.
Gesamtbreite Hg min.
Hg max.
und/oder
Gesamtlange Hp min.
Hp max.

10 Beispiele fiir Zeichnungen
Siehe Anhang B.

11 Entwurfsverfahren fiir die MaBe der
Gehause von integrierten Schaltungen

11.1 Gehausefamilie der Form G fiir integrierte
Schaltungen

Siehe Anhang D.

* D.h. die geometrische Istposition
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11.2 Gehause der Form G fiir die automatische — bei Flachgeh&usen befindet sich der Anschluss Nr. 1 an
Bestiickung dem Ende des Tragers mit einem Orientierungsaus-
Siehe Anhang E. schnitt (siehe Bild 6).

12 Regeln fiir die Aufnahme von Gehausen
integrierter Schaltungen in Tragern

Bauelemente, die auf Tragern geliefert werden, missen so
angeordnet sein, dass sich die Anschlussposition Nr. 1 an

13 Biegen der Anschliisse von
QUIL-Gehé&usen

der Seite mit dem Orientierungsschlitz befindet: 1) Wie in 4.4 festgelegt, muss die Position des Anschlusses

— bei Dual-in-line-Gehausen befindet sich der Anschluss Nr. 1 die erste Position entgegen dem Uhrzeigersinn von
Nr. 1 an dem Ende des Tragers mit zwei Orientierungs- der Kennzeichnungshilfe aus sein, wobei das Bauele-
ausschnitten (siehe Bild 5); ment von oben betrachtet wird.

Orientierungsausschnitte

/ \ Orientierungsschlitz

= ~ ~E
1 ]

Anschluss Nr. 1

obere Flache des Bauelementes

O 0 ()

\ Orientierungsausschnitt

ANMERKUNG: Die MaRe dieses Tragers sind von den entsprechenden Dual-in-line-Gehausen abhangig, aber seine genaue
Form ist nicht vorgeschrieben.

Bild 5: Beispiel fiir einen Trager fiir Dual-in-line-Gehause, das das empfohlene Verfahren fiir die Festlegung des
Anschlusses Nr. 1 mit Orientierungsschlitz und -ausschnitten zeigt

Orientierungsausschnitte

/ \ Orientierungsschlitz
l | . | [
! ] [ / \

NS
Anschluss Nr. 1

)

r

(

obere Flache des Bauelementes

@) O

)

Orientierungsausschnitt

ANMERKUNG: Die Malle dieses Tragers sind von den entsprechenden Flachgehdusen abhangig, aber seine genaue Form ist
nicht vorgeschrieben.

Bild 6: Beispiel fiir einen Trager fur Flachgehduse, das das empfohlene Verfahren fiir die Festlegung des
Anschlusses Nr. 1 mit Orientierungsschlitz und -ausschnitten zeigt
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2) Der Anschluss Nr. 1 muss so gebogen werden, dass sich 14 Anschlussstiftmatrizen
das freie Ende dieses Anschlusses in der Reihe der
Anschlussenden befindet, deren axialer Abstand e, Siehe Anhang F.

betragt, mit anderen Worten, in der Reihe, die der
Gehauseseite, aus der die Anschliisse austreten, am

nachsten ist. 15 Regeln fiir die Ausrichtung von
ANMERKUNG: Regel 2 sollte ohne Einschrankung fiir asym- Gehausen integrierter Schaltungen in

metrisch versetzte QUIL-Gehause gelten (siehe Bild 7). Bestﬁckungs- und Versandtrégern wie

Fir symmetrisch versetzte QUIL-Gehduse ist diese zum Beispiel Haftmagazine und Schienen

Empfehlung vorzugsweise zu befolgen, wenn ein neues

Gehause entworfen wird (siehe Bilder 8 und 9). Siehe Anhang G.

ASYMMETRISCH VERSETZTES QUIL-GEHAUSE
(Zeichnungsbeispiel)

ol ol
UUL_I Ul_l

Draufsicht

Bild 7: Normierte Version

SYMMETRISCH VERSETZTES QUIL-GEHAUSE
(Zeichnungsbeispiele

)
“ Jjﬂﬂ o

n—1 n-—2

&, e,
l 2 1 2 3
\ U U
Draufsicht
Bild 8: Bevorzugte Version
n n—1 n—2
€, e,

Draufsicht

Bild 9: Zulassige Version
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Anwendbare Grenzwerte fiir die MaRe von Gehdausebauformen fiir integrierte Schaltungen

Wenn fir die bestimmte erstellte Zeichnung zutreffend, sollten die in der folgenden Tabelle aufgefiihrten MaRe mit den
zugehodrigen Buchstabensymbolen angegeben werden.

ANMERKUNG: Der Buchstabe ,X" in den Spalten fir ,Form“ bedeutet, dass das zutreffende Maf} auf einer Zeichnung festgelegt
werden darf, die in diese Form eingeordnet ist.

Die funf Formen sind die in Abschnitt 3 beschriebenen. Aufgrund zu erwartender Abweichungen wurden fiir Form 5 keine Werte

aufgenommen.
. peri- Sonder-
Buchstaben- Mal axial pher form Grenzen
symbol
Form1 | Form2 | Form3 | Form4 | Form 5 min. nom. max.

A Aufsetzhohe X X X X - - max
Ay Abstandshéhe X X X X min - -
Ay Gehausehdhe X X X X min.? — max
Da, Day, Dag | Anschlusskreisdurchmesser - - X - - nom.” -
B3 Abstandshauptrichtung X X X X min. - max.
B® Abstandsnebenrichtung X X X X min. - max.
@B3 Abstandsdurchmesser X X X X min. - max.
b3 Anschlussbreite X X - X min. - max.
by, by, b3® weitere Anschlussbreite(n) X X - X - - max
@b, Bb,, Anschlussdurchmesser X X X X - - max
@b3)

Dby, Dby Anschlussdurchmesser X X X X min. - max.
c? Anschlussdicke X X - X min. - max.
D Gehauselénge X X2 - X2 - - max.
Dy, Dy weitere Gehauseldnge(n) X X - min.") - max.2)
@D Gehausedurchmesser - - - - max.
@Dy, DD, weitere Gehause- - - min.") - max.?)

durchmesser

d, dy, dy, dy, linearer Abstandszwischen- X X X X - nom.* -
dp raum

E Gehéusebreite X X2 - X2 - - max.
Ey E, weitere Geh&usebreite(n) X - min.") - max.?)
e, eq, ey, eu, e | linearer Anschlussabstand X X4 - nom.* -
F Flanschzonenhdhe X - X - min. - max.
F Flanschhohe X - - min.!) - max.
Gp Gehauselangszone - - - X - - max.
Gg Gehausebreitenzone - - - X - - max.
oG Gehausedurchmesserzone - - - X - - max.
Hp Gesamtlange - - - X min. - max.
Hg Gesamtbreite - - - X min. - max.
OH Gesamtdurchmesser - - - X min. - max.
h Indexhdhe oder -tiefe X min.") - max.?)
Jj Indexbreite X X X X min.") - max.2)
Erklarung der Anmerkungen siehe Tabellenende
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axial peri- | Sonder- Grenzen
Buchstaben- MaR pher form
symbol
Form1 | Form2 | Form 3 | Form 4 Form 5 min. nom. max.
k Indexlange X X X X min.") - max.2)
L, Ly® Anschlusslange(n) X X X - min - max.2)
L, Anschlusslange X X X - - - max
Ly, Lg% Anschlusslange(n) X X X - min.") - max.2)
Lp, Lg® Anschlusslange(n) - - - X min. - -
Lg Lange der Lehrzone X X X X - - max
Mp Montagelange - X - - - - max
Mg Montagebreite - X - - - - max
n Anzahl der X X X X - nom -
Anschlusspositionen
1y zuldssige Anzahl nicht X X X X - - max.
belegter Anschlisse
@p Bohrungsdurchmesser fiir X X X X min® | nom® | max®
die Gehausebefestigung
(0] Anschlussaustrittshéhe - X - X min. - max.
04 Anschlussaustrittsmal - X - X min.") - max.?)
05, 05 weitere(s) Anschluss- - X - X min.") - max.?)
austrittsmaf(e)
Z, 74, Z, Gehauseliberstand X X - X - - max.”)
(-Uberstande)
a, ay, o Indexbezugswinkel - - X - - nom.” -
B, Ba, Bs Anschlusswinkelabstand - - X X - nom.” -
Y, Y1, Vo Winkelmerkmale, die auf die - - X X min. D) - max.2)
Grundflache bezogen sind
0 Anschlusswinkelspreizung - X - - min. - max.
0, 6, Winkelmerkmale, die auf das X X X X min. ") - max.2)
Gehause bezogen sind

1)
2)
3)

4)
5)
6)

7

Wenn angemessen, darf das Kleinstmal} weggelassen werden.

Wenn angemessen, darf das GroRtmall weggelassen werden.

Um in derselben Zeichnung zwischen Haupt- und Nebenmalen oder Durchmessern unterschiedlicher Zwischenrdume oder
zwischen Breiten, Dicken oder Durchmessern unterschiedlicher Anschliisse zu unterscheiden, dirfen mit den Buchstaben-
symbolen B, By, @B, b, by, by, b3, @b, Dby, Dby, Bb; und c die Zeichen (') fir das wichtigste MaR, (") fur das zweit-
wichtigste Mal® usw. verwendet werden.

Nur fir Anschlusspositionen in einer geraden Linie.

Fur Anschlisse unterschiedlicher Langen dirfen die Buchstabensymbole L,, ly, I, L, usw. verwendet werden.

Fir Bohrungen mit Nenndurchmessern tber 4 mm (0,157 Zoll) muss die Bohrung vorzugsweise unter Bezug auf eine
BolzengroRe bemessen werden; zusatzlich dirfen Kleinst- und GréRtmaf des Bohrungsdurchmessers angegeben werden,
wenn gewUlinscht. Fir Bohrung mit einem Nenndurchmesser von kleiner oder gleich 4 mm (0,157 Zoll) sind das Kleinst- und
das Grofitmal gefordert.

Angaben zu Z unter Bezug auf g (z.B.Z< <Z<e).

)

NI ®
NI ®

* Geometrische Istposition wie in ISO 1101 definiert.
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