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Vorwort

Das Referenzdokument wurde von CENELEC am 22. September 1993 als EN 61079-1 genehmigt.

Nachstehende Daten wurden festgelegt:

— spétestes Datum der Verdffentlichung einer identischen nationalen Norm (dop): 1994-09-01

— spétestes Datum fiir die Zuriickziehung entgegenstehender nationaler Normen

(dow): 1994-09-01

Anhéange, die als “normativ” bezeichnet sind, gehdren zum Norm-Inhalt.
Anhénge, die als “informativ” bezeichnet sind, enthalten nur Informationen.
In dieser Norm ist Anhang A informativ und Anhang ZA normativ.

Anerkennungsnotiz

Der Text der Internationalen Norm 1EC 1079-1:1992 wurde von CENELEC als Europdische Norm ohne irgendeine Ab-

dnderung genehmigt.

Inhalt

Seite Seite
Hauptabschnitt 1 — Alilgemeines 3.5.3 Darstellung der Ergebnisse .................. 6
1.1 Anwendungsbereich ..................cov... 3 3.6 Intermodulation............... ... ... 7
1.2 Normative Verweisungen ...................... 3 3.6.1 Einleitung .................................. 7
1.3 Begriffe .. ..o 3 3.6.2 MeBverfahren ............... ... . ... .. ... 7
3.6.3 Darstellung der Ergebnisse .................. 7
Hauptabschnitt 2 — Allgemeine Bemerkungen 3.7 RauschmaB und Rauschtemperatur ............ 7
zu Messungen 871 Einleitung ....... .. .. 7
2.1 Aligemeine Bedingungen ...................... 3 3.7.2 MeBverfahren .......... i, 7
241 Einleitung ........ooveiiiiiriii i, 3 3.7.3 Darstellung der Ergebnisse .................. 8
2.1.2 MEBOIt .o oottt 3 38 GIT o e 8
2.1.3 Umgebungsbedingungen .................... 3 381 Einleitung .......... ... ... 8
214 Stromversorgung ............cceueiueeiann.. 3 382 MeBverfahren ............... ... il 8
2.1.5 Weitere Bedingungen ....................... 3 3.8.3 Darstellung der Ergebnisse .................. 9
2.2 Radiofrequenz-Eingangssignale ................ 4 3.9 Alternatives MeBverfahren fur G/T ............. 9
221 Einleitung .......oviriniiii i, 4 39.1 Einleitung ... 9
222 MeBsignale .............. i 4 39.2 MeBverfahren .............. ... .. ... 9
223 MeBfrequenzen ..............coceiiuiinieennn. 4 3.9.3 Darstellung der Ergebnisse .................. 10
2.2.4 Radiofrequenz-Eingangsschaltung ............ 4 3.10 Spiegelfrequenzunterdrickung ............... 10
2.25 Eingangssignalpegel ................. ... ... 4 3.101 Einleitung ........ ... o i 10
3.10.2 MeBverfahren ............ ... oo, 10
Hauptabschnitt 3 — MeBverfahren 3.10.3 Darstellung der Ergebnisse ................. 10
3.1 Polarisationsentkopplung ...................... 4 3.11 Nebenempfangsstellen ....................... 11
311 Einleitung ... ... 4 3111 Einleitung ... .. . 11
3.1.2 MeBverfahren ............. ... ... ... .. 4 3.11.2 MeBverfahren ................. ...l 1
3.1.3 Darstellung der Ergebnisse .................. 5 3.11.3 Darstellung der Ergebnisse ................. 11
3.2 Eingangsfehlanpassung ....................... 5 3.12 ZF-Intermodulationsabstand .................. 11
821 Einleitung .......... . 5 3121 Einleitung ... .. .. o i i i 11
822 MeBverfahren .......... ... i il 5 3.12.2 MeBverfahren ................. ..., 11
3.2.3 Darstellung der Ergebnisse .................. 5 3.12.3 Darstellung der Ergebnisse ................. 11
3.3 Ausgangsfehlanpassung ....................... 5 3.13 Frequenzstabilitdt des Oszillators ............. 12
331 Einleitung ........c i e 5 3131 Einleitung ....... ... ... ..., 12
3.3.2 MeBverfahren .......... ... i, 5 3.13.2 MeBverfahren .............. ... ... ... 12
3.3.3 Darstellung der Ergebnisse .................. 6 3.13.3 Darsteliung der Ergebnisse ................. 12
8.4 Verstérkungsfrequenzgang .................... 6 Bilder ..... ...t e 12 bis 23
342 Mebvertahren Il G Anhang A (informatv)  Literaturhinweise ... 24

3.4.3 Darstellung der Ergebnisse .................. 6 Anhang ZA (normativ) Andere in dieser Norm

3.5 Abhangigkeit des Ausgangssignaipegels

zitierte internationale Publikationen

vom Eingangssignalpegel ...................... 6 mit den Verweisungen auf die
3851 Einleitung ........ ... il 6 entsprechenden europdischen
352 MeBverfahren ................ . . il 6

Publikationen ............... Doc urﬁents

Document Sharing Hub

Full document details: DIN EN 61079-1:1994-02


http://www.avadocuments.com/doc/din-en-61079-1-1994-02
http://www.avadocuments.com/doc/din-en-61079-1-1994-02

Seite 3
EN 61079-1:1993

Hauptabschnitt 1 — Allgemeines

11 Anwendungsbereich

Diese Norm gilt fiir die AuBeneinheit eines Empfangers fir
den Direktempfang von Satelliten-Rundfunkibertra-
gungen im 12-GHz-Bereich. Dabei werden die durch
WARC BS-77 und RARC SAT-83 festgelegten Kanéle sowie
die in CCIR-Empfehlung 650 beschriebenen Systeme
zugrundegelegt.

Das Ziel dieser Norm besteht darin, die anzuwendenden
Bedingungen und MeBverfahren zu definieren. Diese Norm
legt keine Werte fiir die Wiedergabeeigenschaften fest.

Die AuBeneinheit besteht nach dem Begriff in Abschnitt 1.3
iblicherweise aus drei Teilen: der Antenne, dem Depolari-
sator mit wahlweise einsetzbarer Polarisationsweiche, und
dem SHF-Umsetzer. Die in diesem Teil der Norm beschrie-
benen Verfahren zur Messung der elektrischen Eigenschaf-
ten gelten insbesondere fiir die AuBeneinheit oder den
SHF-Umsetzer.

MeBverfahren firr den dazugehdrigen Satellitenempfanger
werden in Teil 2 dieser Norm beschrieben.

1.2 Normative Verweisungen

Die nachstehend aufgefiihrten Normen enthalten Bestim-
mungen, die dadurch, daB in diesem Text auf sie Bezug
genommen wird, Teile dieser Internationalen Norm werden.
Zum Zeitpunkt der Verdffentlichung waren die ange-
gebenen Ausgaben gliltig. Alle Normen unterliegen einer
stdndigen Uberarbeitung, und die Anwender dieser Inter-
nationalen Norm werden aufgerufen, die Anwendungs-
moglichkeit der jeweils neuesten Ausgabe der nach-
stehend aufgefiihrten Normen zu priifen. Die Mitgliedervon
ISO und IEC haben Verzeichnisse der jeweils giiltigen
Internationalen Normen.

IEC 107-1:1977 Recommended methods of measure-
ment on receivers for television broad-
cast transmissions — Part 1: General
considerations — Electrical measure-
ments other than those at audio-fre-

quencies

IEC 1079-2: 1992 Methods of measurement on receivers
for satellite broadcast transmissions in
the 12 GHz band — Part 2: Electrical
measurements on DBS tuner units

1.3 Begriffe
Die folgenden Begriffe gelten fiir diese Norm:

Die AuBeneinheit ist ein Bestandteil eines Empféangers fiir
Satelliten-Rundfunkiibertragungen im 12-GHz-Bereich
und besteht aus drei wesentlichen Teilen:

a) der Antenne einschlieBlich des Hornstrahlers zum
Empfang der vom Satelliten abgestrahlten Signale;

b) dem Depolarisator zur Wandlung von zirkularer in
lineare Polarisation sowie einerwahlweise einsetzbaren
Polarisationsweiche, die zwei mit unterschiedlicher
Polarisation empfangene Signale trennt und zwei un-
abhangige SHF-Ausgangssignale abgibt;

¢) dem SHF-Umsetzer (auch “low noise converter
(LNC)” oder “low noise block converter (LNB)” genannt)
zur Umsetzung der im 12-GHz-Bereich empfangenen
Signale auf eine Zwischenfrequenz (haufig als erste ZF
bezeichnet), die iiblicherweise im Bereich zwischen
etwa 1 GHz und 2 GHz liegt und auf eine oder mehrere
Satellitenempfanger gegeben wird, durch welche die
Demodulation und Dekodierung der Empfangssignale
erfolgt.

Hauptabschnitt 2 — Allgemeine Bemerkungen zu Messungen

21 Aligemeine Bedingungen
21.1 Einleitung

Die Messungen miissen unter den folgenden Bedingungen
durchgefiihrt werden, damit wiederholbare Ergebnisse
sichergestellt sind. Bei den hier beschriebenen Verfahren
wird die Verwendung der folgenden Ubertragungssysteme
vorausgesetzt: NTSC mit Untertrdger fiir Digitalsignale,
B-MAC, C-MAC/Paket, D-MAC/Paket und D2-MAC/Paket.
Informationen liber diese Systeme kénnen den in Anhang A
aufgefiihrten Literaturhinweisen enthommen werden.

21.2 MeBort

Die Messungen miissen an einem Ort durchgefiihrt werden,
der frei ist von externen radiofrequenten Storeinflissen.
Wenn Stoéreinfliisse nicht ausgeschlossen werden kénnen,
dann missen die Messungen in einem abgeschirmten
Raum durchgefiihrt werden.

2.1.3 Umgebungsbedingungen

Die Hauptabschnitte drei, vier und fiinf der IEC 107-1 miis-
sen angewendet werden.

2.1.4 Stromversorgung
2.1.4.1 Vorspannungsnetzwerk

Zur Messung der Eigenschaften einer AuBeneinheit ist es
erforderlich, sie ohne Beeinflussung des Ausgangssignals

Full document details: DIN EN 61079-1:1994-02

mit einer Wechsel- oder Gleichspannung zu versorgen. Zu
diesem Zweck kann ein Vorspannungsnetzwerk wie in Bild 1
verwendet werden.

ANMERKUNG: Eine Verpolung des Vorspannungs-
netzwerks (siehe Bild 2) kann Beschaddigungen
hervorrufen.

2.1.4.2 Nennspannung

Soweit nicht anders festgelegt, darf die an den Priifling
wéhrend der Messung anzulegende Wechsel- oder Gleich-
spannung um nicht mehr als + 2% von der Nennbetriebs-
spannung abweichen.

Wenn lediglich ein Spannungsbereich angegeben ist, so
muB als Nennspannung der Mittelwert dieses Bereichs
verwendet werden. Die Messungen miissen — wie in den
folgenden Abschnitten dargelegt — an den Grenzwerten
des angegebenen Bereichs wiederhoit werden.

21.5 Weitere Bedingungen
2.1.5.1 Fehlergrenze der MeBgerite

Die Fehlergrenze der verwendeten MeBgerate muB, soweit
bekannt, entweder in Prozent oder Dezibel angegeben wer-
den, je nachdem, welche Angabe geeigneter ist. Alternativ
dazu ist auch die Angabe der Genauigkeitsklasse zuldssig,
die in entsprechenden Verdffentlich gen (in Beratuni:)

festgelegt ist. uments
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21.5.2 Einlaufzeit

Die Eigenschaften einer AuBeneinheit kénnen noch einige
Zeit nach Anlegen der Versorgungsspannung Schwankun-
gen unterworfen sein. Soweit nicht anders festgelegt, sollte
mit den Messungen erst nach Stabilisierung der Eigen-
schaften begonnen werden.

2.2 Radiofrequenz-Eingangssignale
2.21 Einleitung
Die folgenden Eingangssignale miissen verwendet werden.

2.2.2 MeBsignale

Soweit nicht anders festgelegt, miissen Dauerstrich-RF-
Signale verwendet werden.

2.2.3 MeBfrequenzen

Soweit nicht anders festgelegt, miissen MeBfrequenzen in
der Ndhe der Nenntragerfrequenz jedes Rundfunkkanals
verwendet werden, je nach den Normen des Landes bzw.
der Lénder, in denen die Anlage eingesetzt werden soll.

2.2.4 Radiofrequenz-Eingangsschaltung

Je nach Ausfithrung des Eingangs der zu priifenden Anlage
kann das RF-Eingangssignal auf drei verschiedene Arten
zugefiihrt werden:

a) mit Hilfe eines Hohlleiters, dessen Flansch und
Querschnitt kompatibel zum Eingang des Priiflings
sind;

b) mit Hilfe eines Koaxialkabels und Steckverbinders,
der kompatibel zum Eingang des Priiflings ist;

c¢) mit Hilfe einer Sendeantenne, die ein Feld mit dem
gewiinschten Pegel an einer Empfangsantenne erzeugt,
von der das elektrische Eingangssignal fiir den Priifling
geliefert wird.

Sind zwei oder mehr Signale anzulegen (Zwei- oder Mehr-
signal-MeBverfahren), so miissen geeignete Koppel-
netzwerke wie Hybridkoppler oder Richtkoppler mit dem
angegebenen Wellenwiderstand zur Zusammenschaltung
derverschiedenen MeBsenderverwendet werden.Alle nicht
verwendeten Anschliisse missen mit angepaBten Last-
widerstanden abgeschlossen werden.

Wird die in ¢) beschriebene Eingangsschaltung verwendet,

dann sind die Signale der verschiedenen MeBsender vor

dem Anlegen an die Sendeantenne zusammenzuschalten.
ANMERKUNG: Es sind alle Ausfithrungen eines
Hybridkopplers wie z.B. magisches T, Hybrid-Ring-
verzweigung (Rat-Race) zuldssig.

2.2.5 Eingangssignalpegel

Der Eingangssignalpegel fiir die AuBeneinheit muB in
Abhangigkeit von der verwendeten Eingangsschaltung
angegeben werden (siehe Abschnitt 2.2.4).

*) Zur Thematik des geneigten AntennenmeBfeldes wird
auf folgende Verdffentlichung verwiesen: P.W. Arnold,
“The slant antenna range”, IEEE Trans. Antennas & Pro-
pag., AP-14,V 5, pp. 658-659 (1966).

2.2.,51 Verfiigbare Leistung

Bei der Eingangsschaltung a) oder b) in Abschnitt 2.2.4 wird
der Eingangssignalpegel als verflighare Leistung am Aus-
gang des MefBsenders einschlie8lich des dazugehdrigen
Netzwerks angegeben.

Bei der verfligbaren Leistung handelt es sich um die vom
MeBsender an eine angepaBte Last abgegebene Leistung.
Diese Leistung wird in Milliwatt ausgedriickt und kann mit
Hilfe der folgenden Gleichung ermittelt werden:

ES?
P=— (mW)
4Ry
Dabei ist:

P Verfigbare Leistung (mW);

Eg Leerlaufspannung am AusgangsanschluB des
MeBsenders (V);

Ry Ausgangswiderstand des MeBsenders (Q).

2.2,5.2 LeistungsfluBdichte
Bei der Eingangsschaltung ¢) in Abschnitt 2.2.4 wird der
Eingangssignalpegel als LeistungsfluBdichte PFD in der
Aperturebene der Empfangsantenne ausgedriickt und mit
Hilfe der folgenden Gleichung berechnet:

PG

4nd?

PFD = (W/m?)

Dabei ist:

P, vom MeBsender an den Eingang der Sende-
antenne abgegebene Leistung (W);

G Gewinn der Sendeantenne in Richtung der
Empfangsantenne;

d Abstand zwischen Sendeantenne und Emp-
fangsantenne (m), gemessen zwischen den
elektrischen Mittelpunkten.

2.2.5.3 Raumliche Anordnung der Antennen

Die Antennen miissen mindestens vier Meter (iber dem
Boden angeordnet werden, um Storeinfllisse durch vom
Boden reflektierte Wellen zu verringern. Bei Verwendung
eines geneigten AntennenmeBfeldes*) (siehe Bild 3) wird
die Sendeantenne zu ebener Erde aufgestellt und die Emp-
fangsantenne an der Spitze eines MeBturms angebracht.

Um MeBfehler durch eine ungleichférmige Verteilung der
sich sphérisch ausbreitenden elektromagnetischen Wellen
auszuschlieBen, sollte der Abstand zwischen Sende- und
Empfangsantenne gréBerals 2 D;2/4 und D; D2/0,32 4 sein.
Dabei sind Dy und D, die maximalen Durchmesser der
zu messenden Antenne bzw. der Sendeantenne und A die
Freiraumwellenldnge bei der MeBfrequenz. Weicht die
elektrische Feldstdrke am Empfangspunkt um mehr als
+ 0,5dB in der Aperturebene ab, dann miissen die Hohe
und der Abstand so verédndert werden, daB sich eine Ab-
weichung von kleiner als + 0,5dB ergibt. Das Verfahren
zur Messung der elektrischen Feldstdrke am Empfangs-
punkt wird in Abschnitt 3.8 beschrieben.

Hauptabschnitt 3 — MeBverfahren

3.1 Polarisationsentkopplung
3.1.1 Einleitung

Dieses MeBverfahren dient zur Ermittlung der Entkoppiung
am Ausgang der AuBeneinheit bei Einspeisung von zwei
unabhéngigen und unterschiedlich polarisierten Eingangs-

ANMERKUNG: Nach den CCIR-Empfehiungen sind
die Signale rechtsdrehend oder linksdrehend zirku-
lar polarisiert.

3.1.2 MeBverfahren

An den EingangsanschiuB der AuBeneinheHird ein MeB-
ents

signalen in die AuBeneinheit. signal gelegt und das resultierende Ausga
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der beiden SHF-Umsetzer bei den angegebenen Frequen-
zen gemessen. Die Polarisation des Eingangssignals wird
durch geeignete Vorrichtungen umgekehrt und der sich
ergebende neue Ausgangspegel notiert. Die Polarisations-
entkopplung wird aus der Pegeldifferenz beider Messungen
ermittelt. Der MeBgerdteaufbau ist in Bild 4 dargestelit. Zur
Durchfiihrung dieser Messung kann nur die Eingangs-
schaltung c) (siehe Abschnitt 2.2.4) verwendet werden. Die
Messung sollte unter den folgenden Bedingungen und in
der nachstehenden Reihenfolge vorgenommen werden.

3.1.21 MeBbedingungen

a) MeBfrequenz: Mittenfrequenz des niedrigsten (L),
mittleren (M) und héchsten Kanals (H) im 12-GHz-Rund-
funkband.

b) MeBsignalpegel am Eingang (12-GHz-Bereich):
-94 dB(W/m?).

3.1.2.2 MeBreihenfolge

a) Anden EingangsanschluB der AuBeneinheit wird ein
Dauerstrichsignal mit dem angegebenen MeBsignal-
pegel gelegt.

b) Der Ausgangssignalpegel Lp;dB(mW) der AuBen-
einheit wird (am AusgangsanschiuB des Vorspannungs-
netzwerks) gemessen.

c¢) Die Polarisation des Eingangssignals wird durch
geeignete Vorrichtungen umgekehrt.

d) Der neue Ausgangssignalpegel Lp, dB(mW) der
AuBeneinheit wird gemessen.

e) Die Polarisationsentkopplung (Lpiso1) betrdgt:
Lpisol = Lpy—Lpz (dB)

f) Die MeBsignalfrequenz wird verdndert und die
Schritte a) bis e) werden wiederholt.

g) Der andere AusgangsanschluB wird berticksichtigt,
indem das Vorspannungsnetzwerk und der Spektrum-
analysator dort angeschlossen werden und der zuvor
gemessene AusgangsanschliuB mit einem angepa8Bten
Lastwiderstand abgeschlossen wird.

h) Die Schritte a) bis f) werden mit dem zweiten Aus-
gangsanschluB wiederholt.

3.1.3 Darstellung der Ergebnisse

Die Ergebnisse miissen tabellarisch und/oder graphisch
dargestellt werden.

3.2 Eingangsfehlanpassung
3.2.1 Einleitung

Dieses MeBverfahren dient zur Ermittlung der Fehlanpas-
sung am EingangsanschluB des SHF-Umsetzers. Dieses
MeBverfahren ist nur mit der Eingangsschaltung a) oder b)
anwendbar (siehe Abschnitt 2.2.4).

3.2.2 MeBverfahren

An den EingangsanschluB der AuBeneinheit wird ein MeB-
signal gelegt und die Pegel des vorlaufenden und reflek-
tierten Signals an diesem AnschluB mit Hilfe eines Richt-
kopplers gemessen. Die RiickfluBddmpfung ergibt sich aus
der Pegeldifferenz zwischen diesen beiden Signalen. Der
MeBgerdteaufbau ist in Bild 5 dargestellt. Die Messung
sollte unter den folgenden Bedingungen und in der nach-
stehenden Reihenfolge vorgenommen werden.

3.2.2.1 MeBbedingungen

a) MeBfrequenz: Mittenfrequenz jedes Kanals im Emp-
fangsbereich (12-GHz-Bereich).

b) MeBsignalpegel: - 70 dB(mW).
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3.2.2.2 MeBreihenfolge

a) Eswird ein DauerstrichmeBsignal angelegt und das
einstellbare Dampfungsglied so eingestellt, daB am
AusgangsanschluB des Richtkopplers der empfohlene
Signalpegel ansteht.

b) Am AusgangsanschluB des Richtkopplers wird ein
KurzschluBstecker angebracht und der Ausgangs-
signalpegel Lp, [dB(mW)] des Verstédrkers gemessen.

c) DerEingangsanschluB des SHF-Umsetzers wird mit
dem AusgangsanschluB des Richtkopplers verbunden
und der Verstérkerausgangssignalpegel Lp [dB(mW)]
gemessen.

d) Die RiickfluBdampfung ergibt sich aus der Differenz:
Lp, — Lp (dB)

e) Die Me8signalfrequenz wird verdndert und die

Schritte a), b), ¢) und d) werden wiederholt.
ANMERKUNG: Der Verstarker muB ausreichend
linear sein, damit er im Bereich der verwendeten
Signalpegel die Ergebnisse nicht verféalscht.

3.2.3 Darstellung der Ergebnisse

Die Ergebnisse miissen tabellarisch und/oder graphisch
dargestellt werden.

3.3 Ausgangsfehlanpassung
3.3.1 Einleitung

Dieses MeBverfahren dient zur Ermittlung der Fehlan-
passung am AusgangsanschluB der AuBeneinheit.

3.3.2 MeBverfahren

An den AusgangsanschluB der AuBeneinheit wird ein MeB-
signal gelegt und die Pegel des vorlaufenden und reflek-
tierten Signals an diesem Anschlu mit Hilfe einer Steh-
wellenverhéltnis-MeBbriicke gemessen. Die RiickfluB-
dampfung ergibt sich aus der Pegeldifferenz zwischen
diesen beiden Signalen. Der MeBgerateaufbau ist in Bild 6
dargestelit. Die Messung muB unter den folgenden Be-
dingungen und in der nachstehenden Reihenfolge vor-
genommen werden.

3.3.2.1 MeBbedingungen

a) MeBfrequenz: Mittenfrequenz jedes Kanals im ZF-
Bereich.

b) MeBsignalpegel: - 30 dB(mW).

3.3.2.2 MeBreihenfolge

a) Der EingangsanschiuB wird mit einem angepaBten
Lastwiderstand abgeschlossen, wenn die Eingangs-
schaltung a) oder b) (siehe Abschnitt 2.2.4) verwendet
wird. Bei Verwendung der Eingangsschaltung c) (siehe
Abschnitt 2.2.4) muB die Antenne der AuBeneinheit so
himmelwérts gerichtet werden, daB kein Satelliten-
empfang méglich ist.

b) Es wird ein DauerstrichmeBsignal angelegt und das
einstellbare Dampfungsglied so eingestellt, daB der
empfohlene Signalpegel am AusgangsanschluB der
Stehwellenverhéltnis-MeBbriicke ansteht.

¢) Am MeBanschluB der Stehwellenverhiltnis-MeB-
bricke wird ein KurzschluBstecker angebracht und der
Ausgangssignalpegel Lp, [dB(mW)] gemessen.

d) Der AusgangsanschiuB der AuBeneinheit wird mit
dem MeBanschluB der Stehwellenverhéltnis-MeB-
briicke verbunden und der Ausgangssignalpegel Lp
[dB(m/W)] der Stehwellenverhéltnis-MeBbriicke ge-
messen.

e) DieRiickfluBdampfung ergibt sich aus der Differenz:

Lpo — Lp (dB). ocuments
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Die Einfligungsdampfung und das Stehwellenverhéltnis
des Vorspannungsnetzwerks miissen bekannt sein und
im MeBergebnis beriicksichtigt werden.

f) Die MeBsignalfrequenz wird verdndert und die
Schritte b), ¢), d) und e) werden wiederholt.

3.3.3 Darstellung der Ergebnisse

Die Ergebnisse miissen tabellarisch und/oder graphisch
dargestellt werden.

3.4 Verstarkungsfrequenzgang
3.4.1 Einleitung

Dieses MeBverfahren dient zur Ermittlung der Verstér-
kungsanderung innerhalb eines Kanals und zwischen den
Kanzlen des Empfangsbereiches.

3.4.2 Mefverfahren

An den EingangsanschluB wird ein MeBsignal mit konstan-
tem Pegel gelegt und der entsprechende Ausgangssignal-
pegel bei den angegebenen Frequenzen gemessen. Der
MeBgerateaufbau ist bei Verwendung der Eingangs-
schaltung a) oder b) (siehe Abschnitt 2.2.4) in Bild 7, und
bei Verwendung der Eingangsschaltung c¢) (siehe Ab-
schnitt 2.2.4) in Bild 8 dargestelit. Die Messung mu8 unter
den folgenden Bedingungen und in der nachstehenden
Reihenfolge vorgenommen werden.

3.4.2.1 MeBbedingungen
a) MeBfrequenz: Mittenfrequenz jedes zugewiesenen
Kanals im 12-GHz-Rundfunkbereich.
b) MeBsignalpegel: - 70 dB(mW) bei Verwendung der
Eingangsschaltung a) oder b) oder -94 dB(W/m2) bei
Verwendung der Eingangsschaltung ¢).
c) Es werden sieben Punkte in 5-MHz-Schritten im
Bereich von + 15 MHz um die Mittenfrequenz in jedem
Kanal gemessen.

3.4.2.2 MeBreihenfolge
a) Anden EingangsanschluB der AuBeneinheit wird ein
Dauerstrichsignal mit dem angegebenen MeBsignal-
pegel gelegt.
b) Am MeBausgang des Richtkopplers wird der Signal-
pegel Lp, [dB(mW)] und am AusgangsanschluB des
Vorspannungsnetzwerks der Signalpegel Lp [dB(mW)]
gemessen.
c) Bei Verwendung der Eingangsschaltung a) oder b)
wird die Verstdrkung G mit Hilfe der folgenden
Gleichung berechnet:

G = Lp—Lp,+ L, —Ls+ Ly (dB)
Dabei ist:
L, Dampfung des zweiten einstellbaren Démp-
fungsglieds (dB);
L, Koppelddmpfung des Richtkopplers (dB);

Ly Einfigungsddmpfung des Vorspannungsnetz-
werks (dB).
Bei Verwendung der Eingangsschaltung c¢) wird die
Verstarkung G’ mit Hilfe der folgenden Gleichung
berechnet:

G’ = Lp—PFD -30 (dB(m?))

Dabei wird:
PED (siehe Abschnitt 2.2.5.2) nach der in Ab-
schnitt 3.8 beschriebenen Vorgehensweise gemes-

sen. Der Faktor 30 wird verwendet, weil Lp in
dB(mW) und PFED in dB(W/m?) ausgedriickt sind.

d) Die MeBsignalfrequenz wird verdndert und die
Schritte a), b) und c) werden wiederholt.

ANMERKUNG: Die Dadmpfung des zweiten einstell-

daB die Differenz zwischen dem Signalpegel am
MeBausgang des Richtkopplers und dem Aus-
gangssignalpegel des SHF-Umsetzers so gering
wie moglich gehaiten wird.

3.4.3 Darstellung der Ergebnisse

Die Ergebnisse miissen graphisch in Form von Kurven des
Verstarkungsfrequenzganges liber der Frequenz darge-
stelit werden, und zwar mit dem gemessenen Kanal (bzw.
dem Abstand zur Nennmittenfrequenz des Kanals) auf der
Abszisse und der Verstérkung auf der Ordinate. Beispiele
zeigen Bild 9 und Biid 10.

3.5 Abhangigkeit des Ausgangssignalpegels
vom Eingangssignalpegel
3.5.1 Einleitung

Dieses MeBverfahren dient zur Ermittlung der Amplituden-
linearitat der AuBeneinheit.

3.5.2 MeBverfahren

Zur Ermittlung der Linearitatskurve wird der Ausgangs-
signalpegel bei mehreren Eingangssignalpegeln gemessen.
Bei Verwendung der Eingangsschaltung a) oder b) (siehe
Abschnitt 2.2.4) ist der MeBgerateaufbau in Bild 7, bei
Verwendung der Eingangsschaltung c¢) (siehe Ab-
schnitt 2.2.4) in Bild 8 dargestellt. Die Messung muB unter
den folgenden Bedingungen und in der nachstehenden
Reihenfolge vorgenommen werden.

3.5.2.1 MeBbedingungen

a) MeBfrequenz: Mittenfrequenz des niedrigsten (L),
mittleren (M) und héchsten (H) Kanals in dem fiir die
AuBeneinheit angegebenen Frequenzband (12-GHz-
Bereich am Eingang und ZF-Bereich am Ausgang).

b) MeBsignalpegel am Eingang (12-GHz-Bereich):
-80dB(mW) bis —40dB(mW) (in 5-dB-Schritten) bei
Verwendung der Eingangsschaltung a) oder b);
-104 dB(W/m?) bis ~ 64 dB(W/m?) (in 5-dB-Schritten)
bei Verwendung der Eingangsschaltung c).

3.5.2.2 MeBreihenfoige

a) Es wird ein Dauerstrichsignal angelegt und das
erste einstellbare Dampfungsglied so eingestellt, daB
ein geeigneter Signalpegel (z.B.—- 35 dB(mW)) am Aus-
gangsanschluB des Richtkopplers ansteht.
b) Das zweite einstellbare Dampfungsglied wird so
eingestellt, daB sich in Abhangigkeit von der verwende-
ten Eingangsschaltung der in Abschnitt 3.5.2.1 angege-
bene minimale MeBsignalpegel ergibt.
c) Der Ausgangssignalpegel der AuBeneinheit wird
gemessen.
d) Der MeBsignalpegel wird durch Verstellen des
zweiten einstellbaren Dadmpfungsglieds erhdht und der
Ausgangssignalpegel der AuBeneinheit gemessen.
e) Die MeBsignalfrequenz wird verdndert und die
Schritte a), b), ¢) und d) wiederholt.
ANMERKUNG: Der Ausgangssignalpegel der
AuBeneinheit kann die fir den EingangsanschiuB
des Spektrumanalysators angegebene maximale
Leistung uberschreiten.

3.5.3 Darstellung der Ergebnisse

Die Ergebnisse missen graphisch in Form von Kurven dar-
gestellt werden, und zwar mit dem Eingangssignalpegel auf
der Abszisse und dem Ausgangssignalpegel auf der

baren Dampfungsglieds sollte so gewédhlt werden,

Ordinate. Ein Beispiel zeigt Bild 11. Documents
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