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Beginn der Gültigkeit 

Die von CENELEC am 2008-06-01 angenommene EN 61162-3 gilt als DIN-Norm ab 2009-02-01. 

 

Nationales Vorwort 

Vorausgegangener Norm-Entwurf: E DIN EN 61162-3:2008-01. 

Für diese Norm ist das nationale Arbeitsgremium K 738 „Elektronische Navigationsinstrumente“ der 
DKE  Deutsche Kommission Elektrotechnik Elektronik Informationstechnik im DIN und VDE (www.dke.de) 
zuständig. 

Die enthaltene IEC-Publikation wurde vom TC 80 „Maritime navigation and radiocommunication equipment 
and systems“ erarbeitet. 

Das IEC-Komitee hat entschieden, dass der Inhalt dieser Publikation bis zu dem Datum (maintenance result 
date) unverändert bleiben soll, das auf der IEC-Website unter „http://webstore.iec.ch“ zu dieser Publikation 
angegeben ist. Zu diesem Zeitpunkt wird entsprechend der Entscheidung des Komitees die Publikation 
– bestätigt, 
– zurückgezogen, 
– durch eine Folgeausgabe ersetzt oder 
– geändert. 

Da sich die Benutzer der vorliegenden Norm der englischen Sprache als Fachsprache bedienen, wird die 
englische Fassung der IEC 61162-3 veröffentlicht. Für die meisten der verwendeten Begriffe existieren keine 
gebräuchlichen deutschen Benennungen, da sich die deutschen Anwender in der Regel ebenfalls der 
englischen Benennungen bedienen. Diese Norm steht nicht in unmittelbarem Zusammenhang mit 
Rechtsvorschriften und ist nicht als Sicherheitsnorm anzusehen. 

Das Präsidium des DIN hat mit Präsidialbeschluss 1/2004 festgelegt, dass DIN-Normen, deren Inhalt sich auf 
internationale Arbeitsergebnisse der Informationsverarbeitung gründet, unter bestimmten Bedingungen allein 
in englischer Sprache veröffentlicht werden dürfen. Diese Bedingungen sind für die vorliegende Norm erfüllt. 

Für den Fall einer undatierten Verweisung im normativen Text (Verweisung auf eine Norm ohne Angabe des 
Ausgabedatums und ohne Hinweis auf eine Abschnittsnummer, eine Tabelle, ein Bild usw.) bezieht sich die 
Verweisung auf die jeweils neueste gültige Ausgabe der in Bezug genommenen Norm. 

Für den Fall einer datierten Verweisung im normativen Text bezieht sich die Verweisung immer auf die in 
Bezug genommene Ausgabe der Norm. 

Der Zusammenhang der zitierten Normen mit den entsprechenden Deutschen Normen ergibt sich, soweit ein 
Zusammenhang besteht, grundsätzlich über die Nummer der entsprechenden IEC-Publikation. Beispiel: 
IEC 60068 ist als EN 60068 als Europäische Norm durch CENELEC übernommen und als DIN EN 60068 ins 
Deutsche Normenwerk aufgenommen. 
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Foreword 

The text of document 80/496/CDV, future edition 1 of IEC 61162-3, prepared by IEC TC 80, Maritime 
navigation and radiocommunication equipment and systems, was submitted to the IEC-CENELEC 
parallel vote and was approved by CENELEC as EN 61162-3 on 2008-06-01. 

The following dates were fixed: 

– latest date by which the EN has to be implemented 
 at national level by publication of an identical 
 national standard or by endorsement 

 
 

(dop) 

 
 

2009-03-01 

– latest date by which the national standards conflicting 
 with the EN have to be withdrawn  

 

(dow) 
 

2011-06-01 

Annex ZA has been added by CENELEC. 

__________ 

Endorsement notice 

The text of the International Standard IEC 61162-3:2008 was approved by CENELEC as a European 
Standard without any modification. 

__________ 
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INTRODUCTION 

This part of IEC 61162 has been developed by the IEC technical committee 80 working 
group 6, to meet the requirement for a versatile and economic means of connecting a wide 
range of marine navigation and radiocommunications equipment aboard SOLAS vessels. The 
National Marine Electronics Association’s Standard Committee has developed the NMEA 

2000 1 standard. The NMEA2 2000 Standard provides for capabilities across all classes of 
vessels. The development of NMEA 2000 began in 1994 and was completed in 1999. More 
than a dozen manufacturers worldwide conducted a two-year beta test. The finalised NMEA 
2000 standard version 1.000 was published in 2001. IEC and NMEA have worked together 
since 1999 to ensure that the NMEA 2000 standard fully supports SOLAS applications. NMEA 
2000 version 1.200 was published in 2004, with expanded support for redundant messaging 
and for equipments such as AIS. 

The need for an improved standard, compared with IEC 61162-1 and IEC 61162-2, has 
arisen due to the increased complexity of the latest equipment and systems. This requires 
multiple links between equipment and greatly improved communication speed. 

The parts 400 of the IEC 61162 series have already been issued and cater for the most 
complex systems to be found on board a ship. 

This new part 3 of IEC 61162 adopts the controller area network (CAN) technology, already 
well established for many industrial systems. This permits a versatile system to be 
established with the minimum of effort and reasonable cost. The equipment types supported 
and the sentence data content developed for IEC 61162-1 has been retained.  

IEC 61162-3 describes a low cost, moderate capacity, bi-directional multi-transmitter/multi-
receiver instrument network to interconnect marine electronic equipment. The connectors and 
cables used are compatible with industrial bus systems for instance DeviceNetTM3 and 
ProfibusTM4. 

IEC 61162-3 provides for the application of NMEA 2000 aboard SOLAS vessels. Exceptions, 
additions and specific requirements for implementation upon SOLAS vessels are contained in 
this document. 

 

___________ 

1 NMEA 2000® is the registered trademark of the National Marine Electronics Association, Inc. This information 
is given for the convenience of users of this International Standard and does not constitute an endorsement by 
IEC of the trademark holder or any of its products. Compliance to this profile does not require use of the trade 
name. Use of the trade name requires permission of the trade holder. 

2 NMEA is the registered trademark of the National Marine Electronics Association, Inc. This information is given 
for the convenience of users of this International Standard and does not constitute an endorsement by IEC of 
the trademark holder or any of its products. Compliance to this profile does not require use of the trade name. 
Use of the trade name requires permission of the trade holder. 

3 DeviceNetTM is the registered trademark of the Open DeviceNet Vendor Association, Inc. This information is 
given for the convenience of users of this International Standard and does not constitute an endorsement by 
IEC of the trademark holder or any of its products. Compliance to this profile does not require use of the trade 
name. Use of the trade name requires permission of the trade holder. 

4 ProfibusTM is the registered trademark of PROFIBUS International. This information is given for the 
convenience of users of this International Standard and does not constitute an endorsement by IEC of the 
trademark holder or any of its products. Compliance to this profile does not require use of the trade name. Use 
of the trade name requires permission of the trade holder. 
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