DEUTSCHE NORM Juli 2003

Bahnanwendungen m
Bahnfahrzeuge — Kombinierte Prifung oIiN
Teil 2: Chopper-gespeiste Gleichstrom-Bahnmotoren und deren Steuerung
(IEC 61377-2:2002) Deutsche Fassung EN 61377-2:2002 EN 61377_2
Diese Norm ist zugleich eine VDE-Bestimmung im Sinne von VDE 0022. Sie ist nach Klassifikation
Durchfiihrung des vom VDE-Vorstand beschlossenen Genehmigungsverfahrens unter
v D E nebenstehenden Nummern in das VDE-Vorschriftenwerk aufgenommen und in der etz VD E 0115

Elektrotechnische Zeitschrift bekannt gegeben worden. .
9¢d Teil 403-2

ICS 45.060.10

Railway applications — Rolling stock — Combined testing

Part 2: Chopper-fed direct current traction motors and their control
(IEC 61377-2:2002);

German version EN 61377-2:2002

Applications ferroviaires — Matériel roulant — Essais combinés

Partie 2: Moteurs de traction a courant continu alimentés par hacheur
et leur régulation (CEI 61377-2:2002);

Version allemande EN 61377-2:2002

Die Europaische Norm EN 61377-2:2002 hat den Status einer Deutschen Norm.

Beginn der Gultigkeit
Die EN 61377-2 wurde am 2002-09-01 angenommen.

Nationales Vorwort

Fur die vorliegende Norm ist das nationale Arbeitsgremium AK 351.1.3 ,Elektrische Maschinen“im UK 351.1 ,Fahrzeuge*
der DKE Deutsche Kommission Elektrotechnik Elektronik Informationstechnik im DIN und VDE zustandig.

Norm-Inhalt war verdéffentlicht als E DIN IEC 9/531/CD (VDE 0115 Teil 404):2000-02.
Die enthaltene IEC-Publikation wurde vom TC 9 ,Electrical equipment and systems for railways" erarbeitet.

Das IEC-Komitee hat entschieden, dass der Inhalt dieser Publikation bis zum Jahr 2009 unverandert bleiben soll. Zu
diesem Zeitpunkt wird entsprechend der Entscheidung des Komitees die Publikation

— bestatigt,
— zurlickgezogen,
— durch eine Folgeausgabe ersetzt oder

— geandert.

Fortsetzung Seite 2
und 23 Seiten EN

DKE Deutsche Kommission Elektrotechnik Elektronik Informationstechnik im DIN und VDE
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DIN EN 61377-2 (VDE 0115 Teil 403-2):2003-07

Nationaler Anhang NA
(informativ)

Zusammenhang mit Europaischen und Internationalen N ormen

Fir den Fall einer undatierten Verweisung im normativen Text (Verweisung auf eine Norm ohne Angabe des
Ausgabedatums und ohne Hinweis auf eine Abschnittsnummer, eine Tabelle, ein Bild usw.) bezieht sich die
Verweisung auf die jeweils neueste giiltige Ausgabe der in Bezug genommenen Norm.

Fur den Fall einer datierten Verweisung im normativen Text bezieht sich die Verweisung immer auf die in
Bezug genommene Ausgabe der Norm.

Eine Information Uber den Zusammenhang der zitierten Normen mit den entsprechenden Deutschen Normen
ist nachstehend wiedergegeben.

IEC hat 1997 die Benummerung der IEC-Publikationen geéndert. Zu den bisher verwendeten Normnummern
wird jeweils 60000 addiert. So ist zum Beispiel aus IEC 68 nun IEC 60068 geworden.

Tabelle NA.1
Europaische Norm Internationale Norm Deutsche Norm Klassifikat?on im
VDE-Vorschriftenwerk
- IEC 60050-411:1996 IEV Kapitel 411:1998 -
- IEC 60050-551:1998 DIN IEC 60050-551:1999-12 -
- IEC 60050-811:1991 IEV Kapitel 811:1998 -
EN 60349-1:2000 IEC 60349-1:1999 DIN EN 60349-1 VDE 0115 Teil 400-1

(VDE 0115 Teil 400-1):2000-10
- IEC/TR2 60349-3:1995 - -

- IEC 60571:1998 - -
- IEC 60850:2000 - -

- IEC 61287-1:1995 - -
- IEC/TS 61287-2:2001 - -

Nationaler Anhang NB
(informativ)

Literaturhinweise

DIN EN 60349-1 (VDE 0115 Teil 400-1), Elektrische Zugférderung — Drehende elektrische Maschinen fir
Bahn- und Strallenfahrzeuge — Teil 1: Elektrische Maschinen, ausgenommen umrichtergespeiste
Wechselstrommotoren (IEC 60349-1:1999); Deutsche Fassung EN 60349-1:2000.

DIN IEC 60050-551, Internationales Elektrotechnisches Woarterbuch — Kapitel 551: Leistungselektronik
(IEC 60050-551:1998).

IEV Kapitel 411, Internationales Elektrotechnisches Woérterbuch — Kapitel 411: Drehende Maschinen;
Identisch mit IEC 60050-411:1996-06.

IEV Kapitel 811, Internationales Elektrotechnisches Wérterbuch — Kapitel 811: Elektrische Zugférderung;
Identisch mit IEC 60050-811:1991-09..
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EUROPAISCHE NORM EN 61377-2

EUROPEAN STANDARD
NORME EUROPEENNE September 2002

ICS 45.060

Deutsche Fassung

Bahnanwendungen
Bahnfahrzeuge — Kombinierte Prifung

Teil 2: Chopper-gespeiste Gleichstrom-Bahnmotoren und deren Steuerung
(IEC 61377-2:2002)

Railway applications Applications ferroviaires

Rolling stock — Combined testing Matériel roulant — Essais combinés

Part 2: Chopper-fed direct current traction Partie 2: Moteurs de traction & courant continu
motors and their control alimentés par hacheur et leur régulation

(IEC 61377-2:2002) (CEI 61377-2:2002)

Diese Europaische Norm wurde von CENELEC am 2002-09-01 angenommen. Die
CENELEC-Mitglieder sind gehalten, die CEN/CENELEC-Geschéaftsordnung zu
erfilllen, in der die Bedingungen festgelegt sind, unter denen dieser Européischen
Norm ohne jede Anderung der Status einer nationalen Norm zu geben ist.

Auf dem letzten Stand befindliche Listen dieser nationalen Normen mit ihren biblio-
graphischen Angaben sind beim Zentralsekretariat oder bei jedem CENELEC-Mit-
glied auf Anfrage erhaltlich.

Diese Européaische Norm besteht in drei offiziellen Fassungen (Deutsch, Englisch,
Franzosisch). Eine Fassung in einer anderen Sprache, die von einem CENELEC-
Mitglied in eigener Verantwortung durch Ubersetzung in seine Landessprache ge-
macht und dem Zentralsekretariat mitgeteilt worden ist, hat den gleichen Status wie
die offiziellen Fassungen.

CENELEC-Mitglieder sind die nationalen elektrotechnischen Komitees von Belgien,
Danemark, Deutschland, Finnland, Frankreich, Griechenland, Irland, Island, Italien,
Luxemburg, Malta, den Niederlanden, Norwegen, Osterreich, Portugal, Schweden,
der Schweiz, der Slowakei, Spanien, der Tschechischen Republik, Ungarn und dem
Vereinigten Konigreich.

CENELEC

Europaisches Komitee fur Elektrotechnische Normung
European Committee for Electrotechnical Standardization
Comité Européen de Normalisation Electrotechnique

Zentralsekretariat: rue de Stassart 35, B-1050 Bris  sel

© 2002 CENELEC — Alle Rechte der Verwertung, gleich in welcher Form und in welchem Verfahren,

sind weltweit den Mitgliedern von CENELEC vorbehalten.
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EN 61377-2:2002

Vorwort

Der Text des Schriftstiicks 9/676/FDIS, zukinftige 1. Ausgabe von IEC 61377-2, ausgearbeitet von dem
IEC/TC 9 ,Electrical equipment and systems for railways* wurde der IEC-CENELEC Parallelen Abstimmung
unterworfen und von CENELEC am 2002-09-01 als EN 61377-2 angenommen.
Nachstehende Daten wurden festgelegt:
— spatestes Datum, zu dem die EN auf nationaler Ebene

durch Veréffentlichung einer identischen nationalen

Norm oder durch Anerkennung Glbernommen werden

muss (dop):  2003-06-01
— spatestes Datum, zu dem nationale Normen, die

der EN entgegenstehen, zuriickgezogen werden

muissen (dow):  2005-09-01
Anhénge, die als ,normativ“ bezeichnet sind, gehdren zum Norm-Inhalt.
Anhénge, die als ,informativ* bezeichnet sind, enthalten nur Informationen.
In dieser Norm ist der Anhang ZA normativ und der Anhang A informativ.
Der Anhang ZA wurde von CENELEC hinzugefigt.

Anerkennungsnotiz

Der Text der Internationalen Norm IEC 61377-2:2002 wurde von CENELEC ohne irgendeine Abanderung als
Europaische Norm angenommen.
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1 Anwendungsbereich und Zweck

Dieser Teil der Internationalen Norm IEC 61377 gilt fir die Kombination von Motor(en), Chopper und ihrer
Steuerung, und ihr Zweck ist festzulegen:

— die Leistungskenngréf3en von elektrischen Antrieben, die aus einem Chopper, Gleichstrommotoren und
dem betreffenden Steuerungssystem bestehen;

—  Prufverfahren zum Nachweis dieser LeistungskenngrofRen.
Bei Fahrantrieben ist ein kombiniertes System mit Chopper und Gleichstrommotoren ohne jegliche Steuerung

zwischen dem mechanischen Leistungsausgang und dem Chopper nicht gebrduchlich und wird in dieser
Norm nicht betrachtet.

DC + —
CHOPPER Bremswiderstand Feld
DC -
Drehmoment, } * Gleichstrom-
motor
Drehzahl
Steuerung 41
Bild 1a — Kombiniertes System mit Gleichstrommotor im Reihenschluss
Feldversorgung
DC + —
CHOPPER Bremswiderstand
DC -
Drehmoment, + * Gleichstrommotor Feld
Drehzahl Steuerung ]

ANMERKUNG Die Glattungsdrossel wird als Teil des Choppers betrachtet.
Bild 1b — Kombiniertes System mit fremderregtem Gle  ichstrommotor
Bild 1 — Fahrantrieb

IEC 60349-1 gilt fur Chopper-gespeiste Gleichstrommotoren, IEC 61287-1 fir elektronische Stromrichter und
IEC 60571 gilt fur elektronische Gerate.

Diese Norm gilt fir die Kombination von Motor(en), Chopper und ihre Steuerung. Als Konsequenz beschreibt
IEC 60349-1 die Priifungen zum Nachweis der Ubereinstimmung des Motors mit seiner Spezifikation, die
Norm IEC 61287-1 dasselbe fur den Chopper. Es ist selbstverstandlich, dass einige der in dieser Norm ge-
nannten Prifungen im Allgemeinen die entsprechenden, in den o. g. Normen beschriebenen, ersetzen dir-
fen. Eine Vereinbarung sollte zwischen den Parteien erreicht werden, um Doppelprifungen zu vermeiden.
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Eine vollstéandige kombinierte Priifung ist schwerwiegend und erfordert haufig hohe Leistungen, die nicht im-
mer in Herstellerwerken vorhanden sind. Es darf eine Ubereinkunft zwischen Betreiber und Hersteller getrof-
fen werden, Prifungen entweder im Herstellerwerk oder auf dem Fahrzeug zu gestatten.

Zur Zeit des Entwurfs dieser Norm wurden nur die folgenden Kombinationen von Motoren und Choppern fiir
Zugférderungsanwendungen eingesetzt, sie darf jedoch auch fir andere Kombinationen gelten, die in Zukunft
verwendet werden durften:

— Gleichstrom-Reihenschlussmotoren (einer oder mehrere in Reihen- und/oder Parallelschaltung) gespeist
von einem Chopper (Bild 1a)

— fremderregte Gleichstrommotoren (einer oder mehrere in Reihenschaltung) gespeist von einem Chopper
(Bild 1b).

In beiden Fallen sind elektrische Bremskreise, sofern vorhanden, einbezogen.

Die Fremderregungskreise und ihre Steuerung oder die Nebenschlusskreise und ihre Steuerung fur Reihen-
schlussmotoren missen als Teil des kombinierten Systems betrachtet werden.

Weitere Einzelheiten zu mdglichen kombinierten Systemen kénnen in IEC 61287-2 gefunden werden.

Die Gleichstromquelle kann sein: eine Fahrleitung, ein Gleichrichter, ein Gleichstromsteller, ein Eingangs-
umformer und ein Dieselgenerator mit eingebauten Gleichrichtern usw.

Umgebungsbedingungen, die sich auf den Motor, den Chopper und das Steuerungssystem beziehen, sind in
IEC 60349-1, IEC 61287-1 und IEC 60571 im Detail angegeben.

2 Normative Verweisungen

Diese Europaische Norm enthalt durch datierte oder undatierte Verweisungen Festlegungen aus anderen
Publikationen. Diese normativen Verweisungen sind an den jeweiligen Stellen im Text zitiert, und die
Publikationen sind nachstehend aufgefiihrt. Bei datierten Verweisungen gehdren spatere Anderungen oder
Uberarbeitungen dieser Publikationen nur zu dieser Europaischen Norm, falls sie durch Anderung oder
Uberarbeitung eingearbeitet sind. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe der in Bezug
genommenen Publikation (einschlieRlich Anderungen).

IEC 60050 (411):1996, Internationales Elektrotechnisches Wérterbuch — Kapitel 411: Drehende Maschinen.
IEC 60050 (551):1998, Internationales Elektrotechnisches Wérterbuch — Teil 551: Leistungselektronik.

IEC 60050 (811):1991, Internationales elektrotechnisches Wérterbuch — Kapitel 811: Elektrische Zug-
férderung.

IEC 60349-1:1999, Elektrische Zugférderung — Drehende elektrische Maschinen fiir Bahn- und Stral3enfahr-
zeuge — Teil 1: Elektrische Maschinen ausgenommen umrichtergespeiste Wechselstrommotoren.

IEC/TR2 60349-3:1995, Bahnanwendungen — Drehende elektrische Maschinen flir Schienen- und Stral3en-
fahrzeuge — Teil 3: Bestimmung der Gesamtverluste von umrichtergespeisten Wechselstrommotoren durch
Summierung der Einzelverluste.

IEC 60571:1998, Elektronische Einrichtungen auf Schienenfahrzeugen.

IEC 60850:2000, Bahnanwendungen — Speisespannungen von Bahnnetzen.

IEC 61287-1:1995, Stromrichter auf Bahnfahrzeugen — Teil 1: Eigenschaften und Prtifverfahren.

IEC 61287-2:2001, Leistungsstromrichter fiir elektrische Bahnen — Teil 2: Ergdnzende technische Informatio-
nen.
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