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Nationales  Vorwort  

Dieses Dokument  (EN ISO19123-1:2023) wurde vom Technischen Komitee ISO/TC211 �Geographic informa-
tion/Geomatics�  in Zusammenarbeit mit  dem Technischen Komitee CEN/TC287 �Geoinformation� erarbeitet, 

dessen Sekretariat von BSI  (Vereinigtes Konigreich) gehalten  wird. 

Fur Deutschland  hat  hieran der Arbeitsausschuss NA005-03-03AA �Geoinformation (SpA  zu 

CEN/TC287+ISO/TC211)� im DIN-Normenausschuss Bauwesen (NABau)  mitgearbeitet.  

Dieses Dokument  enthalt  unter Berucksichtigung  des DIN-Prasidialbeschlusses 1/2004 nur die Englische Fas-
sung  von EN ISO19123-1:2023. 

Fur die in diesem Dokument  zitierten Dokumente wird im Folgenden auf  die entsprechenden deutschen Doku-
mente hingewiesen: 

ISO 19101-1:2014 siehe DINEN ISO19101-1:2015-03 

ISO 19103 siehe DINEN ISO19103*  

ISO 19107 siehe DINEN ISO19107 

ISO 19108 siehe DINEN ISO19108 

ISO 19109 siehe DINEN ISO19109 

ISO 19111 siehe DINEN ISO19111 

ISO 19115-1 siehe DINEN ISO19115-1 

ISO 19123-3 siehe DINEN ISO19123-3 

ISO 19136-1:2020 siehe DINEN ISO19136-1:2020-12 

ISO 19136-2:2015 siehe DINEN ISO19136-2:2018-12 

ISO 19144-1 siehe DINEN ISO19144-1 

ISO 19144-2 siehe DINEN ISO19144-2* 

Aktuelle  Informationen zu diesem Dokument  konnen  uber die Internetseiten von DIN (www.din.de)  durch eine 

Suche nach  der Dokumentennummer aufgerufen werden. 

Änderungen 

Gegenuber DINEN ISO19123:2007-06 wurden folgende Anderungen vorgenommen: 

a)  Aufteilung  von ISO 19123 in drei Teile; 

b)  Umbenennung  des Dokuments in �Teil  1: Grundlagen�,  da ein neuer �Teil  2: Coverage Implementation  

Schema�  veroffentlicht wurde; 

c) Vereinfachung des Texts zum besseren Verstandnis; 

d) die Konzepte wurden, obwohl sie im Prinzip unverandert  sind, strenger definiert und einige Fehler korri-
giert; 

e) redaktionelle Uberarbeitung.  

* Zurzeit Entwurf.  
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Frühere  Ausgaben 

DINEN ISO19123: 2007-06 
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Nationaler  Anhang NA  

(informativ) 

Begriffe,  Abkürzungen und Schreibweisen 

Reihenfolge und Inhalt  der folgenden Begriffe sind identisch mit  denen im Abschnitt  Begriffe, Abkurzungen  

und  Schreibweisen der Englischen Fassung. 

3  Begriffe,  Abkürzungen und Schreibweisen 

Fur die Anwendung dieses Dokuments gelten die folgenden Begriffe. 

ISO  und  IEC stellen terminologische Datenbanken  fur die Verwendung in der Normung unter den folgenden 

Adressen bereit: 

� ISO  Online  Browsing Platform: verfugbar unter https://www.iso.org/obp  

� IEC Electropedia: verfugbar unter https://www.electropedia.org/  

3.1  Begriffe  

3.1.1  

analytische Coverage 

en analytical coverage 

Coverage, bei der die Abbildungsfunktion  zwischen Bereich und  Wertebereich durch eine analytische,  mathe-
matische Funktion durchgefuhrt wird 

3.1.2  

Achse 

en axis  

<Koordinationsgeometrie> Tupel  des Achsennamens, der Achsenabkurzung, Achsenrichtung, Achseneinheit 

und  weitere Informationen 

Anmerkung 1  zum Begriff: Diese Definition wird in Ubereinstimmung mit  ISO 19111:2019, Tabelle 26  und Unterab-

schnitt 10.4,  festgelegt.  

Anmerkung 2  zum Begriff: Innerhalb eines Koordinatenreferenzsystems (CRS), das mehrere Achsen beinhaltet,  sind 

paarweise unterschiedliche Achsennamen erforderlich. 

Anmerkung 3  zum Begriff: Die Achseneinheit (des Maßes)  definiert eine Wertemenge, die als  Koordinate entlang  dieser 

Achse benutzt  werden kann.  Diese kann  aus  Nummern bestehen (wie bei  geographischer Breite und Lange) oder aus  

allgemeinen  Strings (wie bei Zeitstempeln oder speziellen Kennungen  wie  �FL100� in der Luftfahrt). 

3.1.3  

Zelle  

en cell 

<Coverage> Umgebung  um  eine direkte Position in einem Coverage-Gitter, die sich mit  keiner anderen Umge-
bung  einer direkten Position im Coverage-Gitter uberschneidet 

Anmerkung 1  zum Begriff: Coverage-Zelle ist gleichbedeutend mit  Gitter-Zelle. 

Anmerkung 2  zum Begriff: Alle  Zellen  eines Gitters bewirken zusammen eine Tesselierung (d. h.  eine vollstandige,  uber-

lappungsfreie Abdeckung)  eines Gitterraums. 
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3.1.4  

kontinuierliche  Coverage 

en continuous coverage 

Coverage, die Werte fur direkte Positionen und  fur Positionen zwischen direkten Positionen liefert 

3.1.5  

Koordinate  

en coordinate  

eine der Sequenzen von Nummern, die die Position eines Punkts  bezeichnen 

Anmerkung 1  zum Begriff: In  einem Koordinatenreferenzsystem sind die Koordinatenzahlen ublicherweise durch Ein-

heiten qualifiziert.  Bei manchen Koordinaten darf beispielsweise eine Einheitendarstellung  nach  Datum/Zeit  in Uberein-

stimmung  mit  ISO 8601-1 verwendet werden. Wenn Koordinaten ein Index sind (ordinale Koordinaten), sind sie einhei-

tenlos (und konnen  moglicherweise durch die Einheit 1  dargestellt werden). 

[QUELLE: ISO 19111:2019, 3.1.5, modifiziert� Anmerkung 1  zum Begriff wurde geandert.]  

3.1.6  

Koordinatenreferenzsystem 

en coordinate  reference system 

Koordinatensystem, das uber ein Datum  mit  einem Objekt  verbunden ist 

[QUELLE: ISO 19111:2019, 3.1.9, modifiziert� Anmerkung 1  und  Anmerkung 2  zum Begriff wurden gestri-
chen.] 

3.1.7  

Koordinatensystem  

en coordinate  system 

Menge  mathematischer Regeln  zur Festlegung,  wie Koordinaten Punkten  zugewiesen werden sollen  

Anmerkung 1  zum Begriff: Ein  Koordinatensystem enthalt  eine geordnete Folge einer oder mehrerer Achsen; es ist 

erforderlich, dass ihre Namen paarweise unterschiedlich sind. 

[QUELLE: ISO 19111:2019, 3.1.11, modifiziert� Anmerkung 1  zum Begriff wurde erganzt.]  

3.1.8  

Koordinatentupel  

en coordinate  tuple  

Tupel  bestehend aus  Koordinaten 

Anmerkung 1  zum Begriff: Die Anzahl  an  Koordinaten im Koordinatentupel  entspricht der Dimension des Koordinaten-

systems; die Anordnung der Koordinaten im Koordinatentupel  und die Anordnung der Achsen des Koordinatensystems 

sind identisch. 

[QUELLE: ISO 19111:2019, 3.1.13] 

3.1.9  

Coverage 

en coverage 

Funktion, die zur Ruckgabe  von Werten aus  ihrem Wertebereich fur jede direkte Position innerhalb ihres 

Bereichs dient 
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3.1.10  

Coverage-Koordinatenreferenzsystem  

Coverage-CRS 

en coverage coordinate  reference system 

coverage CRS 

Koordinatenreferenzsystem (CRS), in dem alle  Koordinaten in einem Coverage-Bereich angegeben  werden 

Anmerkung 1  zum Begriff: Manchmal  wird das CRS einer Coverage auch  als  natives CRS der Coverage bezeichnet,  um  

zu verdeutlichen, dass es sich hierbei um  das CRS handelt,  auf  das sich alle  Ortsdaten der Coverage beziehen. 

3.1.11  

Coverage-Dimension 

en coverage dimension  

<Koordinationsgeometrie> Anzahl  der Einzelentscheidungen, die zur Beschreibung einer direkten Position in 

einem Coverage-Bereich erforderlich sind 

Anmerkung 1  zum Begriff: Dies entspricht der Anzahl  der Achsen im Koordinatenreferenzsystem des Coverage- 

Bereichs. 

Anmerkung 2  zum Begriff: Diese Definition basiert auf  dem Begriff �Koordinatendimension�, der in ISO 19107:2019, 

3.17, definiert ist.  

3.1.12  

Coverage-Geometrie  

en coverage geometry  

Bereich einer Coverage, der anhand  geometrischer Objekte  beschrieben wird 

3.1.13  

Delaunay-Triangulation  

en Delaunay triangulation  

Netz von Dreiecken, das so beschaffen ist,  dass der Kreis, der durch die Scheitelpunkte  eines beliebigen  Drei-
ecks verlauft,  in seinem Inneren keinen Scheitelpunkt  eines anderen Dreiecks enthalt  

3.1.14  

direkte Position  

en direct position  

<Coverage> Position innerhalb eines geometrischen Objekts  in  einer Coverage, die durch ein Koordinatentupel  

innerhalb eines Koordinatenreferenzsystems beschrieben wird 

Anmerkung 1  zum Begriff: Eine direkte Position wird durch eine geordnete Folge von Koordinaten beschrie-

ben.  Die Anzahl  der Elemente in einer direkten Position wird durch die Anzahl  der Achsen des Coverage- 

Koordinatenreferenzsystems bestimmt.  

Anmerkung 2  zum Begriff: Diese Definition stimmt  mit  der Definition uberein, die in ISO 19136-1:2020, 3.1.20, zu fin-

den ist.  

3.1.15
diskrete  Coverage
en discrete coverage 

Coverage, die Werte nur fur die direkten Positionen innerhalb ihres Bereichs liefert

Anmerkung 1  zum Begriff: Diskrete Coverages besitzen nur Werte fur ihre direkten Positionen, wobei kontinuierliche 

Coverages interpoliert werden konnen  und damit  zusatzliche Werte zwischen direkten Positionen liefern. 
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3.1.16  

Bereich 

en domain  

<Coverage> Menge  geometrischer Objekte  

Anmerkung 1  zum Begriff: Beispiele fur solche geometrischen Objekte  sind Punkte,  Linien, Seiten und Korper. Alle  Ele-

mente eines Bereichs sind von einem einzigen vorgegebenen Typ. 

3.1.17  

externes Koordinatenreferenzsystem 

en external coordinate  reference system 

Koordinatenreferenzsystem, dessen Datum  unabhangig  von dem Objekt  ist,  durch das es lokalisiert  wird 

Anmerkung 1  zum Begriff: Dieser Begriff wird lediglich zwecks Ruckwartskompatibilitat  behalten,  wird nicht in der 

Coverage-Definition verwendet und  ist kein fundamentaler  Bestandteil der Coverage-Definition in diesem Dokument.  

[QUELLE: ISO 19130-1:2018, 3.25, modifiziert� Anmerkung 1  zum Begriff wurde hinzugefugt.]  

3.1.18  

Evaluierung  

en evaluation 

<Coverage> Bestimmung  der Werte einer Coverage an  einer direkten Position innerhalb des Bereichs der 

Coverage 

3.1.19  

Feature  

en feature 

Abstraktion  eines Phanomens  der realen Welt  

[QUELLE: ISO 19101-1:2014, 4.1.11, modifiziert� Anmerkung 1  zum Begriff wurde entfernt.]  

3.1.20  

Feature-Attribut  

en feature attribute  

Merkmal  eines Features 

Anmerkung 1  zum Begriff: Der Wert,  der mit  einer direkten Position assoziiert wird. Wird auch  als  �Feature- 

Eigenschaft�  bezeichnet und kann  ein potenzielles Attribut,  eine Qualitat  oder ein Merkmal  eines Features unterstutzen.  

[QUELLE: ISO 19101-1:2014, 4.1.12, modifiziert� Die ursprunglichen Anmerkungen  und  Beispiele zum 

Begriff wurden geloscht und  es wurde eine neue Anmerkung 1  zum Begriff hinzugefugt.]  

3.1.21  

Funktion 

en function 

<Mathematik, Programmierung> Regel,  die jedes Element  eines Bereiches (�Quellbereich�  oder �Bereich� der 

Funktion) mit  einem einzelnen Element  in einem anderen Bereich (�Zielbereich�, �Wertebereich� oder �Werte-
menge�  der Funktion) verbindet 

[QUELLE: ISO 19107:2019, 3.41] 
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3.1.22  

geometrische  Dimension 

en geometric  dimension  

<Geometrie, Topologie> großte  Zahl  n,  sodass jeder Punkt  in einer Menge  von Punkten  mit  einer Teilmenge 

assoziiert werden kann,  die den Punkt  in ihrem Inneren enthalt  und  die topologisch isomorph zu 

n,  euklidi-
scher n-Raum, ist 

[QUELLE: ISO 19107:2019, 3.48 modifiziert� Ursprungliche Anmerkungen zum  Begriff wurden geloscht.]  

3.1.23  

Geometrieobjekt  

en geometric  object  

<Geometrie> raumliches  Objekt,  das eine geometrische Menge  reprasentiert 

Anmerkung 1  zum Begriff: Ein  Geometrieobjekt besteht aus  einem geometrischen Primitiv, einer Sammlung  geometri-

scher Primitive oder einem geometrischen Komplex,  der als  Einzelobjekt  behandelt  wird. Ein Geometrieobjekt kann  die 

raumliche  Reprasentation  eines Feature-Objekts  sein. 

[QUELLE: ISO 19107:2019, 3.49] 

3.1.24  

geometrische  Menge 

en geometric  set 

Menge  direkter Positionen 

Anmerkung 1  zum Begriff: Die geometrische Menge  beschreibt ein einzelnes geometrisches Objekt.  Der Bereich der 

Coverage besteht aus  einer Menge  solcher geometrischer Objekte.  Im  Falle  von Punktmengen  und Gitterdaten, bei denen 

jede geometrische Menge  nur aus  einem einzigen Punkt  besteht,  ist der Bereich eine Menge  dieser direkten Positionen. Fur 

hoherdimensionale geometrische Mengen,  wie  Kurven, Oberflachen  und Korper, kann  diese Menge  durch andere Mittel  als  

Aufzahlungen  beschrieben werden, wie  durch das Begrenzungsflachenmodell  oder die konstruktive Festkorpergeometrie 

(CSG). 

[QUELLE: ISO 19136-1:2020, 3.1.32, modifiziert� Die ursprungliche Anmerkung  zum Begriff wurde geloscht 

und  es wurde eine neue Anmerkung 1  zum Begriff hinzugefugt.]  

3.1.25  

georektifiziert  

en georectified  

korrigiert im Hinblick  auf  die Positionsverschiebung in Bezug  auf  die Erdoberflache 

Anmerkung 1  zum Begriff: Dieser Begriff wird lediglich zwecks Ruckwartskompatibilitat  behalten  und  ist kein  funda-

mentaler  Bestandteil der Coverage-Definition in diesem Dokument.  

[QUELLE: ISO 19115-2:2019, 3.11, modifiziert� Anmerkung 1  zum Begriff wurde hinzugefugt.]  

3.1.26  

georeferenzierbar  

en georeferenceable 

mit  einer Geopositionierungsinformation im Zusammenhang stehend, die verwendet werden kann,  um  die 

Werte der Gitterkoordinaten in die Werte von Koordinaten umzuwandeln,  die auf  ein externes Koordinatenre-
ferenzsystem in Bezug  auf  die Erdoberflache verweisen 

Anmerkung 1  zum Begriff: Dieser Begriff wird lediglich zwecks Ruckwartskompatibilitat  behalten  und  ist kein  funda-

mentaler  Bestandteil der Coverage-Definition in diesem Dokument.  

[QUELLE: ISO/TS 19163-1:2016, 4.9, modifiziert� Anmerkung 1  zum Begriff wurde hinzugefugt.]  
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3.1.27  

Georeferenzierung  

en georeferencing 

<Coverage> Geopositionierung eines Objekts  unter Verwendung eines Korrespondenzmodells, das Elemente 

des Coverage-Bereichs Grundkoordinaten zuordnet 

3.1.28  

Gitter  

en grid  

<Coverage> uberlappungsfreie und luckenlose Abdeckung  einer mehrdimensionalen Region unter Zuhil-
fenahme viereckiger Formen (im zweidimensionalen Fall)  oder deren n-dimensionalen Generation (im 

n-dimensionalen Fall)  

Anmerkung 1  zum Begriff: Der Begriff �Gitter� entstammt  ursprunglich einer zweidimensionalen Betrachtung:  Nach 

ISO 19123 besteht ein Gitter aus  einem Netzwerk aus  einer oder mehr Mengen  von Kurven, in dem die Teile jeder Menge  

die Teile anderer Mengen  kreuzen. Inzwischen sind n-dimensionale Gitter (inklusive eindimensionaler Gitter) bekannt  

und  in Gebrauch. Die �Abdeckung�  einer Region wird in der Mathematik  auch  als  �Tesselierung� bezeichnet.  

Anmerkung 2  zum Begriff: Die Definition aus  ISO 19123 entspricht der uberarbeiteten Definition in diesem Dokument.  

3.1.29  

Gitterkoordinatenreferenzsystem  

Gitter-CRS  

en grid  coordinate  reference system 

grid  CRS 

<Coverage> Koordinatenreferenzsystem einer Gitter-Coverage 

Anmerkung 1  zum Begriff: Diese Definition stimmt  mit  der Definition uberein, die in ISO 19136-2:2015, 4.2.1, zu finden 

ist.  

3.1.30  

Rasterkoordinaten 

en grid  coordinates  

<Coverage> Folge von Koordinaten, die eine Position auf  einem Gitter angibt  

Anmerkung 1  zum Begriff: Diese Definition stimmt  mit  der Definition uberein, die in ISO 19115-2:2019, 3.15, zu finden 

ist.  

3.1.31  

Gitter-Coverage  

en grid  coverage 

Coverage, deren Bereich durch ein Gitter beschrieben wird 

3.1.32  

Rasterpunkt 

en grid  point  

Punkt  eines Gitters 

3.1.33  

Bild-Koordinatenreferenzsystem  

Bild-CRS  

en image  coordinate  reference system 

image  CRS 

technisches Coverage-Koordinatenreferenzsystem (CRS) 

Anmerkung 1  zum Begriff: Das CRS eines Rasterbildes (ohne Georeferenzierung) ist ein zweidimensionales Gitter, des-

sen Achsen kartesische Achsen sind; dieser spezielle Fall  eines Index-CRS wird gemeinhin als  �Bild-CRS�  bezeichnet. 
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3.1.34  

Index-Koordinatenreferenzsystem 

Index-CRS 

en index coordinate  reference system 

index CRS 

Coverage-Koordinatenreferenzsystem (CRS), in dem alle  Achsen kartesisch sind 

3.1.35  

Masche 

en mesh 

Geometrie mit  zugehoriger Topologie einer Dimension großer als  Null  

Anmerkung 1  zum Begriff: Geometrie und Topologie sind in ISO 19107 definiert. Beispiele fur Maschen sind Kurven, 

TINs und Korper. Punkte (und Punktmengen)  ahneln  Geometrien mit  der Dimension Null.  

3.1.36  

Pixel  

en pixel 

kleinstes Element  eines digitalen  Bilds,  dem Attribute  zugewiesen sind 

Anmerkung 1  zum Begriff: Ein  Pixel  ist die kleinste Anzeigeeinheit fur ein sichtbares Bild.  

Anmerkung 2  zum Begriff: Dieser Begriff entstand  als  Kurzform von �Bildelement�.  

[QUELLE: ISO 19101-2:2018, 3.28, modifiziert� Anmerkung 1  zum Begriff wurde zu Anmerkung 2  zum 

Begriff geandert und  eine neue Anmerkung 1  zum Begriff wurde hinzugefugt.]  

3.1.37  

Punktmenge 

en point  cloud  

Ansammlung  von Datenpunkten  in einem 3D-Raum 

Anmerkung 1  zum Begriff: Der Abstand  zwischen den Punkten  ist im Allgemeinen  ungleichmaßig,  so dass alle  drei Koor-

dinaten (kartesisch oder spharisch) fur jeden Punkt  spezifisch kodiert werden mussen. 

[QUELLE: ISO/TS 19130-2:2014, 4.51] 

3.1.38  

Punkt-Coverage 

en point  coverage 

Coverage, die einen aus  Punkten  bestehenden Bereich hat  

3.1.39  

Polygon-Coverage  

en polygon coverage 

Coverage, die einen aus  Polygonen bestehenden Bereich hat  

3.1.40  

Wertebereich  

en range 

<Coverage> Menge  von Werten, die durch eine Funktion, der Coverage, mit  dem Bereich einer Coverage ver-
bunden  ist 

Anmerkung 1  zum Begriff: Dies stimmt  mit  der allgemeineren Definition des Wertebereichs in ISO 19107 uberein. 

Anmerkung 2  zum Begriff: Arten und  Werte eines Coverage-Bereichs korrespondieren mit  dem Konzept  von Arten und 

Werten eines Features. 
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3.1.41  

Raster 

en raster 

geradliniges Gitter 

Anmerkung 1  zum Begriff: Der Begriff wird auch  als  ungenauer  Oberbegriff fur Bild-  und Raster-Coverage-Daten ver-

wendet.  

Anmerkung 2  zum Begriff: Historisch gesehen leitet sich der Begriff von dem Anzeigemuster der Abtastlinien  einer 

Kathodenstrahlrohre ab.  

3.1.42  

gerichtetes Gitter  

en rectified  grid  

Gitter, fur welches eine Affintransformation zwischen den Gitterkoordinaten und  den Koordinaten eines exter-
nen  Koordinatenreferenzsystems vorliegt 

Anmerkung 1  zum Begriff: Wenn das Koordinatenreferenzsystem durch einen Bezugspunkt  auf  die Erdoberflache bezo-

gen  ist,  handelt  es sich um  ein georektifiziertes Gitter. 

Anmerkung 2  zum Begriff: Dieser Begriff wird lediglich zwecks Ruckwartskompatibilitat  behalten,  wird nicht in der 

Coverage-Definition verwendet und  ist kein fundamentaler  Bestandteil der Coverage-Definition in diesem Dokument.  

3.1.43  

referenzierfähiges  Gitter  

en referenceable grid  

Gitter mit  einem externen Koordinatenreferenzsystem, das entweder geodatischer oder projizierter Natur  ist 

Anmerkung 1  zum Begriff: Wenn das Koordinatenreferenzsystem durch einen Bezugspunkt  auf  die Erdoberflache bezo-

gen  ist,  so handelt es  sich bei dem Gitter um  ein georeferenzierbares Gitter. 

Anmerkung 2  zum Begriff: Dieser Begriff wird lediglich zwecks Ruckwartskompatibilitat  behalten,  wird nicht in der 

Coverage-Definition verwendet und  ist kein fundamentaler  Bestandteil der Coverage-Definition in diesem Dokument.  

3.1.44  

Körper  

en solid  

geometrische Menge  mit  drei raumlichen  Dimensionen 

Anmerkung 1  zum Begriff: Diese Definition stimmt  mit  der Definition uberein, die in ISO 19107 zu finden ist.  

Anmerkung 2  zum Begriff: Ein  Korper darf weitere Dimensionen aufweisen, wie Zeit.  

3.1.45  

Objekt  mit  Raumbezug  

en spatial  object  

<Topologie, Geometrie> Objekt  zur Darstellung der raumbezogenen Merkmale eines Features 

[QUELLE: ISO 19107:2019, 3.87] 

3.1.46  

räumlich-zeitliches  Objekt  

en spatio-temporal  object  

Objekt,  das eine Menge  von direkten Positionen in Raum und  Zeit darstellt 

11  

Full document details: DIN EN ISO 19123-1:2024-02

http://www.avadocuments.com/doc/din-en-iso-19123-1-2024-02
http://www.avadocuments.com/doc/din-en-iso-19123-1-2024-02


DIN EN ISO  19123-1:2024-02  

3.1.47  

zeitbezogenes Koordinatenreferenzsystem 

en temporal  coordinate  reference system 

Koordinatenreferenzsystem, das auf  einem zeitbezogenen Datum  beruht  

[QUELLE: ISO 19111:2019, 3.1.63] 

3.1.48  

Tesselierung 

en tesselation 

Aufteilung  eines Raumes in eine Menge  von zusammenhangenden Teilraumen  mit  der gleichen Dimension wie 

der aufgeteilte  Raum 

3.1.49  

Thiessen-Polygon 

en Thiessen polygon 

Polygon, das einen Punkt  aus  einer Menge  von Punkten  auf  einer Ebene  so umschließt,  dass alle  direkten Posi-
tionen, die naher an  diesem Punkt  liegen  als  an  jedem anderen Punkt  der Menge,  eingeschlossen sind 

3.1.50  

unregelmäßiges Dreiecksnetz 

TIN 

en triangulated  irregular  network  

Tesselierung aus  Dreiecken 

3.1.51  

Vektor  

en vector 

Große  mit  einer Richtung  sowie einem Betrag  

Anmerkung 1  zum Begriff: Eine  gerichtete Linie bildet  einen Vektor, wenn Lange und Richtung  der Linie gleich dem 

Betrag  und der Richtung  des Vektors sind. Der Begriff Vektordaten bezieht sich auf  Daten, die eine raumliche  Anordnung 

von Features als  Menge  gerichteter Linien darstellen. 

3.2  Abkürzungen 

1D eindimensional 

2D zweidimensional 

3D dreidimensional 

4D vierdimensional 

ASCII Amerikanischer Standard-Code fur den Informationsaustausch (en: American Standard Code for 

Information Interchange) 

CCD ladungsgekoppeltes  Bauelement  (en: Charge-Coupled Device) 

CRS Koordinatenreferenzsystem (en: Coordinate Reference System) 

CSG konstruktive Festkorpergeometrie (en: Constructive Solid Geometry) 

EPSG European Petroleum Survey Group 

GIS  geographisches Informationssystem (en: Geographic Information System) 

OLAP Online  Analytical  Processing 

TIN unregelmaßiges Dreiecksnetz (en: Triangulated  Irregular Network) 

UML vereinheitlichte Modellierungssprache (en: Unified Modelling  Language)  
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Nationaler  Anhang NB  

(informativ) 

Schreibweise  

In  diesem Dokument  werden konzeptionelle  Schemata  in der Unified Modeling  Language  (UML) dargestellt.  

ISO 19103 stellt  das spezifische Profil der UML  dar, das in  diesem Dokument  verwendet wird. 

Mehrere Modellelemente,  die in diesem Schema verwendet werden, sind in  anderen vom ISO/TC211 entwi-
ckelten  internationalen Normen festgelegt.  Tabelle NB.1  enthalt  eine Liste der anderen internationalen  Nor-
men und  Pakete,  in denen die in diesem Dokument  verwendeten UML-Klassen  definiert sind. 

Tabelle NB.1  � Quellen für  extern definierte  UML-Klassen 

Präfix  Internationale Norm  Paket 

EX  ISO 19115-1 Extent  

GF ISO 19109 General Feature Model  

GM  ISO 19107 Geometry 

ISO 19111 Reference Systems 
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Nationaler  Anhang NC  

(informativ) 

Literaturhinweise  

DINEN ISO19101-1:2015-03, Geoinformation�  Referenzmodell�  Teil 1:  Grundsätze (ISO 19101-1:2014);  

Englische  Fassung EN ISO 19101-1:2014  

DINEN ISO19103, Geoinformation�  Konzeptuelle Beschreibungssprache  

DINEN ISO19107, Geoinformation�  Raumbezugsschema 

DINEN ISO19108, Geoinformation�  Zeitliches Schema 
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DINEN ISO19136-2:2018-12, Geoinformation�  Geography  Markup  Language  (GML)� Teil 2:  Erweitertes  

Schema und  Kodierregeln  (ISO 19136-2:2015);  Englische  Fassung EN ISO 19136-2:2018  

DINEN ISO19144-1, Geoinformation�  Klassifizierungssysteme�  Teil 1:  Struktur  des Klassifizierungssystems 

DINEN ISO19144-2, Geoinformation�  Klassifizierungssysteme�  Teil 2:  Meta-Beschreibungssprache  für  
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oreword

S (the nternational rgani ation for Stan ar i ation is a worl i e federation o nationa standard
bo ies ( S member bo ies The work o  preparing nternational Stan ar s is normally carrie out 
through S technical committees. ach member bo y intereste in a subject or which a technical 
committe ha bee establishe ha th righ t b represente o th committee Internationa
organizations, governmental an non-governmental, in liaison with S , also take part in the work. 
S collaborates closely with the nternational lectrotechnical Commission ( on all matters o  
electrotechnica tandardization

Th procedure use t develo thi documen an thos intende fo it furthe maintenanc ar
escribe in the S / irectives, Part 1. n particular, the i erent approval criteria nee e or the 
i erent types o  S ocument shoul be note . This ocument was ra te in accor ance with the 

e itorial rules o  th S / irectives, Part 2 (see www.iso.org/ irectives).

S raws attention to the possibility that the implementation o  this ocument may involve the use 
o  (a patent(s S takes no position concerning the evi ence, vali ity or applicability o  any claime
patent rights in respect thereo . As o  the ate o  publication o  this ocument, S h not receive
notice o  (a patent(s which may be require to implement this ocument. However, implementers are 
cautione that this may not represent the latest in ormation, which may be obtaine rom the patent 
databas availabl www.iso.org/patents. S shall not be hel responsible or i enti ying any or all 
suc aten ights.

Any tra e name use in this ocument is in ormation given or the convenience o  users an oes not 
constitut ndorsement

For an e planation o  the voluntary nature o  stan ar s, the meaning o  S specific terms an
e pressions relate to con ormity assessment, as well as in ormation about S 's herence to 
the Worl Tra e rganization (WT principles in the Technical Barriers to Tr e (TBT see 
www.iso.org/iso/ orewor .html.

This ocument was prepare by Technical Committee S /TC 211, Geographic information/Geomatics,
in collaboration with the uropean Committee or Stan ar ization (C N Technical Committee C N/
TC 287, Geographic Information, i accordanc wit th Agreemen o technica cooperatio betwee
S an C N (Vienna Agreement in collaboration with the pen eospatial Consortium ( C an in 

collaboration with th RS arth Scienc n ormatics Technical Committee.

This first e ition cancels an eplace S 9123:2005, which has been technically revise .

Th ai hange r ollows:

� the ocument has been rename as �Part 1: Fun amentals�, since a new �Part 2: Coverage 
Implementatio chema� has been publishe

� the te t has been simplifie or better un erstan ing;

� concepts, while in principle unchange , have been efine more rigorously an some errors have 
been correcte ;

� the approach to stan ar ization taken in this ocument has been change . This e ition o th
ocument efines a high-level, generic concept o  coverages with an inter ace efinition rom 

which many i erent (not necessarily interoperable implementation structures can be erive . 
The previous e ition o  this ocument, S 19123:2005, efine a single generic ata structure 
or coverages. The previous mo el remains vali as one o  the many possible ata structures 

that can implement the S 19123-1 inter ace. This ata structure, which is efine in Anne , 
supports backwar compatibility. Stan ar ization targets that re erence S 19123 can continue 
re erencing those same classes, although new realizations are not encourage to o so. t is note , 
however, that the coverage efinition terms in Claus 3 which are owne by other ocuments have 
been up ate to re er to newer e itions o  the ocuments (inclu ing their efinitions where such 
newe dition r vailable;

v
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� all operations e cept evaluate( have been remove , or simplification purposes. S 19123-3 now 
specifies the operations requirements;

� the Scope has been e ten e o inclu esh;

� the concept o discret an continuou coverage ha bee generalize t achiev a improve
conceptual basis an to allow or coverages which are iscrete along some omain a es an
continuous along other omain a es. This is achieve by using the coor inate re erence system a es 
as the basis or the efinitions so that any a is in ivi ually can be iscrete or continuous. Since this 
is a generalization o  the previous concept it is backwar compatible. As a si e e ect, this reworking 
has greatly simplifie he structure o  thi ocument;

� up ates in S 19103 have been reflecte , an correspon ing a justments have been m e where 
necessary. The in ormative Anne on �U L notation� has been elete since U L notation is now 
describe S 9103;

� all coor inate-relate efinitions are base on S 19111, an correspon ing justments have 
been m e to thi ocument as necessary;

� th efinition o  image CRS has been move ro S 9111 to thi ocument;

� the efinition o  interpolation is base on the interpolation efinition o  S 19107 in or er to avoi
uplicate an ivergin efinitions;

� the U L iagrams have been re rawn or clarity, in or er to correct errors, an to ollow the new 
conventions establishe S /TC 211;

� the bibliography has been revise o inclu itional re erences an as been re ormatte .

is l art h S 912 rie a oun h S ebsite.

Any ee back or questions on this ocument shoul be irecte to the user�s national stan ar s bo y. A 
complet istin hes odie a oun www.iso.org/members.html.
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Introduction

This ocument efines, at a high, implementation-in epen ent level, the notion o  coverages as igital 
representations o  space-time varying phenomena, correspon ing to the notion o  a fiel in physics. 
Such coverages can b iscrete or continuous.

Historically, geographic in ormation has been treate in terms o  two un amental ata types calle
vecto ata n raste ata .

"Vector ata" eals with iscrete phenomena, each o  which is conceive o  as a eature. The spatial 
characteristics o  a iscrete real-worl phenomenon are represente by a set o  one or more geometric 
primitives (points, curves, sur aces or soli s ther characteristics o  the phenomenon are recor e as 
eature attributes. Usually, a single eature is associate with a single set o  attribute values. S 19107 

provi es a schem o escribin ature erm ometri n opologica rimitives.

"Raster ata", on the other han , eals with phenomena that vary over space an time, mathematically 
escribe by �fiel s�. t contains a set o  values, each associate with one o  the elements in an array o  
point o cells Raste dat i ofte associate wit metho fo interpolatin value spatia position
betwee h oint ithi h ells.

The coverage concept, originally opte rom the Abstract Specification o  the pen eospatial 
Consortium ( C [15] generalizes these an urther ata structures, such as point clou s, into a mo el 
or representing phenomena that vary continuously over space an time, an possibly over urther 
imensions such as spectral ban s. Formally, a coverage is a unction rom a spatial (such as horizontal 
an y an vertical height or epth temporal, other (in S 19111:2019 nomenclature: parametric

omain or any combination thereo  to values o  som ata type.

A coverage consists o  a set o  spatio-temporally e ten e geometric (o ten geographic objects, 
eac wit associate attribut values Th spatio-tempora location wit whic attribut value ar
associate r alle direc ositions�.

Formally, a coverage itsel  is a subtype o  a eature as efine in S 19101-1. The coverage eature is 
a set o  eatures all sharing some key properties, such as the same attribute efinition an coor inate 
re erence system.

N T irect positions can be o  i erent imensions. For e ample, in a raster image mo elle as a coverage, 
the irect positions will be the gri points; in a multi-soli coverage a irect position is given by the interior o  a 
3D soli .

n practice, coverages encompass regular an irregular gri s, point clou s an general meshes. 
amples inclu e raster ata, point clou s, meshes such as triangulate irregular networks an

polygon sets. Coverages are multi- imensional, inclu ing e amples such as 1D sensor timeseries, 2D 
satellite images, 3D y/t image timeseries an y/z geophysical vo el ata, an 4D y/z/t climate 
an ocean ata. Coor inate a es o  such coverages can have spatial, temporal, or any other meaning, 
an hey can be combine reely or n- imensional coverages.

XA PL The electromagnetic spectrum is an e ample o  an a is with neither spatial nor temporal 
semantics. Such a spectral a is can b efine s a �parametric CRS� as establishe S 9111.

A coverage which provi es values only at the irect positions is calle �a iscrete coverage�.  
interpolation information is e so that values can be obtaine also between the coverage�s irect 
positions, such a coverage is calle a continuous coverage�.

Just as the concepts o  iscrete an continuous phenomena are not mutually e clusive, their 
representations as iscrete coverages are not mutually e clusive. The same phenomenon can be 
represente as either a iscrete eature or a coverage, epen ing on the particular conte t an
requirements. A city can be viewe iscrete coverage that returns a single value or each attribute, 
such as its name, area an total population, but it can also be represente as a continuous coverage that 
returns values such as populatio ensity, lan alue or air quality in e or each location in the city.

vii
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A coverage, moreover, can be erive by bun ling a collection o  iscrete eatures sharing a common 
attribute efinition, the values o  the coverage at each position being the values o  the attributes o  
the eature locate at that position. Conversely, a collection o  iscrete eatures can be erive rom a 
coverage by e tracting al irect positions with their associate tribute values.

The previous e ition o  this ocument, S 19123:2005, resse coverage mo elling on both 
a conceptual an (to some e tent an implementation level, e ectively mi ing both. Coverage 
mo elling has now been split into two separate, but relate ocuments: S 19123-1 (this ocument
which establishes an abstract, high-level coverage mo el, an S 19123-2, which establishes an 
implementation-level mo el ensuring interoperability, base on the concepts o  S 19123-1. A 
correspon ing high-level processing mo el or coverages i efine S 9123-3.

viii   
 

DIN EN ISO  19123-1:2024-02  

Full document details: DIN EN ISO 19123-1:2024-02

http://www.avadocuments.com/doc/din-en-iso-19123-1-2024-02
http://www.avadocuments.com/doc/din-en-iso-19123-1-2024-02


■!✁❊✂!A✁■❖!❆✄ ☎TANDARD IS❖ "✾"✷✸-"✿✷✵✷✸✭❊✮

Geogr over

Part 1: 
Fundamentals

✶ Scope

This ocument efines a conceptual schema or coverages. A coverage is a mapping rom a spatial, 
temporal or spatiotemporal omain to attribute values sharing the same attribute type. A coverage 

omain consists o  a collection o  irect positions in a coor inate space that can be efine in terms o  
spatial an /or temporal imensions, as well as non-spatiotemporal (in S 19111:2019, �parametric�

imensions. amples o  coverages inclu e point clou s, gri s, meshes, triangulate irregular networks, 
an polygon sets. Coverages are the prevailing ata structures in a number o  application areas, such 
as remote sensing, meteorology an mapping o  epth, elevation, soil an vegetation. This ocument 

efines the coverage concept inclu ing the relationship between the omain o  a coverage an its 
associate attribute range. This ocument efines the characteristics o  the omain. The characteristics 
o  the attribute range are not efine in this ocument, but are efine in implementation stan ar s. 
Consequently, the stan ar ization target o  this ocument consists o  implementation stan ar s, not 
concrete implementations themselves.

✷ Normativ❡ ✆eferences

The ollowing ocuments are re erre to in the te t in such a way that some or all o  their content 
constitutes requirements o  this ocument. For ate re erences, only the e ition cite applies. For 
un ate e erences, the latest e ition o  the re erence ocument (inclu ing any amen ments pplies.

S 9103, Geographic information � Conceptual schema language

S 9107, Geographic information � Spatial schema

S 9111, Geographic information � Referencing by coordinates

✸ Terms, definitions, abbreviated terms and notation

✝✞✟ Terms and definitions

For the purposes o  thi ocument, the ollowing terms an efinitions apply.

S n aintain terminolog atabases or use in stan ar ization at the ollowing a resses:

� S nline browsing platform: available at https:// www .iso .org/ obp

� EC Electrope ia: available at https:// www .electrope ia .org/ 

3.1.1
analytica❧  overage
coverage where the mapping unction rom omain to range is given by an analytical mathematical 
function

1
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✸✸✶✸✷

axis
<coor inate geometry> tuple o  a is name, a is abbreviation, a is irection, a is unit an urther 
information

Note 1 to entry: Thi efinition is establishe n accor ance wit S 9111:2019, Table 26 a ubclause 10.4.

Note 2 to entry: nsi e a coor inate re erence system (CRS containing several a s the a is names are require
to be pairwis ifferent.

Note 3 to entry: The a is unit (o  measure efines the set o  values which can be use as a coor inate along this 
a is. These can be numbers (such as in Latitu e a Longitu e or general strings (such as in timestamps or 
special i entifiers like �FL100� in aviation .

✸✸✶✸✸

cell
<coverage> neighbourhoo aroun a irect position in a coverage gri , not overlapping with any other 
direct position neighbourhoo n the coverage gri

Note 1 to entry: Coverage cell is synonymous to gri ell.

Note 2 to entry: All cells o  a gri coverage together establish a tessellation (i.e. complete, overlap- ree cover o  
the gri pace.

✸✸✶✸✹

continuou✁ %overage
coverage that returns value o ot irec osition n osition etwee irec ositions

✸✸✶✸5
coordinate
one o  a sequence o  measure esignating the position o  a point

Note 1 to entry: n a coor inate re erence system, the coor inate numbers are usually qualifie by units. Some 
coor inates may use a unit representation, or e ample ate/time con ormant with S 8601-1. When coor inates 
are an i e or inal coor inates hey are unitless (which possibly can be represente nit o  1 .

[S URCE S 9111:2019, 3.1.5, mo ifie riginal note 1 to entry has been amen e .]

✸✸✶✸6
coordinat❡ ❡eferenc❡ ✁ystem
coor inate system that is relate o an object b atum

[S URCE S 9111:2019, 3.1.9, mo ifie otes 1 an o entry have bee elete .]

✸✸✶✸7
coordinat❡ ✁ystem
set o  mathematical rules or speci ying how coor inates are to be assigne o points

Note 1 to entry: A coor inate system contains an or ere sequence o  one or more a s; their names are require
t airwis ifferent.

[S URCE S 9111:2019, 3.1.11, mo ifie ote 1 to entry has bee e .]

✸✸✶✸8
coordinat❡ 'uple
tupl ompose oordinates

Note 1 to entry: The number o  coor inates in the coor inate tuple equals the imension o  the coor inate 
system; the or er o  coor inates in the coor inate tuple is i entical to the or er o  the a s o  the coor inate 
system.

[S URCE S 9111:2019, 3.1.13]
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✸✸✶✸✾

coverage
unction which returns values rom its range or an irect position within it omain

✸✸✶✸✶✵

covera❣❡ %oordinat❡ ❡eferenc❡ ✁ystem
covera❣❡ ✥RS
coor inate re erence system (CRS n which all coor inates in a covera omain are e presse

Note 1 to entry: Sometimes a coverage�s CRS is also re erre to as the coverage�s native CRS to e press that this is 
the CRS to which all the coverage�s locatio ata refer.

✸✸✶✸✶✶

covera❣❡ ❞imension
<coor inate geometry> number o  separate ecisions nee e to escribe a irect position in a coverage 
domain

Note 1 to entry: This is equivalent to �the number o  a s in the coverag omain CRS�.

Note 2 to entry: Thi efinition is base n the term "coor inat imension efine S 9107:2019, 3.17.

✸✸✶✸✶✷

covera❣❡ ❣eometry
omain o  a covera escribe n terms o  geometric objects

✸✸✶✸✶✸

Delauna② )riangulation
network o  triangles such that the circle passing through the vertices o  any triangle oes not contain, 
in its interior, the verte  any other triangle

✸✸✶✸✶4
direc) "osition
<coverage> position insi e one o  the geometric objects in a coverage escribe by a coor inate tuple 
within the coverage coor inate re erence system

Note 1 to entry: A irect position is escribe by an or ere sequence o  coor inates. The number o  elements in 
irect position is establishe he number o  a s o  the coverage CRS.

Note 2 to entry: This is consistent with th efinition i S 9136-1:2020, 3.1.20.

✸✸✶✸✶5
discret❡ %overage
coverage that returns value only or th irect positions within it omain

Note 1 to entry: Discrete coverages have values only or their irect positions, whereas continuous coverages can 
be interpolate , thereby provi ing values betwe irect positions i ition.

✸✸✶✸✶6
domain
<coverage> set o  geometric objects

Note 1 to entry: E amples o  such geometric objects are points, lines, aces a soli s. All elements within a 
omain (set re o  a single given type.

✸✸✶✸✶7
externa❧ %oordinat❡ ❡eferenc❡ ✁ystem
coor inate re erence system whos atum is in epen ent o  the object that is locate y it

Note 1 to entry: This term is kept only or backwar s compatibility a is not use in nor u amental to the 
coverag efinition o  thi ocument.

[S URCE S 9130-1:2018, 3.25, mo ifie ote 1 to entry has bee e .]
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✸✸✶✸✶8
evaluation
<coverage> etermination o  the values o  a coverage at a irect position within the omain o  the 
coverage

✸✸✶✸✶✾

feature
abstraction o ea orl henomena

[S URCE S 9101-1:2014, 4.1.11, mo ifie ote 1 to entry has been remove .]

3.1.20
feature attribute
characteristi eature

Note 1 to entry: The value associate with a irect position. Also known as � eature property� a may support 
potential attribute, quality, or characteristic o  a eature.

[S URCE: S 19101-1:2014, 4.1.12, mo ifie � riginal notes to entry an e amples have been elete
an ew Note 1 to entr e .]

3.1.21
function
<mathematics, programming> rule that associates each element rom a omain (�source omain�, or 
� omain� o  the unction to a unique element in another omain (�target omain�, �co- omain� or 
�range� o h unction)

[S URCE S 9107:2019, 3.41]

3.1.22
geometri# ❞imension
<geometry, topology> largest number n suc th eac poin i se o point ca b associate wit
subset that has that point in its interior an s topologically isomorphic to �n, Eucli ean n-space

[S URCE S 9107:2019, 3.48 mo ifie riginal notes to entry have bee elete .]

✸✸✶✸✷✸

geometric object
<geometry> spatial object representing a geometric set

Note 1 to entry: A geometric object consists o  a geometric primitive, a collection o  geometric primitives, or a 
geometric comple treate as a single entity. A geometric object may be the spatial representation o  a eature 
object.

[S URCE S 9107:2019, 3.49]

✸✸✶✸✷✹

geometri# ✁et
se irec ositions

Note 1 to entry: A geometric set escribes a single geometric object. The omain o  a coverage consists o  a set 
o  such geometric objects. n the case o  point clou s a gri ata where each geometric set consists o  only 
one single point, the omain is a set o  these irect positions. For higher- imensional geometric sets, such as 
curves, sur aces a soli s, the set can be escribe through other means than enumeration, such as Bou ary 
Representation or constructive soli eometry (CS .

[S URCE: S 19136-1:2020, 3.1.32, mo ifie � riginal note to entry has been elete an a new Note 
1 to entry has been a e .]
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✸✸✶✸✷5
georectified
correcte o ositiona isplacemen it espec h urfac h arth

Note 1 to entry: This term is kept only or backwar s compatibility a is not u amental to the coverage 
efinition o  thi ocument.

[S URCE S 9115-2:2019, 3.11, mo ifie ote 1 to entry has bee e .]

✸✸✶✸✷6
georeferenceable
associate wit geopositionin informatio th ca b use t conver gri coordinat value t
values o  coor inates re erence to an e ternal coor inate re erence system relate to the Earth by a 
datum

Note 1 to entry: This term is kept only or backwar s compatibility a is not u amental to the coverage 
efinition o  thi ocument.

[S URCE S /TS 19163-1:2016, 4.9, mo ifie ote 1 has been a e .]

✸✸✶✸✷7
georeferencing
<coverage> geopositioning an object using a correspon ence mo el mapping coverage omain elements 
t roun oordinates

3.1.28
grid
<coverage> covering o  a multi- imensional region using qua rilateral shapes (in the 2D case or their 
n-dimensiona neratio i h n ase it verla n aps

Note 1 to entry: The term "gri " originates historically rom a 2D view: in S 19123 a gri consists o  a network 
compose o on o mor set o curve i whic th member o eac se intersec th member o th oth
sets. eantime, n grid (includin 1D ar know a i use Th �covering� o regio i als know a
"tessellation" in mathematics.

Note 2 to entry: Th S 912 efinition is equivalent to the revise efinition o  thi ocument.

3.1.29
gri❞ $oordinat❡ ❡eferenc❡ ✁ystem
gri❞ ✥RS
<coverage> coor inate re erence system o  a gri overage

Note 1 to entry: This is consistent with th efinition i S 9136-2:2015, 4.2.1.

✸✸✶✸✸✵

gri❞ $oordinates
<coverage> sequence o  coor inates speci ying a position on a gri

Note 1 to entry: This is consistent with th efinition i S 9115-2:2019, 3.15.

✸✸✶✸✸✶

gri❞ $overage
coverage whos omain i escribe a gri

✸✸✶✸✸✷

gri❞  oint
point o rid
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✸✸✶✸✸✸

ima❣❡ #oordinat❡ ❡eferenc❡ ✁ystem
ima❣❡ ✥RS
engineering gri overage coor inate re erence system (CRS

Note 1 to entry: The CRS o  a raster image (without geore erencing is a 2D gri with Cartesian a s; this special 
case o  an i e RS is commonly re erre o as "image CRS".

✸✸✶✸✸✹

inde① #oordinat❡ ❡eferenc❡ ✁ystem
inde① ✥RS
coverage coor inate re erence system (CRS n which all a es are Cartesian

✸✸✶✸✸5
mesh
geometry with associate opology o imension greater than zero

Note 1 to entry: eometry a topology are efine in S 19107. esh e amples inclu e curves, T Ns a soli s. 
Points (a oint clou s esemble geometries wit imension zero.

✸✸✶✸✸6
pixel
smallest element o igita ma hic tribute r ssigned

Note 1 to entry: A pi s the smallest unit o isplay or a visible image.

Note 2 to entry: This term originate s a contraction o  "picture element".

[S URCE: S 19101-2:2018, 3.28, mo ifie � Note 1 to entry has been move to Note 2 to entry an a 
new Note 1 to entry has bee e .]

✸✸✶✸✸7
poin& #loud
collectio at oint pace

Note 1 to entry: The istance between points is generally non-uni orm a hence all three coor inates (Cartesian 
or spherical or each point must be specifically enco e .

[S URCE S /TS 19130-2:2014, 4.51]

✸✸✶✸✸8
poin& #overage
covera h a omai ompose oints

✸✸✶✸✸✾

polygo♥ #overage
coverage that ha omain compose  polygons

✸✸✶✸✹✵

range
<coverage> set o  values associate y a unction, the coverage, with th omain o  a coverage

Note 1 to entry: This is consistent with the more generi efinition o  range i S 9107.

Note 2 to entry: Coverage range types a alues correspo o the notion o  eature attribute types a alues.

✸✸✶✸✹✶

raster
rectilinea rid

Note 1 to entry: The term is also use s an imprecise generic term or imagery a ri e overag ata.

Note 2 to entry: Historically, the ter erives rom the scanning line isplay pattern on a catho e ray tube.
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✸✸✶✸✹✷

rectified grid
gri or which there is an a fine trans ormation between the gri coor inates an the coor inates o  an 
e ternal coor inate re erence system

Note 1 to entry:  the coor inate re erence system is relate to the Earth by a atum, the gri is a georectifie
gri .

Note 2 to entry: This term is kept only or backwar s compatibility a is not use in nor u amental to the 
coverag efinition o  thi ocument.

✸✸✶✸✹✸

referenceable grid
gri ith an e ternal coor inate re erence system whose type is either geo etic or projecte

Note 1 to entry:  the coor inate re erence system is relate to the Earth by a atum, the gri is a geore erenceable 
gri .

Note 2 to entry: This term is kept only or backwar s compatibility a is not use in nor u amental to the 
coverag efinition o  thi ocument.

✸✸✶✸✹4
solid
geometric set with three spatia imensions

Note 1 to entry: This is consistent with th efinition i S 9107.

Note 2 to entry: A soli ay have urth imensions, such as time.

✸✸✶✸✹5
spatial object
<topology, geometry> object use or representing a spatial characteristic o  a eature

[S URCE S 9107:2019, 3.87]

✸✸✶✸✹6
spatio-temporal object
object representing a set o irect positions in space an ime

✸✸✶✸✹7
tempora❧ $oordinat❡ ❡eferenc❡ ✁ystem
coor inate re erence system base n a tempora atum

[S URCE S 9111:2019, 3.1.63]

✸✸✶✸✹8
tessellation
partitioning o spac int se o conterminou subspace havin th sam dimensio a th spac
bein artitioned

✸✸✶✸✹✾

Thiess❡♥ polygon
polygon that encloses one o  a set o  points on a plane so as to inclu e all irect positions that are closer 
to that point than to any other point in the set

✸✸✶✸5✵
triangulate❞ ❞rregula❡ ♥etwork
TIN
tessellatio ompose riangles
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✸✸✶✸5✶
vector
quantity havin irection as well as magnitu e

Note 1 to entry: A irecte line segment represents a vector i  the length a irection o  the line segment are 
equal to the magnitu e a irection o  the vector. The term vector ata re ers to ata that represents the spatial 
configuration o  eatures as a set o irecte ine segments.

✝✞✸ Abbreviated terms

1D one- imensional

2D two- imensional

3D three- imensional

4D four-dimensional

ASCII American Stan ar o o nformatio nterchange

CCD charge-couple evice

CRS coor inate re erence system

CS constructive soli ometry

EPS European Petroleum Surv roup

S geographic in ormation system

OLAP online analytical processing

TIN triangulate rregula etwork

UML unifie o elling language

✹ Conformance

"✁! Notation

n this ocument, conceptual schemas are presente in the Unifie o elling Language (U L
S 9103 presents the specific profile o  U L use n thi ocument.

Several mo el elements use in this schema are efine in other nternational Stan ar s evelope by 
S /TC 211. Tabl 1 list th othe Internationa Standard an package i whic UM classe use i

thi ocument have bee efine .

Table ✶�Sources o✂ externally defined ❯ML classes

'refix Internationa❧
Standard

Package

EX IS 9115-1 E tent

IS 9109 eneral Featur o el

IS 9107 eometry

IS 9111 Re erence Systems
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