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Industrieroboter
Koordinatensysteme und Bewegungsnomenklaturen
(ISO 9787:1999) Deutsche Fassung EN ISO 9787:1999

D
EN ISO 9787

ICS 25.040.30 Ersatz für
DIN EN 29787:1992-09

Manipulating industrial robots �

Coordinate systems and motion nomenclatures (ISO 9787:1999);
German version EN ISO 9787:1999

Robots manipulateurs industriels �

Systèmes et nomenclatures de mouvements (ISO 9787:1999);
Version allemande EN ISO 9787:1999

Die Europäische Norm EN ISO 9787:1999 hat den Status einer Deutschen Norm.

Beginn der Gültigkeit
EN ISO 9787:1999 wurde am 16. März 1999 angenommen.

Nationales Vorwort
Diese Norm beinhaltet die Deutsche Fassung der in der Parallelumfrage übernommenen ISO 9787:1999. Die nationa-
len Interessen wurden dabei vom Fachbereich Montage- und Handhabungstechnik im Normenausschuss Maschinen-
bau (NAM) im DIN wahrgenommen.

Für die im Abschnitt 2 zitierten Internationalen Normen, soweit sie nicht als DIN-EN-ISO-Normen mit gleicher Zählnum-
mer veröffentlicht sind, wird im folgenden auf die entsprechenden Deutschen Normen hingewiesen:

ISO 9946:1999 siehe DIN EN ISO 9946:2000-07

Änderungen

Gegenüber DIN EN 29787:1992-09 wurden folgende Änderungen vorgenommen:

� ISO 9787:1990 technisch überarbeitet.

Frühere Ausgaben

DIN EN 29787: 1992-09

Nationaler Anhang NA (informativ)
Literaturhinweise

DIN EN ISO 9946
Industrieroboter � Darstellung charakteristischer Eigenschaften (ISO 9946:1999)

Fortsetzung 8 Seiten EN

Normenausschuss Maschinenbau (NAM) im DIN Deutsches Institut für Normung e. V.
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Deutsche Fassung

Industrieroboter
Koordinatensysteme und Bewegungsnomenklaturen

(ISO 9787:1999)

Manipulating industrial robots � Coordinate systems
and motion nomenclatures (ISO 9787:1999)

Robots manipulateurs industriels � Systèmes et nomen-
clatures de mouvements (ISO 9787:1999)

Diese Europäische Norm wurde von CEN am 16. März 1999 angenommen.

Die CEN-Mitglieder sind gehalten, die CEN/CENELEC-Geschäftsordnung zu erfüllen, in
der die Bedingungen festgelegt sind, unter denen dieser Europäischen Norm ohne jede
Änderung der Status einer nationalen Norm zu geben ist.

Auf dem letzten Stand befindliche Listen dieser nationalen Normen mit ihren bibliographi-
schen Angaben sind beim Zentralsekretariat oder bei jedem CEN-Mitglied auf Anfrage
erhältlich.

Diese Europäische Norm besteht in drei offiziellen Fassungen (Deutsch, Englisch, Fran-
zösisch). Eine Fassung in einer anderen Sprache, die von einem CEN-Mitglied in eigener
Verantwortung durch Übersetzung in seine Landessprache gemacht und dem Zentral-
sekretariat mitgeteilt worden ist, hat den gleichen Status wie die offiziellen Fassungen.

CEN-Mitglieder sind die nationalen Normungsinstitute von Belgien, Dänemark, Deutsch-
land, Finnland, Frankreich, Griechenland, Irland, Island, Italien, Luxemburg, Niederlande,
Norwegen, Österreich, Portugal, Schweden, Schweiz, Spanien, der Tschechischen Repu-
blik und dem Vereinigten Königreich.
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