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Nationales Vorwort

Die Internationale Norm ISO 22090-2:2014 wurde vom Technischen Komitee ISO/TC 8 ,Ships and marine
technology*, Subcommitee SC 6 ,Navigation“ erarbeitet.

Das zustdndige deutsche Gremium ist der Arbeitsausschuss NA 132-03-10 AA ,Navigation“ in der
DIN-Normenstelle Schiffs- und Meerestechnik (NSMT).

DIN ISO 22090 Schiffe und Meerestechnik — Steuerkurstransmitter (THDs) besteht aus:
— Teil 1: Kreiselkompasse

— Teil 2: Geomagnetische Verfahren

— Teil 3: GNSS-Verfahren

Anhang A ist informativ.

Es wird darauf hingewiesen, dass einige Elemente diese Dokumentes Patentrechte beriihren kénnen. DIN ist
nicht dafiir verantwortlich, einige oder alle diesbeziiglichen Patentrechte zu identifizieren.

Es wird darauf hingewiesen, dass die Definitionen von identischen Begriffen in den drei Teilen dieser Norm
nicht immer {ibereinstimmen, sondern geringfiigig voneinander abweichen kénnen. Das gilt auch fiir einige
Anmerkungen und liegt daran, dass bereits in den englischen Originaldokumenten in diesen Fallen nicht
einheitlich formuliert wurde.

Flr die im Abschnitt 2 genannten Internationalen Normen wird im Folgenden auf die entsprechenden
Deutschen Normen verwiesen:

IEC 60945 siche  DIN EN 60945 und DIN EN 60945 Berichtigung 1

IEC 61162-1 siche  DINEN 61162-1 und DIN EN 61162-1 Berichtigung 1
IEC 61162-2 siche  DINEN 61162-2

[EC 61924-2 siehe DIN EN 61924-2 und DIN EN 61924-2 Berichtigung 1
ISO 25862 siehe  DINISO 25862

Anderungen
Gegeniiber DIN ISO 22090-3:2013-01 wurden folgende Anderungen vorgenommen:

a) Anforderungin 4.7 zur Steuerkursangabe gedndert, Schnittstelle jetzt in 4.9 definiert;

b) Unterabschnitt 4.8 mit neuer Uberschrift ,Alarmierungssignal, Text anhand der neuen IMO-
Resolutionen gedndert: Schnittstelle zur Kommunikation von Warnungen bei Funktionsstérung oder
Ausfall der Stromversorgung des Steuerkurstransmitters (THD) festgelegt und die im Falle einer
Warnmeldung zu kommunizierenden Daten nach der relevanten IEC-Norm spezifiziert;

¢) neuer Unterabschnitt 4.9 ,Schnittstelle” mit technischen Anforderungen an die Schnittstelle zur Ausgabe
des Steuerkurses und Spezifikation der zu kommunizierenden Steuerkurs-Daten nach der relevanten
[EC-Norm;

d) Unterabschnitt 6.11 mit neuer Uberschrift und Priifanforderungen fiir die in 4.7 und 4.8 festgelegten
Schnittstellen-Einrichtungen, Anforderung fiir Aktualisierungsrate (neuer Wert 20 ms) unter 4.9
eingeflgt;

e) Beziige IMO-Resolution und zugehoriger Abschnitt in ISO 22090-3 im Anhang A korrigiert.

Friihere Ausgaben

DIN ISO 22090-3: 2013-01

Documents
Document Sharint_:BHub

Full document details: DIN ISO 22090-3:2015-11


http://www.avadocuments.com/doc/din-iso-22090-3-2015-11
http://www.avadocuments.com/doc/din-iso-22090-3-2015-11

DIN ISO 22090-3:2015-11

Nationaler Anhang NA
(informativ)

Literaturhinweise

DIN EN 60945, Navigations- und Funkkommunikationsgerdte und -systeme fiir die Seeschifffahrt — Allgemeine
Anforderungen — Priifverfahren und geforderte Priifergebnisse

DIN EN 60945 Berichtigung 1, Navigations- und Funkkommunikationsgerdte und -systeme fiir die
Seeschifffahrt — Allgemeine Anforderungen — Priifverfahren und geforderte Priifergebnisse; Berichtigung zu
DIN EN 60945:2003-07

DIN EN 61162-1, Navigations- und Funkkommunikationsgerdte und -systeme fiir die Seeschifffahrt — Digitale
Schnittstellen — Teil 1: Ein Datensender und mehrere Datenempfdnger

DINEN 61162-1 Berichtigung 1, Navigations- und Funkkommunikationsgerdte und -systeme fiir die
Seeschifffahrt — Digitale Schnittstellen — Teil 1: Ein Datensender und mehrere Datenempfinger; Berichtigung
zu DIN EN 61162-1:2011-09; (IEC-Cor.:2013 zu IEC 61162-1:2010)

DIN EN 61162-2, Navigations- und Funkkommunikationsgerdte und -systeme fiir die Seeschifffahrt — Digitale
Schnittstellen — Teil 2: Ein Datensender und mehrere Datenempfidnger, Hochgeschwindigkeitstibertragung

DIN EN 61924-2, Navigations- und Funkkommunikationsgerdte und -systeme fiir die Seeschifffahrt —
Integrierte Navigationssysteme — Teil 2: Modulare Struktur fiir INS — Betriebs- und Leistungsanforderungen,
Priifverfahren und geforderte Priifergebnisse

DIN EN 61924-2 Berichtigung 1, Navigations- und Funkkommunikationsgerdte und -systeme fiir die
Seeschifffahrt — Integrierte Navigationssysteme — Teil 2: Modulare Struktur fiir INS — Betriebs- und
Leistungsanforderungen, Priifverfahren und  geforderte Priifergebnisse; Berichtigung zu
DIN EN 61924-2:2013-09; (IEC-Cor.:2013 zu IEC 61924-2:2012)

DIN ISO 25862, Schiffe und Meerestechnik — Magnetkompasse, Kompassstdnde und Peilvorrichtungen
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Schiffe und Meerestechnik —

Steuerkurstransmitter (THDs) —
Teil 3: GNSS-Verfahren

1 Anwendungsbereich

Dieser Teil von ISO 22090 legt die Konstruktion, Leistung und Priifung von Steuerkurstransmittern fest, die
nach GNSS-Verfahren (GNSS, Globales Navigationssatellitensystem) arbeiten, wie nach KapitelV,
SOLAS 1974 (in entsprechender, gednderter Fassung) gefordert.

Ein Steuerkurstransmitter (THD) ist ein elektronisches Gerdt, das Informationen iiber den rechtweisenden
Steuerkurs eines Schiffes liefert.

Zusdtzlich zu den allgemeinen Anforderungen, die in der mit IEC 60945 verbundenen IMO Resolution A.694(17)
enthalten sind, und der entsprechenden Norm fiir das verwendete Sensorteil, muss die
Steuerkurstransmitterausriistung die folgenden Mindestanforderungen erfiillen.

Soweit die IMO Leistungsnormen, die den Sensorteil betreffen, kein geographisches Gebiet festlegen, in denen
der THD eingesetzt werden soll, muss der THD betriebsfdhig sein

a) beieiner maximalen Wendegeschwindigkeit von 20°/s und
b) von mindestens 70° siidliche Breite bis 70° nérdliche Breite.

THDs, die die Anforderungen in diesem Teil von ISO 22090 erfiillen, kénnen zur Steuerkursangabe, wie in
Kapitel V der SOLAS Konvention festgelegt, verwendet werden.

Dartiber hinaus sollten solche Steuerkurstransmitter die dynamischen Anforderungen erfiillen, wie festgelegt im
HSC-Code, Kapitel 13, fiir die Ausrtistung mit einem geeigneten Ger<dt, das Steuerkursangaben liefert.

ANMERKUNG 1 Zur Erkennung und zum Senden von Steuerkursangaben kénnen verschiedene technische Verfahren
verwendet werden. Es ist unlogisch die Erkennung und das Senden des Steuerkurses getrennt zu normen. Deshalb
beziehen sich verschiedene Abschnitte in diesem Teil von ISO 22090 auf verschiedene technische Verfahren. Die
Anforderungen in diesem Teil von ISO 22090 gelten nur fiir das GNSS-Verfahren. Andere Techniken werden in anderen
Teilen von ISO 22090 behandelt.

ANMERKUNG 2 Alle Anforderungen, die aus den Empfehlungen von IMO Resolution MSC.116(73) zu Leistungs-
normen fiir Steuerkurstransmitter entnommen wurden, sind kursiv gedruckt.

2 Normative Verweisungen

Die folgenden Dokumente, die in diesem Dokument teilweise oder als Ganzes zitiert werden, sind fiir die
Anwendung dieses Dokuments erforderlich. Bei datierten Verweisungen gilt nur die in Bezug genommene
Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe des in Bezug genommenen Dokuments
(einschlieRlich aller Anderungen).

ISO 25862, Ships and marine technology — Marine magnetic compasses, binnacles and azimuth reading
devices

IEC 60945, Maritime navigation and radiocommunication equipment and systems — General requirements —
Methods of testing and required test results
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