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Vereinfachte Darstellungen in der Kinematik
Teil 1: Darstellung der Bewegung von Verbindungsteilen
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ICS 01.100,20; 21.020
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Simplified representation for kinematics - Part 1: Representation of motion of links;

Identical with ISO 3952-1 : 1981

Representation simplifiee pour des cinematiques — Partie 1: Representation de mouvement des solides;

Identique ä ISO 3952-1 : 1981

Die Internationale Norm ISO 3952-1, Ausgabe 1981-12-15, "Kinematic diagrams — Graphical
symbols — Part 1", ist unverändert in diese Deutsche Norm übernommen worden.

Nationales Vorwort
Zur deutschen Übersetzung sind die englischen und französischen Definitionen der Originalfassung ergänzt worden.

Hierzu lagen die im informativen Anhang NA genannten Veröffentlichungen vor.

Diskussionen im ISO/TC 10 zu den Begriffen "graphisches Symbol", "vereinfachte Darstellung", "schematische Dar¬
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Deutsche Übersetzung

Vereinfachte Darstellungen in der Kinematik
Teil 1: Darstellung der Bewegung von Verbindungsteiien

Vorwort
Die ISO (Internationale Organisation für Normung) ist die weltweite Vereinigung nationaler Normungsinstitute (ISO-Mit¬
gliedskörperschaften). Die Erarbeitung Internationaler Normen obliegt den Technischen Komitees der ISO. Jede Mitglieds¬

körperschaft, die sich für ein Thema interessiert, für das ein Technisches Komitee eingesetzt wurde, ist berechtigt, in diesem

Komitee mitzuarbeiten.

Internationale (staatliche und nichtstaatliche) Organisationen, die mit der ISO in Verbindung stehen, sind an den Arbeiten

ebenfalls beteiligt.

Die von einem Technischen Komitee verarbschiedeten Entwürfe für Internationale Normen werden den Mitgliedskörper¬

schaften zunächst zur Genehmigung vorgelegt, bevor sie vom Rat der ISO als Internationale Normen angenommen werden.

Die Internationale Norm ISO 3952-1 wurde vom Technischen Komitee ISO/TC 10— Technische Zeichnungen — erstellt und im
Dezember 1981 an die Mitglieder verteilt.

Die Mitgliedskörperschaften folgender Länder haben diese Norm angenommen:

Ägypten�Italien

Belgien�Libyen

Bulgarien�Niederlande

Deutschland�Norwegen

Finnland�Österreich

Frankreich�Polen

Indien

Die Mitgliedskörperschaften folgender Länder haben diese Norm aus technischen Gründen nicht angenommen:

Japan

Schweden

Rumänien

Spanien

Tschechoslowakei

UdSSR

Vereinigte Staaten

Vereinigtes Königreich

Einführung
Das Ziel dieser Internationalen Norm ist die Festlegung eines Systems für kinematische Schemazeichnungen. Die Festlegung

dieses Systems vereinfacht die Ausführung kinematischer Schemazeichnungen und macht diese für die Fachleute der ein¬
zelnen Länder verständlich.

Zweck und Anwendungsbereich
Diese Internationale Norm legt vereinfachte Darstellungen für Elemente kinematischer Schemazeichnungen von Erzeugnis¬
sen aller Industriezweige fest. Die hier festgelegten vereinfachten Darstellungen sollen für Schemazeichnungen in tech¬
nischen Zeichnungen oder für sonstige Dokumentationen angewendet werden.

Diese Internationale Norm wurde in drei Teilen*) veröffentlicht:

Teil 1
1�Bewegung von mechanischen Verbindungen

2�Kinematische Paare

3�Verbindungsteile und Verbindung ihrer Einzelteile

4�Hebelmechanismen und ihre Verbindungsteile

Teil 2

5�Reib- und Zahnradgetriebe

6�Nockengetriebe

Teil 3

7�Malteser- und Sperrgetriebe

8�Kupplungen und Bremsen

*) Nationale Fußnote: ISO 3952-4:1984 wurde gleichzeitig mit den übrigen Teilen als DIN-ISO-Norm herausgegeben.
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Hinweise

Notes

Notes

Geradlinig
Straight llne

Rectiligne

Drehend
Rotational

De rotation

Geradlinig
Straight line

Rectiligne

Drehend
Rotational

De rotation

Geradlinig
straight line

Rectiligne

Drehend
Rotational

De rotation

Geradlinig
straight line

Rectiligne

Drehend
Rotational

De rotation

Geradlinig
Straight line

Rectiligne

Drehend
Rotational

De rotation

(fortgesetzt)

Weitere Darstellung

Permisslble symbol

Symbole admisslble

Grunddarstellung

Basic Symbol

Symbole de base

1 0 (( H

Erklärung

Definition

Definition

Bewegung mit variabler
Richtung

Motion with variable direction

Mouvement ä sens variable

Benennung

Designation

Designation

Einseitige Bewegung mit
Verweilen

One-sided motion with dweil

iUlouvement ä sens unique
avec arret prolonge

Einseitige Bewegung mit
teilweiser Umicehrung (Pilger¬

schrittbewegung)

One-sided motion with
partial reversal

Mouvement ä sens unique
partiell inverse

1 Schwingende Bewegung

Oscillating motion

Mouvement oscillant

Verweilen in extremer
Bewegungsumltehr mit Rast

Oscillating motion with dweil
at one extreme postion

Mouvement oscillant avec
arret prolonge en une Position

extreme

Schwingende Bewegung mit
Verweilen in beiden Extrem¬

positionen

Oscillating motion with dwells
at both extreme positions

Mouvement oscillant avec
arrets prolonges aux positions

extremes
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Hinweise

Notes

Notes

Geradlinig
Straight iine

Rectiiigne

Drehend
Rotational

De rotation

Geradlinig
Straight Iine

Rectiiigne

Drehend
Rotational

De rotation

Geradlinig
Straight Iine

Rectiiigne

Drehend
Rotational

De rotation

Weitere Darstellung

Permissible symbol

Symbole admissible

Grunddarstellung

Basic Symbol

Symbole de base

^ \
I [

Erklärung

Definition

Definition

Benennung

Designation

Designation

Schwingende Bewegung mit
Verweilen in Zwischenposition

Osciilating motion with dweil
at intermediate Position

lUlouvement osciliant avec
arret proionge en Position

intermediaire

Einseitige Bewegung mit teil¬
weiser Umkehrung und Ver¬

weilen

One-sided motion with partlal
reversal and dwell

Mouvement ä sens unique
partiel inverse avec arret

proionge

Ende der Bewegung

End of motion

FIn de mouvement
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