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Beginn der Giltigkeit

Diese Norm gilt ab ...*.

Nationales Vorwort

Dieses Dokument enthalt sicherheitstechnische Festlegungen.

Dieses Dokument (prEN 1501-1:2007) wurde vom Technischen Komitee CEN/TC 183 ,Abfallwirtschaft*
erarbeitet, dessen Sekretariat vom DIN (Deutschland) gehalten wird.

Die Arbeiten wurden von der Arbeitsgruppe 2 ,,Abfallsammelfahrzeuge und dazugehérige Schittungen“ (WG 2)
des CEN/TC 183 durchgefihrt, deren Federfuhrung bei AFNOR (Frankreich) lag. Das zusténdige deutsche
Gremium ist der Arbeitsausschuss NA 051-03-01 AA ,Abfallentsorgung; Fahrzeuge und Gerate” des
Normenausschusses Kommunale Technik (NKT).

Dieses Dokument konkretisiert die grundlegenden Anforderungen von Anhang | der EG-Maschinenrichtlinie

98/37/EG sowie 2006/42/EG an erstmals im EWR in Verkehr gebrachte (Hecklader-)Abfallsammelfahrzeuge,
um den Nachweis der Ubereinstimmung mit diesen Anforderungen zu erleichtern.

Anderungen

Gegeniiber DIN EN 1501-1:2004-09 wurden folgende Anderungen vorgenommen:
a) Titel der Norm geandert;

b) Anwendungsbereich der Norm geandert;

c) neue Begriffe wurden aufgenommen;

d) die bildlichen Darstellungen wurden aktualisiert Giberarbeitet.

*)

Wird bei Herausgabe als Norm festgelegt.
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Vorwort

Dieses Dokument (prEN 1501-1:2007) wurde vom Technischen Komitee CEN/TC 183 ,Abfallwirtschaft*
erarbeitet, dessen Sekretariat vom DIN gehalten wird.

Dieses Dokument ist derzeit zur CEN-Umfrage vorgelegt.

Die wesentlichen Mindestkriterien sind fir die Bereitstellung von sicheren, funktionsfahigen, ékonomischen
und praktischen Hecklader-Abfallsammelfahrzeugen von primarer Bedeutung.

Diese Europadische Norm ist Teil einer Reihe der koordinierten Normen EN 1501 zum Thema
~Abfallsammelfahrzeuge®, die folgende Teile umfasst:

— Teil 1: Hecklader-Abfallsammelfahrzeuge

— Teil 2: Seitenlader- Abfallsammelfahrzeuge

— Teil 3: Frontlader- Abfallsammelfahrzeuge (in Vorbereitung)

— Teil 4: Gerduschpriifverfahren fiir Abfallsammelfahrzeuge (in Vorbereitung)

— Teil 5: Schiittungen flir Abfallsammelfahrzeuge (in Vorbereitung)

Dieses Dokument ist die Uberarbeitung des ersten Teils der Normenreihe zu Spezifikation, Gestaltung,
Sicherheit und Priifung von Abfallsammelfahrzeugen (Hecklader-ASF). Nach Annahme dieser Norm wird ihr
der Status einer nationalen Norm erteilt, durch Veroffentlichung eines gleichlautenden Textes oder durch
Vermerk spatestens bis Monat Jahr (6 Monate nach dem Zeitpunkt der Verdffentlichung) und

entgegenstehende nationale Normen werden spatestens bis Monat Jahr (18 Monate nach dem Zeitpunkt der
Veroffentlichung zuriickgezogen.

Diese Européaische Norm tritt zum gleichen Zeitpunkt wie Teil 5 in Kraft.

Diese Europaische Norm enthalt den normativen Anhang A und die informativen Anhange B, C, ZA und ZB.
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Einleitung

Dieses Dokument ist eine Typ C-Norm, so wie es in EN ISO 12100-1:2003 festgelegt ist.

Die betreffenden Maschinen sowie das Ausmal, in dem Gefahrdungen, gefahrliche Situationen und
gefahrdende Ereignisse behandelt werden, sind im Anwendungsbereich dieser Norm angegeben.

Fir Maschinen, die nach den Festlegungen dieser Typ-C-Norm ausgelegt und gebaut worden sind, gilt: Wenn
Festlegungen in dieser Typ-C-Norm von Festlegungen in Typ-A- oder B-Normen abweichen, haben die
Festlegungen dieser Typ-C-Norm Vorrang gegenuber den Festlegungen der anderen Normen.

Es ist bei der Erstellung dieser Norm angenommen worden, dass:

das Hecklader-ASF nur von geeigneten, entsprechend unterwiesenen Personen bedient wird;

die vom Fahrgestell-Hersteller herausgegebenen Richtlinien beachtet werden;

Bauteile, die keinen spezifischen Anforderungen unterliegen, entsprechend den Ublichen
Konstruktionsverfahren und Berechnungsmethoden, einschlieBlich aller Ausfallmdglichkeiten, in solider
mechanischer und elektrischer Ausfiihrung sowie aus Werkstoffen mit angemessener Festigkeit und

geeigneter Qualitat hergestellt wurden;

die Bauteile in einem guten Reparatur- und Arbeitszustand gehalten werden, so dass die erforderlichen
Eigenschaften trotz entsprechender Nutzung bestehen bleiben;

das Fahrzeug ist fir einen sicheren Betrieb bei einer Umgebungstemperatur zwischen -25°C und +40°C
ausgelegt.

Diese Norm ist zur sorgfaltigen Kenntnisnahme durch Konstrukteure, Hersteller, Lieferanten und Anwender
von Hecklader-ASF vorgesehen.
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1 Anwendungsbereich

Diese Norm gilt fir Hecklader-Abfallsammelfahrzeuge nach 3.2 und legt die technischen Anforderungen unter
Bertcksichtigung der in dieser Europaischen Norm spezifizierten Sicherheitsanforderungen fest.

Diese Norm behandelt alle wesentlichen Gefahrdungen, Gefahrdungssituationen und Ereignisse im Hinblick
auf Hecklader-ASF bei bestimmungsgemafiem Gebrauch und bei Zustanden von Missbrauch, welche vom
Hersteller verniinftigerweise vorhersehbar sind (siehe Abschnitt 4).

Teil 1 dieser Norm beschreibt und bestimmt die Sicherheitsanforderungen fir Hecklader-ASF bis zur
Schnittstelle Abfallsammelfahrzeug-Schittung, wie in Anhang A, Bild A.4 beschrieben.

Sicherheitsanforderungen fur die Schittung(en) sind in prEN 1501-5 spezifiziert.
Diese Norm gilt nicht fur:
— den Betrieb unter Extrembedingungen, z. B. extreme Umgebungsbedingungen, wie
— Temperaturen unter —25° C und Uber + 40°C,
— Korrosive Atmosphare;
— tropische Umgebung;
— Windgeschwindigkeiten von mehr als 75 km/h;
— verunreinigender Umgebung;
— Betrieb in explosionsfahigen Atmospharen;

— Handhabung von Ladungen, die Gefahrdungssituationen auslésen kénnen (z. B. heile Abfalle, Sauren
und Basen, radioaktive Stoffe, verunreinigter Abfall, besonders zerbrechliche Ladungen, Explosivstoffe);

— Einsatz auf Schiffen.

Dieses Dokument gilt nicht fiir Maschinen, die vor dem Datum der Verdffentlichung dieses Dokumentes durch
CEN hergestellt wurden.

2 Normative Verweisungen

Die folgenden zitierten Dokumente sind fir die Anwendung dieses Dokuments erforderlich. Bei datierten
Verweisungen gilt nur die in Bezug genommene Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte
Ausgabe des in Bezug genommenen Dokuments (einschlieBlich aller Anderungen).

EN 294:1992, Safety of machinery — Safety distances to prevent danger zones being reached by the upper
limbs

EN 349:1993, Safety of machinery — Minimum gaps to avoid crushing of parts of the human body
EN 418:1992, Safety of machinery — Emergency stop equipment; functional aspects — Principles for design
EN 457:1992, Safety of machinery — Auditory danger signals. General requirements, design and testing

prEN 500-1:2006, Mobile road construction machinery — Safety — Part 1:Common requirements
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EN 547-1:1996, Safety of machinery — Human body measurement — Part 1: Principles for determining the
dimensions required for openings for the whole body access into machinery

EN 547-2:1996, Safety of machinery — Human body measurement — Part 2: Principles for determining the
dimensions required for access openings

EN 574:1996, Safety of machinery — Two-hand control device — Functional aspects — Principles for design
EN 842:1996, Safety of machinery — Visual danger signals-general requirements, design and testing

EN 894-1:1997, Safety of machinery — Ergonomic requirements for the design of displays and control
actuators — Part 1: General principles for human interactions with displays and control actuators

EN 894-2:1997, Safety of machinery — Ergonomic requirements for the design of displays and control
actuators — Part 2: Displays

EN 894-3:2000, Safety of machinery — Ergonomic requirements for the design of displays and control
actuators — Part 3: Control actuators

EN 953:1997, Safety of machinery — Guards — General requirements for the design and construction of fixed
and movable guards

EN 981:1996, Safety of Machinery — System of auditory and visual danger and information signals

EN 982:1996, Safety of machinery — Safety requirements for fluid power systems and their components —
Hydraulics

EN 983:1996, Safety of machinery — Safety requirements for fluid power systems and their components —
Pneumatics

EN 1037:1996, Safety of machinery — Prevention of unexpected start-up
EN 1050:1996, Safety of machinery — Principles for risk assessment

EN 1088:1995, Safety of machinery — Interlocking devices associated with guards — Principles for design
and selection

EN 1501-2:2004, Refuse collection vehicles and their associated lifting devices — General requirements and
safety requirements — Part 2: Side loaded refuse collection vehicles

prEN 1501-3:2005, Refuse collection vehicles and their associated lifting devices — General requirements
and safety requirements — Part 3: Front loaded refuse collection vehicles

prEN 1501-4:2006, Refuse collection vehicles and their associated lifting devices — General requirements
and safety requirements — Part 4: Noise test code

prEN 1501-5:2005, Refuse collection vehicles and their associated lifting devices — General requirements
and safety requirements — Part 5: Lifting devices for refuse collection vehicles

EN ISO 3411:2006, Earth-moving machinery — Human physical dimensions of operators and minimum
operator space envelope

EN ISO 12100-1, Safety of machinery — Basic concepts, general principles for design — Part 1: Basic
terminology, methodology

EN ISO 12100-2, Safety of machinery — Basic concepts, general principles for design — Part 2: Technical
principles
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EN 12999 :2002, Cranes — Loader cranes
EN 12999/A1 :2004, Cranes — Loader cranes
EN 12999/A2 :2006, Cranes — Loader cranes

EN 13135-1:2004, Cranes — Safety — Design — Requirements for equipment — Part 1: Electrotechnical
equipment

EN 13135-2:2004, Cranes — Safety — Design — Requirements for equipment — Part 2: Non-electrotechnical
equipment

EN 13557 :2003, Cranes — Controls and control stations
EN 13557/A1 :2006, Cranes — Controls and control stations

EN 13309:2000, Construction machinery — Electromagnetic compatibility of machines with internal electrical
power supply

EN ISO 13849-1, Safety of machinery — Safety-related parts of control systems — Part 1: General principles
for design

EN ISO 13849-2, Safety of machinery — Safety-related parts of control systems — Part 2: Validation
EN 60204-1:1997, Safety of machinery — Electrical equipment of machines — Part 1: General requirements
EN 60529:1991, Degrees of protection provided by enclosures (IP code) (IEC 60529:1989)

EN 61310-1:1995, Safety of machinery — Indication, marking and actuation — Part 1: Requirements for
visual, auditory and tactile signals (IEC 1310-1:1995)

IEC 417:1992, Graphical symbols for use and equipment — Index, survey and compilation of single sheets
EN 12999:2002, Cranes — Loader cranes
prEN 14492-1:2004, Cranes — Power driven winches and hoists — Part 1: Power driven winches

ISO 3795:1989, Road vehicles and tractors and machinery for agriculture and forestry — Determination of
burning behaviour of interior materials

ISO 10100:2001, Hydraulic fluid power — Cylinders — Acceptance tests

3 Begriffe

Fir die Anwendung dieses Dokuments gelten die Begriffe nach EN SO 12100-1:2003 und die folgenden
Begriffe.

31

Abfallsammelfahrzeug (ASF)

Fahrzeug, welches fir die Sammlung und den Transport von Abfall (z. B. Haushaltsabfall, Sperrmiill,
recycelbaren Stoffen (Wertstoffe), Industriemill) genutzt wird, wobei die Beladung aus Abfallsammelbehaltern
oder von Hand erfolgt. Es umfasst ein Fahrgestell mit Fahrerhaus, auf welchem ein Aufbau montiert ist. Der
Aufbau beinhaltet einen eingebauten oder austauschbaren Aufbau-Sammelbehalter. Der Aufbau umfasst
entweder einen Verdichtungsmechanismus, eine Schiittung oder (ein) Trittbrett(er) oder jegliche Kombination
aus den dreien.
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3.2
Hecklader-ASF
ASF nach Definition 3.1, bei dem der Abfall vom Heck in den Aufbau-Sammelbehalter geladen wird

Bei einem Hecklader-ASF wird der Abfall von Hand oder mechanisch Uber die Ladekante in die Ladewanne
transportiert. Ein Verdichtungsmechanismus, sofern vorhanden, transportiert und verdichtet dann den Abfall
von der Ladewanne in den Aufbau-Sammelbehalter.

Fir die Entladung wird entweder der Aufbau-Sammelbehalter gekippt, gedreht oder ein Aussto3schild
verwendet.

3.3

Fahrerhaus

Gehause, welches auf dem Fahrgestell vor dem Aufbau montiert ist und von dem aus der Fahrer das
Hecklader-ASF fahrt und steuert und in dem andere Bediener sitzen kénnen

3.4

Aufbau

Montageeinheit aller auf dem Fahrgestell mit Fahrerhaus des Abfallsammelfahrzeuges befestigten
Komponenten

3.5

Aufbau-Sammelbehilter

Teil des Aufbaus, in dem der gesammelte Abfall gelagert wird. Er kann fest montiert oder austauschbar oder
drehbar sein

3.6

Kapazitiat des Hecklader-ASF

Kapazitat des verfligbaren Innenvolumens fir Abfall, gemessen in Kubikmeter, gerundet auf eine
Dezimalstelle (unter ¥}, in Bild A.1)

3.7

Heckteil

hinterer Teil des Aufbaus, der mit dem Aufbau-Sammelbehalter mit Verdichtungsmechanismus verbunden ist.
Es kann zur Entladung des Abfalls aus dem Aufbau-Sammelbehalter geéffnet werden

3.8

Entladetiir

hinterer Teil des Aufbaus, der mit dem Aufbau-Sammelbehalter ohne Verdichtungsmechanismus verbunden
ist. Er kann zur Entladung des Abfalls aus dem Aufbau-Sammelbehalter gedffnet werden

3.9
Ladewanne
Teil des Aufbaus, in den der Abfall von Hand oder mechanisch geladen wird

3.10

Kapazitidt der Ladewanne

Volumen des unverdichteten Abfalls in der Ladewanne bis zur Kante der Ladekante ausschlieRlich der
Rutsche, gemessen in Kubikmeter, gerundet auf eine Dezimalstelle (unter V', in Bild A.1). Das durch die

Rutsche zusétzlich geschaffene Volumen entspricht V5 (nach Bild A.1)

3.1
Ladeéffnungskontur
Umrandung der Lade6ffnung (siehe Bilder A.2.1, A.2.2 und A.2.3)

3.12

Ladekante
feststehende unterste Begrenzung der Ladedffnungskontur (siehe Bild A.2.1)

Documents
10 Document Sharing Hub

Full document details: E DIN EN 1501-1:2008-01


http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-1501-1-2008-01
http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-1501-1-2008-01

E DIN EN 1501-1:2008-01
— Entwurf — prEN 1501-1:2007 (D)

3.13
Rutsche
demontierbare oder abklappbare Einrichtung zur Verlangerung der Ladekante (siehe Bilder A.2.2 und A.2.3)

3.14
Betriebsart
Art der Steuerung eines Mechanismus zur Ausfiihrung der Funktion:

3.141
manuell
Der Mechanismus fuhrt jede einzelne Bewegung aufgrund eines separaten Befehls aus

3.14.2

halbautomatisch

Der Mechanismus fiihrt jede Bewegungsabfolge (eine Abfolge von zwei oder mehr Bewegungen) aufgrund
eines Befehls aus

3.14.3
automatisch
Der Mechanismus fuhrt die vollstandige Bewegungsabfolge aufgrund eines Befehls aus

3.15

Verdichtungsmechanismus

Mechanismus, der den Abfall verdichtet und/oder ihn in den Aufbau-Sammelbehélter fordert (siehe zum
Beispiel Bild C.1)

3.16
offene und geschlossene Schiittungen
bestimmte Zustande des Verdichtungsmechanismus hinsichtlich seiner Zuganglichkeit durch den Bediener

3.16.1

offene Schiittung

ASF, bei dem der Bediener den Gefahrenbereich des Verdichtungsmechanismus von der Ebene aus, auf der
er steht (Boden oder Trittbrett(er), sofern vorhanden, erreichen kann (siehe Bild A.2.1 und A.2.2)

3.16.2

geschlossene Schiittung

ASF, bei dem der Bediener den Gefahrenbereich des Verdichtungsmechanismus von der Ebene aus, auf der
er steht (Boden oder Trittbrett(er), sofern vorhanden, nicht erreichen kann (siehe Bild A.2.3)

3.17
Entladesystem
Mechanismus und Bewegung flr das Entleeren des Aufbau-Sammelbehalters

3171

AusstoRschild

Entleeren des Aufbau-Sammelbehalters erfolgt durch das Bewegen eines AusstoRschildes (normalerweise in
der inneren Querschnittsflache des Aufbau-Sammelbehalters befindlich) heckwarts nach Offnen des Heckteils
oder der Entladetur, sofern erforderlich

3.17.2

Drehtrommelsystem .

Entladen des Aufbau-Sammelbehalters erfolgt durch Drehen der Trommel nach Offnen des Heckteils oder der
Entladetur

3.17.3

Entladen durch Kippen

Entleeren des Aufbau-Sammelbehélters erfolgt durch Ankippen des Aufbau-Sammelbehalters nach Offnen
des Heckteils oder der Entladetur, sofern erforderlich

Documents
Document Sharinp.]Hub

Full document details: E DIN EN 1501-1:2008-01


http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-1501-1-2008-01
http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-1501-1-2008-01

E DIN EN 1501-1:2008-01
prEN 1501-1:2007 (D) — Entwurf —

3.18

Schiittung

am Heck des Hecklader-ASF angebrachter Mechanismus, der den Abfall aus den Abfallsammelbehaltern in
die Ladewanne entleert. Dieser Mechanismus kann in den Aufbau eingebaut, demontierbar oder
austauschbar sein. Dieser Mechanismus kann ebenfalls eine eingebaute Aufnahmevorrichtung fir Abfalle
einschlielen

Zusatzliche Beschreibungen von Schittungen sind in prEN 1501-5 enthalten.

3.18.1
eingebaute Schiittung
Schuttung, die fir die dauerhafte Befestigung am Heckteil oder der Entladetiir ausgelegt und hergestellt ist

3.18.2
demontierbare Schiittung
Schuttung, die fir die Verschraubung (Befestigung) an das benannte Heckteil oder Entladetir ausgelegt ist

3.18.3

austauschbare Schiittung

Schuttung, die fur die Befestigung an verschiedenen (vorher festgelegten) Heckteilen oder Entladetliren mit
einer genormten Schnittstelle (mechanisch, hydraulisch, elektrische Aspekte) ausgelegt ist

3.19

Schnittstelle mit der/den Schiittung(en)

Malnahmen fur die Energiezufuhr, Steuerungen und mechanische Vorrichtungen, um sichere Verbindungen
zwischen dem Hecklader-ASF und dessen Schittung(en) zu schaffen

3.20

Ladekran

energiebetriebener Kran, der am ASF befestigt ist und zum Beladen des Aufbau-Sammelbehalters
vorgesehen ist

3.21

Behdlter Ladewinde

energiebetriebene Winde, die am ASF befestigt ist und zum Beladen des Aufbau-Sammelbehalters
vorgesehen ist

3.22

Funktionsbereich

Bereich, der durch die Bewegungen des/der benannten Abfallsammelbehdlter(s) abgedeckt wird, wenn
diese(r) durch Schittung, Ladekran oder Winde entsprechend den Anweisungen des Herstellers angehoben
wird/werden (siehe Bilder A.5a, A.5b und A.6; Position 6)

3.23
Handbeladung
Laden von Abfall in die Ladewanne des Hecklader-ASF direkt von Hand

3.24
Bediener
Fir die Bedienung des Hecklader-ASF unterwiesene Person

3.25

Betriebsbereich

Bereich, der durch die Bewegungen aller Teile des Hecklader-ASF abgedeckt wird. Es umfasst den
Funktionsbereich nach 3.22
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3.26

Sichtfeld des Bedieners

durch den Bediener von dessen Bedienstation entweder innerhalb oder auRerhalb des Fahrerhauses
einsehbarer Bereich

3.26.1

Sichtfeld von der Bedienstation im Fahrerhaus

Sicht des Bedieners auf den Betriebsbereich von der Bedienstation im Fahrerhaus entsprechend Bild A.6,
Bereiche V; bis Vg

3.26.2

Sichtfeld von der Bedienstation auBerhalb des Fahrerhauses

Sicht des Bedieners auf den Betriebsbereich von der Bedienstation aufllerhalb des Fahrerhauses
entsprechend Bild A.6, Bereiche V; bis V3

3.27

Bedienstation

Stelle aulRerhalb des Betriebsbereiches, von dem aus der/die Bediener das Hecklader-ASF bei Normalbetrieb
bedient/en. Ausgenommen sind Inspektion, Reinigung und Instandhaltung. Siehe Bild A.6; Positionen 1 bis 5

3.28

Trittbrett

eine am Heck des Hecklader-ASF angebrachte Plattform, auf der der/die Bediener stehen kann/kdnnen (siehe
Bild A.3)

3.29
Fahrbewegung
motorbetriebene Bewegung des Hecklader-ASF ohne Geschwindigkeitsbegrenzung

3.30
begrenzte Fahrbewegung
begrenzte motorbetriebene Bewegung des Hecklader-ASF (z. B. bei besetztem Trittbrett)

3.31

Positionierbewegung

begrenzte motorbetriebene Bewegung des Hecklader-ASF (z. B. bei Annaherung an und Aufnahme eines
Abfallsammelbehalters), wobei sich ein Teil des Aufbaus aufRerhalb des ASF-Umfanges befindet

3.32
Satellitenfahrzeug
benanntes Fahrzeug, das seine Ladung direkt in ein Hecklader-ASF entladen kann

3.33
Anbaurahmen fiir die Schiittung
Rahmenkonstruktion, an die die Schiittung montiert wird. Sie kann am Heck eingehangt oder befestigt werden

3.34

roll on/off System

Mechanismus zur Aufnahme/Ablegen durch Ziehen/Schieben und Verriegeln/Entriegeln des austauschbaren
Aufbau-Sammelbehalters auf dem Fahrgestell
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4 Liste wesentlicher Gefahrdungen

Dieser Abschnitt enthalt alle wesentlichen Gefahrdungen, Risikobereiche und Gefahrdungssituationen sowie
Ereignisse, die in dieser Norm behandelt sind, soweit sie fir die Art des Mechanismus wichtig sind und soweit
sie Tatigkeiten verlangt, die das Risiko beheben oder vermindern.

Die folgenden Methoden sind zum Nachweis der Konformitat anzuwenden:

— V: Sichtprifung weist die erforderlichen Eigenschaften der Komponenten nach;

— T: eine Prufung/Test zum Nachweis, dass die Funktionsweise der Komponenten die Anforderungen

erfallt;

— M: Nachweis durch Messung, dass die Anforderungen innerhalb der definierten Grenzwerte erflllt

werden;

— D: Zeichnungen und/oder Berechnungen als Nachweis, dass die Eigenschaften der vorhandenen
Komponenten die Anforderungen erfillen, sowie Dokumente und Betriebsanleitung vorhanden sind.

Tabelle 1 — Liste der Gefahrdungen

Wesentliche Sicherheits- Verweisungen
.. Gefahrdungssituation anforderungen/ in dieser Nachweis
Gefdhrdung
MaRRnahmen Norm
durch Form und Einklemmen zwischen Sichtbarkeit 5.8 D, T,V
relative Position Ladekante und sicherstellen
Satellitenfahrzeug
durch Masse und Stabilitat Kippen des ASF, wenn die | Standfestigkeits- 5171 D
Entladetlr angehoben ist | berechnung mit
angehobenem
Heckteil
durch Masse und Kippen des ASF, wenn der | Standfestigkeits- 5.17.2 D, T
Standfestigkeit Behalter angehoben ist berechnung mit
angehobenem
Behalter
durch Masse und Uberhéhte Anforderungen und |5.6.1, 5.7, D,M, T
Geschwindigkeit Geschwindigkeit des Anweisungen des (7.1.2.1)
Ladekrans oder der Herstellers erfillen B
Behalterladewinde mit
dem Abfallbehalter
Mechanische Festigkeit Unerwartetes Offnen der | Gestaltung halt 5.1 D
Entladetlr oder des dynamischen
Heckteils Kraften stand
Mechanische Festigkeit Verlust des Gestaltung des 5.10.2,5.10.3 D
austauschbaren Aufbau- Handhabungs-
Sammelbehalters systems
Quetschen Quetschen zwischen Befolgen Sie die 54,56.1,5.7 D, T
Abfallsammelbehélter und | Anweisungen des
Boden wahrend Herstellers der
Absenkbetrieb Maschine
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Tabelle1 (fortgesetzt)

. Sicherheits- Verweisungen
VGVes:_entllche Gefahrdungssituation anforderungen/ in dieser Nachweis
efahrdung
MaBRnahmen Norm
Quetschen Quetschen zwischen Sicht des Bedieners |5.10.5, 5.15.2. D,V
austauschbarem Aufbau- 7.2
Sammelbehélter und
anderen Teilen wahrend
Montage und/oder
Demontagebetrieb
Quetschen, Erfassen Quetschen durch Bei offenem 5.2.2.1-4, D,M, T,V
Verdichtungsmechanismus | System, nur 5.2.3.1-4,
durch Fallen in die manueller Betrieb 5.2.4,513.3.2
Ladewanne wahrend des Befreiungsfunktion
Betriebs
Quetschen, Erfassen Quetschen durch Verdichtung 525 D, T,
Verdichtungs- verhindert
mechanismus, wenn
austauschbarer Aufbau-
Sammelbehalter nicht in
seiner Position verriegelt
ist
Quetschen, Scheren Quetschen zwischen Anforderungen an | 5.2.2.1-4, D,M, T,V
Verdichtungsmechanismus | offenes System (5.2.3.),5.2.4
und der Ladewanne oder
dem Aufbau-
Sammelbehalter
Quetschen, Scheren Quetschen zwischen Modus vollstandiges | 5.3, 5.3.1.1-5, |D,M, T,V
Entladetir oder Heckteil Schliel3en 5.3.2.1-2,
und Aufbau- 5154
Sammelbehalter, wenn
Entladetir gesenkt wird
Quetschen Quetschen zwischen Rickhalte- 55.2 D, T,V
offenem seitlich vorrichtung
klappbarem
Aufbaurahmen und
Aufbau-Sammelbehalter,
wenn er unbeabsichtigt
geschlossen wird (z. B.
durch Wind)
Quetschen, Erfassen Quetschen oder Scheren | Nur manueller 5.3.3 D, T,V
durch AusstofRschild am Betrieb
Ende des Entleerbetriebs
des Aufbau-
Sammelbehalters
Quetschen, Erfassen Einklemmen zwischen Gestaltung der 5.6.1 D,
dem Ladekran und dem Montage auf dem
Hecklader-ASF Fahrgestell und
Anweisungen
Quetschen, Einziehen Einziehen durch die Platzierung der 5.7 D, T
Behalter-Ladewinde Winde
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Tabelle1 (fortgesetzt)

. Sicherheits- Verweisungen
Wes:_entllche Gefahrdungssituation anforderungen/ in dieser Nachweis
Gefahrdung
MaBRnahmen Norm
Quetschen, Einziehen Einziehen zwischen Schutzvorrichtungen | 5.2.6 D,V
Aufbau-Sammelbehalter
und Rollen
Quetschen, Erfassen, Quetschen oder Scheren | Hauptschalter 5.13.3.3, D,V
Einziehen wahrend Wartung | durch Anweisungen 5.15.3
Verdichtungsmechanismus eisunge
oder AusstoRschild
Quetschen, Quetschen oder Scheren, | Verriegelungen 5.16.3 D,V
Scheren wenn seitliche Wartungstur
offen ist, wahrend der
Mechanismus in
Bewegung ist
Quetschen Bediener auf Trittbrett(ern) | Verbot des 5.12.3.3.1 T
gequetscht, wenn das ASF | Rlickwartsfahrens
bei der Rickwartsfahrt auf
feste Gegenstande trifft
Quetschen Offentlichkeit gequetscht | Beleuchtung, 514.1,7.1.21, T,V
beim Rilcksetzen des Signale, 7.1.2.2
Abfall-Sammelfahrzeuges | Kamerasystem
Quetschen Ruickseitiger Signale 7.1.2.2 T,V
Zusammenstol3 durch
entgegenkommendes
Fahrzeug
Quetschen Quetschen des Bedieners | Kamerasystem, 58,514.1,7.2 V, T
zwischen ASF und Information
Satelliten- Fahrzeug
Quetschen Notfall im StraRenverkehr | Sicherheits- 5.12.3.3.2 D, T,V
einrichtungen auf3er
Kraft setzen
Herausschleudern von Verletzungen von Spezifikation und 5.9.1 D, M,V
Hydraulikflissigkeit Bedienern und Ful3- Abschirmung
gangern durch lockere
oder gebrochene
Olschlauchleitungen
Herausschleudern von Verletzungen von Spezifikation 59.2 D,V
Druckluft Bedienern und
Fuflgangern durch lockere
oder gebrochene
Olschlauchleitungen
Elektrische Gefahren Kontakt mit oder Gestaltung und 5.9.3,5.15.5 D, T
Annaherung an Spezifikationen
stromflihrende, elektrische
Teile
Thermische Gefahren Beruhrung heiler Positionierung oder |5.18.1 D,M
Oberflachen Sicherung
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