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Nationales Vorwort 

Dieses Dokument (FprEN 16603-50-01:2013) wurde vom Technischen Komitee CEN/TC 5 „Raumfahrt“ 
erarbeitet, dessen Sekretariat vom DIN (Deutschland) gehalten wird. 

Dieses Dokument ist derzeit zum einstufigen Annahmeverfahren vorgelegt. 

Dieses Dokument wurde speziell zur Behandlung von Raumfahrtsystemen erarbeitet und hat daher Vorrang 
vor jeglicher Europäischer Norm, da es denselben Anwendungsbereich hat, jedoch über einen größeren 
Geltungsbereich (z. B. Luft- und Raumfahrt) verfügt. 

Das zuständige deutsche Normungsgremium ist der Arbeitsausschuss NA 131-10-01 AA „Interoperabilität von 
Informations-, Kommunikations- und Navigationssystemen“ im DIN-Normenausschuss Luft- und Raumfahrt 
(NL). 
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Nationaler Anhang NA 
(informativ) 

3 Begriffe und Abkürzungen 

3.1 Begriffe aus anderen Normen 

Für die Anwendung dieses Dokuments gelten die Begriffe nach ECSS-S-ST-00-01. 

3.2 Für diese Norm spezifische Begriffe 

3.2.1 
Kategorie A 

Kategorie von Raumfahrzeugen, deren Höhe über der Erdoberfläche weniger als 2 × 106 km beträgt 

3.2.2 
Kategorie B 

Kategorie von Raumfahrzeugen mit einer Höhe über der Erdoberfläche gleich oder größer 2 × 106 km 

3.2.3 
Oktett 
Satz von acht Binärziffern (Bits) 

ANMERKUNG 1 Die Benummerung von Oktetten innerhalb einer Datenstruktur beginnt mit 0. 

ANMERKUNG 2 Siehe 3.4 für die Konvention zur Benummerung von Bits. 

3.2.4 
Bitübertragungskanal 
physikalischer Kanal 
Strom der in einer Richtung über eine Weltraum-Übertragungsleitung übertragenen Bits 

3.3 Abkürzungen 

Für die Anwendung dieses Dokuments gelten die Abkürzungen in ECSS-S-ST-00-01 und die folgenden 
Abkürzungen: 

Abkürzung Bedeutung 

8PSK Achtphasenumtastung (en: phase shift keying of eight states) 

AOS Hochleistungs-Orbitalsysteme (en: advanced orbiting systems) 

APP A-posteriori-Wahrscheinlichkeit (en: a posteriori probability) 

ASM zugeordneter Synchronisationsmarker (en: attached sync marker) 

AWGN additives weißes gaußsches Rauschen (en: additive white Gaussian noise) 

BER Bitfehlerquote (en: bit error rate) 

BPSK binäre Phasenumtastung (en: binary phase shift keying) 
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CADU Kanalzugriff-Dateneinheit (en: channel access data unit) 

CCSDS Beratender Ausschuss für Weltraumdatensysteme (en: Consultative Committee for Space 
Data Systems) 

CRC zyklische Redundanzprüfung (en: cyclic redundancy check) 

FER Bitfehlerrate (en: frame error rate) 

GF(n) aus genau n Elementen bestehendes Galois-Feld (en: Galois field consisting of exactly n 
elements) 

GMSK gaußsche Minimumumtastung (en: Gaussian minimum shift keying) 

MSB höchstwertiges Bit (en: most significant bit) 

MS/S Megasymbole je Sekunde (en: mega symbols per second) 

NRZ-L Non-Return-to-Zero-Level (en: non-return to zero level) 

NRZ-M Non-Return-to-Zero-Mark (en: non-return to zero mark) 

QPSK Quadratur-Phasenumtastung (en: quadrature phase shift keying) 

R-S Reed-Solomon (en: Reed-Solomon) 

TCM Trellis-Code-Modulation (en: trellis-coded modulation) 

3.4 Konventionen 

3.4.1 Bit 0, Bit 1, Bit N 1 

Um jedes Bit in einem N-Bit-Feld zu identifizieren, ist das erste zu übertragende Bit im Feld (d. h. das in einer 
graphischen Darstellung am weitesten links gelegene) als Bit 0 definiert; das folgende Bit ist als Bit 1 definiert 
usw. bis zum Bit N-1. 

 

Bild 3-1 — Benummerungskonvention für Bits 

3.4.2 Höchstwertiges Bit 

Wird ein N-Bit-Feld zur Angabe eines Binärwerts genutzt (z. B. bei einer Zählvorrichtung), handelt es sich 
beim höchstwertigen Bit um das erste Bit im Feld, d. h. Bit 0 (siehe Bild 3-1). 
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3 
Terms, definitions and abbreviated terms 

3.1 Terms from other standards 

3.2 Terms specific to the present standard 

3.2.1 category A 

6

3.2.2 category B 

6

3.2.3 octet 

3.2.4 physical channel 

3.3 Abbreviations 

Abbreviation Meaning 

8PSK 

AOS 

APP 

ASM 
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AWGN 

BER 

BPSK 

CADU 

CCSDS 

CRC 

FER 

GF(n) 

GMSK 

MSB 

MS/S 

NRZ-L 

NRZ-M 

QPSK 

R-S 

TCM 

3.4 Conventions 

3.4.1 bit 0, bit 1, bit N 1 

 

 

Figure 3-1: Bit numbering convention 

3.4.2 most significant bit 
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4.2.2 Connection vectors 

s

s

i i

s
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i i

4.3 Convolutional codes 

k 

k

4.4 Reed-Solomon codes 

J

J J

J
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4.5 Concatenated codes 

E

4.6 Turbo codes 

4.7 Synchronization and pseudo-randomization 

E DIN EN 16603-50-01:2014-01 

²�(QWZXUI�²

Full document details: E DIN EN 16603-50-01:2014-01

http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-16603-50-01-2014-01
http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-16603-50-01-2014-01


FprEN 16603-50-01:2013 (E)

14 

 

Figure 4-1: Coding, randomization and synchronization (1) 
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Figure 4-2: Coding, randomization and synchronization (2) 
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5 
Convolutional coding 

5.1 Properties 

CCSDS 732.0-B-2.

5.2 General  
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5.3 Basic convolutional code 

 

s t i t i t i t i t i t 

s t i t i t i t i t i t 

s

s

i t t

1

2

1

2

Table 5-1: Basic convolutional code characteristics 

Characteristic Value 
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Figure 5-1: Convolutional encoder block diagram 

5.4 Punctured convolutional code 
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