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Anwendungsbeginn

Anwendungsbeginn dieser Norm ist ...").

Nationales Vorwort

Diese Norm enthalt sicherheitstechnische Festlegungen.

Dieses Dokument (prEN 17106-1:2017) wurde vom Technischen Komitee CEN/TC 151 ,Bau- und
Baustoffmaschinen — Sicherheit” erarbeitet wurde, dessen Sekretariat vom DIN (Deutschland) gehalten
wird.

Fiar die deutsche Mitarbeit ist der Arbeitsausschuss NA 051-03-02 AA ,Maschinen fiir den
Strafdenbetriebsdienst (Spiegelgremium fiir CEN/TC 151/WG 16 und CEN/TC 337)“ des DIN-Normenaus-
schusses Kommunale Technik (NKT) zustandig.

Um Zweifelsfille in der Ubersetzung auszuschlielen, ist die englische Originalfassung der prEN 17106-1
beigefiigt. Die Nutzungsbedingungen fiir den deutschen Text des Norm-Entwurfes gelten gleichermafien
auch fiir den englischen Text.

Fiir die in diesem Dokument zitierten Internationalen Normen wird im Folgenden auf die entsprechenden
Deutschen Normen hingewiesen:

1SO 3864-1:2011 siehe DIN ISO 3864-1:2012-06
ISO 8759-1:1998 siehe DIN ISO 8759-1:1999-10
ISO 25119 (alle Teile) siehe DIN EN 16590 (alle Teile)
Nationaler Anhang NA
(informativ)
Literaturhinweise

DIN EN 16590 (alle Teile), Traktoren und Maschinen fiir die Land- und Forstwirtschaft — Sicherheitsbezogene
Teile von Steuerungen

DIN ISO 3864-1:2012-06, Graphische Symbole — Sicherheitsfarben und Sicherheitszeichen — Teil 1:
Gestaltungsgrundlagen fiir Sicherheitszeichen und Sicherheitsmarkierungen (ISO 3864-1:2011)

DIN ISO 8759-1:1999-10, Landwirtschaftliche Traktoren — Frontanbau — Teil 1: Zapfwelle und
Dreipunktanbau (1SO 8759-1:1998)

*)  Wird bei Herausgabe als Norm bekanntgegeben.
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Europaisches Vorwort

Dieses Dokument (prEN 17106-1:2017) wurde vom Technischen Komitee CEN/TC 151 ,Bau- und
Baustoffmaschinen — Sicherheit” erarbeitet, dessen Sekretariat vom DIN gehalten wird.

Dieses Dokument ist derzeit zur CEN-Umfrage vorgelegt.

Dieses Dokument wird EN 13019:2001+A1:2008, EN 13021:2003+A1:2008, EN 13524:2003+A2:2014
ersetzen.

Dieses Dokument wurde unter einem Mandat erarbeitet, das die Europdische Kommission und die
Europdische Freihandelszone dem CEN erteilt haben, und unterstiitzt grundlegende Anforderungen der
EU-Richtlinien.

Zum Zusammenhang mit EU-Richtlinien siehe informativen Anhang ZA, der Bestandteil dieses Dokuments
ist.

EN 17106 besteht aus den folgenden Teilen unter dem allgemeinen Titel Maschinen fiir den
Strafdenbetriebsdienst — Sicherheit:

— Teil 1: Grundlegende Sicherheitsanforderungen
— Teil 2: Sicherheitsvorkehrungen fiir StrafsSenkehrmaschinen

— Teil 3-1: Maschinen fiir den Winterdienst — Anforderungen fiir Schneerdumgerdte mit rotierenden
Werkzeugen

— Teil 3-2: Maschinen fiir den Winterdienst — Spezielle Anforderungen fiir Streumaschinen

— Teil 4-1: Maschinen fiir StrafSenunterhaltung — Anforderungen fiir Grasmdhgerdte
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Einleitung

Diese Europdische Norm ist eine Typ-C-Norm wie in EN ISO 12100 angegeben.

Wenn Festlegungen dieser Typ-C-Norm von Festlegungen abweichen, die in Typ-A- oder Typ-B-Normen
angegeben sind, haben die Festlegungen dieser Typ-C-Norm Vorrang vor den Festlegungen der anderen
Normen in Bezug auf Maschinen, die entsprechend den Festlegung dieser Typ-C-Norm konstruiert und
gebaut wurden.

Die behandelten Maschinen und Gefdhrdungen, Gefdhrdungssituationen und Gefdhrdungsereignisse sind im
Anwendungsbereich dieser Europaischen Norm angegeben.
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1 Anwendungsbereich

Diese Europdische Norm legt die {iblichen Sicherheitsanforderungen fiir Maschinen fiir den
Straflenbetriebsdienst fest.

Diese Europdische Norm behandelt die signifikanten Gefidhrdungen, die bei Maschinen fiir den
StrafRenbetriebsdienst iiber die gesamte Lebensdauer der Maschine hinweg (Transport, Uberfithrungs- und
Arbeitsmodi, An- und Abbau von Einrichtungen/Vorrichtungen im Betrieb, routinemafige Instandhaltung
und Lagerung) iiblich sind, wenn diese wie vom Hersteller beabsichtigt sowie unter missbrauchlichen
Bedingungen in einem Rahmen, wie dieses vom Hersteller verniinftigerweise vorhergesehen werden kann,
verwendet werden.

ANMERKUNG 1 Die in diesem Teil der Norm festgelegten Anforderungen gelten fiir zwei oder mehr Familien von
Maschinen fiir den Straf3enbetriebsdienst.

Diese Europdische Norm enthélt Sicherheitsanforderungen fiir alle Typen von Maschinen fiir den
Straf3enbetriebsdienst und sollte in Verbindung mit den Teilen 2 bis 4-1 verwendet werden. Diese
maschinenspezifischen Teile wiederholen die Anforderungen aus dem Teil 1 nicht, sondern erweitern oder
modifizieren die Anforderungen in Bezug auf den jeweiligen Typ von Maschine fiir den Strafdenbetriebs-
dienst. Daher werden zusatzliche und spezifische Anforderungen in separaten Teilen dieser Norm angefiihrt.
Diese Europdische Norm ist anwendbar auf:

a) Maschinen zur Strafdenreinigung (wie aktuell in EN 15429-1 definiert);

b) Winterdienstausriistung (wie in den Gruppen 1 und 2 der EN 15144:2007 definiert);

c) Strafenbetriebsdienstausstattung fiir das Mahen von Gras und das Schneiden von Gestriipp (wie in
EN 15436-1:2008 definiert).

Diese Europdische Norm behandelt ebenfalls:

— Ausriistung, die permanent an Tragerfahrzeugen angebracht ist;

— austauschbare Ausriistung;

— selbstfahrende Maschinen mit integriertem speziell ausgelegten Fahrgestell;

— gezogene Maschinen;

— Schnittstellen.

Diese Europaische Norm behandelt alle signifikanten Gefahrdungen, die im Rahmen einer Risikobewertung
in Bezug auf diese Maschinen im Anwendungsbereich dieser Norm identifiziert wurden, wenn diese
Maschinen bestimmungsgemaf und unter den vom Hersteller vorgesehenen Bedingungen betrieben werden
(siehe Abschnitt 4).

Eine Maschine, welche eine Kombination aus mehreren Teilen mit unterschiedlichen Anwendungen
darstellt, sollte allen relevanten Anforderungen der Normen in Bezug auf die entsprechenden Teile der
Maschine entsprechen.

Bei Mehrzweckmaschinen miissen diejenigen Teile der Norm angewendet werden, welche die spezifischen
Funktionen und Anwendungen abdecken, z. B. sollten bei Streumaschinen zur Verstreuung von tauendem

Streumittel oder Schneerdummaschinen mit Besen und Pfliigen die relevanten Anforderungen der
prEN 17106 Teile 2 bis 4-1 angewendet werden.
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Diese Europdische Norm behandelt nicht:

— Tragerfahrzeuge, z. B. Lastkraftwagen, Zugmaschinen, Baumaschinen, mobile Transporthilfsmittel fiir
industrielle Anwendungen;

ANMERKUNG 2 Diese Anforderungen werden in Richtlinien in Bezug auf die Konstruktion von Fahrzeugen abgedeckt.
— entfernbare Aufbauten auf Tragerfahrzeugen (z. B. Ladeflachen, Boxen);

— Risiken in Bezug auf den Betrieb von Maschinen in explosionsgefdhrdeten Bereichen;

— handgefiihrte und handgehaltene Maschinen;

— ferngesteuerte Maschinen, aufler in Bezug auf die Risiken, die sich ausschlieflich auf die
Arbeitsausriistung beziehen;

— Gerate fiir Garten und Rasen;
— Maschinen zur Instandhaltung von Sportplatzen;
— Maschinen fiir die Landwirtschaft, den Gartenbau und die Forstwirtschaft;

— Erdbaumaschinen und bewegliche Straflenbaumaschinen nach EN474-1:2006+A4:2013 und
EN 500-1:2006+A1:2009;

— Maschinen fiir die Strafdenoberflichenbehandlung nach EN 13020:2015;
— Pistenpflegegerdte nach EN 15059:2009+A1:2015;

— Maschinen oder Bauteile, die ausschliefllich zum Freirdumen von Gleisen, wie beispielsweise
Kehrmaschinen oder Geblase fiir Eisenbahngleise oder Strafdenbahnlinien, ausgelegt sind;

— Kehr- und Reinigungsgerate nach EN 60335-2-72;

— Maschinen und Fahrzeuge zur Reinigung von Gruben und Kanilen;
— Abfallsammelfahrzeuge;

— Maschinen und Ausriistungen an Flughifen;

— Schneefrasen nach ISO 8437-1.

Diese Europidische Norm umfasst keine Anforderungen, welche durch Richtlinien in Bezug auf die
Konstruktion von Fahrzeugen oder durch nationale Strafdenverkehrsvorschriften abgedeckt sind.

ANMERKUNG 3 Siehe Literaturhinweise fiir spezielle Richtlinien und/oder Strafdenverkehrsvorschriften.
Der Einsatz im 6ffentlichen Strafdenverkehr wird durch nationale Vorschriften geregelt.

Diese Europdische Norm behandelt keine signifikanten Gefadhrdungen in Bezug auf die elektromagnetische
Vertraglichkeit (EMV, en: electromagnetic compatibility).

Diese Europdische Norm behandelt keine signifikanten Gefadhrdungen in Bezug auf Schwingungen.
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2 Normative Verweisungen

Die folgenden Dokumente, die in diesem Dokument teilweise oder als Ganzes zitiert werden, sind fiir die
Anwendung dieses Dokuments erforderlich. Bei datierten Verweisungen gilt nur die in Bezug genommene
Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe des in Bezug genommenen Dokuments
(einschlieRlich aller Anderungen).

EN 1037, Sicherheit von Maschinen — Vermeidung von unerwartetem Anlauf

EN 15431:2008, Winterdienst- und StrafSenbetriebsdienstausstattung — Antrieb und Steuerung von
Anbaumaschinen — Anforderungen an Austauschbarkeit und Leistung

EN 15432-1:2011, Winterdienst- und Strafsenbetriebsdienstausstattung — Frontanbauausstattungen — Teil 1:
Feste Frontanbauplatten

EN 15432-2:2013, Winterdienst- und Strafsenbetriebsdienstausstattung — Frontanbauausstattungen — Teil 2:
Austauschbarkeit an Hubsystemen

EN 16330:2013, Winterdienst- und StrafSenbetriebsdienstausstattung — Antrieb und Steuerung von
Anbaumaschinen — Leistungshydraulik und elektrische Schnittstellen

FprEN 60204-1:2016, Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausrtistung von Maschinen — Teil 1: Allgemeine
Anforderungen

EN 60529:1991, Schutzarten durch Gehduse (IP-Code)
EN ISO 2867:2011, Erdbaumaschinen — Zugdnge (1SO 2867:2011)

ENISO 3411:2007, Erdbaumaschinen — Kérpermafle von Maschinenfiihrern und Mindestfreiraum
(150 3411:2007)

EN ISO 3744:2010, Akustik — Bestimmung der Schallleistungs- und Schallenergiepegel von Gerduschquellen
aus Schalldruckmessungen — Hiillfldchenverfahren der Genauigkeitsklasse 2 fiir ein im Wesentlichen freies
Schallfeld tiber einer reflektierenden Ebene (1SO 3744:2010)

EN ISO 4254-1:2015, Landmaschinen — Sicherheit — Teil 1: Generelle Anforderungen (ISO 4254-1:2013)

ENISO 4413:2010, Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische Anforderungen an
Hydraulikanlagen und deren Bauteile (1SO 4413:2010)

ENISO 4414:2010, Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische Anforderungen an
Pneumatikanlagen und deren Bauteile (1SO 4414:2010)

EN ISO 6682:2008, Erdbaumaschinen — Stellteile — Bequemlichkeitsbereiche und Reichweitenbereiche
(1SO 6682:1986, einschlieflich Anderung 1:1989)

EN ISO 6683, Erdbaumaschinen — Sitzgurte und Sitzgurtverankerungen — Anforderungen und Priifverfahren

ENISO 11201:2010, Akustik — Gerduschabstrahlung von Maschinen und Gerdten — Bestimmung von
Emissions-Schalldruckpegeln am Arbeitsplatz und an anderen festgelegten Orten in einem im Wesentlichen
freien Schallfeld iiber einer reflektierenden Ebene mit vernachldssigharen Umgebungskorrekturen
(150 11201:2010)

ENISO 11204:2010, Akustik — Gerduschabstrahlung von Maschinen und Gerdten — Bestimmung von

Emissions-Schalldruckpegeln am Arbeitsplatz und an anderen festgelegten Orten unter Anwendung exakter
Umgebungskorrekturen (1SO 11204:2010)

Documents
8 Document Sharing Hub

Full document details: E DIN EN 17106-1:2017-04


http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-17106-1-2017-04
http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-17106-1-2017-04

- Entwurf - E DIN EN 17106-1:2017-04
prEN 17106-1:2017 (D)

EN ISO 11688-1:2009, Akustik — Richtlinien fiir die Gestaltung Idrmarmer Maschinen und Gerdte — Teil 1:
Planung (1SO/TR 11688-1:1995)

EN ISO 12100:2010, Sicherheit von Maschinen — Allgemeine Gestaltungsleitsdtze — Risikobeurteilung und
Risikominderung (ISO 12100:2010)

ENISO 13732-1:2008, Ergonomie der thermischen Umgebung — Bewertungsverfahren fiir menschliche
Reaktionen bei Kontakt mit Oberfldchen — Teil 1: Heifse Oberfldchen (1SO 13732-1:2015)

EN ISO 13849-1:2015, Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen — Teil 1:
Allgemeine Gestaltungsleitsdtze (1SO 13849-1:2006)

EN ISO 13850:2015, Sicherheit von Maschinen — Not-Halt-Funktion — Gestaltungsleitsdtze (1SO 13850:2015)

EN ISO 13857:2008, Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsabstinde gegen das Erreichen von
Gefdhrdungsbereichen mit den oberen und unteren GliedmafSen (1SO 13857:2008)

ENISO 14120:2015, Sicherheit von Maschinen — Trennende Schutzeinrichtungen —  Allgemeine
Anforderungen an Gestaltung und Bau von feststehenden und beweglichen trennenden Schutzeinrichtungen

(150 14120:2015)

ISO 730:2009, Agricultural wheeled tractors — Rear-mounted three-point linkage — Categories 1IN, 1, 2N, 2,
3N, 3, 4N and 4

IS0 3600:2015, Tractors, machinery for agriculture and forestry, powered lawn and garden equipment —
Operator’'s manuals — Content and format

[SO 3795:1989, Road vehicles, and tractors and machinery for agriculture and forestry — Determination of
burning behaviour of interior materials

[SO 3864-1:2011, Graphical symbols — Safety colours and safety signs — Part 1: Design principles for safety
signs and safety markings

ISO/DIS 5006:2016, Earth-moving machinery — Operator's field of view — Test method and performance
criteria

[SO 6405-1:2004, Earth-moving machinery — Symbols for operator controls and other displays — Part 1:
Common symbols

ISO 7000:2014, Graphical symbols for use on equipment — Registered symbols

[SO 8759-1:1998, Agricultural wheeled tractors — Front-mounted equipment — Part 1: Power take-off and
three-point linkage

IS0 9533:201, Earth-moving machines — Machine-mounted audible alarms and forward horns — Test
methods and performance criteria

ISO 10968:2004, Earth-moving machinery — Operator’s controls

ISO 11684:1995, Tractors, machinery for agriculture and forestry, powered lawn and garden equipment —
Safety signs and hazard pictorials — General principles

[SO 11112:1995, Earth-moving machinery — Operator's seat — Dimensions and requirements

ISO/FDIS 15818:2016, Earth-moving machinery — Lifting and tying-down attachment points — Performance
requirements
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ISO 25119 (alle Teile), Tractors and machinery for agriculture and forestry — Safety-related parts of control
system

ISO 26262 (alle Teile), Road vehicles — Functional safety

3 Begriffe

Flir die Anwendung dieses Dokuments gelten die Begriffe nach ENISO 12100:2010 und die folgenden
Begriffe.

3.1

Schnittstelle

an einer Maschine montierte Einrichtung, welche den Anbau von Anbaugeridten und/oder Ausriistung
ermoglicht

3.2

austauschbare Ausriistung

Anbaugerat, welches so ausgelegt ist, dass es an einem Tragerfahrzeug (z.B. Maschine, Zugmaschine,
Lastkraftwagen) vom Bediener selbst angebaut oder von diesem abgebaut werden kann, um die Funktion
des Fahrzeugs zu dndern oder eine neue Funktion zu ermdglichen, sofern es sich bei diesem Gerédt nicht um
ein Werkzeug handelt

3.3

selbstfahrende Maschine

speziell ausgelegtes Fahrgestell, bei welchem die Arbeitsanbaugerite integriert sind und das durch eine
eigene Energiequelle fortbewegt wird

Anmerkung 1 zum Begriff: Bei der selbstfahrenden Maschine kann es sich um eine Aufsitzmaschine,
bedienergestiitzte Maschine oder handgefiihrte Maschine mit einem Sitz oder Einspdnner handeln.

3.4

gezogene Maschine

Fahrzeug, welches dazu ausgelegt ist, durch eine selbstfahrende Maschine oder eine Zugmaschine gezogen
zu werden, permanent mit einem Gerat ausgestattet ist oder zur Verarbeitung von Werkstoffen ausgelegt ist
und auch eine Ladeflache umfassen kann, die dazu ausgelegt und aufgebaut ist, alle diese Werkzeuge und
Geréte, die fiir diese Zwecke erforderlich sind, aufzunehmen und jegliche Werkstoffe, die wahrend der Arbeit
hergestellt oder bendtigt werden, zeitweise zu lagern

3.5

permanent angebrachte Ausriistung

Gerét, welches fest an der Maschine angebracht ist und welches nicht durch den Bediener gedndert werden
kann

3.6

entfernbarer Aufbau

speziell konstruierter Rahmen mit einem Aufbau, der einfach auf einem geeigneten Fahrzeug angebracht,
von diesem entfernt und transportiert werden kann, z.B. flexible Wechselaufbauten, Anhédnger- und
Container-Fahrgestelle fiir den kombinierten Transport iiber die Strafie, Gleise oder auf Schiffen

3.7

Maschine zur Straflenreinigung

Maschine zur Beseitigung von Schmutz auf Verkehrsflichen, die auf einem Tréagerfahrzeug oder einem
speziell konstruierten Fahrgestell fest oder wechselbar montiert ist (siehe Anhang B)
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3.8
Schneepflug
Maschine zur Entfernung von Schnee auf Verkehrsflichen durch Wegschieben

3.9

Schneerdaummaschine mit rotierendem Werkzeug

selbstfahrende und angebaute Maschine, mit welcher Schnee auf Verkehrsflichen durch ein rotierendes
Werkzeug entfernt und durch ein Gebldse beschleunigt und ausgeworfen werden kann, z. B. Schneefrase,
Schneeschleuder, Schneefrasschleuder und Schneebesen

3.9.1

Schneefrise

Maschine zum Schneerdumen mit rotierenden Werkzeugen, deren Drehachsen waagerecht und rechtwinklig
zur Fahrzeuglangsachse liegen

3.9.2

Schneeschleuder

Maschine zum Schneerdumen mit rotierenden Werkzeugen, deren Drehachsen parallel zur
Fahrzeuglangsachse liegen

3.9.3

Schneefrisschleuder

Kombination aus Schneefrdse und Schneeschleuder; der Schnee wird von der Frase erfasst und von der
Schleuder ausgeworfen

3.9.4
Schneebesen
Maschine zum Schneerdumen mit rotierendem Besen

3.10

Maschine zur Ausstreuung

3.10.1

Streumaschine

Maschine zum definierten Ausbringen auftauender und/oder abstumpfender Streustoffe auf
Verkehrsflachen

3.10.2

Sprithmaschine

Maschine zum definierten Ausbringen von ausschliefilich fliissigen auftauenden Streustoffen auf
Verkehrsflachen

3.11

Verkehrsfliche

befestigte Flache, auf der Landfahrzeug- und/oder Fufdgidngerverkehr stattfindet; ausgenommen sind
Gleisstrecken, die ausschlief}lich dem Schienenverkehr dienen, sowie Verkehrsflachen in Gebauden und im
Untertage-Bergbau

3.12
abnehmbare Komponenten
Komponenten, die vom Tragerfahrzeug abgebaut werden diirfen

3.13

Anschlagpunkt

Vorrichtung (z. B. Ringdse), die das Verbinden von Anschlagmittel oder Lastaufnahmemittel mit der Last
(z. B. abnehmbare Komponente) zum Anheben erméglicht
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3.14

Gefahrdungsbereich

jeder Bereich innerhalb einer Maschine und/oder um eine Maschine fiir den Strafdenbetriebsdienst herum,
in welchem eine Person einem Verletzungsrisiko oder moglichen gesundheitlichen Schiaden ausgesetzt ist

Anmerkung 1 zum Begriff:  Definitionen fiir Gefihrdungsbereiche werden in den einzelnen Teilen dieser Norm
angefihrt.

3.15
Bediener
Person, welche die Ausriistung wahrend des Betriebs und/oder Fahrens der Maschine kontrolliert

3.16

Arbeitsplatz

Bereich, von welchem aus ein Bediener die Bewegungs- und/oder Arbeitsfunktionen der Maschine
kontrolliert

3.17

Normalbetrieb

Einsatz der Maschine fiir den vom Hersteller vorgesehenen Zweck durch einen Bediener, der mit den Eigen-
schaften der Maschine vertraut ist, wobei die Betriebsanweisungen, die Anweisungen zur routinemafiigen
Instandhaltung und die sicheren Verfahrensweisen, wie vom Hersteller in der Betriebsanleitung vermerkt,
sowie die Hinweise an der Maschine beachtet werden

3.18

routinemifige Instandhaltung

Instandhaltungsmafinahmen, welche im Rahmen der periodischen Instandhaltungsplanung in der Betriebs-
anleitung fiir die tdgliche/wochentliche/monatliche Instandhaltung an der Maschine festgelegt werden

3.19

formschliissige Kopplung

Kopplungssystem, welches das Anbaugerdt in seiner normalen Arbeitsstellung durch ein System aus
mindestens zwei Komponenten hélt, welche senkrecht zu den Arbeitskriaften ineinander greifen (d.h.
formschliissig verbunden sind), sodass die Arbeitskrifte keine Entkopplung verursachen (z. B. Scherstift)

3.20

Bedienerplatz

Bereich von welchem aus ein Bediener die Bewegungs- und/oder Arbeitsfunktionen der Maschine
kontrolliert

4 Liste der signifikanten Gefihrdungen

Siehe Anhang A.

ANMERKUNG  Anhang A (normativ) enthdlt alle signifikanten Gefdhrdungen, gefihrdenden Situationen und
Ereignisse, die im Anwendungsbereich dieser Europdischen Norm durch eine Risikobewertung zwei oder mehr

Maschinenfamilien zugeschrieben wurden und welche Mafdnahmen zur Beseitigung oder Minderung des Risikos
erfordern.
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5 Sicherheitsanforderungen und/oder -mafnahmen

5.1 Sicherheitsanforderungen und/oder -mafnahmen, die fiir alle Maschinen anwendbar
sind

5.1.1 Wesentliche Grundsitze, Gestaltungsleitsitze

Die Maschine muss in Ubereinstimmung mit den Grundsitzen der Risikominderung in EN ISO 12100:2010,
Abschnitt 6, fiir relevante, aber nicht signifikante Gefahrdungen ausgelegt werden.

5.1.2 Gerausche
5.1.2.1 Allgemeines

Die technischen Informationen in EN ISO 11688-1:2009 miissen zur Konstruktion bzw. Auslegung von
gerdauscharmen Maschinen herangezogen werden.

ANMERKUNG 1 ENISO 11688-1:2009 enthélt ebenfalls niitzliche Informationen bzgl. der Gerduschentstehung bei
Maschinen.

ANMERKUNG 2 Die Gerduschentstehung kann bei unterschiedlichen Maschinentypen stark abweichen. Mafdnahmen
zur Gerduschreduzierung werden daher in produktspezifischen Normen behandelt.

5.1.2.2 Gerauschreduzierung durch Auslegung

5.1.2.2.1 Gerauschreduzierung an der Quelle

Maschinen miissen so ausgelegt und konstruiert sein, dass Risiken, die aus Luftschallemissionen folgen, auf
das niedrigstmogliche Niveau reduziert werden, wobei der technische Fortschritt und die Verfiigbarkeit von

Mitteln zur Gerdauschreduzierung, insbesondere an der Quelle, beriicksichtigt werden.

Die verfiigbaren Informationen und technischen Mittel zur Gerduschreduzierung an der Quelle (siehe
beispielsweise EN ISO 11688-1) miissen bei der Auslegung berticksichtigt werden.

ANMERKUNG  EN ISO 11688-2 enthilt niitzliche Informationen bzgl. der Gerduschentstehung bei Maschinen.
5.1.2.2.2 Geriuschreduzierung durch Schutzmafdnahmen

Die folgenden Mafsnahmen gelten unter anderem als tauglich, sofern diese praktisch umsetzbar sind:

— ein Fahrerhaus;

— eine Umhausung des Motors bzw. der Motoren;

— ein Abgasschalldampfer.

ANMERKUNG  Leitlinien zur Auslegung von Kapseln und Kabinen kdnnen EN ISO 15667 entnommen werden.
5.1.2.3 Geriuschreduzierung durch Information

Die Betriebsanweisungen miissen Informationen zu Restrisiken in Bezug auf Gerdusche umfassen
(siehe 7.3.2).
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5.1.2.4 Gerauschmessung

Die Messung der Schallleistung und des Emissions-Schalldruckpegels am Bedienerplatz muss in
Ubereinstimmung mit Anhang B erfolgen und die Ergebnisse miissen in der Betriebsanleitung angefiihrt
werden.

5.1.3 Sichtverhiltnisse

5.1.3.1 Allgemeines

Die Sichtverhiltnisse von den Bedienerplitzen aus miissen so beschaffen sein, dass der Bediener die
Maschine bei Nutzung unter vorhersehbaren Bedingungen und in Ubereinstimmung mit der
bestimmungsgemafien Nutzung sicher in Bezug auf sich selbst und andere Personen sowie Bedienerplatze

neben der Maschine betreiben kann.

Wenn es notig ist, die Sichtverhaltnisse in Bezug auf den Arbeitsbereich und die Ausriistung durch visuelle
Hilfsmittel zu verbessern, dann miissen diese vorgesehen werden.

5.1.3.2 Videoiiberwachungssysteme (CCTV, en: closed circuit television system)

Wenn ein Videoliberwachungssystem (CCTV) vorgesehen ist, dann muss es die folgenden Anforderungen
erfiillen:

Die Mindestgrofie des Bildschirmabschnitts fiir die Sicht nach hinten muss einer Diagonalen von 12,7 cm
(ungefahr 5 Zoll) entsprechen (Format 4:3 oder 16:9). Der Bildschirmabschnitt fiir die Sicht nach hinten
kann fiir andere Zwecke, z. B. zum Ablesen oder Vornehmen von Anpassungen oder Einstellungen bei
aktivierter Feststellbremse, verwendet werden, aber nicht fiir andere Kameraansichten.

ANMERKUNG  Anforderungen hinsichtlich der Anbringung des Bildschirms werden in den Sicherheitsvorschriften
des Strafsenverkehrs und den Richtlinien fiir Hersteller von Fahrerkabinen festgelegt.

ACHTUNG — Die beschriebenen Videoiiberwachungssysteme beziehen sich nicht auf die Verkehrs-
sicherheitsanforderungen.

5.1.3.3 Messung der Sichtverhiltnisse
Das Sichtfeld muss in Ubereinstimmung mit dem Messverfahren aus I1SO/DIS 5006:2016 verifiziert werden.

Zur Messung der Sichtverhaltnisse nach ISO/DIS 5006:2016 muss der Fahrbetrieb, wie durch den Hersteller
definiert, verwendet werden.

ANMERKUNG Die Messung der Maschine mit dem anspruchsvollsten Standard-Anbaugerdt innerhalb der
Einschrankungen der bestimmungsgemafien Nutzung wird als ausreichend betrachtet.

Spezifische Priifungsbedingungen und Annahmekriterien werden in den Teilen 2 bis 4-1 dieser Norm
angefiihrt.

5.1.4 Stellteile und Anzeigen

5.1.4.1 Allgemeines

Stellteile miissen der EN ISO 6682 und ISO 10968 mit Ausnahme der folgenden Abschnitte entsprechen:
— 5.1.5;

— 5.1.8 letzter Satz;
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ANMERKUNG  ISO 15077 enthilt dquivalente Anforderungen zu ISO 10968 (z.B. erforderliche Mindestkrifte zur
Betétigung von Stellteilen).

Der Mindestabstand zwischen Stellteilen, die mit dem Finger, der Hand oder dem Fuf$ betétigt werden oder
zwischen diesen Stellteilen und anderen Maschinenteilen, muss der Tabelle 1 entsprechen:

Tabelle 1 — Mindestabstande zwischen der Mittellinie zweier benachbarter Stellteile

Art des Stellteils Mindestabstand
handbetitigte Stellteile 40 mm

fingerbetatigte Stellteile 19 mm ohne Trennvorrichtung
fingerbetdtigte Stellteile 15 mm mit Trennvorrichtung

fiir Tasten an einem Touchscreen oder Knopfe an einem Hebel | 14 mm

fuibetatigte Stellteile 50 mm

Die Anordnung der Stellteile und Anzeigen muss den Anforderungen an die Sichtverhéltnisse in den
relevanten spezifischen Teilen dieser Norm entsprechen.

Die Anordnung der Stellteile und Anzeigen darf den Zugang zum Arbeitsplatz, zu Notausgingen oder zu
Notbetédtigungseinrichtungen oder -gerdten, wie beispielsweise Feuerldschern, Glasbrechern, Not-Halt des

Nebenabtriebs oder anderen Sicherheitseinrichtungen, nicht behindern oder einschranken.

Falls vorhanden, diirfen die Stellteile und Anzeigen die Funktion von Airbags und Riickhaltesystemen nicht
beeintrachtigen.

Die Auslegung der Stellteile darf nicht zur direkten Verletzung, Schadigung oder Verbrennung des Bedieners
fithren.

Die manuellen Stellteile und Anzeigen miissen so angeordnet sein, dass diese einander in Bezug auf die
Positionierung und Funktion nicht storen.

Stellteile miissen aufderhalb des Gefahrdungsbereichs angeordnet werden. Gefadhrdende Bedingungen (z. B.
Leerung des Streustoff-Behilters einer Streumaschine), gegen welche kein Schutz vorgesehen wird, miissen

vom Bediener wahrend der Betdtigung der Stellteile eingesehen werden kénnen.

Die Stellteile und ihre unterschiedlichen Funktionsstellungen miissen gekennzeichnet sein und in der
Betriebsanleitung erklart werden.

Die graphischen Symbole miissen ISO 7000 entsprechen.
5.1.4.2 Schutz gegen Betitigung von Stellteilen durch unbefugte Personen

Stellteile miissen durch den Bediener mit den folgenden Mitteln abschliefbar sein, wenn dieser den
Arbeitsplatz verlasst:

— trennende Schutzeinrichtungen; oder
— mechanische Verriegelungsmittel; oder

— Abschliefden durch tastenbetétigte Schalter.
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ANMERKUNG  Der Ziindschliissel des Tragerfahrzeugs wird als dquivalentes Mittel zur Erfiillung dieser Anforderung
betrachtet.

5.1.4.3 Sicherheit und Zuverlissigkeit der Steuerungen
Steuerungen miissen den in Tabelle 2 angefiithrten Normen entsprechen.

Tabelle 2 — Anwendbare Normen fiir Steuerungen

Einrichtung/Ausriistung Fahrfunktionen Arbeitsfunktionen
Elektrische/elektronische Andere Alle Steuerungen
Steuerungen Steuerungen

Selbstfahrende Ausriistung EN ISO 13849-1 EN ISO 13849-1

Ausriistung, die am Fahrgestell ISO 262622 ENISO 13849-1

von Lastkraftwagen montiert ist

Ausriistung, die an Zugmaschinen ISO 251192 oder EN ISO 13849-12 EN ISO 13849-1

und Maschinen fiir die Land- und EN ISO 13849-12

Forstwirtschaft montiert ist

a8 Die Verifizierung der funktionellen Sicherheit erfolgt durch den Fahrzeughersteller.

Der Performance Level (PL, en: performance level) fiir Sicherheitsfunktionen muss dem mindestens
erforderlichen Performance Level (PLr, en: minimum required performance level) nach EN ISO 13849-1, wie
in den relevanten Teilen dieser Norm festgelegt, entsprechen.

5.1.4.4 Anlassen

Die Maschine darf nur durch eine absichtliche Betdtigung einer Steuerung, die flir diesen Zweck vorgesehen
ist, angelassen werden konnen.

Dieselbe Anforderung gilt:

— beim Wiederanlauf einer Maschine nach einem Betriebshalt, ganz gleich aus welchem Grunde;

— bei Bewirkung einer signifikanten Anderung der Betriebsbedingungen.

Jedoch darf der Wiederanlauf der Maschine oder eine Anderung der Betriebsbedingungen durch eine
absichtliche Betdtigung einer anderen Einrichtung als der Steuerung fiir diesen Zweck bewirkt werden,
unter der Bedingung, dass dies nicht zu einer gefihrdenden Situation fiihrt.

Bei Maschinen, die im automatischen Betrieb funktionieren, kann das Anlassen einer Maschine, der Wieder-
anlauf nach einem Betriebshalt oder eine Anderung der Betriebsbedingungen ohne Eingriff mdéglich sein,
unter der Voraussetzung, dass dies nicht zu einer gefahrdenden Situation fiihrt.

Wenn die Sicherheit es erfordert, dass das Anlassen und/oder Anhalten in einer bestimmten Reihenfolge

erfolgen miissen, dann miissen Einrichtungen vorgesehen werden, welche sicherstellen, dass diese Tatig-
keiten in der richtigen Reihenfolge durchgefiihrt werden.
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5.1.4.5 Anhalten
5.1.4.5.1 Normaler Halt

Die Maschinen miissen mit einer Haltevorrichtung ausgestattet sein, durch welche die Betriebsfunktionen
vollstandig angehalten, d. h. stillgesetzt, werden.

5.1.4.5.2 Betriebshalt

Wenn aus betrieblichen Griinden eine Haltesteuerung erforderlich ist, welche die Energiezufuhr zu den
Stellantrieben nicht unterbricht, muss die Haltebedingung tiberwacht und erhalten werden.

5.1.4.5.3 Not-Halt

Damit eine vorliegende oder drohende Gefahr schnell abgewendet werden kann, miissen Not-Halt-
Einrichtungen vorgesehen werden. Diese miissen alle relevanten Bewegungen oder Funktionen so schnell
wie moglich anhalten bzw. stillsetzen, um die Entwicklung einer gefahrlichen Situation zu verhindern, ohne
dabei fiir eine zusétzliche Gefihrdung zu sorgen. Der Not-Halt muss in Ubereinstimmung mit EN ISO 13850
umgesetzt werden.

Wenn eine zusatzliche Not-Halt-Funktion nicht notwendig ist, weil die normale Einrichtung zum Anhalten
des Motors bereits eine Not-Halt-Funktion bereitstellt, dann muss diese nach EN ISO 6682 in Griffndhe
angeordnet sein.

Zusitzliche spezielle Anforderungen, z. B. Haltekategorien fiir den Not-Halt, werden in separaten Teilen der
Norm angefiihrt.

5.1.4.6 Anlassen und Anhalten des Motors
Informationen zum Anlassen und Anhalten miissen in der Betriebsanleitung vorgesehen werden.

Wenn ein elektrischer Anlasser verwendet wird, muss ein unerlaubtes Betdtigen der Starteinrichtung durch
eines der folgenden Mittel vermieden werden:

— Ziindschliissel oder Startschalter;

— abschliefRbares Fahrerhaus;

— abschliefRbare Abdeckung fiir Ziind- oder Startschalter;
— Sicherheitsziind- oder Startschloss;

— abschlief3barer Batterietrennschalter.

Ein Anlassen des Motors darf nicht moglich sein, wenn das Kraftiibertragungssystem des Motors und/oder
Arbeitsfunktionen aktiviert sind, wenn diese zu einer Gefihrdungssituation fiihren konnen.

Das Anhalten des Motors muss durch eine Einrichtung erreicht werden, die so ausgelegt ist, dass:
— die Halteeinrichtung des Motors keine anhaltende manuelle Betatigung erfordert und

— der Motor nicht wieder gestartet werden kann (Wiederanlauf), wenn die Einrichtung sich in der ,Aus-“
oder ,Haltestellung” befindet, sofern die Einrichtung nicht zuriickgesetzt wurde.
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5.1.5 Trennende Schutzeinrichtungen
Die technischen Grundsatze trennender Schutzeinrichtungen sind in EN ISO 12100:2010 beschrieben.
Trennende Schutzeinrichtungen miissen EN ISO 14120 entsprechen.

Zur Bestimmung der Sicherheitsabstinde durch Offnungen in trennenden Schutzeinrichtungen muss
Tabelle 4 der EN ISO 13857:2008 verwendet werden.

5.1.6 Scher- und Klemmpunkte

Am Arbeitsplatz des Bedieners darf es keine Scher- oder Klemmpunkte innerhalb der Reichweite der Hande
oder Fiif3e des Bedieners geben, wenn dieser sich auf dem vorgesehenen Sitz befindet.

Die Sicherheitsabstdnde miissen EN ISO 13857 entsprechen.
5.1.7 Heif3e Oberflichen

Temperaturen von Oberflichen der Maschine, mit welchen der Bediener in Kontakt kommen kann, miissen
der EN ISO 13732-1 entsprechen. Dies muss durch den Einsatz von trennenden Schutzeinrichtungen (z. B.
von Lochblechen vor oder um die heifden Oberflichen) oder durch Anordnung zur Vermeidung eines
unbeabsichtigten Kontaktrisikos erreicht werden. Wenn der Einsatz trennender Schutzeinrichtungen
praxisfern ist, z. B. bei Kiihlerverschlussdeckeln, miissen zweckentsprechende Warnhinweise vorgesehen
werden, welche auf die Natur des Risikos hinweisen sowie Mafdnahmen zur Vermeidung eines Risikos
enthalten, die auch in den Betriebsanweisungen beschrieben werden.

5.1.8 Diampfe, Gase und Staubpartikel

Der Auslass des Abgasrohres muss so angeordnet und ausgerichtet sein, dass der Fahrer oder ein anderer
Bediener, der auf der Maschine stehen muss, nicht unter normalen Bedingungen schadlichen
Konzentrationen giftiger Gase oder Dampfe ausgesetzt wird.

BEISPIEL Anordnung des Auslasses weg von der Kopfhéhe des Bedieners oder dem Einlass des Fahrerhauses.
Abgasanlagen des Motors miissen so ausgelegt, konstruiert und angeordnet sein, dass Gesundheits-
gefihrdungen einer Luftverschmutzung durch die Abgase in Ubereinstimmung mit dem Stand der Technik
auf ein absolutes Minimum reduziert werden. Gleichzeitig muss der Abgasstrom von den Betriebs- und
Fahrpositionen des Personals weggeleitet werden;

Staubbelastungen durch die Arbeitsprozesse, z. B. durch Kehrbiirsten usw., miissen an den Betriebs- und
Fahrpositionen des Personals minimiert werden. Wenn keine direkten Schutzmafinahmen vorgesehen
werden, dann kann dies durch ein Fahrerhaus und z.B. einen Filter oder ein Beliiftungssystem erreicht
werden.

5.1.9 Zuginge

Zugange miissen EN ISO 2867 entsprechen.

5.1.10 Elektrische Ausriistung

5.1.10.1 Allgemeines

Elektrische Ausriistung muss FprEN 60204-1:2016 entsprechen.
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5.1.10.2 Schutzart

In Abhéngigkeit von der Anordnung/Installation der elektrischen und elektronischen Komponenten sind die
folgenden Schutzarten erforderlich:

— bei allen sicherheitsbezogenen Komponenten, die aufden an der Maschine montiert oder direkt ihrer
Umgebung ausgesetzt sind, muss eine Mindestschutzart, die IP 54 nach EN 60529:1991 entspricht,
vorgesehen werden;

— bei allen sicherheitsbezogenen Komponenten, die im Fahrerhaus montiert oder gegeniiber der
Umgebung geschiitzt sind, muss der Schutz so ausgelegt und ausgefiihrt werden, dass eine korrekte
Funktionsweise unter erwarteten und bestimmungsgemaféen Bedingungen sichergestellt wird.

5.1.10.3 Batterien

Batterien miissen so angeordnet werden, dass sie vom Boden oder einer Plattform aus ordnungsgemafd
instandgehalten und ausgetauscht werden kdnnen, und sie miissen fixiert werden, damit sie an Ort und
Stelle verbleiben, und sie miissen so angeordnet oder konstruiert und abgedichtet sein, dass die Moglichkeit
des Ausgiefdens der Batteriefliissigkeit in Richtung des Bedieners beim Umkippen der Maschine verhindert
wird. Belastungen aufgrund der Ansammlung von Dampfen an Orten, die von Bedienern besetzt werden,
miissen verhindert werden.

Batterien miissen in einem beliifteten Bereich sicher angebracht werden. Die Batterien miissen mit Mitteln
zur sicheren Handhabung versehen werden.

Spannungsfiihrende Teile (nicht mit dem Rahmen verbunden) und/oder Steckverbinder miissen mit
Isoliermaterial abgedeckt werden.

Die nicht geerdeten elektrischen Klemmen der Batterien miissen gegen eine unbeabsichtigte Kontaktierung
und ein Kurzschlief3en geschiitzt sein.

Es muss moglich sein, den Batteriestromkreis durch eine beliebige, leicht zugangliche Einrichtung fiir diesen
Zweck zu trennen.

Informationen zur Wartung und zum Austausch von Batterien miissen in der Betriebsanleitung vorgesehen
werden.

Eine einfache Trennung der Batterien muss moglich sein, beispielsweise durch eine Schnellkupplung oder
einen zuganglichen Trennschalter. Das Symbol nach ISO 6405-1:2004 muss zur Kennzeichnung verwendet
werden.

5.1.11 Feuerbestindigkeit

Der Innenraum, die Polsterung und die Isolierung des Fahrerhauses und anderer Teile der Maschine, wo
[soliermaterial verwendet wird, miissen aus schwerentflammbarem Material gefertigt sein.

Die Brenngeschwindigkeit darf 150 mm/min bei Priifung in Ubereinstimmung mit ISO 3795 nicht
libersteigen.

5.1.12 Hydrauliksysteme und ihre Komponenten
Hydrauliksysteme miissen den Sicherheitsanforderungen der EN ISO 4413 entsprechen.

Unter Druck stehende Schlduche, Leitungen und Bauteile miissen so angeordnet oder geschiitzt sein, dass im
Falle eines Bruchs keine Fliissigkeit direkt auf den Bediener in der Bedienposition gespritzt werden kann.
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5.1.13 Pneumatische Systeme und ihre Komponenten
Pneumatische Systeme miissen den Sicherheitsanforderungen der EN ISO 4414 entsprechen.
5.1.14 Betriebsfliissigkeiten

Der Austausch der Betriebsfliissigkeiten, einschliefdlich aller Sicherheitsaspekte, muss in der
Betriebsanleitung erklart werden.

5.1.15 Kraftstofftank

Kraftstofftanks miissen korrosionsbestdndig sein und Dichtigkeitspriifungen bei einem Druck, welcher dem
Doppelten des Arbeitsdrucks, aber in keinem Falle weniger als 30 kPa entspricht, bestehen.

Die Auslegung des Tankverschlusses muss dafiir sorgen, dass keine offensichtlichen Undichtigkeiten mit
dem Motor auf normaler Betriebstemperatur und in allen Arbeitsstellungen der Maschine auftreten konnen.
Durchsickerungen durch Beliiftungssysteme des Kraftstofftanks diirfen nicht als Undichtigkeit angesehen
werden.

Informationen zur Befiillung des Kraftstofftanks miissen in der Betriebsanleitung angefiihrt werden.

Kraftstofftanks miissen lber einfach zugdngliche Einflill6ffnungen zuganglich sein, welche eine Befiillung
liber normale Befiillungsanlagen oder iiber Kanister mit entfernbaren Stutzen ermdglichen.

Einfiilléffnungen diirfen nicht innerhalb des Fahrerhauses des Bedieners angeordnet sein.
Ein Mittel zur Anzeige des Fiillstandes muss fiir alle Tanks vorgesehen werden.

Kennzeichnungen, welche auf das korrekte fliissige Medium zur Einfiillung hinweisen, miissen in der Nahe
der Einfiill6ffnung vorgesehen werden.

5.1.16 Manuelle Betatigung einzelner Baugruppen

Wenn spezielle Werkzeuge zur manuellen Betdtigung einzelner Baugruppen erforderlich sind, dann miissen
diese zusammen mit der Maschine ausgeliefert und deren Nutzung in der Betriebsanleitung erklart werden.

5.1.17 Mittel fiir die Wartung und Instandhaltung

5.1.17.1 Allgemeines

Wenn es notwendig ist, dass der Bediener unter angehobenen Teilen der Maschine zur Ausfiihrung von
Wartungs- oder Instandhaltungsmafinahmen arbeitet, miissen mechanische Stiitzen, entsperrbare
Riickschlagventile, die auf den Hubzylinder wirken oder eine hydraulische Arretierung vorgesehen werden,
um eine unbeabsichtigte Herabsenkung zu verhindern.

Andere Mittel als mechanische oder hydraulische Einrichtungen sind akzeptabel, sofern sie ein
gleichwertiges oder ein hoheres Niveau an Sicherheit garantieren konnen.

Es muss moglich sein, die hydraulischen Arretierungen und mechanischen Stiitzen von aufderhalb des
Gefahrdungsbereichs zu kontrollieren.

Mechanische Stiitzen und hydraulische Arretierungen miissen durch den Einsatz einer Farbe zu

identifizieren sein, welche einen Kontrast zur Gesamtfarbe der Maschine bildet oder mit einem Sicherheits-
schild versehen sein, welches entweder an oder nahe der Einrichtung angebracht ist.
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Wenn die Stiitzen oder die hydraulischen Einrichtungen manuell gesteuert werden, dann muss deren
Betriebsweise in der Betriebsanleitung erklart werden und, wenn diese Betriebsweise nicht intuitiv ist, auch
auf der Maschine selbst mittels eines Sicherheits- oder Informationsschildes.

5.1.17.2 Mechanische Stiitzen

Mechanische Stiitzeinrichtungen miissen einer Last widerstehen konnen, welche dem 1,5-Fachen der
maximalen zu tragenden statischen Last entspricht.

Abnehmbare mechanische Stiitzen miissen iiber eine eigene und klar erkennbare sowie identifizierbare
Ablagestelle an der Maschine verfiigen.

5.1.17.3 Hydraulische und pneumatische Arretierungen

Einrichtungen zur hydraulischen und pneumatischen Arretierung miissen sich am Hydraulik-
zylinder/Pneumatikzylinder befinden oder mit dem Hydraulikzylinder/Pneumatikzylinder durch starre
oder flexible Leitungen verbunden sein. Im letzteren Fall miissen die Leitungen, welche die Arretier-
einrichtung mit dem Hydraulikzylinder/Pneumatikzylinder verbinden, so ausgelegt sein, dass sie einem
Druck widerstehen, der mindestens dem Vierfachen des maximalen hydraulischen/pneumatischen
Nenndrucks entspricht. Dieser maximale hydraulische/pneumatische Nenndruck muss in der Betriebs-
anleitung angefiihrt werden. Die Bedingungen zum Austausch solcher flexiblen Leitungen miissen ebenfalls
in der Betriebsanleitung angefiihrt werden.

5.1.17.4 Unerwartetes Anlaufen

Bei jeder Art von Eingriff im Gefdhrdungsbereich muss ein unerwartetes Anlaufen nach EN 1037 verhindert
werden.

ANMERKUNG Ein Herausziehen der Ziindschliissel wird als konform mit dieser Anforderung betrachtet.
5.1.18 Mittel zum Heben und Anschlagen von Maschinenteilen oder der gesamten Maschine

5.1.18.1 Allgemeines

Hebe-/Anschlagpunkte miissen zum sicheren Heben/Anschlagen von Maschinen oder Maschinenteilen
vorgesehen werden. Diese kdnnen auch in Form von Konstruktionsteilen der Maschine vorliegen.

ANMERKUNG  Allgemeine Anforderungen zur Fixierung von Giitern auf Ladeflachen von Tragerfahrzeugen werden in
EN 12195 Teile 1 bis 4 und EN 12640 festgelegt.

Teile der Maschine, die vom Bediener gehandhabt werden:

— miussen, wenn die Masse dieser Teile > 25 kg ist, mit entsprechenden Vorrichtungen ausgestattet oder
konstruiert sein, die den Einsatz von Hebezeugen ermdoglichen;

— miissen, wenn die Masse dieser Teile < 25 kg ist, mit Handgriffen versehen werden, oder es miissen
Teile der Maschine so angeordnet werden, dass eine sichere Handhabung garantiert wird und ein
Kontakt mit gefahrlichen Teilen wahrend des Betriebs (Schneidwerkzeuge, heifde Oberflichen usw.)
verhindert wird.

5.1.18.2 Leistungsfihigkeit von Hebe-/Anschlagpunkten

Die Leistungsfahigkeit von Hebe- und Anschlagpunkten muss der ISO/FDIS 15818 entsprechen.
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5.1.18.3 Anordnung von Hebe-/Anschlagpunkten
Die Hebe-/Anschlagpunkte miissen so angeordnet sein, dass eine Beschddigung von Hebezeugen aufgrund
der scharfen Kanten usw. vermieden wird, wenn die Maschine in Ubereinstimmung mit den

Benutzerinformationen gehoben/angeschlagen wird.

Wenn dies nicht moglich ist, muss ein spezifisches Verfahren zum Heben/Anschlagen in der Betriebs-
anleitung beschrieben werden (z. B. mit Einsatz eines geeigneten Kantenschutzes).

Die Hebepunkte miissen so ausgelegt sein, dass sie eine unbeabsichtigte Bewegung des gehobenen Teils der
Maschine unter Beriicksichtigung der Schwerpunktlage und des Hebeverfahrens verhindern.

5.1.18.4 Kennzeichnung von Hebe-/Anschlagpunkten

Hebepunkte miissen neben den Punkten selbst mit einer entsprechenden Kennzeichnung nach
ISO 6405-1:2004 (Symbol 7.23) versehen werden, vorzugsweise in einer kontrastierenden Farbe.

Hebepunkte kénnen auch in einer Farbe gekennzeichnet werden, die einen Kontrast zum Rest der Maschine
darstellt.

Anschlagpunkte miissen neben den Punkten selbst mit einer entsprechenden Kennzeichnung nach
ISO 6405-1:2004 (Symbol 7.27) versehen werden, vorzugsweise in einer kontrastierenden Farbe.

Informationen zur beabsichtigten Verwendung von Hebe-/Anschlagpunkten miissen in der Betriebs-
anleitung vorgesehen werden.

5.1.18.5 Hubeinrichtungen

Wenn Hubeinrichtungen verwendet werden, muss eine unbeabsichtigte Absenkung der Maschine oder von
Maschinenteilen verhindert werden.

BEISPIEL 1 Wenn manuell betitigte Hubanlagen, wie Hubspindeln, verwendet werden, miissen die
Schragungswinkel so bemessen sein, dass ein Reibschluss in jeder Spindelstellung eintritt.

BEISPIEL 2 Wenn Hubelemente unabhingig voneinander kontrolliert werden, muss jedes Element mit einer
Verriegelung ausgestattet werden (z. B. mit einem Absperrventil am Hydraulikzylinder).

Das Verfahren zum Einsatz der Hubeinrichtungen muss in der Betriebsanleitung beschrieben werden.

5.1.19 Mittel fiir den Transport

Bewegliche Arbeitsausriistung/Anbaugerdte und/oder klappbare Elemente, die zur Reduzierung der
Transportbreite und/oder der Transporthdhe vorgesehen sind, miissen iiber ein mechanisches oder anderes

Mittel (z. B. per Hydraulik oder Schwerkraft) zur Arretierung in der Transportstellung verfiigen.

Sperren, welche die Transportbreite tlibersteigen, diirfen von ihrer Funktions- bzw. Schutzstellung in die
Transportstellung eingeklappt werden.

Um die Entfernung und Montage zu vereinfachen, muss die Maschine iiber geeignete Einrichtungen zum
Heben und/oder Handhaben verfiigen (z. B. Ankerpunkte zum Heben, Hebehilfen fiir Stapler).

ANMERKUNG  Die Anschlagpunkte kénnen Lécher oder Osen sein.
Maschinen und bewegliche Komponenten miissen mit Mitteln zur Verhinderung unbeabsichtigter

Bewegungen wihrend des Transports ausgestattet sein. Der Hersteller muss Einzelheiten zu diesen Mitteln
in den Betriebsanweisungen anfiihren.
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Diese Anforderung muss beispielsweise durch die Vorsehung der folgenden Mittel erreicht werden:

— Riickschlagventile oder dhnliche Funktionen durch Regelventile der hydraulischen oder pneumatischen
Hubeinrichtungen; oder

— selbsthemmende Stellantriebe oder automatisch einrastende Verriegelungen in Anordnung mit einem
Sperrrad fiir mechanische Winden; oder

— Regelventile als Schutzmechanismus gegen Riickstromungen. Riickschlagventile (Rohrbruchsicherung),
welche direkt am Hubzylinder montiert sind, sind nicht notwendig, sofern Arbeiter sich nicht unter
angehobene oder geneigte Maschinenkomponenten im Rahmen der Arbeitsverfahren begeben miissen;
oder

— mechanische Arretiereinrichtungen, welche fiir eine formschliissige Kopplung ausgelegt sind und mit
der Maschine verbunden werden miissen, damit sie nicht verloren gehen kdnnen.

Ausfahrbare Stiitzen oder vergleichbare Einrichtungen (z. B. Stiitzbeine) miissen in der Transportstellung
gesichert werden konnen. Maschinen miissen so ausgelegt sein, dass es dem Fahrer/dem Bediener moglich
ist, visuell zu priifen, dass sich die ausfahrbaren Stiitzen oder vergleichbare Einrichtungen in der
Transportstellung befinden, bevor mit dem Transport begonnen wird.

5.1.20 Mittel fiir die Lagerung

Stiitzmittel miissen so ausgelegt und positioniert sein oder so positioniert werden koénnen, dass die
Maschine auf ebenem, stabilem Untergrund sicher gestiitzt werden kann.

Stiitzmittel miissen formschliissig mit der Maschine verbunden sein.

Wenn die Stiitzmittel das Bruttogesamtgewicht der demontierten Maschine (Strukturgewicht plus Nutzlast)
nicht tragen konnen, dann muss die maximal stiitzbare Last klar gekennzeichnet werden.

Warnhinweise, welche auf das Erfordernis der Priifung hinweisen, dass die zu stiitzende Last die Hochstlast
nicht libersteigt, miissen fiir den Bediener sichtbar angebracht werden.

Stiitzmittel zur Bewegung der Maschine im demontierten Zustand miissen mit Einrichtungen versehen
werden, welche ein unbeabsichtigtes Davonrollen bei Nichtbeaufsichtigung verhindern.

Der Hersteller muss Hinweise zu sicheren Arbeitspraktiken hinsichtlich der Stiitzmittel in der Betriebs-
anleitung anfiihren.

Wenn Stiitzeinrichtungen fiir die Montage, Demontage oder Lagerung der Maschine unter sicheren
Bedingungen notwendig sind, dann miissen diese mit der Maschine ausgeliefert werden.

Geeignete Einrichtungen zum Stiitzen getrennter Hydraulik- und Pneumatikschlduche sowie elektrischer
Leitungen, wenn die Maschine nicht mit dem Tragerfahrzeug verbunden ist oder wenn die Verbindungen
nicht verwendet werden, miissen an der Maschine selbst vorgesehen werden.

Kopplungen bzw. Anschliisse miissen bei Lagerung abgedeckt werden. Abdeckungen miissen an der
Kopplung bzw. an der Maschine vorgesehen werden.

Das Hilfsmittel muss mit einer Stiitze fiir die primdre Gelenkwelle versehen werden, welche diese bei
Abkopplung vom Nebenabtrieb des Fahrzeugs in der Lagerposition halt. Bei dieser Stiitze darf es sich nicht
um die Einrichtung handeln, die zur Verhinderung des Drehens des Gelenkwellenschutzes verwendet wird.
Informationen zur Verwendung dieser Stiitze miissen in der Betriebsanleitung angefiihrt werden.
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Wenn Stiitzmittel notwendig sind, um demontierte Ausriistungen am Boden zu stabilisieren, dann miissen
diese Stiitzmittel so ausgelegt und positioniert sein oder so positioniert werden kénnen, dass die Maschine
sicher auf ebenem, stabilem Untergrund gestiitzt werden kann.

Wenn Quetsch- und Scherpunkte beim Betrieb der Stiitzeinrichtung nicht zu auszuschlief3en sind, dann
miissen Anweisungen in der Betriebsanleitung vorgesehen werden, welche zeigen, wie solche Gefahrdungen
vermieden werden kénnen.

Stiitzeinrichtungen und ihre Sicherungselemente miissen im Normalfall an der Maschine fixiert sein. Wenn
solche Stiitzeinrichtungen jedoch die ordnungsgemafie Nutzung der Maschine verhindern und wenn deren
Entfernung die Stabilitidt bzw. Standfestigkeit der Maschine nicht nachteilig beeintrachtigt, dann diirfen diese
Stiitzeinrichtungen als ohne Werkzeuge abnehmbar ausgelegt werden. In diesem Falle miissen
entsprechende Anweisungen in der Betriebsanleitung vorgesehen werden. Wenn Stiitzeinrichtungen
abnehmbar sind, dann miissen diese so ausgelegt oder gekennzeichnet werden, dass eine falsche
Anwendung verhindert wird. Es miissen Vorkehrungen getroffen werden, um eine Lagerung der Einrichtung
an der Maschine zu ermdoglichen.

Stiitzmittel miissen formschliissig mit der Maschine verbunden sein.

Die Hohe der unteren Kopplungspunkte der an drei Punkten befestigten Maschinen muss mit der Héhe der
unteren Kopplungspunkte des bestimmungsgemafien Dreipunkt-Anbaus kompatibel sein.

ANMERKUNG 1 Die Normenreihe ISO 11001 enthalt Informationen zu Dreipunkt-Schnellkupplern.
ANMERKUNG 2 1SO 2332 enthalt Informationen zum Freiraum zwischen der Zugmaschine und dem Gerét.
5.1.21 Mittel fiir die Montage und Demontage

Stiitzbeine miissen so ausgelegt und bemessen sein, dass eine freie Bewegung des Tragerfahrzeugs wahrend
des Prozesses der Montage und Demontage moglich ist.

ANMERKUNG  Eine unsachgemifde Verbindung kann durch die Auslegung bzw. Konstruktion, durch
unverwechselbare Verbindungen oder durch eindeutige, permanente Kennzeichnungen verhindert werden.

5.1.22 Warneinrichtungen

Wenn ein hérbares Warnsignal fiir die Riickwartsfahrt verwendet wird, dann muss dieses 1SO 9533:2010
entsprechen.

5.2 Sicherheitsanforderungen und/oder -maf3nahmen — Selbstfahrende Aufsitzmaschinen
5.2.1 Arbeitsplatz
5.2.1.1 Fahrerhaus

Selbstfahrende Aufsitz-Straflenfahrmaschinen miissen mit einem Fahrerhaus fiir die Fahrerposition
ausgestattet sein.

Der fiir den Bediener verflighare Mindestfreiraum muss der Definition in EN ISO 3411:2007 entsprechen.
5.2.1.2 Fahrersitz
Bei Maschinen, auf welchen der Bediener sitzen muss, muss ein Sitz vorgesehen werden, welcher den

Bediener adidquat in allen Arbeits- und Betriebsarten stiitzt. Anweisungen zur Sitzeinstellung miissen in der
Betriebsanleitung vorgesehen werden.
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Die Mafde und die Einstellungsmoglichkeiten des Sitzes miissen den Anforderungen der ISO 11112
entsprechen.

ANMERKUNG Alternativ kann der Sitz auch die Anforderungen nach ISO 4253 oder ECE R 14, ECE R 16 und ECE R17
erfiillen.

Die Mechanismen zur Sitzeinstellung miissen eine unbeabsichtigte Bewegung des Sitzes verhindern und
miissen liber Anschldge an den Enden des Einstellbereichs verfiigen.

In Fillen, in denen die Maschine mit einem Schutzaufbau (ROPS, TOPS) versehen ist, muss ein
Riickhaltesystem vorgesehen werden, welches den Anforderungen der EN ISO 6683 entspricht.

5.2.2 Zuginge
Zugadnge miissen EN ISO 2867 entsprechen.
5.2.3 Antrieb und Lenkung

Der Lenkmechanismus muss so ausgelegt sein, dass die Ubertragung von Kriften zur Hand der Bedienperson
im Falle einer plotzlichen Bewegung des Lenkrads oder der Lenkhebel infolge von Bewegungen der
gelenkten Rader reduziert wird.

ANMERKUNG 1 Lenksysteme kdnnen dem Anwendungsbereich der Sicherheitsvorschriften des Strafienverkehrs
unterliegen.

ANMERKUNG 2 Alternativ kdnnen Lenksysteme auch die Anforderungen der EN 12643:2014 oder ISO 10998:2008
erfiillen.

Flr alle Stellungen der Lenksdule und des Lenkrads muss der Freiraum zwischen der Basis des Lenkrads
und den feststehenden Teilen der Maschine mindestens 50 mm betragen; in allen anderen Richtungen muss
dieser Freiraum mindestens 80 mm ab dem Radkranz des Lenkrads betragen, gemessen von aufierhalb des
durch das Lenkrad belegten Bereichs (siehe Bild 2).

Legende

1 Lenkrad
2 feststehende Teile

Bild 1 — Freiraum zwischen Lenkrad und feststehenden Teilen
5.2.4 Notausgang

Notausgange miissen der EN ISO 2867 entsprechen.
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5.2.5 Sichtverhaltnisse von den Fahrerplitzen aus

Zu den Anforderungen an die Sichtverhaltnisse siehe 5.1.3.

5.2.6 Anschlagpunkte fiir das Abschleppen

Anschlagpunkte fiir das Ziehen und Abschleppen (Haken, Ringe, Osen usw.) miissen an der Vorder- und
Riickseite der Maschine vorgesehen werden. Wenn diese Anschlagpunkte nicht offensichtlich sind, dann

miissen diese klar an der Maschine und in der Betriebsanleitung gekennzeichnet werden.

5.3 Sicherheitsanforderungen und/oder -mafdnahmen — Permanent angebrachte
Ausriistung, austauschbare Ausriistung und gezogene Maschinen

5.3.1 Allgemeines

Die montierte Maschine (Tragerfahrzeug und alle angebauten Maschinen) darf nicht zu einer
Verschlechterung der Sicherheitsvorkehrungen, wie beispielsweise der Bremsen oder der Sicht des
Bedieners, wie in den Sicherheitsvorschriften des Strafdenverkehrs (national und/oder auf europdischer
Ebene) definiert, wihrend des Transports, der Montage, der Nutzung, der Demontage und allen weiteren
Tatigkeiten fiihren. Leitlinien/Informationen zur Nutzung des Fahrzeugs und/oder der Ausriistung, die vom
Hersteller bereitgestellt werden, miissen beriicksichtigt werden.

5.3.2 Stellteile
5.3.2.1 Allgemeines

Das Stellteil am Tréagerfahrzeug fiir die Energieversorgung der gezogenen oder montierten Maschinen muss
als die normale Einrichtung zum Anhalten bzw. Stillsetzen der Maschine angesehen werden, es sei denn

— in den einzelnen Maschinennormen wird etwas anderes festgelegt, oder
— an der Maschine befindet sich ein Arbeitsplatz, oder

— ein Arbeitsplatz ist neben der Maschine, die fiir die Nutzung mit der Maschine bei Betrieb in einer
stationdren Position ausgelegt ist, erforderlich.

Jedes manuelle Stellteil, welches durch einen auf dem Boden stehenden Bediener betitigt werden muss,
wahrend die Gelenkwelle in Betrieb ist, muss sich auf horizontaler Ebene mindestens 550 mm entfernt von
der Gelenkwelle befinden.

Mehrere Steuerungen miissen so ausgelegt und konstruiert sein, dass nur eine Gruppe von Stellteilen jeweils
fiir eine Funktion betatigt werden kann.

5.3.2.2  Stellteile von Befehlseinrichtungen, welche eine Schwimmstellung oder Druckstellung
erfordern

Stellteile fiir Hub- und Schwenkvorrichtungen miissen so ausgelegt werden, dass diese automatisch bei der
Freigabe in die Nullstellung zuriickkehren. Dies gilt nicht fiir Hubvorrichtungen, welche eine Schwimm- oder
Druckstellung oder eine Proportionalregelung in Ubereinstimmung mit ihrer Funktion erfordern, und gilt
auch nicht fiir durchgéngig betriebene Mechanismen, wie z. B. Hydraulikmotoren.

5.3.3 Sichtverhiltnisse

5.1.3 ist nicht anwendbar.
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5.3.4 Mittel fiir den Transport, die Lagerung, Montage und Demontage

Angebaute bzw. montierte Ausriistungen miissen so ausgelegt sein, dass diese bei Demontage und Parken
auf ebenem, stabilem Untergrund stabil bzw. standfest sind.

Die montierte Maschine (Tragerfahrzeug und alle angebauten Maschinen) darf nicht zu einer
Verschlechterung der Stabilitdt bzw. Standfestigkeit beim Transport und im Rahmen des bestimmungs-
gemafien Betriebs fiihren. Leitlinien/Informationen zur Nutzung des Fahrzeugs und/oder der Ausriistung,
die vom Hersteller bereitgestellt werden, miissen beriicksichtigt werden.

Die Anforderungen an die Stabilitit bzw. Standfestigkeit miissen mit allen Tanks (z.B. Hydraulik-,
Wasser- und Kraftstofftanks) oder Ladewannen (z.B. von Streu- oder Kehrmaschinen) im beladenen
Zustand und mit angebauter optionaler Ausriistung unter ungilinstigsten Bedingungen erfiillt werden.

5.3.5 Schnittstellen
5.3.5.1 Allgemeines
Schnittstellen miissen mindestens eine der folgenden Normen erfiillen:

ISO 730 und ISO 8759-1 oder EN 15431 (nur bei hydraulischen Kupplungen), EN 15432-1, EN 15432-2,
EN 16330 (nur bei hydraulischen Kupplungen).

Trennbare Energieversorgungs- und Signaliibertragungssysteme miissen mit Kupplungselementen versehen
werden, welche fiir die jeweilige Betriebsumgebung angemessen sind. Trennbare Hydraulikfliissigkeits-
systeme miissen mit geeigneten und selbstabdichtenden Kupplungselementen versehen werden. Wenn
mehrere Kupplungselemente eng an einem einzelnen Ort zusammenkommen, dann muss sichergestellt
werden, dass fehlerhafte Verbindungen nicht zu gefdhrdenden Situationen fiihren. Dies kann beispielsweise
erreicht werden, indem unverwechselbare Verbindungen oder eindeutige, permanente Kennzeichnungen
vorgesehen werden.

Bei Einrichtungen, die liber Dreipunkt-Anbau an einem Tréigerfahrzeug montiert sind, muss die Hohe der
unteren Kopplungspunkte der an drei Punkten befestigten Maschinen mit der Hoéhe der unteren
Kopplungspunkte des bestimmungsgemafien Dreipunkt-Anbaus kompatibel sein.

ANMERKUNG 1 Die Normenreihe ISO 11001 enthalt Informationen zu Dreipunkt-Schnellkupplern.
ANMERKUNG 2 1SO 2332 enthalt Informationen zum Freiraum zwischen der Zugmaschine und dem Gerit.
5.3.5.2 Mechanische Kraftiibertragung zwischen Tragerfahrzeug und angebauter Maschine

Die mechanische Kraftiibertragung (Nebenabtrieb) muss in Ubereinstimmung mit 6.4 der 1SO 4254-1:2013
erfolgen.

Zusitzliche spezielle Anforderungen oder Ausnahmen werden in den separaten Teilen dieser Norm
angefiihrt.

5.3.5.3 Hydraulische, pneumatische und elektrische Verbindungen
Geeignete Einrichtungen zum Stiitzen getrennter Hydraulik- und Pneumatikschlduche sowie elektrischer

Leitungen, wenn die Maschine nicht mit dem selbstfahrenden Fahrzeug verbunden ist oder wenn die
Verbindungen nicht verwendet werden, miissen an der Maschine selbst vorgesehen werden.
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5.3.6 Gezogene Maschinen

Anhidnger oder Maschinen mit Zugdeichsel, die dazu ausgelegt sind, mechanisch durch das ziehende
Fahrzeug aufgenommen zu werden, miissen mit einem Stander ausgestattet sein, welcher in der Lage ist, die
Zugdeichsel mit ihrer Ankupplungsstelle mindestens 150 mm iiber dem Boden zu stiitzen (hinsichtlich des
maximalen Bodendrucks siehe auch 5.1.7.9).

Anhanger oder Maschinen mit Zugdeichsel, die dazu ausgelegt sind, an einem Gabelkopf fester Hohe
angekuppelt zu werden, miissen mit einer Stiitz- oder Hubeinrichtung ausgestattet sein, deren Hohe
einstellbar ist und welche einem der folgenden Typen entsprechen kann:

— nicht klappbar, wobei die Konstruktion eine unbeabsichtigte Bewegung der Stellung verhindern muss;

— Kklappbar, wobei die Konstruktion es moglich machen muss, die Stiitzeinrichtung sicher in den
Transport- und Stiitzstellungen zu fixieren. Die Stiitzeinrichtung muss tiber ein manuelles Stellteil an
der linken Seite der Maschine in Relation zur Bewegungsrichtung verfiigen. Die Stiitzeinrichtung muss
arretierbar sein (durch die Konstruktion oder ein zusétzliches Mittel). Eine Stiitzung oder Héhen-
einstellung der Zugdeichsel darf nicht méglich sein, sofern die Stiitzeinrichtung nicht arretiert ist.

Die mechanische Ankopplungsvorrichtung einer gezogenen Maschine muss genormt und kompatibel mit
anderen genormten Ankopplungsvorrichtungen am gezogenen Fahrzeug sein.

Die mechanische Festigkeit (D- und V-Wert) der Ankopplungsvorrichtung an der gezogenen Maschine muss
der maximalen Gesamtmasse der gezogenen Maschine entsprechen.

ANMERKUNG 1 Ankopplungsvorrichtungen koénnen nationalen oder europdischen Sicherheitsvorschriften des
Strafdenverkehrs unterliegen.

Wenn das Bremssystem der gezogenen Maschine darauf ausgelegt ist, mit der Betriebsbremsanlage des
ziehenden Fahrzeugs gekoppelt zu werden, miissen die hydraulischen, pneumatischen und elektrischen
Verbindungen genormt und kompatibel mit den genormten Verbindungen am ziehenden Fahrzeug sein.

ANMERKUNG 2 Bremssysteme konnen nationalen oder europadischen Sicherheitsvorschriften des Straflenverkehrs
unterliegen.

Angemessene Informationen zum Koppelsystem, einschliefdlich der Instandhaltung und Priifungen, miissen
in der Betriebsanleitung angefiihrt werden.

Ankupplungsstellen zum Ziehen der Maschinen miissen klar in der Betriebsanleitung angezeigt werden,

welche ebenfalls die maximale statische Vertikalkraft, die auf das ziehende Fahrzeug ausgeiibt wird,
anfithren muss.

6 Uberpriifung der Sicherheitsanforderungen oder SchutzmaRnahmen
Sicherheitsanforderungen und/oder Schutzmanahmen der Abschnitte 5 und 7 miissen in Ubereinstimmung
mit der unteren Tabelle iiberpriift werden. Dies umfasst die folgenden Arten der Uberpriifung bzw.

Verifizierung:

a) Konstruktionspriifung: das Ergebnis dieser Prifung dient dem Nachweis, dass die Konstruktions-
dokumente den Anforderungen dieser Europdischen Norm entsprechen;

b) Berechnung: die Ergebnisse dieser Priifung dienen dem Nachweis, dass die Anforderungen dieser
Europdischen Norm erfiillt werden;
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c) Sichtpriifung: das Ergebnis dieser Priifung dient dem Nachweis des Vorhandenseins bestimmter
Einrichtungen oder Gegenstande (z. B. einer trennenden Schutzeinrichtung, einer Kennzeichnung, eines
Dokuments);

d) Messung: das Ergebnis dieser Priifung dient dem Nachweis, dass die erforderlichen numerischen Werte
erfiillt werden (z.B. geometrische Mafie, Sicherheitsabstdnde, Isolationswiderstand der Stromkreise,
Gerausche, Schwingungen);

e) Funktionspriifungen: das Ergebnis dieser Priifung dient dem Nachweis, dass die Signale, welche zur
Hauptsteuerung der vollstindigen Maschine weitergeleitet werden sollen, vollstindig sind und den

Anforderungen sowie der technischen Dokumentation entsprechen;

f)  Spezialpriifungen: Verfahren wird beschrieben oder es wird auf den jeweiligen Abschnitt verwiesen.
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Tabelle 3 — Uberpriifung der Sicherheitsanforderungen und/oder SchutzmaRnahmen
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5.1.1 Wesentliche Grundsatze, Gestaltungsleitsatze X X X X X
5.1.2 Gerdusche X X
5.1.3 Sichtverhaltnisse X X X
514 Stellteile und Anzeigen
514.1 Allgemeines X X
5.1.4.2 Schutz gegen Betatigung von Stellteilen durch unbefugte Personen X X
5.14.3 Sicherheit und Zuverlassigkeit der Steuerungen X X
5.14.4 Anlassen X X
5.1.4.5 Anhalten
5.14.5.1 Normaler Halt X X X
5.1.4.5.2 Betriebshalt X X
5.1.4.5.3 Not-Halt X X X
5.14.6 Anlassen und Anhalten des Motors X X X
515 Trennende Schutzeinrichtungen X X X
5.1.6 Scher- und Klemmpunkte X X
5.1.7 Heif3e Oberflachen X X
5.1.8 Dampfe, Gase und Staubpartikel X X
5.19 Zugiange X X
5.1.10 Elektrische Ausriistung
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5.1.10.1 Allgemeines X
5.1.10.2 Schutzart X X X
5.1.10.3 Batterien X X
51.11 Feuerbestdndigkeit X X
5.1.12 Hydrauliksysteme und deren Komponenten X X
5.1.13 Pneumatische Systeme und deren Komponenten X
5.1.14 Betriebsfliissigkeiten X
5.1.15 Kraftstofftank X X X
5.1.16 Mittel fiir die Wartung und Instandhaltung
51171 Allgemeines X X
5.1.17.2 Mechanische Stiitzen X X X
51.173 Hydraulische Arretierungen X X X
5.1.17.4 Unerwartetes Anlaufen X
5.1.18 Mittel zum Heben und Anschlagen von Maschinenteilen oder der gesamten Maschine
5.1.18.1 Allgemeines X X
5.1.18.2 Leistungsfahigkeit von Hebe-/Anschlagpunkten X
5.1.18.3 Anordnung von Hebe-/Anschlagpunkten X X
5.1.18.4 Kennzeichnung von Hebe-/Anschlagpunkten X X
5.1.18.5 Hubeinrichtungen X
5.1.19 Mittel fiir den Transport X X
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5.1.20 Mittel fiir die Lagerung X X X
51.21 Mittel fiir die Montage und Demontage X X X
5.1.22 Warneinrichtungen X X
5.2 Sicherheitsanforderungen und/oder -mafdnahmen — Selbstfahrende Aufsitzmaschinen
521 Arbeitsplatz
521.1 Fahrerhaus X X
5.2.1.2 Fahrersitz X X
5.2.2 Zugiange X X
5.2.3 Antrieb und Lenkung X X
524 Notausgang X
5.2.5 Sichtverhaltnisse von den Fahrerpldtzen aus X X X
5.2.6 Anschlagpunkte fiir das Abschleppen X X
53 Sicherheitsanforderungen und/oder -mafnahmen — Permanent angebrachte Ausriistung,
austauschbare Ausriistung und gezogene Maschinen
531 Allgemeines X X X X
5.3.2 Stellteile
53.2.1 Allgemeines X X X X
5.3.2.2 Stellteile von Befehlseinrichtungen, welche eine Schwimmstellung oder Druckstellung X X
erfordern
534 Mittel fiir den Transport, die Lagerung, Montage und Demontage X X X
5.35 Schnittstellen D-O-cum-emt S
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