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Nationales Vorwort

Dieses Dokument (prEN 17106-3-1:2017) wurde vom Technischen Komitee CEN/TC 151 ,Bau- und
Baustoffmaschinen — Sicherheit” erarbeitet wurde, dessen Sekretariat von DIN (Deutschland) gehalten
wird.

Fir die deutsche Mitarbeit ist der Arbeitsausschuss NA051-03-02 AA ,Maschinen fiir den
Strafdenbetriebsdienst ~ (Spiegelgremium  fiir ~ CEN/TC151/WG16 und CEN/TC337)“ des
DIN-Normenausschusses Kommunale Technik (NKT) zusténdig.

Um Zweifelsfille in der Ubersetzung auszuschlieRen, ist die englische Originalfassung der prEN 17106-3-1
beigefiigt. Die Nutzungsbedingungen fiir den deutschen Text des Norm-Entwurfes gelten gleichermafien
auch fiir den englischen Text.

Fiir die in diesem Dokument zitierte Internationale Norm wird im Folgenden auf die entsprechende
Deutschen Norm hingewiesen:

ISO/DIS 5006:2016 siehe DIN EN ISO 5006"

Anderungen
Gegeniiber DIN EN 13021:2009-04 wurden folgende Anderungen vorgenommen:

a) Norm entsprechend der aktuellen Sicherheitsarchitektur fiir Maschinen des Straf3enbetriebsdienstes
konzeptionell neu gestaltet;

b) Anpassung an die derzeitigen Gestaltungsregeln.

Nationaler Anhang NA
(informativ)

Literaturhinweise

DIN EN ISO 5006, Erdbaumaschinen — Sichtfeld — Testverfahren und Anforderungskriterien

zurzeit in Erarbeitung

zurzeit in Erarbeitung
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Europaisches Vorwort

Dieses Dokument (prEN 17106-3-1:2017) wurde vom Technischen Komitee CEN/TC 151 ,Bau- und
Baustoffmaschinen — Sicherheit” erarbeitet, dessen Sekretariat von DIN gehalten wird.

Dieses Dokument ist derzeit zur CEN-Umfrage vorgelegt.

Dieses Dokument wird EN 13019:2001+A1:2008, EN 13021:2003+A1:2008, EN 13524:2003+A2:2014
ersetzen.

Dieses Dokument wurde unter einem Mandat erarbeitet, das die Europdische Kommission und die
Europdische Freihandelszone dem CEN erteilt haben, und unterstiitzt grundlegende Anforderungen der
EU-Richtlinien.

Zum Zusammenhang mit EU-Richtlinien siehe informativen Anhang ZA, der Bestandteil dieses Dokuments
ist.

prEN 17106-3-1 besteht aus den folgenden Teilen unter dem allgemeinen Titel Maschinen fiir den
StrafSenbetriebsdienst — Sicherheit

— Teil 1: Allgemeine Anforderungen
— Teil 2: Sicherheitsvorkehrungen fiir Strafsenkehrmaschinen

— Teil 3-1: Maschinen fiir den Winterdienst — Anforderungen fiir Schneerdumgerdte mit rotierenden
Werkzeugen

— Teil 3-2: Maschinen fiir den Winterdienst — Spezielle Anforderungen fiir Streumaschinen
— Teil 4-1: Maschinen fiir StrafSenunterhaltung — Anforderungen fiir Grasmdhgeridte

— Teil 4-2: Maschinen fiir StrafSenunterhaltung — Anforderungen fiir Gerdte zum mechanischen Schneiden
von Pflanzen/Asten
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Einleitung

Dieses Dokument ist eine Typ-C-Norm, wie in EN ISO 12100 angegeben.

Die behandelten Maschinen und Gefahrdungen, Gefahrdungssituationen und Gefahrdungsereignisse sind im
Anwendungsbereich dieses Dokuments angegeben.

Wenn Festlegungen dieser Typ-C-Norm von Festlegungen abweichen, die in Typ-A- oder Typ-B-Normen
angegeben sind, haben die Festlegungen dieser Typ-C-Norm Vorrang vor den Festlegungen der anderen
Normen in Bezug auf Maschinen, die entsprechend den Festlegungen dieser Typ-C-Norm konstruiert und
gebaut wurden.

Documents
4 Document Sharing Hub

Full document details: E DIN EN 17106-3-1:2017-04


http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-17106-3-1-2017-04
http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-17106-3-1-2017-04

- Entwurf - E DIN EN 17106-3-1:2017-04
prEN 17106-3-1:2017 (D)

1 Anwendungsbereich

Dieses Dokument behandelt zusammen mit Teil 1 alle signifikanten Gefdhrdungen von Maschinen fiir den
Winterdienst - Schneerdummaschinen mit rotierenden Werkzeugen, wenn diese Maschinen bestimmungs-
gemaf$ und unter den vom Hersteller verniinftigerweise fiir die gesamte Lebensdauer der Maschine vorher-
sehbaren Bedingungen betrieben werden (siehe Abschnitt 4).

Die Anforderungen dieses Teils erginzen die gemeinsamen Anforderungen, die in prEN 17106-1:2017
formuliert sind.

Dieses Dokument wiederholt die Anforderungen aus prEN 17106-1:2017 nicht, sondern fiigt Anforderungen
zur Anwendung von Maschinen fiir den Winterdienst - Schneeraummaschinen mit rotierenden Werkzeugen
hinzu oder ersetzt bestehende Anforderungen in Bezug auf diese Gerate.

2 Normative Verweisungen

Die folgenden Dokumente, die in diesem Dokument teilweise oder als Ganzes zitiert werden, sind fiir die
Anwendung dieses Dokuments erforderlich. Bei datierten Verweisungen gilt nur die in Bezug genommene
Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe des in Bezug genommenen Dokuments
(einschlieflich aller Anderungen).

prEN 17106-1:2017, Maschinen fiir den Strafdenbetriebsdienst — Sicherheit — Teil 1 Grundlegende
Sicherheitsanforderungen

EN ISO 6682:2008, Erdbaumaschinen — Stellteile — Bequemlichkeitsbereiche und Reichweitenbereiche
(IS0 6682:1986, einschlieflich Anderung 1:1989)

ENISO 12100:2010, Sicherheit von Maschinen — Allgemeine Gestaltungsleitsitze — Risikobeurteilung und
Risikominderung (ISO 12100:2010)

EN ISO 13850:2015, Sicherheit von Maschinen — Not-Halt-Funktion — Gestaltungsleitsdtze (1SO 13850:2006)

EN ISO 13857:2008, Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsabstdnde gegen das Erreichen von Gefdhrdungs-
bereichen mit den oberen und unteren GliedmafSen (1SO 13857:2008)

EN 15583-2:2012, Winterdienstausriistung — Schneepfliige — Teil 2: Priifkriterien und deren Anforderungen

ISO/DIS 5006:2016, Earth-moving machinery — Operator's field of view — Test method and performance
criteria

ISO 14401-1:2009, Earth-moving machinery — Field of vision of surveillance and rear-view mirrors — Part 1:
Test methods

ISO 14401-2:2009, Earth-moving machinery — Field of vision of surveillance and rear-view mirrors — Part 2:
Performance criteria
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3 Begriffe

Fiir die Anwendung dieser Europdischen Norm gelten die Begriffe nach ENISO 12100:2010 und die
folgenden Begriffe.

3.1

Schneeraummaschine mit rotierendem Werkzeug

selbstfahrende und angebaute Maschine, mit welcher Schnee auf Verkehrsflichen durch ein rotierendes
Werkzeug entfernt und durch eine Schleuder beschleunigt und ausgeworfen werden kann, z. B. Schneefrase,
Schneeschleuder, Schneefrasschleuder und Schneebesen

3.1.1

Schneefrise

Maschine zum Schneerdaumen mit rotierenden Werkzeugen, deren Drehachsen waagerecht und rechtwinklig
zur Fahrzeuglangsachse liegen

3.1.2

Schneeschleuder

Maschine zum Schneerdumen mit rotierenden Werkzeugen, deren Drehachsen parallel zur Fahrzeug-
langsachse liegen

3.1.3

Schneefrisschleuder

Kombination aus Schneefrdse und Schneeschleuder; der Schnee wird von der Frase erfasst und von der
Schleuder ausgeworfen

3.1.4
Schneebesen
Maschine zum Schneerdaumen mit rotierendem Besen

3.2

Abweisring

mitrotierende ringférmige Abdeckung von Fang- oder Einzugstellen (z.B. an der Stirnseite von Fras-
werkzeugen)

3.3

Wirkbereich

Bereich, in dem die Arbeitsgange erfolgen, z. B. das Abtragen von Schnee durch rotierende Vorschneid-, Fras-
oder Schleuderwerkzeuge

4 Liste der zusitzlichen signifikanten Gefahrdungen

Abschnitt 4 der prEN 17106-1:2017 ist mit der folgenden Tabelle 1 anwendbar.

Tabelle 1 der prEN 17106-1:2017 und Tabelle 1 dieses Dokuments enthalten alle Gefahrdungen und Gefahr-
dungssituationen, die im Anwendungsbereich dieser Europdischen Norm durch eine Risikobewertung dieser

Bauart von Maschine zugeschrieben wurden und welche Mafdnahmen zur Beseitigung oder Minderung des
Risikos erfordern.
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Tabelle 1 — Liste der zusatzlichen signifikanten Gefihrdungen

Full document details: E DIN EN 17106-3-1:2017-04

Gefihrdung Gefihrdungssituation/ Unterabschnitt dieses
Gefahrdungsereignis Teils der
prEN 17106-3-1
A1l Mechanische Gefihrdungen
A.1.1 |Gefdhrdung durch Quetschen —  Stellteile 5.3
—  Kraftiibertragung 5.4
—  Arbeitswerkzeuge 54,56
A.1.2 |Gefdhrdung durch Scheren —  Stellteile 5.3
— Plattformen 5.4
—  Kraftiibertragung 5.4
—  Arbeitswerkzeuge 5.6
A.1.3 |Gefahrdung durch Schneiden und |— Arbeitswerkzeuge 54,55
Abschneiden
A.1.4 |Gefihrdung durch Erfassen — Kraftiibertragungsteile 5.4
—  Arbeitswerkzeuge 54,55
— Anlassen und Anhalten des Motors |5.3.1, 5.3.2
A.1.5 |Gefdhrdung durch Einziehen — Kraftlibertragungsteile 5.4
oder Fangen —  Arbeitswerkzeuge 54,55
— Anlassen und Anhalten des Motors |5.3.1, 5.3.2
A.6 Gefahrdungen durch Missachtung ergonomischer Grundsitze bei der Auslegung der
Maschine
A.6.4 |Unzureichende ortliche —  Sichtverhéltnisse 5.2
Beleuchtung
A.6.6 |Menschliches Fehlverhalten, — Betriebsanleitung 7
menschliches Verhalten
A.6.7 |Ungeeignete Konstruktion, —  Stellteile 5.3
Platzierung oder Kenntlichmach-
ung von manuellen Stellteilen
A7 Kombination von Gefihr- — Betriebsanleitung 7
dungen
A.8 Unerwarteter Anlauf, unerwarteter Uberlauf/unerwartete Ubergeschwindigkeit
A.8.1 |Ausfall/Storung der Steuerung |— Wartung und Instandhaltung 5.3.3
— Elektrische Ausriistung
A.8.5 |Bedienerfehler (aufgrund einer |— Stellteile 5.3
Nichtiibereinstimmung zwischen |—  Betriebsanleitung 7
der Maschine und menschlichen
Eigenschaften und Fahigkeiten)
A9 Fehlende Moglichkeit, die —  Stellteile 5.3
Maschine unter optimalen — Anlassen und Anhalten des Motors |5.3.1, 5.3.2
Bedingungen stillzusetzen
A.13 |Fehlerhafte Montage — Betriebsanleitung 7
A.15 |Herabfallende oder herausge- |— Stiitzen 54.3,5.6
worfene Gegenstinde oder
Fliissigkeiten
Zusatzliche Gefihrdungen, Gefahrdungssituationen und Gefihrdungsereignisse aufgrund der
Bewegung
A.18 |In Bezug auf die Fahrfunktion
A.18.1 |Bewegung beim Anlassen des — Anlassen und Anhalten des Motors |5.3.1, 5.3.2
Motors
Documents
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Gefihrdung Gefihrdungssituation/ Unterabschnitt dieses
Gefihrdungsereignis Teils der
prEN 17106-3-1

A.19 |Verbindung zum Arbeitsplatz

A.19.5 |Unzureichende Sichtverhaltnisse |— Sichtverhaltnisse 5.2,5.7
von den Arbeitsplatzen aus

A.19.6 |Unzureichende Beleuchtung —  Sichtverhaltnisse 5.2

A.20 |Aufgrund der Steuerung

A.20.1 |Ungeeignete Positionierungvon |—  Stellteile 5.3,5.9
Stellteilen

A.20.2 |Ungeeignete Auslegung der Stell- | —  Stellteile 53,59

teile und ihrer Betriebsweisen
A.22 |Aufgrund der Stromquelle und der Kraftiibertragung

A.22.1 |Gefdhrdungen durch den Motor |— Anlassen und Anhalten des Motors |5.3.1, 5.3.2
und die Batterien
A.22.3 | Gefdhrdungen durch Kupplungen |— Montage der Maschinen 5.10.1

und Seilzlige
A.23 |Durch/fiir Dritte
A.23.1 |Unbefugtes Anlassen und Nutzen |— Anlassen und Anhalten des Motors |5.3.1, 5.3.2

A.24 |Unzureichende Anweisungen |— Betriebsanleitung 7
fiir Fahrer/Bediener

5 Sicherheitsanforderungen und/oder -mafdnahmen
5.1 Allgemeines

Maschinen fiir den Winterdienst - Schneerdummaschinen mit rotierenden Werkzeugen miissen den
Anforderungen der prEN 17106-1:2017 entsprechen, sofern diese nicht durch Anforderungen in dieser
Norm angepasst oder ersetzt werden.

5.2 Sichtverhaltnisse

5.1.4 in Teil 1 ist mit den folgenden Anderungen anwendbar:

Schneerdummaschinen mit rotierenden Werkzeugen miissen in Ubereinstimmung mit 1SO/DIS 5006:2016
so ausgelegt sein, dass der Bediener vom Bedienerplatz aus eine ausreichende Sicht auf die Fahr- und

Arbeitsbereiche der Maschine hat, welche fiir die bestimmungsgemafie Nutzung der Maschine notwendig
sind.

Der Fahrbetrieb, wie in ISO/DIS 5006:2016 festgelegt, wird als reprasentativ fiir die Priifung der Sicht-
verhaltnisse sowohl im Fahr- als auch Arbeitsbetrieb angesehen.

ANMERKUNG Die Messung der Maschine mit dem anspruchsvollsten Standard-Anbaugeridt innerhalb der Ein-
schrankungen der bestimmungsgemafien Nutzung wird als ausreichend betrachtet.

Schneerdummaschinen mit rotierenden Werkzeugen miissen mit Riickspiegeln in Ubereinstimmung mit
ISO 14401-1:2009 und ISO 14401-2:2009 versehen werden.

Schneeraummaschinen mit rotierenden Werkzeugen miissen die Leistungskriterien (siehe Tabelle 2) des
Priifzyklus zur Priifung der Sichtverhaltnisse nach Tabelle 1 der ISO/DIS 5006:2016 erfiillen.
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Tabelle 2 — Leistungskriterien im Priifzyklus zur Priifung der Sichtverhiltnisse

Typ Uber Kopfhéhe| A B C D E F RB
(EN 15906)
Selbstfahrende h <1500 65 205 205 205 205 65 Siehe
Schneerdumma- Tabelle 4
schinen mit rotieren- 1bis |1bis |1bis |Keine be- |Keine be- |2 bis
den Werkzeugen, 3500 |2200 (2200 |sonderen |sonderen |3 000
Schneeraumma- und1 (und1 |und1 |[Kriterien?|Kriterien?|oder 1 bis
schinen mit rotie- bis bis bis 5500
renden Werkzeugen 700 (1000 |1000
Selbstfahrende 1500<h 65 205 205 205 205 65
Schneerdumma- 1bis |1bis |1bis |Keine be- |Keine be- |2 bis
schinen mit rotieren- 3500 |2200 (2200 |sonderen |sonderen |3 000
den Werkzeugen, und1 (und1 |und1 |[Kriterien?|Kriterien?|oder 1 bis
Schneerdumma- bis bis bis 5500
schinen mit rotie- 700 1000 {1000
renden Werkzeugen
2 In dieser Tabelle werden keine besonderen Kriterien festgelegt, wenn Kkeine signifikanten Gefihrdungen fiir den Maschinen-
bereich bestehen, z. B. aufgrund der Maschinendrehzahl, des Abstands zum Priifkreis, der Mandvrierfahigkeit der Maschine.

Tabelle 3 — Rechteckige Begrenzung

RB Vorderseite RB Riickseite RB links RB rechts

Selbstfahrende Schnee- 405 405 405 405
) hi it rotie-

raummaschihen mit rotie 4 000 mm Abstand 1 bis Maschinen- 1 bis1 200 1 bis 500
renden Werkzeugen, ; - -
Schneeriummaschinen mit breite und 2 bis 500 [und 1 bis 500
rotierenden Werkzeugen 1bis 3 500 und 1 bis 700
Hohe des Priifobjekts 1500 mm 1500 mm 1500 mm 1500 mm

5.3 Stellteile

5.3.1 Anlassen

5.1.4.3, dritter Absatz in Teil 1 ist mit dem folgenden Zusatz anwendbar:

Ein automatisches Anheben der angebauten Einrichtung (z.B. Schneepfliige, Schneerdummaschinen mit
rotierenden Werkzeugen) bei Anfang der Riickwartsfahrt des Tragerfahrzeugs/der selbstfahrenden
Maschine wird als beabsichtigte Betdtigung angesehen.

Ein automatisches Herabsenken der angebauten Einrichtung und ein Starten der rotierenden Werkzeuge bei
Anfang der Vorwartsfahrt des Tragerfahrzeugs/der selbstfahrenden Maschine diirfen nicht moglich sein.

5.1.4.3, vierter Absatz in Teil 1 ist nicht anwendbar.
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5.3.2 Anhalten

5.3.2.1 Betriebshalt

5.1.4.4.2 in Teil 1 ist mit dem folgenden Zusatz anwendbar:

Es muss durch eine schaltbare Kupplung zwischen der Einrichtung und dem Motor oder eine Brems-
einrichtung moglich sein, den rotierenden Pflug oder die Schleuder anzuhalten, ohne den Antriebsmotor
stillzusetzen. Diese Einrichtung muss gesichert werden, um einen unbeabsichtigten Wiederanlauf zu
verhindern.

5.3.2.2 Not-Halt

5.1.4.4.3 in Teil 1 ist mit dem folgenden Zusatz anwendbar:

Eine zusatzliche Not-Halt-Funktion am Fahrerplatz ist nicht notwendig, wenn die normale Einrichtung zum
Anhalten des Motors bereits eine Not-Halt-Funktion bereitstellt und diese nach EN ISO 6682 in Griffnahe
angeordnet ist.

Die Stopp-Kategorie muss der Kategorie ,,0“ nach 4.1.4 der EN ISO 13850:2015 entsprechen.

5.3.3 Sicherheit und Zuverlissigkeit der Steuerungen

5.1.5.2 in Teil 1 ist mit dem folgenden Zusatz anwendbar:

ANMERKUNG Die Risikobewertung zu Schneepfliigen hat keine sicherheitsbezogenen Funktionen und Schutz-
mafinahmen identifiziert, welche von Steuerungen abhingig sind. Daher ist es nicht notwendig, ein erforderliches
Performance Level PLauszuwéhlen.

Unterabschnitt Funktion Erforderliches Performance Level PL,
5.4.1 Betriebshalt |Verhinderung eines unbeabsichtigten d
Wiederanlaufs
5.4.2 Not-Halt Halt d

5.4 Trennende Schutzeinrichtungen
5.4.1 Rotierende Einrichtungen
5.1.5 in Teil 1 ist mit den folgenden Zusatzen anwendbar:

Rotierende Einrichtungen miissen mit Ausnahme des Wirkbereichs durch eine trennende Schutzeinrichtung
abgedeckt werden.

Die Frastrommel muss die folgende Anforderung erfiillen:
Entweder
— muss die Frastrommel an beiden Seiten abgedeckt sein;

oder
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— beide Enden der Frastrommel miissen feste Wande aufweisen. Im Kantenbereich der Enden darf das
Festwandgehduse durch maximal zwei Abweisringe ersetzt werden. Der Hohlraum zwischen dem Fest-
wandgehduse und dem Abweisring oder zwischen jedem Abweisring darf 50 mm nicht iibersteigen.
Kein Teil des rotierenden Pflugs darf radial um mehr als 25 mm und axial um mehr als 10 mm iiber das
Festwandgehéause hinaus hervorstehen.

Das Schleuderwerkzeug muss die folgenden Anforderungen erfiillen:

— das Schleuderwerkzeug muss am Umfang abgeschlossen sein; bei Seitenschneeschleuder darf das
Schleuderwerkzeug an den Enden um nicht mehr als 50 mm iiber das Gehduse hinaus hervorstehen;

— keine Scherstellungen diirfen zwischen Schleuderwerkzeug und Gehause entstehen.
5.4.2 Auswerfer

5.1.5 in Teil 1 ist mit den folgenden Zusatzen fiir bewegliche und verriegelte trennende Schutzeinrichtungen
anwendbar.

Rotierende Schneepfliige und Schneeschleudern und deren Auswerfer miissen den Bediener vor gefdhrden-
den Bewegungen schiitzen, z. B. beim Raumen einer Schneeverstopfung.

Diese Anforderung gilt als erftillt, wenn:

— die Auswerfer in Ubereinstimmung mit EN ISO 13857 ausgelegt werden;

oder

— die Auswerfer mindestens 550 mm lang sind - gemessen vom Aufiendurchmesser des rotierenden
Schneepflugs oder der Schneeschleuder (siehe Bild A.3) - und die Anhaltezeit von der Betétigung des
Stellteils zum Anhalten von der Leerlaufdrehzahl aus bis zum vollstindigen Anhalten der Rotation des
Schneidkopfs 10 s nicht iibersteigt;

oder

— die Auswerfer permanent geschiitzt werden, sodass Personen mit ihren Fingern nicht die beweglichen
Teile erreichen konnen und die Rotation des Schneidkopfs automatisch nach dem Loslassen der
Stellteile von der Leerlaufdrehzahl bis zum vollstindigen Anhalten der Rotation innerhalb einer
Anhaltezeit von nicht mehr als 10 s angehalten wird. Die folgenden mafdlichen Grenzen miissen beachtet
werden:

— Abstand von der oberen Kante der trennenden Schutzeinrichtung zur Gefahrdungsstelle min. 230 mm;

— Abstand zwischen den Schutzstreifen max. 40 mm;

— Abstand der Schutzstreifen von der Riickwand des Auswerfers max. 80 mm;

— Abstand von der Gefahrdungsstelle min. 120 mm.
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