DEUTSCHE NORM Entwurf Oktober 2018

DIN EN 60704-2-17

=
Z

ICS 17.140.20; 97.080 Einspruche bis 2018-11-07

Entwurf

Elektrische Gerate fir den Hausgebrauch und ahnliche Zwecke —
Prufvorschrift fur die Bestimmung der Luftschallemission —

Teil 2-17: Besondere Anforderungen an Roboter fur die
Trockenreinigung fiir den Hausgebrauch

(IEC 59F/341/CD:2017);

Text Deutsch und Englisch

Household and similar electrical appliances —

Test code for the determination of airborne acoustical noise —

Part 2-17: Particular requirements for dry cleaning robots for household use
(IEC 59F/341/CD:2017);

Text in German and English

Anwendungswarnvermerk

Dieser Norm-Entwurf mit Erscheinungsdatum 2018-09-07 wird der Offentlichkeit zur Priifung und
Stellungnahme vorgelegt.

Weil die beabsichtigte Norm von der vorliegenden Fassung abweichen kann, ist die Anwendung dieses
Entwurfs besonders zu vereinbaren.

Stellungnahmen werden erbeten

— vorzugsweise online im Norm-Entwurfs-Portal von DIN unter www.din.de/go/entwuerfe bzw. fir Norm-
Entwirfe der DKE auch im Norm-Entwurfs-Portal der DKE unter www.entwuerfe.normenbibliothek.de,
sofern dort wiedergegeben;

— oder als Datei per E-Mail an dke@vde.com moglichst in Form einer Tabelle. Die Vorlage dieser Tabelle
kann im Internet unter www.din.de/go/stellungnahmen-norm-entwuerfe oder fur Stellungnahmen zu Norm-
Entwirfen der DKE unter www.dke.de/stellungnahme abgerufen werden;

— oder in Papierform an die DKE Deutsche Kommission Elektrotechnik Elektronik Informationstechnik in
DIN und VDE, Stresemannallee 15, 60596 Frankfurt am Main.

Die Empfanger dieses Norm-Entwurfs werden gebeten, mit ihren Kommentaren jegliche relevanten
Patentrechte, die sie kennen, mitzuteilen und unterstiitzende Dokumentationen zur Verfligung zu stellen.

Gesamtumfang 29 Seiten

DKE Deutsche Kommission Elektrotechnik Elektronik Informationstechnik in DIN und VDE
DIN/VDI-Normenausschuss Akustik, Larmminderung und Schwingungstechnik (NALS)

| . Py
— — , Poctiments—
© DIN Deutsches Institut flir Normung e. V. - Jede Art der Vervielfaltigung, auch auszugsweise, Pleisafunbe 13
nur mit Genehmigung des DIN Deutsches Institut fir Normung e. V., Berlin, gestattet. witw.di dQOCUInemHNHlHMl HN b
Alleinverkauf der Normen durch Beuth Verlag GmbH, 10772 Berlin L
www.beuth.de 2881640

Full document details: E DIN EN 60704-2-17:2018-10


http://www.din.de/go/entwuerfe�
http://www.entwuerfe.normenbibliothek.de/�
http://www.din.de/go/stellungnahmen-norm-entwuerfe�
http://www.dke.de/stellungnahme�
http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-60704-2-17-2018-10
http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-60704-2-17-2018-10

E DIN EN 60704-2-17:2018-10 — Entwurf —

Inhalt
Seite

N E=Y o] = LT I o] o o A PR PS 3
=01 =T 1 (0 Vo IR SSR 4
1 Anwendungsbereich Und GEgenSIaNd ............ooo i 5
1.1 ANWENAUNGSDEIEICK ...t e e aneee s 5
111 F | o 1T 4= o = PO PPOTIP 5
1.1.2 LC 1Y = [T o] = o (=Y o USSR 5
1.1.3 GrORE AEI QUEIIE.....ei ittt e et e e e ettt e e e e st e e e e e abe e e e e e nbaeeeeantaeeeeansaeeenteeeeeneeas 5
1.2 [€1=To (=10 1] 2= 1 Lo PP T R PS 5
1.3 MESSUNSICNEINEIL......coeiii ettt enee e 6
2 NOIMALIVE VEIWEISUNGEN ...t c ettt e e e e e e et e e e e e e e s s e aanabaaeeeaeeesaasaeeeeaeeaaan 6
3 TS o 13 = USSR 7
4 Messverfahren und akustische Umgebungen............ooo e 7
4.3 VergleiChSVEITANIEN... ... et e e et e e e rab e et e e e e aabeeeeeanes 7
4.4 AKUSEISCNE UMQGEDUNGEN.......eiiiiiieie ettt ettt e bt e e e aaae e s aaneeee s 7
441 Allgemeine Anforderungen und Kriterien fir die Eignung der Messumgebung...........cccoccveeeenieenen. 8
442 Kriterien fUr FremdgerausSChpegEL.........coo i 8
5 Y T To =T = (RSP 8
51 Messgerate zur Messung der akustischen Daten ... 8
6 Betrieb und Aufstellung der zu prifenden GErate.........cueviiiiiiii i 8
6.1 Ausristung und Vorbehandiung der GErate...........cocccuiiiiiiiie e 8
6.2 Speisung mit elektrischer Energie und Wasser 0der Gas..........cccueevviieeiiiciiiiiiieee e 9
6.4 Beladung und Betrieb der Gerate wahrend der Prifungen............coooooiiiiiiee e 9
6.5 Aufstellung und Befestigung der GEIrate .........oooiiiiiiiiiiiie e 9
7 Messung der SchalldruCKPEGEL ........coo i 10
71 Mikrofonanordnung, Messflache und RSS-Standort fur im Wesentlichen

Freifeldbedingungen uber (einer) reflektierenden FIAChe(N)..........ovviiiiiiiiii e, 10
7.2 Mikrofonanordnung und RSS-Standort in schallharten Prafraumen...........cocoocoiiiiii e, 11
7.3 Mikrofonanordnung und RSS-Standort in Sonder-HallrGumen ... 11
7.4 Y TN o =T o USSR 11
8 Berechnung der Schalldruckpegel und Schallleistungspegel ..........cccoociiieiiiiie i 11
9 AUfzuZEIChNENAE ANGADEN ... e e e e e e s e e e e e e s e e e e e s arnes 11
9.7 Speisung mit elektrischer Energie UNd WaSsSEr ............ueiiiiiiiiiiiiiieiiee et a e 11
10 Anzugebende INTOrMAatiONEN .............uiiiiiii e e e e e e e e e e e e s e s e e e e e e senenes 11
10.3  Prufbedingungen fUr das Gerat........ ... e 11
F N gl =T aTe I = (Lo T4 4= 1Y PRSP 12
Anhang AA (normativ) Umzaunter BereiCh ... 13
Bilder
Bild A.1 — BeiSPI€l €INES ZAUNS ... ...ttt e ettt et e e e e e e e et eee e e e e e e e e e nneeeeeeeeeaannnneeeaaaaaaan 13
2 Documents

Document Sharing Hub

Full document details: E DIN EN 60704-2-17:2018-10


http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-60704-2-17-2018-10
http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-60704-2-17-2018-10

— Entwurf — E DIN EN 60704-2-17:2018-10

Nationales Vorwort

Das internationale Dokument IEC 59F/341/CD:2017 ,Household and similar electrical appliances — Test code
for the determination of airborne acoustical noise — Part 2-17: Particular requirements for dry cleaning robots
for household use* (CD, en: Committee Draft) ist unverandert in diesen Norm-Entwurf bernommen worden.
Dieser Norm-Entwurf enthalt eine noch nicht autorisierte deutsche Ubersetzung.

Um Zweifelsfalle in der Ubersetzung auszuschlieBen, ist die englische Originalfassung des CD entsprechend
der diesbezuglich durch die IEC erteilten Erlaubnis beigeflgt. Die Nutzungsbedingungen fir den deutschen
Text des Norm-Entwurfes gelten gleichermalRen auch fur den englischen IEC-Text.

Das internationale Dokument wurde vom SC 59F ,Surface cleaning appliances® der Internationalen
Elektrotechnischen Kommission (IEC) erarbeitet und den nationalen Komitees zur Stellungnahme vorgelegt.

Die Internationale Elektrotechnische Kommission (IEC) und das Europaische Komitee fiir Elektrotechnische
Normung (CENELEC) haben vereinbart, dass ein auf IEC-Ebene erarbeiteter Entwurf fiir eine Internationale
Norm zeitgleich (parallel) bei IEC und CENELEC zur Umfrage (CDV-Stadium) und Abstimmung als FDIS (en:
Final Draft International Standard) bzw. Schluss-Entwurf fiir eine Europaische Norm gestellt wird, um eine
Beschleunigung und Straffung der Normungsarbeit zu erreichen. Dokumente, die bei CENELEC als
Europaische Norm angenommen und ratifiziert werden, sind unverandert als Deutsche Normen zu Uber-
nehmen.

Da der Abstimmungszeitraum fir einen FDIS bzw. Schluss-Entwurf FprEN nur 6 Wochen betragt, und dann
keine sachlichen Stellungnahmen mehr abgegeben werden kénnen, sondern nur noch eine ,JA/NEIN-
Entscheidung mdglich ist, wobei eine ,NEIN“-Entscheidung fundiert begrindet werden muss, wird bereits der
CD als DIN-Norm-Entwurf verdffentlicht, um die Stellungnahmen aus der Offentlichkeit friihzeitig be-
rucksichtigen zu kénnen.

Fir dieses Dokument ist das nationale Arbeitsgremium UK 513.7 ,Gerate zur Oberflachenreinigung“ der
DKE Deutsche Kommission Elektrotechnik Elektronik Informationstechnik in DIN und VDE (www.dke.de)
zustandig.

Fir den Fall einer undatierten Verweisung im normativen Text (Verweisung auf ein Dokument ohne Angabe
des Ausgabedatums und ohne Hinweis auf eine Abschnittsnummer, eine Tabelle, ein Bild usw.) bezieht sich
die Verweisung auf die jeweils aktuellste Ausgabe des in Bezug genommenen Dokuments.

Fir den Fall einer datierten Verweisung im normativen Text bezieht sich die Verweisung immer auf die in
Bezug genommene Ausgabe des Dokuments.

Der Zusammenhang der zitierten Dokumente mit den entsprechenden deutschen Dokumenten ergibt sich,
soweit ein Zusammenhang besteht, grundsatzlich Gber die Nummer der entsprechenden IEC-Publikation.
Beispiel: IEC 60068 ist als EN 60068 als Europaische Norm durch CENELEC Ulbernommen und als
DIN EN 60068 ins Deutsche Normenwerk aufgenommen.

Es wird auf die Mdglichkeit hingewiesen, dass einige Elemente dieses Dokuments Patentrechte berthren
koénnen. IEC ist nicht dafiir verantwortlich, einige oder alle diesbeziiglichen Patentrechte zu identifizieren.
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Einleitung

Die in diesem Teil der IEC 60704 festgelegten Messbedingungen bilden, soweit mdglich, den praktischen
Betrieb von Staubsaugerrobotern nach, um mit ausreichender Genauigkeit die Gerauschemission und die
Vergleichbarkeit der Messergebnisse in verschiedenen Laboratorien zu bestimmen. Es wird empfohlen, die
Bestimmung der Gerauschemissionswerte als Teil eines umfassenden Prifverfahrens anzusehen, in dem
Merkmale und zahlreiche Aspekte der Gebrauchseigenschaften von Staubsaugern fir den Hausgebrauch
behandelt werden.

ANMERKUNG Wie in der Einleitung zu IEC 60704-1 angegeben, behandelt diese Prifvorschrift nur die
Luftschallemission.
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Elektrische Gerate fur den Hausgebrauch und @hnliche Zwecke —
Prifvorschrift fir die Bestimmung der Luftschallemission —
Teil 2-17: Besondere Anforderungen an Roboter fiir die Trockenreinigung fiir den
Hausgebrauch

1 Anwendungsbereich und Gegenstand

Es gilt dieser Abschnitt des Teiles 1, ausgenommen wie folgt:
1.1  Anwendungsbereich

1.1.1 Allgemeines
Ersatz:

Diese besonderen Anforderungen gelten fir elektrische Staubsaugerroboter (einschlief3lich ihrer Zubehor-
und Bauteile) fir den Hausgebrauch oder dem Hausgebrauch &hnliche Bedingungen. Dieser Teil der
IEC 60704 gilt in der vorliegenden Form fir elektrische, trocken arbeitende Staubsaugerroboter. Fir feucht
arbeitende Staubsaugerroboter werden derzeit einige Erganzungen und Anderungen gepriift.

Dieser Teil der IEC 60704 gilt nicht fur Staubsaugerroboter fur den industriellen oder gewerbsmafligen
Gebrauch. Dieser Teil der IEC 60704 gilt fur elektrische Geréte (einschlieRlich ihrer Zubehdr- oder Bauteile)
fir den Hausgebrauch und &hnliche Bedingungen, die vom Stromnetz oder von Batterien gespeist werden.

Diese Norm gilt nicht fur
— manuell bediente Staubsauger;
—  Staubsaugerroboter zur Verwendung im Freien.

1.1.2 Gerauscharten
Ersatz:

Die in ISO 3743-2 und I1SO 3744 festgelegten Verfahren kénnen fir die Messung der Gerauschemission von
elektrischen Staubsaugerrobotern angewendet werden.

1.1.3 GroRe der Quelle

Das in 1SO 3744 festgelegte Verfahren ist fir Gerauschquellen beliebiger Grolke anwendbar.
Beschrankungen der Grofie der Quelle werden in ISO 3743-2, 1.3, gegeben. Obwohl der Staubsaugerroboter
an sich eine verhaltnismaRig kleine Quelle ist, stellt die wahrend der Messung erfasste Bodenflache eine
wesentlich groRere tatsachliche Quelle dar.

1.2 Gegenstand

Dieser Teil der IEC 60704 beschreibt die Bestimmung der Gerduschemission von Staubsaugerrobotern unter
normalen Betriebsbedingungen auf Teppich und Hartboden.

ANMERKUNG 101 Zur Bestimmung und Nachprifung der in den Produkispezifikationen angegebenen
Gerauschemissionswerte siehe IEC 60704-3.

Folgende Groen werden verwendet:

—  A-bewerteter Schallleistungspegel, Ly ; und

—  Oktavband-Schallleistungspegel.
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Im Allgemeinen sind die beschriebenen Verfahren fir Gerate ohne Bediener festgelegt.

Diese Norm enthalt keine Verfahren zur Bestimmung von Schallleistungspegeln mit einer Genauigkeits-
klasse 1 nach ISO 12001, wie beispielsweise in 1ISO 3741 und ISO 3745 angegeben. Sie dirfen jedoch
angewendet werden, wenn die geeignete(n) Priifumgebung und Messgerate verfugbar sind.

ANMERKUNG 1 Die unter den in diesem Teil beschriebenen Bedingungen erhaltenen Gerauschemissionswerte
entsprechen nicht automatisch den Gerauschen, die unter den Bedingungen des praktischen Betriebes wahrgenommen
werden.

ANMERKUNG 2 Fir die Qualitatskontrolle wahrend der Fertigung usw. kénnen vereinfachte Verfahren angemessen
sein. Fir den Zweck der Gerdauschminderung missen Ublicherweise andere Messverfahren, die beispielsweise
Schmalbandanalysen oder Intensitdtsverfahren anwenden, genutzt werden. Diese Verfahren sind in diesem Teil nicht
erfasst.

1.3 Messunsicherheit
Ersatz:

Die abgeschatzten Werte der Standardabweichungen der nach dieser Norm bestimmten Schallleistungspegel

sind:
Tabelle 101 — Standardabweichungen der Schallleistungspegel”
Standardabweichung (dB)
o, (Wiederholbarkeit) or (Reproduzierbarkeit)
1 2
Ergénzung:

1.101 Standardabweichung fiir Angaben und Nachpriifung

Fir den Zweck der Bestimmung und der Nachprifung angegebener Luftschallemissionswerte nach
IEC 60704-3 gelten die folgenden Werte:

Tabelle 102 — Standardabweichungen fiir Angaben und Nachprﬁfungz)

Standardabweichung (dB)

op (Produktion) oy (Gesamt) oy (Referenz)

1-1,5 2 2

2 Normative Verweisungen
Es gilt dieser Abschnitt des Teiles 1, ausgenommen wie folgt.
Ergénzung:

IEC 60704-2-1:2014-05, Household and similar electrical appliances — Test code for the determination of
airborne acoustical noise — Part 2-1: Particular requirements for vacuum cleaners

) Die Werte in den Tabellen zu den Standardabweichungen werden weiter geprift und verbessert.

2 Siehe FuRnote 1.
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IEC 62929:2014-07, Cleaning robots for household use — Dry-cleaning: Methods of measuring performance

IEC TS 62885-1, Surface cleaning appliances — Part 1: General requirements on test material and test
equipment

3 Begriffe

Es gilt dieser Abschnitt des Teiles 1, ausgenommen wie folgt:
Ergénzung:

3.103

Norm-Priifteppich

Wilton-Teppich nach den Angaben in IEC TS 62885-1

3.104

Hartboden

Teil des Bodens mit einer Flache von mindestens 1,0 m x 1,0 m, auf dem der Staubsaugerroboter und seine
Duse fiir die Messung aufgestellt werden, mit einem Schallabsorptionskoeffizienten kleiner als 0,1 und einer

Flachendichte von mindestens 50 kg/m2

Anmerkung 1 zum Begriff. ~ Kratzer und andere UnregelmaRigkeiten der Oberflaichenrauheit sollten unter 0,5 mm sein,
um durch diese UnregelmaRigkeiten erzeugte Turbulenzgerausche zu vermeiden.

4 Messverfahren und akustische Umgebungen
Es gilt dieser Abschnitt des Teiles 1, ausgenommen wie folgt:

Ersatz:

4.3 Vergleichsverfahren
Das Vergleichsverfahren fur die Messung wird ausfihrlich in ISO 3743-2 beschrieben.

ANMERKUNG In ISO 3744 wird der Begriff ,Vergleichsverfahren“ nicht ausdriicklich verwendet, bei der Anwendung
der ,Absolutvergleichsmessung“ zur Bestimmung der in ISO 3744, Abschnitt A.3, angegebenen Umgebungskorrektur
durch Nutzung einer Vergleichsschallquelle handelt es sich jedoch faktisch um ein Vergleichsverfahren.

Mit diesem Verfahren wird den Anforderungen von ISO 6926 entsprechend der Schallleistungspegel
bestimmt, indem die Mittelwerte (mittleres Quadrat) der von der Quelle im Prifraum erzeugten
Schalldruckpegel mit den Mittelwerten der von einer kalibrierten Vergleichsschallquelle mit bekannter
Schallleistung in demselben Raum erzeugten Schalldruckpegel verglichen werden. Die Differenz der
Schalldruckpegel ist gleich der Differenz der Schallleistungspegel, wenn die Bedingungen fir beide
Messreihen identisch sind.

Dieses Verfahren liefert Ergebnisse, die in Oktavschallpegeln angegeben werden, und der A-bewertete
Schallleistungspegel wird aus den Oktavschallpegeln berechnet.

Zur Uberpriifung, ob systematische Abweichungen zwischen den in verschiedenen Umgebungen erhaltenen
Ergebnissen vorhanden sind, wird die Anwendung des Vergleichsverfahrens empfohlen.

4.4 Akustische Umgebungen

Ersatz:
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441 Allgemeine Anforderungen und Kriterien fiir die Eignung der Messumgebung

Sie sind angegeben in Abschnitt 4 von
- 1S0 3743-2 fur Sonder-Hallrdume; und
- 18O 3744 fur Freifeldbedingungen uber einer reflektierenden Ebene.

ANMERKUNG  Fir Freifeldbedingungen Uber einer reflektierenden Ebene wird die in ISO 3744, Abschnitt A.3,
beschriebene Absolutvergleichsmessung fir die Eignung der Umgebung bevorzugt.

Richtlinien zur Gestaltung einfacher Prifraume mit Freifeldbedingungen sind in Anhang C dieser Norm
enthalten.

Ersatz:

4.4.2 Kiriterien fiir Fremdgerauschpegel

Die Anforderungen an Fremdgerauschpegel sind in den Abschnitten 4 von ISO 3743-2 und ISO 3744
angegeben. Der an den Mikrofonpositionen gemittelte Fremdgerauschpegel muss mindestens 6 dB und
vorzugsweise mehr als 15 dB unter dem zu messenden Schalldruckpegel liegen.

ANMERKUNG Wenn die Differenz zwischen den Schalldruckpegeln des Fremdgerdusches und denen des Gerates
weniger als 6 dB betragt, siehe 8.2.

5 Messgerite

5.1 Messgerate zur Messung der akustischen Daten
Ergénzung:
Es wird empfohlen, einen Windschirm zu verwenden. Wenn es ndétig ist, muss der beobachtete

Schalldruckpegel nach den Anweisungen fir das Messgerat in Hinblick auf Anderungen der Mikrofon-
Empfindlichkeit korrigiert werden.

6 Betrieb und Aufstellung der zu priifenden Gerate

6.1 Ausrustung und Vorbehandlung der Gerate
Ersatz:
6.1.1

Der Roboter muss fir die Reinigung von Teppichen und Hartbéden ausgestattet werden. Der Roboter muss
in dem Male, wie es ein Endanwender erreichen koénnte, frei von Staub oder Partikeln von einer
vorangegangenen Benutzung sein. Wenn der Saugroboter zur Verwendung mit Wegwerf-Staubbehaltern
ausgelegt ist, muss er vor jeder Messung mit einem neuen Staubbehalter der vom Hersteller des
Saugroboters empfohlenen oder mitgelieferten Art ausgestattet werden.

Wenn der Saugroboter mit einem wiederverwendbaren Staubbehalter (als alleiniger Staubbehalter oder als
Gehause fiur Wegwerf-Staubbehalter) ausgerustet ist, missen der Staubbehalter und alle zusatzlichen Filter,
die ohne Werkzeuge herausnehmbar sind, vor jeder Priifung nach den Anweisungen des Herstellers
gesaubert werden, bis ihr Gewicht 1 % oder 2 g des Ausgangsgewichts erreicht hat, je nachdem, welcher
Wert niedriger ist.

Ergénzung:

Von einer Ladestation ausgehende Gerausche sind kein Teil der Schallmessung.
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Ersatz:

6.1.3 Der Roboter muss zum Zweck des Einlaufens bereits mindestens zwei volle Zyklen vom
vollgeladenen zum entladenen Zustand in Betrieb gewesen sein.

Ersatz:

6.1.4 Zu Beginn der Schallleistungsmessung muss sich der Roboter in einem kihlen Zustand befinden.
Das bedeutet, dass vor der Schallmessung keine Stabilisierung stattfindet.

6.2 Speisung mit elektrischer Energie und Wasser oder Gas
Ersatz:
6.2.1 Der Roboter muss vor den Messungen mindestens 24 Stunden an seine Ladestation

angeschlossen gewesen sein, um sicherzustellen, dass die Batterien vollgeladen sind. Die Ladestation muss
wahrend dieser Dauer mit Strom versorgt worden sein.

6.4 Beladung und Betrieb der Gerate wahrend der Priifungen

Ersatz:

6.4.1 Die Beladung des Roboters besteht aus einem umzaunten Bereich des Messraums, in dem sich
der Roboter bewegt. Zumindest dieser umzaunte Teil des Bodens muss sauber und frei von Spalten und
Uberstanden sein. UnregelmaRigkeiten in der Oberflache von bis zu 1 mm sind zulassig.

Ersatz:

6.4.2

Die Betriebsart des Roboters kann nur vor der Prifung nach den Angaben des Herstellers so gewahlt und
angepasst werden, dass sie fur die zu reinigende Umgebung geeignet ist.

Ersatz:

6.4.3 Der Roboter ist eingeschaltet und von seiner Ladestation getrennt. Der Roboter ist wahrend der
Schallmessung mindestens 1 Minute in Betrieb.

Wenn die Reinigung vor Ablauf dieser einminitigen Messzeit beendet ist, miissen mehrere Messungen
vorgenommen und das Mittel des Energiedquivalents berechnet werden.

ANMERKUNG In reflexionsarmen Raumen oder Halbrdumen ist eine ausreichende Erfassung wichtig, da der
umzaunte Bereich, in dem sich der Roboter bewegt, dem Messsystem gegeniber tatsachlich eine raumlich erweiterte
Quelle darstellt. Um gute Schatzwerte mit den verschiedenen Mikrofonen zu erhalten, ist eine ausreichende Erfassung
erforderlich. Der umzaunte Bereich ist Ublicherweise nach 1 Minute des Betriebes erfasst.

Gerausche von Tatigkeiten vor und nach dem Reinigungsvorgang muissen vernachlassigt werden. Von der
Ladestation ausgehende Gerdusche werden nicht bertcksichtigt.

6.5 Aufstellung und Befestigung der Gerate
6.5.1 Ersatz:
Fir Messungen auf Teppich:

Der Staubsaugerroboter wird auf dem direkt und ohne elastische Mittel platzierten Norm-Prufteppich (in 3.103
definiert) aufgestellt:
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