DEUTSCHE NORM Entwurf  April 2017

DIN EN 61851-24
(VDE 0122-2-4)

=
=

Diese Norm ist zugleich eine VDE-Bestimmung im Sinne von VDE 0022. Sie ist nach
Durchfiihrung des vom VDE-Prasidium beschlossenen Genehmigungsverfahrens unter

der oben angefilhrten Nummer in das VDE-Vorschriftenwerk aufgenommen und in der v D E
.etz Elektrotechnik + Automation® bekannt gegeben worden.

ICS 43.120 Einspriiche bis 2017-05-03

Vorgesehen als Ersatz fur

DIN EN 61851-24

(VDE 0122-2-4):2014-11 und
Entwurf DIN EN 61851-24 Berichtigung 1
(VDE 0122-2-4

Berichtigung 1):2015-12

Konduktive Ladesysteme fiir Elektrofahrzeuge —

Teil 24: Digitale Kommunikation zwischen einer Gleichstromladestation fur
Elektrofahrzeuge und dem Elektrofahrzeug zur Steuerung des
Gleichstromladevorgangs

(IEC 69/460/CD:2016)

Electric vehicle conductive charging system —

Part 24: Digital communication between a d.c. EV charging station and an electric vehicle for control of
d.c. charging

(IEC 69/460/CD:2016)

Systéme de charge conductive pour véhicules électriques —

Partie 24: Communication digitale entre la borne de charge a courant continu et le véhicule électrique
pour le contréle de la charge a courant continu

(IEC 69/460/CD:2016)

Anwendungswarnvermerk

Dieser Norm-Entwurf mit Erscheinungsdatum 2017-03-03 wird der Offentlichkeit zur Priifung und
Stellungnahme vorgelegt.

Weil die beabsichtigte Norm von der vorliegenden Fassung abweichen kann, ist die Anwendung dieses
Entwurfs besonders zu vereinbaren.

Stellungnahmen werden erbeten

— vorzugsweise online im Norm-Entwurfs-Portal des DIN unter www.entwuerfe.din.de bzw. fir Norm-
Entwiirfe der DKE auch im Norm-Entwurfs-Portal der DKE unter www.entwuerfe.normenbibliothek.de,
sofern dort wiedergegeben;

— oder als Datei per E-Mail an dke@vde.com mdéglichst in Form einer Tabelle. Die Vorlage dieser
Tabelle kann im Internet unter www.din.de/stellungnahme oder fiir Stellungnahmen zu Norm-
Entwirfen der DKE unter www.dke.de/stellungnahme abgerufen werden;

— oder in Papierform an die DKE Deutsche Kommission Elektrotechnik Elektronik Informationstechnik in
DIN und VDE, Stresemannallee 15, 60596 Frankfurt am Main.

Die Empfanger dieses Norm-Entwurfs werden gebeten, mit ihnren Kommentaren jegliche relevanten
Patentrechte, die sie kennen, mitzuteilen und unterstitzende Dokumentationen zur Verfugung zu stellen.

Gesamtumfang 99 Seiten

DKE Deutsche Kommission Elektrotechnik Elektronik Informationstechnik in DIN und VDE

———locuments

Document Sharing Hub

Full document details: E DIN EN 61851-24:2017-04


http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-61851-24-2017-04
http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-61851-24-2017-04

— Entwurf —

E DIN EN 61851-24 (VDE 0122-2-4):2017-04

Anwendungsbeginn

Anwendungsbeginn dieser Norm ist ... .
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Nationales Vorwort

Das internationale Dokument |IEC 69/460/CD:2016 ,Electric vehicle conductive charging system — Part 24:
Digital communication between a d.c. EV charging station and an electric vehicle for control of d.c. charging*
(CD, en: Committee Draft) ist unverandert in diesen Norm-Entwurf ibernommen worden. Dieser Norm-
Entwurf enthalt eine noch nicht autorisierte deutsche Ubersetzung.

Um Zweifelsfalle in der Ubersetzung auszuschlieRen, ist die englische Originalfassung des CD entsprechend
der diesbeziglich durch die IEC erteilten Erlaubnis beigeflgt. Die Nutzungsbedingungen fiir den deutschen
Text des Norm-Entwurfes gelten gleichermallen auch fir den englischen IEC-Text.

Das internationale Dokument wurde vom TC 69 ,Electric road vehicles and electric industrial trucks® der
Internationalen Elektrotechnischen Kommission (IEC) erarbeitet und den nationalen Komitees zur
Stellungnahme vorgelegt.

Die IEC und das Europaische Komitee fir Elektrotechnische Normung (CENELEC) haben vereinbart, dass
ein auf IEC-Ebene erarbeiteter Entwurf fir eine Internationale Norm zeitgleich (parallel) bei IEC und
CENELEC zur Umfrage (CDV-Stadium) und Abstimmung als FDIS (en: Final Draft International Standard)
bzw. Schluss-Entwurf fir eine Europaische Norm gestellt wird, um eine Beschleunigung und Straffung der
Normungsarbeit zu erreichen. Dokumente, die bei CENELEC als Europdische Norm angenommen und
ratifiziert werden, sind unverandert als Deutsche Normen zu ibernehmen.

Da der Abstimmungszeitraum fir einen FDIS bzw. Schluss-Entwurf prEN nur 2 Monate betragt, und dann
keine sachlichen Stellungnahmen mehr abgegeben werden kénnen, sondern nur noch eine ,JA/NEIN"-
Entscheidung moglich ist, wobei eine ,NEIN“-Entscheidung fundiert begriindet werden muss, wird bereits der
CD als DIN-Norm-Entwurf verdffentlicht, um die Stellungnahmen aus der Offentlichkeit frithzeitig be-
ricksichtigen zu kénnen.

Fur dieses Dokument ist das nationale Arbeitsgremium K 353 ,Elektrostrallenfahrzeuge” der DKE Deutsche
Kommission Elektrotechnik Elektronik Informationstechnik in DIN und VDE (www.dke.de) zustandig.

Fir den Fall einer undatierten Verweisung im normativen Text (Verweisung auf ein Dokument ohne Angabe
des Ausgabedatums und ohne Hinweis auf eine Abschnittsnummer, eine Tabelle, ein Bild usw.) bezieht sich
die Verweisung auf die jeweils aktuellste Ausgabe des in Bezug genommenen Dokuments.

Fur den Fall einer datierten Verweisung im normativen Text bezieht sich die Verweisung immer auf die in
Bezug genommene Ausgabe des Dokuments.

Der Zusammenhang der zitierten Dokumente mit den entsprechenden Deutschen Dokumenten ergibt sich,
soweit ein Zusammenhang besteht, grundsatzlich Gber die Nummer der entsprechenden IEC-Publikation.
Beispiel: |IEC 60068 ist als EN 60068 als Europdische Norm durch CENELEC (Ubernommen und als
DIN EN 60068 ins Deutsche Normenwerk aufgenommen.

Es wird auf die Moglichkeit hingewiesen, dass einige Elemente dieses Dokuments Patentrechte beriihren
kénnen. ISO [und/oder] IEC sind nicht dafiir verantwortlich, einige oder alle diesbeziiglichen Patentrechte zu
identifizieren.

Anderungen

Gegeniiber DIN EN 61851-24 (VDE 0122-2-4):2014-11 und DIN EN 61851-24 Berichtigung 1 (VDE 0122-2-4
Berichtigung 1):2015-12 wurden folgende Anderungen vorgenommen:

a) Beim System A wurden die Protokollelemente zur Steuerung eines bidirektionalen Energieflusses
aufgenommen;

b) Die Beschreibung der Kommunikation fir System A wurde erweitert;

c) Der Anhang D enthélt die Spezifikation fir die digitale Kommunikation zur Steuerung der
Gleichstromlade-/Gleichstromentladestation fur Elektrofahrzeuge unabhangig vom verwendeten System.
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Konduktive Ladesysteme fiir Elektrofahrzeuge -
Teil 24: Digitale Kommunikation zwischen einer Gleichstromladestation fir
Elektrofahrzeuge und dem Elektrofahrzeug zur Steuerung des
Gleichstromladevorgangs

Einleitung

Die Einfuhrung und Vermarktung von Elektrofahrzeugen (en: electric vehicle (EV)) wurde weltweit durch die
Bedenken in Bezug auf CO,-Reduzierung und Energiesicherheit beschleunigt. Gegenwartig wird auch die
Entwicklung der Infrastruktur fur das Laden von Elektrofahrzeugen vorangetrieben. Als Ergénzung zu Wech-
selstromladesystemen sind Gleichstromladesysteme als effektive Lésung zur Erhdéhung der verfugbaren
Reichweite von Elektrofahrzeugen anerkannt, wobei weltweit unterschiedliche Gleichstromladesysteme ver-
wendet werden. Die internationale Normung der Infrastruktur fur das Laden von Elektrofahrzeugen, ein-
schlieflich der Gleichstromladesysteme, ist fiir die Verbreitung von Elektrofahrzeugen unverzichtbar. Dieses
Dokument enthalt allgemeine Vorgaben fiir die Kommunikationsprotokolle zwischen externen Gleichstrom-
ladegeréaten und Elektrofahrzeugen zum Nutzen der Hersteller.
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1 Anwendungsbereich

Dieser Teil von IEC 61851 gilt zusammen mit |[EC 61851-23 fur die digitale Kommunikation zur Steuerung
des Gleichstromladevorgangs zwischen einer Gleichstromladestation flr Elektrofahrzeuge und einem Elekt-
rofahrzeug beim konduktiven Ladevorgang mit einer Eingangswechselspannung bis zu 1 000 V oder einer
Eingangsgleichspannung bis zu 1 500 V.

Dieser Teil gilt auch fir die digitale Kommunikation zwischen der Gleichstromladestation bzw. -entladestation
fur Elektrofahrzeuge und dem Elektrofahrzeug entsprechend den Angaben in Anhang D.

Als Ladebetriebsart des Elektrofahrzeugs wird Ladebetriebsart 4 nach IEC 61851-23 verwendet. Ladestatio-
nen mit einer Wechselspannungsversorgung im Hochspannungsbereich sind nicht Bestandteil dieses Doku-
ments.

In den Anhéngen A, B und C wird die digitale Kommunikation zur Steuerung des Gleichstromladevorgangs
der einzelnen in Teil 23 festgelegten Gleichstromladesysteme A, B und C fiir Elektrofahrzeuge beschrieben.

2 Normative Verweisungen

Die folgenden Dokumente, die in diesem Dokument teilweise oder als Ganzes zitiert werden, sind fur die
Anwendung dieses Dokuments erforderlich. Bei datierten Verweisungen gilt nur die in Bezug genommene
Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe des in Bezug genommenen Dokuments (ein-
schlieBlich aller Anderungen).

IEC 61851-1:201X, Electric vehicle conductive charging system — Part 1: General requirements

IEC 61851-23:20XX, Electric vehicle conductive charging system— Part 23: DC electric vehicle charging
equipment

ISO 11898-1:2003, Road vehicles — Controller area network (CAN) — Part 1: Data link layer and physical sig-
naling

ISO 11898-2:2003, Road vehicles — Controller area network (CAN) — Part 2: High-speed medium access unit

ISO/IEC 15118-1, Road vehicles — Vehicle to grid communication interface — Part 1: General information and
use-case definition

ISO/IEC 15118-2, Road vehicles — Vehicle to grid communication interface — Part 2: Technical protocol
description and open systems interconnections (OSl) requirements (under development)

ISO/IEC 15118-3, Road vehicles — Vehicle to grid communication interface — Part 3 Physical layer require-
ments.

3 Begriffe

Fir die Anwendung dieses Dokuments gelten die Begriffe nach ISO/TR 8713 und die folgenden Begriffe.

ISO und IEC unterhalten unter den folgenden Internet-Adressen terminologische Datenbanken fir die Ver-
wendung in der Normung:

— |EC Electropedia: http://www.electropedia.org/
— ISO Online Browsing Platform: http://www.iso.org/obp
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3.1

digitale Kommunikation

(en: digital communication)

Austausch von digital kodierten Informationen zwischen einer Gleichstromladestation fur Elektrofahrzeuge
und einem Elektrofahrzeug sowie das Verfahren, mit dem der Austausch erfolgt

3.2

Parameter

(en: parameter)

einzelne, die Steuerung des Ladevorgangs betreffende Information, die unter Verwendung von digitaler
Kommunikation zwischen einer Gleichstromladestation fiir Elektrofahrzeuge und einem Elektrofahrzeug aus-
getauscht wird

3.3

Signal

(en: signal)

Datenelement, das mithilfe jeglicher Mittel, mit Ausnahme der digitalen Kommunikation, zwischen einer
Gleichstromladestation fiir Elektrofahrzeuge und einem Elektrofahrzeug tibertragen wird

4 Systemkonfiguration

Die Systemkonfiguration muss nach |IEC 61851-23, 7.1.102 erfolgen.

5 Architektur der digitalen Kommunikation

In diesem Dokument werden zwei Architekturen fiir die digitale Kommunikation verwendet:

— Basierend auf CAN und unter Verwendung eines eigens dafir vorgesehenen Datenkommuni-
kationsstromkreises. Das CAN-Protokoll ist in ISO 11898-1 angegeben. Spezifische Implementierungs-
details sind in den Anhangen A und B zu finden.

— Basierend auf Homeplug Green PHY (ber die Steuerpilotleitung. Spezifische Implementierungsdetails
sind im Anhang C zu finden.

6 Steuerung des Ladevorgangs

Die Steuerung des Ladevorgangs muss nach |[EC 61851-23, 7.1.105 erfolgen.

7 Ubersicht iiber die Steuerung des Ladevorgangs

Bild 1 stellt die digitale Kommunikation zur Steuerung des Gleichstromladevorgangs dar, die in diesem
Dokument behandelt wird. In diesem Dokument werden weder das interne Steuerungsprotokoll der Gleich-
stromladestation fiir Elektrofahrzeuge noch des Fahrzeugs abgedeckt, z. B. das Leistungssteuerungsproto-
koll fur den Wechselstrom-Gleichstrom-Umrichter der Gleichstromladestation fiir Elektrofahrzeuge und die
Batteriemanagementsteuerung im Fahrzeug.
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IEC 61851-24
Gleich- Digitale Digitale Fahrzeug-
stromlade- <:> Kommunikations- Kommunikations- <:::> t lede-
steuerungs- schnittstelle schnittstelle Snktioy”
funktion nition
Controller
Gleichstromladestation fiir Elektrofahrzeuge Elektrofahrzeug

N1)

Bild 1 - Digitale Kommunikation zwischen einer Gleichstromladestation fiir Elektrofahrzeuge
und dem Elektrofahrzeug zur Steuerung des Gleichstromladevorgangs

8

Informationsaustausch zur Steuerung des Gleichstromladevorgangs

In diesem Abschnitt werden Informationen beschrieben, die nach IEC 61851-23 wahrend des Ladevorgangs
zwischen einer Gleichstromladestation fir Elektrofahrzeuge und einem Elektrofahrzeug ausgetauscht werden
missen. Die Informationen in Tabelle 1 gelten allgemein fir alle in den Anhéngen A, B und C beschriebenen
Systeme. Alle in Tabelle 1 aufgefihrten Informationen sind als Parameter in den jeweiligen Anhangen fest-
gelegt. Die einzelnen Systeme diirfen zusatzliche Parameter benétigen, die in den jeweiligen Anhangen defi-

niert sind.

Tabelle 1 - Informationsaustausch zur Steuerung des Gleichstromladevorgangs (1 von 2)

. . Entsprechende Anforderung
Nr. Information Beschreibun
. in IEC 61851-23
Str ford fir das Syst it
omanioreiening THir as Sysiem m Austausch des vom Elektrofahrzeug angeforderten
a-1 |stromgeregeltem Ladevorgang (en: Stromwerts
controlled current charging (CCC)) 6.4.3.101
, Gleichstromversorgung
Spannungsanforderung fir das System
93 9 "9 ¥ Austausch des vom Elektrofahrzeug angeforderten
a-2 |mit spannungsgeregeltem Ladevorgang
) Spannungswerts
(en: controlled voltage charging (CVC))
6.4.3.101
Gleichstromversorgung
Hochstwert der Bemessungsspannung der |Austausch des Hochstwerts der Bemessungsspan- |6.4.3.105
a-3 |Gleichstromladestation fiir Elektrofahr- nung der Gleichstromladestation fiir Elektrofahr- Kompatibilitatsbewertung
zeuge zeuge
19 g 6.4.3.107
Schutz der Batterie vor Uber-
spannung
6.4.3.101
Hochstwert des Bemessungsstroms der Austausch des Hochstwerts des B : Gleichstromversorgung fur das
a4 |Gleichstromladestation fir Elektrofahr- UORORCR 65 s - s Bemessungsstroms Elektrofahrzeug
der Gleichstromladestation fur Elektrofahrzeuge
zeuge 6.4.3.105
Kompatibilitatsbewertung
b-1 |Kommunikationsprotokoll Austausch der Software-Version eines Ladesystems
6.4.3.105
b2 Maximaler Grenzwert der Spannung des  |Austausch des maximalen Grenzwerts der Span-  |Kompatibilititsbewertung
Elektrofahrzeugs nung des Elektrofahrzeugs

N1} Nationale Funote: VCCF sollte im Englischen ,Vehicle charging control function* heifen.
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Nr. Information

Tabelle 1 (2 von 2)

Beschreibung

Entsprechende Anforderung
in lEC 61851-23

Grenzwert des Mindeststroms des Elekt-
b-3 |rofahrzeugs, nur fir das System mit span-
nungsgeregeltem Ladevorgang (CVC)

In Beratung

c Ergebnis der Isolationspriifung™?

Austausch des Ergebnisses der Isolationspriifung
vor dem Laden

- Bei nicht bestandener Isolationspriifung wird
ein Signal gesendet, dass das Laden nicht
zuldssig ist.

6.4.3.106
Isolationsprufung vor dem La-
den

d Kurzschlusspriifung vor dem Laden

Austausch der Informationen zur Kurzschlusspri-
fung vor dem Laden

6.4.3.110
Kurzschlusspriifung vor dem
Laden

gang

vom Benutzer abgebrochener Ladevor-

Austausch des vom Benutzer ausgelosten Befehls
der Gleichstromladestation fiir Elektrofahrzeuge
zum Abbrechen des Ladevorgangs

6.4.3.111
vom Benutzer ausgeléste
Abschaltung

optional)

Momentan verfiigbarer Laststrom der
Stromversorgungseinrichtung fir das
Elektrofahrzeug (EVSE) (wahlfrei, en:

Austausch des momentan verfigbaren Laststroms
der Stromversorgungseinrichtung fir das Elektro-
fahrzeug (EVSE) fir die Bedarfssteuerung. Erfor-
derlich fur das System, das diese Funktion bereit-
stellt.

6.4.4.2 (siehe Teil 1)
Erkennung/Einstellung des
momentan verfugbaren Last-
stroms der Stromversorgungs-
einrichtung fir das Elektrofahr-
zeug (EVSE)

h-1  [Nullstrombestatigung

h-2
Schiitzes

g Ausfall der digitalen Kommunikation

Erkennung des Verschweillens des

Erkennung des Ausfalls der digitalen Kommunika-
tion

- Wenn ein Empfénger innerhalb einer bestimm-
ten Zeitspanne nicht die erwartete Information
erhalt, wird von einem Ausfall der digitalen
Kommunikation ausgegangen.

Meldung der Nullstrombestatigung

—  Station informiert das Elektrofahrzeug daruber,
dass die Bedingung eines geringen Stroms
erfullt ist (damit die Entriegelung der Kupplung
zugelassen werden kann)

Informationsaustausch wahrend des gesamten Vor-
gangs der Erkennung des Verschweillens des
Schiitzes

9.4
Ausschaltvermogen

102.5
Steuerung des Ladevorgangs
und des Ladezustands

N2) Nationale Fultnote: Es sollte vermutlich im englischen Text Insulation heifen.
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Anhang A
(normativ)

Digitale Kommunikation zur Steuerung des Gleichstromladesystems A
far Elektrofahrzeuge

A1 Allgemeines

Dieser Anhang enthalt die Spezifikation fir die digitale Kommunikation zur Steuerung der im Anhang AA von
IEC 61851-23 angegebenen Gleichstromladestation fiir Elektrofahrzeuge von System A (in diesem Anhang
auch als ,Station von System A" oder ,Station” bezeichnet). Detailliertere Informationen zu System A sind in
IEEE 2030.1.1. festgelegt.

Dieser Anhang gilt auch fir die Gleichstromladestation bzw. -entladestation fir Elektrofahrzeuge von Sys-
tem A.

A.2 Aktionen der digitalen Kommunikation wahrend der Steuerung des Ladevor-
gangs

Die Aktionen und Parameter der Kommunikation entsprechend der Steuerung des Ladevorgangs nach
Tabelle AA.8 von IEC 61851-23 sind in Tabelle A.1 angegeben

Documgpts
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Tabelle A.1 — Aktionen und Parameter der Kommunikation wiahrend der Steuerung des Gleichstromladevorgangs zwischen einer Station des Sys-
tems A und einem Fahrzeug (1 von 4)

Parameter
Aktion der digitalen Kommu- i
. . a
Ladesteuerungsphase Zustand | High-Level-Aktion auf Systemebene’ nikation Von der Gleichstromladestation Vo Fahree
om u
fiir Elektrofahrzeuge g
DC-A Fahrzeug nicht verbunden keine nicht zutreffend nicht zutreffend
DC-B1 Kupplung angeschlossen keine nicht zutreffend nicht zutreffend
- o Aktivierung von der Gleichstromlade-
g E gsfunktion (DCCCF) und der keine keine (Standardmaflig CAN)
] Fah lad funktion (VCCF
3 ‘E g { )
E = DC-81
. Vorbereitung der digitalen R .
ur K
g der Kommunikation (Standardmafig CAN) (Standardmaflig CAN)
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Parameter
Aktion der digitalen
Ladesteuerungsphase | Zustand | High-Level-Aktion auf Systemebene” K oot Von der Gleichstromladestation
fiir Elektrofahrzeuge Vom Fahrzeug
- Versionsnummer des —  Versionsnummer des
Steuerungsprotokolls Steuerungsprotokolls
— Verfugbare - Gi b itdt der B
Ausgangsspannung —  Maximale Batteriespannung
— W barer A trom
erfugbarer Ausgangss Maximale Ladezeit
P o M " D. A + . — B i ibilitat
DC-B1 > F derF ax atterieinkompatibilita Sollwert der Batteriespannung
DC-B2 ausgetauscht, Kompatibilitat geprift Steuerung des Lad gangs |- Einsch istand
—  Laden des Fahrzeugs freigegeben
— Bezeichner der Erkennung des .
VerschweiBiens des Schitzes | " noestiade
~  Geschitzte Ladezeit
-  Schwellenspannung ©
- Fah zustand
—  Steuerung der reevd "
Ladungsabschaltung ~  Ladestrom
DC-B2 > X Meldung des . .
g % DC-B3 Kupplung verriegeit Ladevorgangzustands Einschaltzustand keine
§5 Isolationspriffuna™® der Gleich
% DC-B3 prifung ™ clar Sleict keine Ladesystemiehler keine
S E sorgungsleitung =
c 8 5
v -
= DC-83 orladung (abhangig von der Systemar- | L zuireffend nicht zutreffend nicht zutreffend
chitektur)
BE D oda Meldung des geschlossenen
s &3 DD c_c Dc " |Fahrzeugseitige Schitze geschlossen  |Zustands des keine Fahrzeugzustand
w3 e Fahrzeughauptschiitzes
N3) Nationale FuRnote: Es sollte vermutiich im englischen Text Insulation heilen. Documents
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Tabelle A.1 (3 von 4)

Parameter
Aktion der digitalen
Ladesteuerungsphase Zustand High-Level-Aktion auf Sy bene” W, o W Von der Gleichstromladestation
fir Elektrofahrzeuge Vom Fahrzeug
- Stationszustand
—  Ausgangsspannung
—  Ausgangsstrom
DC-C oder Meldung des angeforderten | o 1cihande Ladezeit ] riorderung
DC-D Laden nach Strombedarf (fir CCC) Ladestromwerts (bzw. - Ladesystemfehler
-  Stationsfehler
Ladespannungswerts) —  Schalthebelstellung des Fahrzeugs
— Ladesystemfehler
—  Steuerung der
Ladungsabschaltung
DC-C oder ) ) ]
DC-D Laden nach Spannungsbedarf (fir CVC) |nicht zutreffend nicht zutreffend inicht zutreffend
—  Stationszustand
- Steuerung der Ladungsab-
DC-C.O) > oo munterdricku e g 2 Ablechal halt Laden des Fahrzeugs freigegeben
DC-B'1 "9 der Energielibertragung - en eugs
— Ausgangsspannung
- Ausgangsstrom
Meldung d — Stationszustand
DC-B'1 Nullstrombestatigung ng es Abschaltens der
2 Energielbertragung - Ladesystemfehler
2
2
[*]
2
DC-B'1 > rk \
E 3 g des V des keine keine
DC-B'2 Schitzes (durch das Fahrzeug)
DC-B2 Fahrzeugseitige Schitze offen keine keine Fahrzeugzustand
Documents
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Parameter
Aktion der digitalen
Ladesteuerungsphase Zustand High-Level-Aktion auf Sy 2 W, o W Von der Gleichstromladestation
fir E tah Vom Fahrzeug

. Uberpriifung der Spannung der Gleich-  |Meldung der vorhandenen .
bca2 stromversorgungsleitung Spannung (Ausgangsspannung keing

. . Meldung des Entriegelungszu- | _. .
DC-B8'3 Kupplung entriegelt atands der Kupphig Einschaltzustand keine

4 Ende ?Es Ladens auf der B dsr keine keine

tic Kommunikation
DC-A Kupplung herausgezogen nicht zutreffend inicht zutreffend
@ Die Reihenfolge der Aktionen entspricht nicht dem Vorgang der g des Ladevorgang
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A3

Digitale Kommunikation zur Steuerung des Gleichstromladevorgangs

Der Austausch der Parameter bei der digitalen Kommunikation zur Steuerung des Gleichstromladevorgangs
muss entsprechend des in Bild A.1 dargestellten Ablaufplans erfolgen.

Gleichstromladestation .
flir Eloktrofahrzeuge I | Signal/digitale Daten I | Fahrzeug |
[ Startanforderung |
l [ Il - EIN
| sinat Ladebegm Py verragen | 1y S 80 BN I et Ladebegion (CPY” smpfang ]
J Sygnal Ladebegnn (CP)* L L
o |‘Er!&e digitale F | [ — —
i anoeﬂ und im Gegenzua dmnale — m— Digitale starien
raldaten uberrage: Digitale Kommunikation 1 I
Infoematicnen fur die I.mheurmgwr fur die L
dem Laden dern Laden verarbeiten (Bordbaﬂene—
patibilitat, Laclezenbemchnunn usw.) Digitale Ki Ladezeit usw.)
I _, Signalerfassungs- *
einnchtung (j): EIN Schalter(k). EIN
Signal .Ladeerlaubrs (CP3)* Signal una Parameter Zum Abschiuss
Fahrzeugkupplung vermegelin der Fahrzeugeinnchtung Gberragen

Flag .Laden des Fahrzeugs freigegeban’

T Digitate
Uberpriten, ob die Schitze des
Eleh g O $ind
(Sp g Oer L g
" leitung unter 10 V)
[ |sclationsprufung der ‘
Beendigung der Isolation: uber-
pMe% iggpanmnn aer m?\:
dung unter 20 V)
+ . Signaler
I Signal L ginn (CP2)* ub pe I 92y EIN 'J-Iﬁchume c” des Elekirofahrzeugs smllsll.en]
l Signal Ladebeginn (CP2Z)
] | . )
[ Ladestromausgang starten + - L g g ]
T I Digitake K 1 .
1 1
i i
1 I
i i
| !
! +
1
: Laden abgeschlossen
' |
H 9
einnchtung (i) AUS AUS
Signal und Paramater zur
Laden stoppen Flag Laden des F Ladl i gsanf
Flag .Steverung der Lsdungsanschammg Dbertragen
Digiale Kommunikabion
\ L R et
weniger als 5 A betragt
I Uberpeifen, ob die Spannung der
" h
versogungseting — [ Schitze ¢* des Elekirofahrzeugs offnen ]
. [

1 " gul 0 andem

[ Fanasuguppiung entieg

—1 Digitale K i ]

I Digitale Kommunikation beenden

|

N4)

ANMERKUNG Symbole siehe |IEC 61851-23, Tabelle AA.1.

Bild A.1 - Ablaufplan der Kommunikation zur Steuerung des Gleichstromladevorgangs des

N4) Nationale FuBRnote: Es sollte vermutlich im
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A4 Parameterfestlegung
Die Festlegung der Parameter wahrend der Steuerung des Gleichstromladevorgangs erfolgt in Tabelle A.2. und Tabelle A.3.
Tabelle A.2 - Wahrend der Steuerung des Ladevorgangs vom Elektrofahrzeug zur Station des Systems A iibertragene Parameter (1 von 4)

CAN- | o iode Mit (S) oder Element
o DLC | Byte | Bit Parameter Inhalt ohne (U) | Einheit | LSB | Anfinglich | Min | Max in Zustandsflag
(HY) (ms) Vorzeichen Tabelle 1
Mindeststromwert fiir die Durchfiih-
0 |07 |Mindestiadestrom IE R T e u A 1 o 0 |54 |b2 -
rung der Ladung
13 |07 = L = = = =
4 0-7 Die maximale Spannung an den
f . bei der
Maximale Batteriespannung |die Station den Ladevorgang unter- (U \ 1 0 |600 |b-2 -
100 8 |5 |07 bricht, um die Fahrzeugbatterie zu
100 schiitzen
Fester Wert zur Angabe des Ladezu-
Konstante zur Angabe des |stands, der dem maximalen Ladezu-
6 07 - 1 100 0 255 (b2 —
Ladezustands stand (100 %) der Fahrzeugbatterie
entspricht
7 07 |- - - - - |- - = -
o |07 |- L = L Lo|e L)L L L
Maximale Ladezeit (Ein- Maximale fir das Elektrofahrzeug
1 0-7 |stellung in 10-Sekunden-  |zuldssige Ladezeit, Einstellung in u s 10 |0 0 2540 (b-2 —
101 100 ] Schritten) 10-Sekunden-Schritten
Maximale Ladezeit (Ein- Maximale fir das Elektrofahrzeug
2 0-7  [stellung in 1-Minuten- zuldssige Ladezeit, Einstellung in u rmin 1 0 0 255 |b-2 -
Schritten) 1-Minuten-Schritten
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Tabelle A.2 (2 von 4)
CAN- Periode Mit (S) oder Element
D DLC | Byte | Bit Parameter Inhalt ohne (U) | Einheit | LSB | Anfinglich | Min | Max in Zustandsflag
H (ms) Vorzeichen Tabelle 1
)
Geschatzte Ladezeit (Ein-  |Geschétzte Restzeit bis zum
3 0-7  [stellung in 1-Minuten- Abschluss des Ladevorgangs, vom  |U min 1 0 |254 |b-2 -
Schritten) Elektrofahrzeug berechnet
e B ! R T A
5 Bemessungskapazitat d
0.7 ssung “ e kapazitat der B u kwh 0.1 o [6554 b2 -
& Batterie
1 b . R T
Versionsnummer des Steu- So -Version der St ngs-
o 0-7 eru rotokolls sequenz, mit der das Elektrofahrzeug |U - 1 0 |255 |b-1 —
(Obereinstimmt
1 0-7 .
Soliwert der Batteriespan- fo‘l_hwrl der LlﬂdBSpEI:I-I:IUI'I] an den U " 1 o 600 |b2 i
2 0-7 nung |, gsteckeransc
Durch das Elektrofahrzeug wahrend
3 0-7  |Lad fi ung des Ladevorgangs angeforderter u A 1 0 255  [a-1 —
Stromwert
|Zuswndsﬂag‘ das angibt, ob die
S g der Fahrzeug ie den 0: normal
4 0 Batterielberspannung durch das Elektrofahrzeug festgeleg- |- — 1 0 0 1 a i
ten maximalen Grenzwert (ber- 1: Fehler
schreitet
Zustandsflag, das angibt, ob die
der Fahr b ie den 0: normal
4 3 1 ) P g gl _ _ 1 1
02 1o 8 Batterieunlerspannung |, o das Elekirofahrzeug festgeleg- 0 ° ¢ 1: Fehler
ten unteren Grenzwert unterschreitet
Documents
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Zustandsflag, das den Zustand der

CAN-| o Mit (S) oder Element
] DLC Bit Parameter Inhalt ohne (U) | Einheit Anfanglich | Min in Zustandsflag
(H) (ms) Vorzeichen Tabelle 1
Zustandsflag, das angibt, ob der Aus-
2 bweich hler des vom durch das Elektro- B o 0: normal
Batteriestroms fahrzeug angeforderten Strom ab- 9 1: Fehler
weicht
Zustandsflag, das angibt, ob die 0:n |
3 Hohe Batteri p Temp der Fahrzeugbatterie den |- — 0 "]
maximalen Grenzwert Uberschreitet 1: Fohlor
|2uslands1’lag. das angibt, ob die
4 Abweichungsfehler der S g der Fahr t ievon | R 0 o 0: normal
Batteriespannung der durch die Station gemessenen 9 1: Fehler

Full document details: E DIN EN 61851-24:2017-04

Eah i- 4 0: nicht freigegeben
0 Laden des Fahrzeuge frel Ladeerlaubnis des Elektrofahrzeugs |- - 0 0 g )
gegeben 1: freigegeben
angibt
,  |schaithebelsteliung des |z g, das die Schalthebel- 0 o 0 0: Parkstellung
Fahrzeugs stellung angibt 1: andere Stellung
Zustandsflag, das eine durch das
Elektrofahrzeug oder die Station ver- 0: normal
2 |Ladesystemfenler rsalgncany - o Rerarinll o - 0 ° ¢ 1: Fehler
zeug erkannte Fehlfunktion angibt
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Tabelle A.2 (4 von 4)
CAN- P Mit (S) oder Element
o DLC | Byte | Bit Parameter Inhalt ohne (U) | Einheit | LSB | Anfanglich | Min | Max in Zustandsflag
(H) (ms) Vorzeichen Tabelle 1
0: Schiitz des Elekt-
rofahrzeugs geschlos-
sen oder Erkennung
des Verschweillens
|Zustandsflag, das den Zustand d des Seh
us , das den er
102|100 8 3 Fahrzeugzustand Schitze des E s angibt | = 1 1 o la 1: Schiitz des Elekt-
rofahrzeugs gedffnet
oder Erkennung des
Verschweillens des
Schitzes abgeschlos-
sen
Z isflag, das die Anf :
o 2 0: keine Anforderu
4 mwm"‘"ﬂ des Elektrofahrzeugs angibt, die - - 1o o |1 g ) "
Ladevorgang Ladesteuerung zu stoppen 1: Stoppanforderung
57
& 0-7 |Ladezustand Lad d der Fah gb u % 1 0 100 (a1 o
7 0-7
Legende
DLC: Datenlangencode (en: Data Length Code)
U: Ohne Vorzeichen (en: Unsigned)
LSB: Niedrigstwertiges Bit (en: Least Significant Bit)
Documents
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Tabelle A.3 — Wahrend der Steuerung des Ladevorgangs von der Station des Systems A zum Elektrofahrzeug iibertragene Parameter (1 von 3)

Full document details: E DIN EN 61851-24:2017-04

CAN-
Periode Mit (S) oder ohne (U) Element in
D pLC Bit Paramete: Inhalt Einheit | LSB | Anfanglich |Min | M Zustandsfla
(ms) B ' " Vorzeichen " o | Tabele 1 °
(H)
0: keine Unterstit-
zung der Erken-
nung des Ver-
schweillens des
) Bezeichner, der angibt, ob die Schitzes am
Bezeichner der Erkennung | .\ e Erkennung des Ver- Fahrzeug
0 0-7 |des Verschweillens des - - 1 0 |255 |h-2
Schitzes schweillens des Schiitzes des 1 oder héher:
Elektrofahrzeugs unterstiitzt Unterstiitzung der
Erkennung des
Verschweillens
des Schitzes am
Fahrzeug
1 0-7 M Wert der Ausg
108 [100 ] :‘ﬁgmmammmm pannung an den Anschlissen der U v 1 0 [600 [a3 -
2 o7 (N9 Fahrzeugkupplung
Maximaler Wert des Ausgangs-
3 0-7 |Verfugba sstrom u A 1 0 |255 (a4 -
gbarer Ausgang stroms der Station
4 0-7 Sch g9 zum Stopp
Schwellenspannung des Ladevorgangs, um die Fahr-  |U \' 1 0 |600 (b2 -
5 |07 zeugbatterie zu schiitzen
67 |07
Software-Versionsnummer des
Versionsnummer des Steu- |Steuerungsprotokolls oder der
0 %7 |erungsprotokolls Ladeablaufe, die die Station unter- | - ! 0 255 b -
stotzt
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Tabelle A.3 (2 von 3)

CAN-|
Periode Mit (S) oder ohne (U Element i
D bLC Bit Parameter Inhalt ® ne (U) Einheit | LSB | Anfinglich |Min | Max n Zustandsflag
(ms) Vorzeichen Tabelle 1
(H)
109 [100 8 sl Versorungsspannungswert des |, v 1 o [s00 |b-1 -
0.7 = Ausgangsstromkreises der Station
Versorgungsstromwert des Aus-
0-7 |Ausgangsstrom . . u A 1 0 255  [b-1 —
gangsstromkreises der Station
Zustandsflag, das die c
5 |0 Stationszustand Energielib g von |— - 0 0 1
der Station angibt 1
Zustandsflag, das angibt, ob eine o 0: normal
1 |Fehifunktion der Station Fehifunktion von der Station verur- |- - 1 0 1
nt wurde h-1 1: Fehler
Zustandsflag, das den Zustand der "
2 Verriegelung der Fahrzeug- | - s da 1 o i c 0: entriegelt
kupplung der Fahrzeugkupplung angibt h-1 1: verriegelt
Zustandsflag, das die Kompatibili-
i mif c 0: kompatibel
3 |Batterieinkompatibiat |t d°" Fahrzeugbatterie mitder | - 1 o | pa
Ausgangsspannung der Station h-1 1: inkompatibel
angibt
Zustandsflag, das angibt, ob ein
Problem am Elektrofahrzeug vor- 0: normal
4 [Ladesys ler liegt, beispielsweise eine unsach- | B e o d 1: Fehfunktion
gemafe Verbindung
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CAN-
Periode Mit (S) oder ohne (U) Element in
D
(ms) DLC | Byte | Bit Parameter Inhalt Vorzeichen Einheit | LSB | Anfinglich |Min| Max | 7| Zustandsflag
(H)
Zustandsflag, das angibt, ob di o
" N ang ie
g [Steuerung der Stationsab- o . den Abschaltvorgang fort- |- - 1o o 1 e 1: Abschaltung
schaltung het oder Stopp des
Verbleibende Ladezeit Verbleibende Zeit bis zum
6 |07 |(gezahitin 10-S Abschluss des Ladevorg u s 10 0 [2540 |b-1 -
Schritten) (gezahilt in 10-Sekunden-Schritten)
Verbleibende Ladezeit Verbleibende Zeit bis zum
7 |07 |(gezanitin 1 Abschluss des Ladevorgang u min 1 0 |25 |b-1 -
Schritten) (gezahit in 1-Minuten-Schritten)
Legende
DLC: Datenléngencode (en: Data Length Code)
U: Ohne Vorzeichen (en: Unsigned)
LSB: Niedrigstwertiges Bit (en: Least Significant Bit
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AS5 Bitiibertragungs-/Sicherungsschicht

A.5.1 Kommunikationsstromkreis

Daten-Kommunikationsstromkreise fur die CAN-Kommunikation missen so ausgeristet sein, dass sie Para-
meter fir die Steuerung des Ladevorgangs austauschen kénnen. Sie miissen die direkte Kommunikation
zwischen dem Elektrofahrzeug und der Gleichstromladestation fiir Elektrofahrzeuge erméglichen.

Gleichstromladestation Ladeleitung Fahrzeug

fir Elektrofahrzeuge

™ 1 1 @

Entstdr- | .= Abschluss- | CAN

CAN | Abschluss-.= Entstor-
filter = widerstand |  IC

iCc | widerstand= filter

Verdrilite
J. Zweidrahtleitung ].

Legende
TX Sender (en: transmitter)

RX Empfanger (en: receiver)
Bild A.2 - CAN-Kommunikationsstromkreis
A.5.2 Abschlusswiderstand

Der CAN-Kommunikationsstromkreis muss mit einem Abschlusswiderstand ausgeriistet sein (Nennwert:
120 Q, Toleranz in Ubereinstimmung mit ISO 11898-2).

A5.3 Entstorfilter

Der CAN-Kommunikationsstromkreis muss mit separaten Entstorfiltern zur Reduzierung von leitungsgebun-
denen Gleich- und Gegentaktstérungen ausgeriistet sein.

AS54 CAN-Transceiver

Der CAN-Kommunikationsstromkreis muss mit einem CAN-Transceiver in Ubereinstimmung mit 1ISO 11898
ausgerustet sein.

A.5.5 Verdrillte Zweidrahtleitung

Als Kommunikationsleitung zwischen Elektrofahrzeug und Gleichstromladestation fiir Elektrofahrzeuge mis-
sen verdrillte Zweidrahtleitungen verwendet werden, um Gegentaktstdrungen zu reduzieren.

A.5.6 Uberspannungsschutz fiir den CAN-Kommunikationsstromkreis

Als Mittel zum Uberspannungsschutz darf der CAN-Kommunikationsstromkreis z. B. mit Uberspannungs-
schutzeinrichtungen und Zener-Dioden ausgeristet sein.

A.5.7 Kommunikationsprotokoll

Die Spezifikationen der Bitlibertragungs-/Sicherungsschicht sind in Tabelle A.4 angegeben.
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Tabelle A.4 - Spezifikation der Bitiibertragungs-/Sicherungsschicht fiir System A

Spezifikation Kommunikationssteuerelemente Anforderungen
Kommunikationsnorm ISO 11898-1, ISO 11898-2
Protokoll CAN 2.0B Active
Format Standardformat: ID-Lange 11 Bit

Erweitertes Format: nicht verwendet

Kommunikationsgeschwindigkeit 500 kbit/s

Bitabtastpunkt 72,5 % bis 87,5 %

A.5.8 CAN-Bus

Die Gleichstromladestation fir Elektrofahrzeuge und das Elektrofahrzeug miissen mit einem eigens dafir
vorgesehenen CAN-Kommunikationsstromkreis ausgeriistet sein. Dieser muss unabhangig von einzelnen
Netzwerken sein und die in dieser Spezifikation definierte Steuerung des Ladevorgangs iibernehmen.

Ladegerat Fahrzeug
Sr.cl"nneglad: ergb Fahrzeua-
oder Back-End-
Netzwerk CPU CPU netzwe
Digitale CAN CAN Digitale
Kommunikation Transceiver 1 Transceiver Kommunikation
) ! Y

§ - l CAN;-Bus - l §
|

Legende
CPU Zentraleinheit (en: Central Processing Unit)

Bild A.3 - CAN-Bus

A.5.9 Ubertragungsverfahren

Die Gleichstromladestation fur Elektrofahrzeuge und das Elektrofahrzeug miissen die in Tabelle A.5 angege-
benen Anforderungen erfillen.

Tabelle A.5 - Spezifikation der Dateniibertragung

Element Anforderungen
Ubertragungsreihenfolge Datentelegramm Die ID muss in aufsteigender Reihenfolge gesendet werden.
Datenbyte Byte missen in aufsteigender Reihenfolge gesendet werden, beginnend bei
0 Byte.
Datenbit Das Bit muss in absteigender Reihenfolge vom MSB gesendet werden.
Synchronisation Wiahrend des Ubertragungszyklus ist keine Synchronisation erforderlich.
Ubertragungszyklus 100 ms + 10 [%] (siehe Bild A.4)
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108 109 108 109 108 109

¢——+ 100 ms

--.)(.-

. 100ms ——3

———— 100ms 100ms —

1
! :
'

.., A
AN

Bild A.4 - Ubertragungszyklus

A.510 CAN-Empfangsfehler

Nach der Herstellung der CAN-Kommunikation muss die Gleichstromladestation fiur Elektrofahrzeuge den
Ladevorgang stoppen, wenn die Datentelegramme nicht mindestens eine Sekunde lang empfangen werden
kénnen.

IDs kénnen fir die Erkennung des Nichtempfangs von Datentelegrammen verwendet werden. Solange der
Nichtempfang von Datentelegrammen anhélt, muss der Wert der zuletzt empfangenen normalen Daten ver-
wendet werden.

Die folgenden Falle werden jedoch nicht als Empfangsfehler interpretiert:

— Falsche ID-Reihenfolge (wenn Datentelegramme nicht in aufsteigender Reihenfolge empfangen werden)

- Nichteinhaltung des Ubertragungszyklus (wenn der Ubertragungszyklus iber die Reserve von 10 % von
100 ms hinaus abweicht)

— Empfang auRerhalb des Datenbereichs
A.6 Bidirektionaler Energiefluss

A.6.1 Aktionen der digitalen Kommunikation wahrend der Steuerung des
Lade-/Entladevorgangs

Die Aktionen und Parameter der Kommunikation entsprechend der Steuerung des Lade-/Entladevorgangs
nach Tabelle DD.2 von |IEC 61851-23 sind in Tabelle A.6 angegeben.
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Tabelle A.6 — Aktionen und Parameter der Kommunikation wihrend der Steuerung des Gleichstromlade-/Gleichstromentladevorgangs zwischen
System A und dem Fahrzeug (1 von 4)

Ladungs/Entladungs-
Steuerungsphase

Initialisierung
Handshake

Parameter
Zustand High-Lavel-Altion auf Aktion der digitalen Von der Gleichstrom-
Systemebene Kommunikation lade-/Gleichstromentladestation fiir Elektro- Vom Fahrzeug
fahrzeuge
BDC-A Fahrzeug nicht verbunden keine nicht zutreffend nicht zutreffend
BDC-B1 Kupplung angeschlossen keine nicht zutreffend nicht zutreffend
Aktivierung von der Gleichstromlade-
i F
swuemns{sfl::nkhon [DCC‘C )ll.ll'\d der keine keine (Standardmatig )
Fat inktion CAN
BDC-B1 (VCCF)
g der K ikations- Vorbereitung der digital X _
daten Kommunikation (Standardmagig CAN) (Standardmatig CAN)
- Versionsnummer des
Steuerungsprotokolls
A — Bemessungskapazitat der
- des P fie
kolls
BDC-B1 >  |Kommunikation hergestellt, Parameter |Austausch der F 2ur | yerfagbare Ein-/Aust " —  Maximale/Minimale Batterie-
BDC-B2 ausgetauscht, Kompatibilitat geprift  |Steuerung des Ladevorgangs ) 6 B } spannung
" frifusgang - Maximale Ladezeit
- Batterieinko ibilitat
lerieinkompatil N - der B tesp g
— Laden des Fahrzeugs freige-
geben
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Tabelle A.6 (2 von 4)

Parameter
Lad s/Entlad - i i
ung: ungs Zustand High-uwl-ulkﬁo: auf Aktion der digitalen Von der
Steuerungsphase Systemebene Kommunikation Gleict lade-Gleict {ad, Vom Fahrzeug
fiir Elektrofahrzeuge
8 BDC-B2 > K . Meldung des Verriegelungs- et P .
g g BDC-B3 upplung veriegelt ustands der Kupplung Verrieg g der F gkupplung keine
-
[ I i 5 d leichs -
g § BDC-B3 ;‘::m""'u"m‘“ mm"m@ er Gleichstrom- |, e Fehlfunktion des Lade-/Entladesystems keine
2=
5 Y
] Vorladung (abhangig von der ’ ) "
BDC-B3 icht zutreffend ht zutreffend ht zutreffend
8 Systemarchitektur) " © e ne
Meldung des hlosse
BOC-Coder |Fahrzeugseilige Schtze — aesg’m ) eine eine
BDC-D chlosse ) S
ges " schiitzes
2
-3 —  Stationszustand
g
E — Ein-/Ausgangsspannung - Lade-/Entladestromgrenzwert
El Laden/Entladen mit dem maximal )
3 a odar Strom der Fahrzeugba Meldung des Grenzwerts des |~ in-{Ausgangsstrom - Storung des Lade-/Entladesys-
g BDC-D terie (fur Hochststromsteuerung) (en: ML""”SDEE“"""*’M ”;‘“’““ (bzw. |- Verbleibende Ladezeit (gesendet, aber tems
maximum current control (MCC)) ng nicht wirksam) - Schalthebelstellung des Fahr-
— Fehifunktion der Station Zeugs
— Fehlfunktion des Lade-/Entlad:

NS) Nationale Fulinote: Es sollte vermutlich im englischen Text Insulation heiften.
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Tabelle A.6 (3 von 4)
Parameter
Lad ntlad: i i
ungs/E ungs- Zustand High-l.oval-malo: auf Al:’hun der fign'ialon Von der
Steuerungsphase Systemebene Gleich lade-/Gleict Had Vom Fahrzeug
fiir Elektrofahrzeuge
Laden nach Spannungsbedarf (fir
CVC) oder Entladen nach minimal
BDC-C ode lassiger S der
i pannung ger nicht zutreffend nicht zutreffend nicht zutreffend
BDC-D Fal gl ie (for P
uerung) (en: voltage
control (MVC))
—  Stationszustand
—  Steuerung der Ladungs-/Entladungsab-
B ]
BDC{:I.{D] > . unterdriickung Ani orderu‘ng_ zum Abschalten schaltung Laden/Entladen des Fahrzeugs freige-
BDC-B'1 der Energiedbertragung geben
- Ein-/Ausgangsspannung
- Ein-/Ausgangsstrom
Meld —  Stationszustand
BDC-B'1 Nullstrombestatigung ng dea Abachalions
der Energiedbertragung —  Fehlfunktion des Lade-
BDC-B'1 = |Erkennung des Verschweillens des keine Keine
BDC-B'2 Schiitzes (durch das Fahrzeug)
BDC-B'2 Fahrzeugseitige Schitze offen keine keine keine
. Uberpriifung der Spannung der Gleich- (Meldung der vorhandenen i .
BDC-B'2 rgungsleitung Spannung Ein-/Ausgangsspannung keine
g
2 Meldung des Entriegelungs-
g BDC-B'3 Kupplung darf entriegeit sein zustands der Kupplung (falls |Veregelung der Fahr L lung keine
g erforderlich)
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Tabelle A.6 (4 von 4)

Parameter
Lad ntlad i i
ungs/E ungs- Zustand High-l.eval-Akllo: auf Ah:mn der ?ign'inlon Von der
Steuerungsphase Systemebene Gleict e-/Gleick Vom Fahrzeug
fiir Elektrofahrzeuge
Ende des Ladens/Entladens auf der Beenden der digitalen
BDC-B'4 kei kei
Kommunikationsebene Kommunikation eine ne
BDC-A Kupplung herausgezogen nicht zutreffend nicht zutreffend
® Die Reihenfolge der Aktionen entspricht nicht dem Vorgang der Steuerung des Lade-/Entladevorgangs.
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