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E DIN EN ISO 80000-4:2016-11

Nationales Vorwort

Dieses Dokument (prENISO 80000-4:2016) wurde vom Technischen Komitee ISO/TC 12 ,Quantities and
units“, Sekretariat SIS (Schweden), in Zusammenarbeit mit dem Technischen Lenkungsausschuss (BT) des
CEN erarbeitet.

Das zustdndige deutsche Normungsgremium ist der Arbeitskreis NA 152-01-04-01 AK ,Begriffe und
Formelzeichen der Mechanik” im DIN-Normenausschuss Technische Grundlagen (NATG).

Flir die in diesem Dokument zitierten Internationalen Normen wird im Folgenden auf die entsprechenden
Deutschen Normen hingewiesen:

IS0 80000-1:2009 siehe DIN EN ISO 80000-1:2013-08
IS0 80000-2:2009 siehe DIN EN ISO 80000-2:2013-08

ISO 80000-3:2006 siehe DIN EN ISO 80000-3:2013-08
ISO 80000-5 siehe DIN EN ISO 80000-5

Um Zweifelsfille in der Ubersetzung auszuschlief3en, ist die englische Originalfassung der prEN ISO 80000-4
beigefiigt. Die Nutzungsbedingungen fiir den deutschen Text des Norm-Entwurfes gelten gleichermafien
auch fiir den englischen Text.

Anderungen

Gegentiber DIN EN ISO 80000-4:2013-08 wurden folgende Anderungen vorgenommen:

a) Definitionen und Anmerkungen wurden vollstandig liberarbeitet;

b) redaktionelle Anpassungen.

Nationaler Anhang NA
(informativ)

Literaturhinweise

DIN EN ISO 80000-1:2013-08, Gréf3en und Einheiten — Teil 1: Allgemeines (I1SO 80000-1:2009 + Cor 1:2011);
Deutsche Fassung EN 1SO 80000-1:2013

DIN EN ISO 80000-2:2013-08, Gréfsen und Einheiten — Teil 2: Mathematische Zeichen fiir Naturwissenschaft
und Technik (I1SO 80000-2:2009); Deutsche Fassung EN ISO 80000-2:2013

DIN EN ISO 80000-3:2013-08, Grifsen und Einheiten — Teil 3: Raum und Zeit (1SO 80000-3:2006); Deutsche
Fassung EN IS0 80000-3:2013

DIN EN ISO 80000-5, GréfSen und Einheiten — Teil 5: Thermodynamik (1SO 80000-5:2007)
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Europaisches Vorwort

Dieses Dokument (prEN ISO 80000-4:2016) wurde vom Technischen Komitee ISO/TC 12 ,Quantities and
units“, Sekretariat SIS, in Zusammenarbeit mit dem Technischen Lenkungsausschuss (BT) des CEN
erarbeitet.

Dieses Dokument ist derzeit zur parallelen Umfrage vorgelegt.

Dieses Dokument wird EN ISO 80000-4:2013 ersetzen.

Anerkennungsnotiz

Der Text von ISO/DIS80000-4:2016 wurde vom CEN als prEN ISO 80000-4:2016 ohne irgendeine
Abdnderung genehmigt.
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Vorwort

ISO (die Internationale Organisation fiir Normung) ist eine weltweite Vereinigung von Nationalen
Normungsorganisationen (ISO-Mitgliedsorganisationen). Die Erstellung von Internationalen Normen wird
normalerweise von ISO Technischen Komitees durchgefiihrt. Jede Mitgliedsorganisation, die Interesse an
einem Thema hat, fiir welches ein Technisches Komitee gegriindet wurde, hat das Recht, in diesem Komitee
vertreten zu sein. Internationale Organisationen, staatlich und nicht-staatlich, in Liaison mit ISO, nehmen
ebenfalls an der Arbeit teil. ISO arbeitet eng mit der Internationalen Elektrotechnischen Kommission (IEC)
bei allen elektrotechnischen Themen zusammen.

Die Verfahren, die bei der Entwicklung dieses Dokuments angewendet wurden und die fiir die weitere Pflege
vorgesehen sind, werden in den ISO/IEC-Direktiven, Teil 1 beschrieben. Im Besonderen sollten die fiir die
verschiedenen [SO-Dokumentenarten notwendigen Annahmekriterien beachtet werden. Dieses Dokument
wurde in Ubereinstimmung mit den Gestaltungsregeln der ISO/IEC-Direktiven, Teil2 erarbeitet
(siehe www.iso.org/directives).

Es wird auf die Mdoglichkeit hingewiesen, dass einige Elemente dieses Dokuments Patentrechte bertihren
konnen. ISO ist nicht dafiir verantwortlich, einige oder alle diesbeziiglichen Patentrechte zu identifizieren.
Details zu allen wahrend der Entwicklung des Dokuments identifizierten Patentrechten finden sich in der
Einleitung und/oder in der ISO-Liste der empfangenen Patenterklarungen (siehe www.iso.org/patents).

Jeder in diesem Dokument verwendete Handelsname wird als Information zum Nutzen der Anwender
angegeben und stellt keine Anerkennung dar.

Eine Erlduterung der Bedeutung ISO-spezifischer Benennungen und Ausdriicke, die sich auf
Konformitdtsbewertung beziehen, sowie Informationen tiiber die Beachtung der WTO-Grundsitze zu
technischen Handelshemmnissen (TBT, en: Technical Barriers to Trade) durch ISO enthalt der folgende Link:
Foreword - Supplementary information.

Das fiir dieses Dokument verantwortliche Komitee ist [ISO/TC 12, Quantities and units.

Diese zweite Ausgabe ersetzt die erste Ausgabe ISO 80000-4:2006.

[SO 80000 besteht unter dem allgemeinen Titel Quantities and units aus folgenden Teilen:

— Part 1: General

— Part 2: Mathematics

— Part 3: Space and time

— Part 4: Mechanics

— Part 5: Thermodynamics

— Part 7: Light and radiation

— Part 8: Acoustics

— Part 9: Physical chemistry and molecular physics

— Part 10: Atomic and nuclear physics
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— Part 11: Characteristic numbers
— Part 12: Condensed matter physics

IEC 80000 besteht (in Zusammenarbeit mit IEC/TC 25) unter dem allgemeinen Titel Quantities and units aus
folgenden Teilen:

— Part 6: Electromagnetism
— Part 13: Information science and technology

— Part 14: Telebiometrics related to human physiology
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1 Anwendungsbereich

ISO 80000-4 enthalt Benennungen, Formelzeichen und Definitionen fiir Gr6f3en und Einheiten der Mechanik.
Wo bendtigt, sind auch Umrechnungsfaktoren aufgefiihrt.

2 Normative Verweisungen

Die folgenden Dokumente, die in diesem Dokument teilweise oder als Ganzes zitiert werden, sind fiir die
Anwendung dieses Dokuments erforderlich. Bei datierten Verweisungen gilt nur die in Bezug genommene
Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe des in Bezug genommenen Dokuments
(einschlieRlich aller Anderungen).

ISO 80000-1:2009, Quantities and units — Part 1: General

ISO 80000-2:2009, Quantities and units — Part 2: Mathematics

IS0 80000-3:2006, Quantities and units — Part 3: Space and time
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3 Benennungen, Formelzeichen, Definitionen und Einheiten von Grof3en

E DIN EN ISO 80000-4:2016-11

prEN ISO

Die Tabellen auf den folgenden Seiten enthalten Benennungen, Formelzeichen, Definitionen und Einheiten von Grofden der Mechanik.

80000-4:2016 (D)

Nr.

Benennung

Formel-
zeichen

Grofde

Definition

Einheit

Formel-
zeichen

Bemerkungen

4-1

Masse

m

Eigenschaft eines Korpers, die sich als Tragheit in Bezug
auf Verdnderungen seines Bewegungszustandes sowie
seiner Anziehung auf andere Korper duflert

kg

4-2

Massendichte,
Dichte

skalare Grofde, welche die Verteilung der Masse
hinsichtlich Volumen als Quotienten der Masse dm
(Nr. 4-1), die in einer infinitesimalen spharischen 3-D-
Domédne mit betreffendem Zentrum mit Ortsvektor r
enthalten ist, und des Volumens dV (ISO 80000-3:2006,
Nr. 3-4) dieser Domane beschreibt:

p(r) =dm/dv

m~3kg

4-3

spezifisches
Volumen

Kehrwert der Massendichte

v=1/p
dabei bezeichnet p die Massendichte (Nr. 4-2)

m3kg

4-4

relative
Massendichte,

relative Dichte

Quotient aus Massendichte einer Substanz und
Massendichte einer Referenzsubstanz unter
Bedingungen, die fiir beide Substanzen festgelegt
werden sollten

d=p/po
dabei bezeichnet p die Massendichte (Nr.4-2) einer

Substanz und p, die Massendichte (Nr.4-2) einer
Referenzsubstanz

Full document details: E DIN EN ISO 80000-4:2016-11
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Grofde Einheit
Nr. Formel- o Formel- Bemerkungen
Benennung . Definition .
zeichen zeichen
4-5 Massenbedeckung, Pa skalare Grofe, welche die Verteilung von Masse | m™2kg | Der Name ,Grammatur” sollte fiir
flichenbezogene hinsichtlich der Fliche als Quotienten der Masse dm diese  Grofle nicht verwendet
Masse (Nr. 4-1), die in einer infinitesimalen 2-D-Domane dI' um werden.
den Endpunkt des Ortsvektors r enthalten ist, und der
Flache dA (ISO 80000-3:2006, Nr. 3-3) beschreibt:
pa(r) = dm/dA
4-6 Massenbelag, P1 skalare GroRe, welche die Verteilung von Masse | m™tkg
langenbezogene hinsichtlich der Lange als Quotienten der Masse dm
Masse (Nr. 4-1), die in einer infinitesimalen 1-D-Domane dI' um
den Endpunkt des Ortsvektors r enthalten ist, und der
Lange dI (ISO 80000-3:2006, Nr. 3-1,1) beschreibt:
dm = p;(r) -dl
4-7.1 | Massentragheits- LJj skalare Grofde, welche die Tragheit eines rotierenden m?kg Diese Grofde sollte von Nr. 4-23, dem
moment, Korpers beschreibt Flachentragheitsmoment (axial oder
Tragheitsmoment polar), unterschieden werden. Sollte
]Q = J. J- f 7"(% dm Verwechslungsgefahr bestehen,
M sollte das Formelzeichen J fiir
dabei bezeichnet M eine 3-D-Doméine, welche den Nr.4-7.1 und Nr.4-7.2 und I fur
betreffenden Korper enthilt, L) den radialen Abstand Nr. 4-21 verwendet werden.
(ISO 80000-3:2006, Nr.3-1.6) von einer Achse Q, von
der aus der radiale Abstand bestimmt wird und m die
Masse (Nr. 4-1)
4-7.2 | Tensor des Jik Tensorgrofde, welche die Tragheit eines rotierenden
Tragheitsmoments Korpers beschreibt
]ij = ff (51](x12 + x% + x?%) - xix]')dm
M
dabei bezeichnet M eine 3-D-Domine, welche den
betreffenden Korper enthalt, x; kartesische Koordinaten
(ISO 80000-3:2006, Nr.3-1.10) und m die Masse
(Nr- 4-1) ___ Documents
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Grofde Einheit
Nr. Formel- s Formel- Bemerkungen
Benennung . Definition .
zeichen zeichen
4-8 Impuls P Produkt der Masse m (Nr.4-1) eines Kérpers und der | mkgs™!
Geschwindigkeit v (ISO 80000-3:2006, Nr. 3-8.1) seines
Massenschwerpunkts
p =mv
4-9.1 | Kraft F zusatzliche Vektorgrofle, welche in der Kklassischen N,
Mechanik die Interaktion zwischen zwei Koérpern oder | kg s~2
die Einwirkung einiger Felder auf einen Korper
beschreibt
4-9.2 | Gewicht Fg Produkt der Masse m (Nr. 4-1) eines Korpers und seiner In der Umgangssprache wird die
ortlichen Fallbeschleunigung g (ISO 80000-3:2006, Benennung ,Gewicht* weitlaufig
Nr. 3-9.2) verwendet, wo die ,Masse“ gemeint
F,=mg ist. Diese Praxis sollte vermieden
& werden.
4-9.3 | Gravitationskraft F Kraft, die zwischen zwei Kérpern wirkt und durch ihre In der klassischen Physik ist damit
Masse verursacht wird die zentrale Anziehungskraft
(Nr.4-9.1) gemeint, die zwischen
zwei Punktmassen (Teilchen) wirkt,
dargestellt durch
Gmym,
= —rz
dabei ist G die Gravitationskonstante
(ISO 80000-1, Nr. ??7), my und m, die
Massen (Nr. 4-1) dieser Teilchen und
r der Abstand (ISO 80000-3:2006,
Nr. 3-1.9) zwischen diesen.
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Grofie Einheit
Nr. Formel- o Formel- Bemerkungen
Benennung . Definition .
zeichen zeichen

4-9.4 | statische F Kraft, die der Bewegung entgegenwirkt, bevor ein In diesem Fall betrdgt die relative
Reibungskraft, Korper beginnt auf einer Oberflache zu gleiten Geschwindigkeit des Korpers zur
statische Reibung Oberflache im Bertihrungspunkt Null.

Die tatsdchlichen Werte der Grofie
und die gerichtete  statische
Reibungskraft sind so, dass die
Summe aller wirkenden Krafte Null

__________ - ergibt

4-9.5 | kinetische F Kraft, die der Bewegung entgegenwirkt, wenn ein Beim Gleiten ist die relative
Reibungskraft, Korper auf einer Oberfldche gleitet Geschwindigkeit des Korpers zur
dynamische Oberflaiche im  Beriihrungspunkt
Reibungskraft grofier als Null.

4-9.6 | Rollreibungskraft, F Kraft, die der Bewegung entgegenwirkt, wenn ein Beim Rollen betrdgt die relative
Rollwiderstand, Korper auf einer Oberflache rollt Geschwindigkeit des Korpers zur
Rollwiderstand Oberflache im Beriihrungspunkt Null.

4-9.7 | Widerstandskraft Fp Kraft, die der Bewegung entgegenwirkt, wenn sich ein Siehe Nr. 4-10.

_________________________________________________ Korper in einem Fluid bewegt | .+

4-9.8 | Federkraft F Kraft, die von einer Feder ausgeht Federkraft wird haufig linear

angegeben:

F = —kr

dabei bezeichnet k die Steifigkeit
(Nr. 4-11).

4-10 Widerstandsfaktor, Cp Faktor, der proportional zur Gréfde Fp der 1 Die Bezeichnung ,Koeffizient* ist
Widerstands- Widerstandskraft (Nr. 4-9.7) eines Korpers ist, welcher weit verbreitet, allerdings inkorrekt,
koeffizient sich in einem Fluid bewegt, abhangig von der Form und da sie nicht flir Groflen der

Geschwindigkeit v (ISO 80000-3:2006, Nr.3-8.1) eines Dimension1 verwendet werden

Korpers, durch sollte.

Fp = %CDpva

dabei bezeichnet p die Massendichte (Nr.4-2) eines

Fluids und 4 die Querschnittsflache des Kérpers _
pDocuments

10 Document Sharing Hub

Full document details: E DIN EN ISO 80000-4:2016-11


http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-iso-80000-4-2016-11
http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-iso-80000-4-2016-11

- Entwurf -

E DIN EN ISO 80000-4:2016-11
prEN ISO 80000-4:2016 (D)

Grofie Einheit
Nr. Formel- L Formel- Bemerkungen
Benennung . Definition .
zeichen zeichen
4-11 | Steifigkeit k bei linearer Federkraft: negativer Koeffizient der | kgs™2 | Falls Vektoren der Federkraft F und
Proportionalitat zwischen Federkraft F (Nr.4-9.8) und Verschiebung d des freien Endes der
Verschiebung d (ISO 80000-3:2006, Nr.3-1.12) des linearen Feder iiber unterschiedliche
freien Endes, demnach Richtungen verfiigen, kann Steifigkeit
F = —kd durch  Tensor k;; ausgedriickt
werden, dabei ist
i
4-12 Kraftstof3 1 Grofde, welche die Auswirkung von Kraft beschreibt, die Ns, Fiir ein Zeitintervall [t4, t,],
fiir ein Zeitintervall wirkt: mkgs' | I(t;,t,) = p(ty) —p(ty) = Ap
b2 dabei bezeichnet p den Impuls
I= det (Nr. 4-8).
ty
dabei bezeichnet F die Kraft (Nr.4-9.1), t die Zeit
(ISO 80000-3:2006, Nr. 3-7) und [t4, t,] das Zeitintervall
4-13 | Drehimpuls L Vektorprodukt: m? kg s~1 | Der Drehimpuls hangt vom Ursprung
L=rxp des Koordinatensystems ab.
dabei bezeichnet r den Ortsvektor (ISO 80000-3:2006, Diese Definition gilt auch fiir den
Nr. 3-1.11) und p den Impuls (Nr. 4-8) Begriff ,Impulsmoment”.
4- Kraftmoment, M Vektorprodukt: N m, Das Kraftmoment hangt vom
14.1 Drehmoment M=rxF m? kg s—2| Ursprung des Koordinatensystems
dabei bezeichnet r den Ortsvektor (ISO 80000-3:2006, ab.
Nr.3-1.11) und F die Kraft (Nr. 4-9.1) Das Biegemoment wird bezeichnet
als My,
4- Torsionsmoment, T, Mg, Skalarprodukt: Beispielsweise ist das
14.2 Drillmoment T=M-eq Torsionsmoment das Drillmoment
dabei bezeichnet M das Kraftmoment (Nr.4-14.1) und der Kraft in Bezug auf die Langsachse
ey einen gerichteten Einheitsvektor, auf den sich das eines Balkens/Stabs oder einer
Drehmoment bezieht Welle.
—__ Documents
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Grofie Einheit
Nr. Formel- o Formel- Bemerkungen
Benennung . Definition .
zeichen zeichen
4-15 | Drehmomentstof3 H Vektorgrofe,  welche die  Auswirkung eines | Nms, | Fiirein Zeitintervall [ty, t,],
Kraftmoments fiir ein Zeitintervall beschreibt: m? kgs™t| H(t,,t,) = L(t,) — L(t;) = AL
t . ) .
H(t, t,) = M(¢) dt dabei bezeichnet L den Drehimpuls.
iy
dabei bezeichnet M das Kraftmoment (Nr. 4-14.1), t die
Zeit (ISO 80000-3:2006, Nr.3-7) und [ty,t,] das
Zeitintervall
4- Druck p Quotient aus der Komponente einer fiir eine Flache Pa,
16.1 normalen Kraft und dieser Kraft N m™?,
p = (e,F)/A m~lkgs~
dabei bezeichnet e, einen Einheitsvektor der
Flachennormale, F eine Kraft (Nr. 4-9.1) und A die Flache
(ISO 80000-3:2006, Nr. 3-3)
4 Normaldruck Pop konventionell gewahlter Wert des Drucks | Dieser Wert entspricht 760 mm einer
16.2 p° po = 101 325 Pa Quecksilbersdule in einem Torricelli-
Druckmesser bei einer Temperatur
To =0°C und einer Fallbe-
schleunigung g (ISO 80000-3:2006,
Nr. 3-9.2).
Po konventionell gewdhlter Wert des Drucks In bestimmten Fillen, wenn dieser
Po = 100 000 Pa Wert verwendet wird, sollte er
separat angegeben werden
4- statischer De Druck p (Nr. 4-16.1), der um den Umgebungsdruck p.,,p, Haufig wird p,n, auch als
16.3 Uberdruck/ verringert wird (Nr.4-16.1) Normaldruck (Nr. 4-16.2) gewahlt.
Unterdruck De =P — DPamb Dieser ~ Druck  kann  positiv
(Uberdruck) oder negativ
(Unterdruck) sein.
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Grofde Einheit
Nr. Formel- o Formel- Bemerkungen
Benennung . Definition .
zeichen zeichen
4- mechanische o skalare Grofde, welche die Flachenwirkung einer Kraft in Das Flachenelement ist im
16.4 Normalspannung einen Korper beschreibt, wobei gilt Allgemeinen eine gedachte Flache.
o =dF,/dA
dabei bezeichnet dF, den Betrag der Normalkomponente
der Kraft (Nr.4-9.1) und dA den Flacheninhalt
(ISO 80000-3:2006, Nr. 3-3) des Flachenelements
4- Schubspannung T skalare Grofde, welche die Flachenwirkung einer Kraft in
16.5 einen Korper beschreibt, wobei gilt
T = dF,/dA
dabei bezeichnet dF; den Betrag der
Tangentialkomponente der Kraft (Nr. 4-9.1) und dA den
Flacheninhalt (IS0 80000-3:2006, Nr. 3-3) des
Flachenelements
4- relative g, (e) Verhéltnis der Liangendnderung Al (ISO 80000-3:2006, 1 Die Bedingungen der Anderung von
17.1 Langendnderung, Nr.3-1.1) eines Objektes und seiner Lange [ Al, Ax, AV sollten festgelegt werden
Dehnung, Stauchung (ISO 80000-3:2006, Nr. 3-1.1); (z.B. isentrope oder isotherme
e=Al/l Prozesse).
4- Scherverformung Y Verhéltnis der Verschiebung Ax (ISO 80000-3:2006,
17.2 Nr. 3-1.12) der einen Oberflache einer Schicht der Dicke
d (IS0 80000-3:2006, Nr. 3-1.4) gegeniiber der anderen
dazu parallelen Oberflache;
y =Ax/d
4- relative 9 Verhaltnis der Volumenanderung AV
17.3 Volumenanderung, (ISO 80000-3:2006, Nr.3-4) eines Objektes und seines
relative Volumens V,, (ISO 80000-3:2006, Nr. 3-4);
Volumenanderung 9 =AV/V,
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Document Sharingé—lub


http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-iso-80000-4-2016-11
http://www.avadocuments.com/doc/e-din-en-iso-80000-4-2016-11

E DIN EN ISO 80000-4:2016-11
prEN ISO 80000-4:2016 (D)

- Entwurf -

Grofde Einheit
Nr. Formel- o Formel- Bemerkungen
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Zeichen zeichen
4-18 | Poisson-Zahl, u, v) Verhéltnis der Querkontraktion A§ und Liangsdehnung 1
(Querkontraktions- Al eines Objektes;
zahl) u=A8/Al
4- Elastizitatsmodul, E Verhéltnis der Normalspannung o (Nr. 4-16.4) und der Pa, Die Bedingungen der Anderung von
19.1 Young-Modul zusatzlichen relativen Langendnderung ¢ (Nr. 4-17.1); Nm~2, | AL Ax, AV sollten festgelegt werden
E=a/e m-1k (z.B. isentrope oder isotherme
o2 & Prozesse).
4- Schubmodul, G Verhéltnis der Schubspannung t (Nr.4-16.5) und der
19.2 | schermodul, Scherverformung y (Nr. 4-17.2);
Coulomb-Modul G=1/y
4- Kompressions- K Verhaltnis des Drucks —p (Nr. 4-16.1) und der relativen In diesen Definitionen sind die
19.3 modul, Volumenanderung 9 (Nr. 4-17.3); Verformungen ¢, y und 9 diejenigen,
Volumen- K=—p/9 die den zuséatzlichen Spannungen o
elastizitatsmodul und 7 bzw. dem zusatzlichen Druck p
entsprechen.
4-20 | Kompressibilitat, n Relative Verringerung des Volumens % Pa-1, Siehe auch ISO 80000-5:2007,
(Kompressibilitits- (ISO 80000-3:2006, Nr. 3-4) eines Objektes unter Druck | . kg~1s? Nr. 5-5.1 und 5-5.2.
koeffizient) p (Nr.4-16.1); Die Bedingungen der Anderung von
w=—(1/V)dv/dp Al, Ax, AV sollten festgelegt werden
(z.B. isentrope oder isotherme
Prozesse).
Documents
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Nr.
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Formel-
zeichen

Grofie

Definition

Einheit

Formel-
zeichen

Bemerkungen

4-
211

axiales Flachen-
tragheitsmoment

Iy

geometrisches Merkmal einer Gestalt eines Korpers,
wobei gilt

I, = .U rodA
M

dabei bezeichnet M eine 2-D-Domaéane des Querschnitts
eines ebenen und betrachteten Korpers, ry den radialen
Abstand (ISO 80000-3:2006, Nr.3-1.6) von einer
Achse Q in der betrachteten Ebene und A einen
Flacheninhalt (ISO 80000-3:2006, Nr. 3-3)

m

4

4-
21.2

polares Flachen-
tragheitsmoment

geometrisches Merkmal einer Gestalt eines Korpers,
wobei gilt

I, = ff rgdA
M

dabei bezeichnet M eine 2-D-Domane des Querschnitts
eines ebenen und betrachteten Korpers, r, den radialen
Abstand (ISO 80000-3:2006, Nr.3-1.6) von einer
Achse Q senkrecht zur betrachteten Ebene und A einen
Flacheninhalt (ISO 80000-3:2006, Nr. 3-3)

Diese Groflen sollten von Nr. 4-7.1
und 4-7.2 unterschieden werden.
Sie werden oft mit dem gleichen aber
falschen Namen ,Triagheitsmoment”
bezeichnet. Der Index a oder p kann
weggelassen werden, wenn Kkeine
Verwechslungsgefahr besteht.

4-22

Widerstands-
moment

z,(W)

geometrisches Merkmal einer Gestalt eines Korpers,
wobei gilt

Z= Ia/ TQ,max
dabei bezeichnet I, das axiale Flachentrdagheitsmoment

(Nr. 4-21.1) und 7g,max den maximalen radialen Abstand

(ISO 80000-3:2006, Nr.3-1.6) eines Punkts auf der
betrachteten Ebene von der Q-Achse, auf die sich I,
definitionsgemafs bezieht
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