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Révision de la présente publication

Le contenu technique des publications de la CEI est constam-
ment revu par la Commission afin d’assurer qu’il refléte bien I’état
actuel de la technique.

Les renseignements relatifs & ce travail de révision, a I'établis-
sement des éditions révisées et aux mises 4 jour peuvent étre
obtenus auprés des Comités nationaux de la CEI et en consuitant
les documents ci-dessous:

@® Bulletin de la CEI
® Annuaire de la CEI

@ Catalogue des publications de la CEI

Publié annuellement

Terminologie

En ce qui concerne la terminologie générale, le lecteur se repor-
tera a la Publication 50 de la CEI: Vocabulaire Electrotechnique
International (VEI), qui est établie sous forme de chapitres séparés
traitant chacun d’un sujet défini, PIndex général étant publié sépa-
rément. Des détails complets sur le VEI peuvent étre obtenus sur
demande.

d’usage général approuvés par I

— la Publication 27 d EI:
électrotechnique;

— la Publication 617 de l4
schémas.

Publications de 1a™C
Comité d’Etudes

L’attention du lecteur est attirée sur le deuxiéme feuillet de Ia

couverture, qui énumére les publications de la CE I préparées par
le Comité d’Etudes qui a établi la présente publication.
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Revision of this publication

The technical content of I EC publications is kept under con-
stant review by the 1 EC, thus ensuring that the content reflects
current technology.

Information on the work of revision, the issue of revised edi-
tions and amendment sheets may be obtained from I EC National
Committees and from the following I EC sources:

@ 1EC Bulletin
® IEC Yearbook

@ Catalogue of I EC Publicati
Published yearly

Terminology

eX being published as a separate
'V will be supplied on request.

aken from the IEV or have been specifically
¢ purpose of this publication.

ical and letter symbols

For graphical symbols, and letter symbols and signs approved
by the 1EC for general use, readers are referred to:

— 1EC Publication 27: Letter symbols to be used in electrical
technology;
— 1 EC Publication 617: Graphical symbols for diagrams.

The symbols and signs contained in the present publication
have either been taken from I EC Publications 27 or 617, or have
been specifically approved for the purpose of this publication.

1EC publications prepared by the same
Technical Committee

The attention of readers is drawn to the back cover, which lists
1EC publications issued by the Technical Committee which has
prepared the present publication.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

AIDES DE POINTAGE RADAR AUTOMATIQUES
POUR NAVIRES (APRA)

Spécifications opérationnelles — Méthodes et résultats d’e;séai

PREAMBULE

ques, prep arés par des Comités

1) Les décisions ou accords officiels de la CEI en ce qui concerne les questions techni
ent dans la plus grande

d’Etudes ot sont représentés tous les Comités nationaux s’intéressant a ces questigns, exp
mesure possible un accord international sur les sujets examinés.

2) Ces décisions constituent des recommandations internationales et sont agréées e_telles_par les Comités natio-

naux.
3) Dans le but d’encourager 'unification internationale, la C E I exprime le %eu queNgys Is ationaux adoptent
dans leurs régles nationales le texte de la recommandation de la CE les c6nditions nationales le
permettent. Toute divergence entre la recommandation de la C Ehe e nafi respondante doit, dans la

mesure du possible, étre indiquée en termes clairs dans cette de

’Etudes n° 80 de la C EI: Instruments de

ents suivants:

Re le des QX\ Rapport de vote

M&} 80(BC)6

Ilep}s, consulter le rapport de vote mentionné dans le tableau

ci-dessus.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

MARINE AUTOMATIC RADAR PLOTTING
AIDS (ARPA) .

Operational requirements — Methods of testing and test results

FOREWORD

sense.
3) In order to promote international unification, the I E C expresses the wish that all

in the latter.

This standard has been prepared by I E echnical ¢ mittee No. 80: Navigational Instru-

ments. %
The text of this standard is/\éa\se{(zﬁ‘the\ llo documents:

ort on Voting

\) 80(CO)6

Further information ¢an bt XR>eport on Voting indicated in the table above.
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AIDES DE POINTAGE RADAR AUTOMATIQUES
POUR NAVIRES (APRA)

Spécifications opérationnelles — Méthodes et résultats d’essai

1. Domaine d’application '

La présente norme précise le comportement et ’essai de type des Aides de Pointage Radar
Automatiques pour navires (APRA) requis par la Régle 12 du chapitre V de la Convention
internationale pour la sauvegarde de la vie humaine en mer (SOLAS), 1974, telle qu’amendée
et en association avec:

Radar marine satisfaisant a la norme de la CEI n° YYY *
Compas gyroscopique marine satisfaisant a la norme ISO

n° YYY *
Prescriptions générales pour les équipements de/ha
norme de la CEI n°® YYY *

itimeMSatisfaisant a la

2. Objet

Etablir les normes minimales de fgnctionne ent@s méthodes d’essai et les resultats
d’essai exigibles pour les APRA,

3. Présentation

Tou
italiques.

La se

4. Généralités
4.1 Les aides de pointage radar automatiques (APRA) doivent, pour améliorer le degré de

prévention des abordages en mer:

a) alléger le volume de travail des observateurs, en leur permettant d’obtenir automatiquement
des renseignements, de telle sorte qu’ils puissent s’acquitter de leurs tdches aussi efficace-
ment dans le cas de cibles multiples que lorsqu’ils procédent au pointage manuel d’une seule
cible ;

b) fournir une évaluation continue, précise et rapide de la situation.

Note. — 1l convient d’interpréter I’expression «cibles multiples» comme «plusieurs cibles distinctes».

* Ces normes sont en cours de préparation.
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MARINE AUTOMATIC RADAR PLOTTING
AIDS (ARPA)

Operational requirements — Methods of testing and test results

1. Scope

This standard specifies the performance and type testing of Marine Automatic Radar
Plotting Aids (ARPA) required by Regulation 12 of Chapter V of “The International
Convention for the Safety of Life at Sea” (SOLAS) 1974, as amended and which are
associated with:

Marine Radar complying with I E C Standard No. YYY *
Marine Gyrocompass complying with ISO Standard YYY *

Marine Devices to Measure Speed and Distance complying

No. YYY *
General Requirements for Marine Navigational Equit
No. YYY *
2. Obiject
To establish minimum performance standar. met] od@f esting and required test

results for ARPA.

3. Layout %

This standard is made<up ions>~Section’ One consists of the performance
standards and is based jyponNatern aritime/Organization (IMO) Resolution A.422
X1).

All text whos i e1denticalto thdse in the Resolution are printed in italics.

4. General

4.1 Automatic radar plotting aids (ARPA) shall, in order to improve the standard of collision
avoidance at sea:

a) reduce the work-load of observers by enabling them to obtain information automatically so
that they can perform as well with multiple targets as they can by manually plotting a single
target

b) provide continuous, accurate and rapid situation evaluation.

Note. — “Multiple targets” is interpreted as meaning “several separate targets”.

* These standards are in course of preparation.
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4.2 En plus des prescriptions précisées aux paragraphes 4.2.1 et 4.2.2 ci-dessous, les APRA
doivent satisfaire aux prescriptions de fonctionnement minimales de I’article 6 ci-dessous et
aux régles générales fixées par la norme de la C E1 pour les équipements de navigation
maritime. Les essais devant étre effectués pour s’assurer qu’un équipement satisfait a ladite
norme de fonctionnement et les résultats requis sont précisés dans la section deux. Ces essais
et les résultats requis sont référencés, par rapport aux paragraphes 6.1 a 6.10, dans I’an-
nexe D.

4.2.1 Lorsqu’un indicateur APRA est prévu pour étre utilisé seul en fonction asservie, il doit
satisfaire aux articles correspondants de la norme de la C E I sur le fonctionnement du radar
marine qui s’appliquent aux indicateurs asservis. L’indicateur APRA doit en plus étre
capable de présenter rapidement, sans dégradation significative, les signaux radars apparais-
sant sur I'indicateur principal. '

autre partie, la combinaison des deux parties doit
et devra étre essayée comme une entité.

Kitesse d'une cible obtenue par la combinaison vectorielle de son déplacement relatif et du
déplacemeny’ du navire porteur *.

5.5 Relévement

Direction d’un point terrestre par rapport @ un autre, exprimée en distance angulaire par
rapport au nord.

5.6 Représentation en mouvement relatif

La position du navire porteur reste fixe.

5.7 Représentation en mouvement vrai

La position du navire porteur se déplace comme celui-ci.

* Aux fins des présentes définitions, il n’est pas nécessaire d’établir une distinction entre la stabilisation en fonction
de la vitesse a la mer et la stabilisation en fonction du sol.
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4.2 In addition to the requirements specified in Sub-clauses 4.2.1 and 4.2.2 below, the ARPA
shall comply with the minimum performance requirements of Clause 6 below and the
current I E C General Requirements for Marine Navigational Equipment. The tests to be
carried out in order to assess whether an equipment complies with the stated performance
requirements, and the test results required for compliance are specified in Section Two.
Cross-references to thé tests and results required for the performance requirements of
Clause 6 are given in Appendix D.

4.2.1 Where an ARPA display is intended for use as a stand-alone slave display it shall comply
with the relevant clauses of the I E C Marine Radar Performance Standard where applicable
to a slave display. In addition the ARPA display shall be capable of presenting readily,
without significant degradation, the radar signals shown on the master display.

full.

4.2.3 Where ARPA information is generated by one unit of equi
another unit, the combination of the two units shall be regar
shall be tested as an entity.

5. Definitions of terms to be used only in copnection

5.1 Relative course

north.

5.2 Relative speed

The speed of a targ
range and beari

5.3 True course

The apparen
motion and o

5.4 True speed

ship’s motion *.
5.5 Bearing

The direction of one terrestrial point from another, expressed as an angular distance from
north.

5.6 Relative motion display

The position of own ship on such a display remains fixed.
5.7 True motion display

The position of own ship on such a display moves in accordance with its own motion.

* For the purpose of these definitions there is no need to distinguish between sea and ground stabilization.
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5.8 Stabilisation en azimut

Les informations du-compas du navire porteur sont fournies d l'indicateur de telle sorte que
les échos des cibles sur cet indicateur ne subissent aucun étalement lors des changements de cap
du navire porteur.

5.9 Nord en haut

La ligne reliant le centre au sommet de I'écran est orientée vers le nord.
5.10 Avant en haut

La ligne reliant le centre au sommet de l'écran correspond au cap du navire.

5.11 Cap en haut

Une trajectoire prévue peut étre affichée pour correspondre d la lj liant le centre et le

sommet de 'écran.

512 Cap

Direction vers laquelle se dirige 'étrave d'un navire, angulaire par
rapport au nord.

5.13  Mouvement prévisible d’'une cible

5.14

5.15 Pointage radar

5.16 Détection

5.17

5.18/

5.19 Ecran
Représentation panoramique des données APRA et des données radar.
520 Manuel
Se rapporte a une activité accomplie par un observateur radar avec l'aide possible d’une
machine. '

5.21 Automatique
Se rapporte a une activité accomplie entiérement par une machine.

Note. — Lorsqu’il est fait référence a la distance de la cible, au gisement, a la route relative, a la vitesse relative, au
point de passage au plus prés et au temps de passage au plus prés, ces mesures sont faites par rapport a
I’antenne radar.
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5.8  Azimuth stabilization

Own ship’s compass information is fed to the display so that echoes of targets on the display
will not be caused to smear by changes of own ship’s heading.

59 North-up
The line connecting the centre with the top of the display points north.

5.10 Head-up
The line connecting the centre with the top of the display is own ship’s heading.

5.11  Course-up

An intended course can be set to the line connecting the centre wit
display.

5.12 Heading

The direction in which the bows of a vessel are pointing, expre
from north.

S5.13  Target’s predicted motion

5.14 Target’s motion trend
An early indication of the target’s prea

5.15  Radar plotting

The whole process of darget
information.

5.16 Detection
The recognit@ (

5.17  Acquisition

cajtulation of parameters and display of

The selectipn wf those g equiring a tracking procedure and the initiation of their
tracking.

5.18 Trac

The prove ping the sequential changes in the position of a target, to establish its
motion.

5.19 Display
The plan position presentation of ARPA data with radar data.

5.20 Manual

Relating to an activity which a radar observer performs, possibly with assistance from a
machine.

5.21 Automatic
Relating to an activity which is performed wholly by a machine.
Note. — Where reference is made to target range, bearing, relative course, relative speed, Closest Point of

Approach (CPA), or Time to Closest Point of Approach (TCPA), these measurements are made with
respect to the radar antenna.
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6. Prescriptions fonctionnelles

6.1 Détection

Lorsqu’il est prévu un moyen distinct pour détecter les cibles sans Uintervention de 'obser-
vateur radar, ce moyen doit fonctionner de fagon a donner des résultats qui ne soient pas
inférieurs d ceux qui pourraient étre obtenus en consultant I'image radar.

6.2 Acquisition

6.2.1 L’acquisition des cibles peut étre manuelle ou automatique. Il doit cependant toujours étre
possible de recourir a ['acquisition ou a l'annulation manuelle. L’APRA avec acquisition
automatique doit comporter un dispositif permettant de supprimer 'acquisition dans certaines
zones. Sur toute échelle de distance ou I'acquisition est supprimée dans~une certaine zone, la
zone d’acquisition doit étre repérée sur lindicateur.

La condition minimale requise est que ’acquisition manugli¢ ¢ pour toutes

les cibles a toute distance entre 1 mille et 12 milles pour © > échelle de
distances de 12 milles et entre 1 mille et 16 milles potr ne échelle de
distances de 16 milles.

6.2.2 Le moyen d'acquisition automatique ou manuel “dqit
résultats qui ne soient pas inférieurs a ceux qui pour
radar.

6.3  Poursuite

6.3.1 Les APRA doivent pouvoir attomatiqy pouksuivre, fraiter, représenter simultanément et

actualiser continuellement au molus:
a) 20 cibles si l'acquisition aytomatique &
manuellement ; '

b) 10 cibles si Pucquisili J est prévue.
La conditipn\mijni: ] RA fournisse ces possibilités pour des cibles a toute

distanc pour un APRA ayant une échelle de distances de
12 mi@ illes pour un APRA ayant une échelle de distances de
16 milles. ‘

enregistrement manuel des positions successives des cibles sur I'image radar.

6.3.3 Pour autant que la cible ne soit pas sujette a permutation, I’APRA doit continuer a poursuivre-
une cible acquise si celle-ci peut étre distinguée clairement sur l'indicateur pendant 5 balayages
sur 10 balayages consécutifs.

6.3.4 a) La possibilité d’erreurs de poursuite, y compris la permutation de cible, doit étre réduite au
minimum par la conception des APRA.

b) Une description qualitative des effets des sources d’erreurs sur la poursuite automatique et
les erreurs correspondantes doit étre fournie a I'utilisateur, incluant notamment les effets des
faibles rapports de signal/bruit et de signalléchos parasites provoqués par les retours de mer,
la pluie, la neige, les nuages bas et les émissions non synchrones.

Cette description doit figurer dans le manuel d’utilisation.
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