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International Standard ISO 5053-3:2024(en)

Industrial trucks — Vocabulary —

Part 3: 
Accessories and components

1 Scope
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3.18
foldable lateral support arms
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foldable operator platform
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3.21
fork carrier
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load carriage
carriage
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free lift height
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grab rail
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3.24
guard rail
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Key
1 top rail

2 ��	����
��	������

3 	�������


4 stanchion

V ���H���K���	����

Figure 1 — Guard rail

3.25
guidance system

�
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�
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�	������
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3.26
intermediate rail
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3.27
lifting boom
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3.28
lifting boom suspension
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�
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3.29
lifting cylinder
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3.30
load backrest extension
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load restraining area

3.31
load carrying platform
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3.32
load handler
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3.33
load handling device
����
�	��	�
�����	
�	������


?^�_!Y?� M��H����
�����	�������		������	�

3.34
load wheel
�����F
G������	�
����	������
���
������	���H�����������
������	��������	���
���������
�
	�	��������
�
���	��
���
�������
����	���	���H�	���������	��
���		�


3.35
mast
�

������	��	����
�
�	������	������������	���
�
�����	
�	������H���������������
����
�����
�����

3.36
mast suspension

�����	
���	�������
	���
����

�
�	����
������
	�
������
�
�����	���

3.37
non-telescopic mast
��
	������
�
�������������
�������	


3.38
operator backrest
���	����	��������	��%
�������	���	�	��
�����	�	������H����	��������	��

3.39
operator enclosure
����
� ���	����� 
	���	���F
G� �

�
� 	�� 	��� �����	��� ���	������ ���������� 	�� 	��� 
�
�
� ��� 	�� 	��� ����� ��� 	��	�
���	����

3.40
operator platform

	��
����
������������
�
���������
�*��������	���	�������	��	���	���H

U�	��5�	����	��E�$����	������	����
�������
������������
���	����������	���
��	�

3.41
operator presence control
opc

�
	����������
�
���
������	��
�	��	�	������
��������	��������	������	���������������	������
�	���

3.42
operator seat
���	�������	���	���H������
�
�����	��������
�����
�����	����	�����		��H
���
����H����	���
��	�
������	����
�����
���� ���� 
�
���
���� 
�
	��� ��
� �	���� �������
�
� �����
�
� F���� �������� ���� �
J�
	���� 	��� 
��	�
��
�	���G

3.43
operator restraint system

���������
�
	���	��	��
���������	�����
	����
�	��H����	��������	�����	����	������	��	����
	���	�������	���	���H

3.44
outrigger

�����	����

�����	����
	���	�������	���	���H���	��
����	��������������	������

�
�	���������	�����
�	����������	������
�
���	�����������	����	����	���
	�����	������	


3.45
overhead guard

	���	������		�
�	��	���	���H�����	��������
��������	��	����	��������	��������
	�����������J��	
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3.46
personnel detection means

�
	���	��
�	��	����
��F
G����	�����	�������	���H

U�	��5�	����	��E�Q��������
����	�����������������	��	���
�������
������
�	��	��������
�

3.47
pivot steer bearing
�����������J���	���	����	�	���������
�	�������	����
�������������	
�	�������	������
���
���
	�	��	�����������
�����	�����	�
�����	����������	���H

3.48
quadruple mast
��
	������
�
������������
�������	���
�	������������������	


3.49
��	����	��
	����
����
�����	��
��������� �
�
� ��� ������ 	���H
� ��	�� ����
� ��
	
� 	�� ��	��
� 	��� ���H� �������� ������
� ��� ���H���
� ��� 	���
�����	�
��������	������������	���	���H

U�	�� 5� 	�� ��	��E� &��� ������ ��������� �����
� ��	�������� 	��� ���
� �	� �� ��
�	���� ��	����� 
	������� ��
� ���
� ������ &��
�
������������
���
�	���������������	�����	���	���H���
��������
�
	�����	��

3.50
reach carriage with mast holder
�����������������	����
	��������
����������
�
����������	���H
�	��	����	���
��������������
	���	����	������	�����
	���
�	��	������������
�
���H���

���
�������

����	���
����	�������	��������	�
��������	������������	���	���H

U�	�� 5� 	�� ��	��E� &��� ������ ��������� �����
� ��	�������� 	��� ���
� �	� �� ��
�	���� ��	����� 
	������� ��
� ���
� ������ &��
�
������������
���
�	���������������	�����	���	���H���
��������
�
	�����	��

3.51
reach cylinder
��	��	��� 	��	���	��

������	���	
� 	��������������������	����
	����
�����
� ���
����
�����
���������������
	���H
�����	������	��������������������*������	���H


3.52
scissor mechanism
�������
��������
��������������������
�������
��������������	������	������	��������������������������
�
	������
����
�����
������F���������������H
G�	����
�	���������	���������	�������


3.53
slewing mechanism

��������	�������	�	����	����������������	����	���	���H�������������	��������

3.54
slewing upper structure
������	
� ����	�
� ��� 	��� ��� �� 
������� �������
��� ���� �������� ������ ��
� ���
� ���
����� 
�����
�� ������
provided

3.55
spreader
���	����
�������������
�����"#$����	�����
��������
����F����
�����	�G�������
�������
���
�F	���
������
����
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3.56
stabilizer block

	�����������
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�
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���	���������	��	��
�����
�	��	���	���H����
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�
�

3.57
stabilizer wheel
���������������
������
	��
���
�������������
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�	��	������

�
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	�
�������	�������
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3.58
stabilizing device
��	��
������������	���������������
�����	��
�
�	����������	���
	�����	�������	���H������
	�	������

3.59
stanchion
���	�����
	���	�����������	����	�������
������	���������	�������
������	��	������	����

3.60
steered wheel
steer wheel
���������
�������	�	�����
����	�����
�	���������	�����	�����	�����

3.61
steering axle

	��������
�����	��	�
�����	
�	���
	����
������

3.62
steering wheel

������	��������	�����
����	��������	���������
�	������
�	���
	����
���	�����	�����

3.63
step
���	����	���	���H������
������	���
����������	������	K���	��
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�	������

��������



3.64
telescopic mast
��
	������
�
��������
�������	
����
�����F�������G��������������	


3.65
tiller
�����
�
����	��������	��������	���H�����	��������
�����
	������

U�	��5�	����	��E�"	��������������	���	��������	���
�

3.66
tiller head safety device
���
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��
�	����
�������	�	������	������
����	���	�����

3.67
tilting system
��	��	���	���
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����
�����
��������	����
�����
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3.68
toe board
toe-plate
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����������	����������
��������	��
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��������
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����	������
������������	����
�����������	������
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3.69
top rail
handrail
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�	��������
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����	������
�������
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�
���
���
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�
	������������	����������
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3.70
trailer coupling
���	�����
�	��	������
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G

3.71
transverse operator seat
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�
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3.72
travel switch
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	�	������
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3.73
traverse frame
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����	��	���	���H������������	������������	����	������
����
�����
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3.74
triple mast
��
	������
�
������������
�������	���
�	����������������	


3.75
twistlock
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���	�	����������	�������
��������������	����	�����


3.76
virtual bumper
����	���
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Annex A 
F�������	���G 

 
Examples of accessories and components of trucks

A.1 Towing tractor/Burden and personnel carrier
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Key
1 engine cover (3.16G���
K������
�������������	�����F3.31G

2 	����������������F3.70G

3 
������������F3.13G

4 chassis (3.6G

V 
	������������F3.61G

6 steering wheel (3.62G

7 ������FW�VG

Figure A.1 — Accessories and components of towing tractor/burden and personnel carrier
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A.2 Counterbalance lift truck

Key
1 ��
	�FW�WVG 9 chassis (3.6G

2 steering wheel (3.62G 10 engine cover (3.16G

3 ���
����H��
	���	��
����F3.30G 11 operator seat (3.42G

4 ���H���������F3.21G 12 
	������������F3.61G

V ���H�����F3.20G 13 ����	�������	�F3.9G

6 
������������F3.13G 14 �����
	�
�
	���F3.17G

7 	��	����
�
	���F3.67G 5V �������
�����
�FW�7VG

8 step (3.63G 16 �����	�����
	����	�
�
	���F3.43G

Figure A.2 — Accessories and components of counterbalance lift truck
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A.3 Lorry-mounted truck

Key
1 ��
	�FW�WVG 7 ����	�������	�F3.9G

2 engine cover (3.16G 8 chassis (3.6G

3 steering wheel (3.62G 9 	��	����
�
	���F3.67G

4 �������
�����
�FW�7VG 10 ���H���������F3.21G

V �����	�����
	����	�
�
	���F3.43G 11 ���H�����F3.20G

6 operator seat (3.42G

Figure A.3 — Accessories and components of lorry-mounted truck
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A.4 Driverless truck

Key
1 �������F3.4Gj���
�������
����
������
�	��	��������
�F3.46G

2 ���	�����������F3.76Gj���
�������
����
������
�	��	��������
�F3.46G

3 ����������
	���
������F3.14G

Figure A.4 — Accessories and components of driverless truck
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A.5 Double-stacker/Straddle truck/Pallet-stacking truck/Pallet truck

Key
1 ���H�����F3.20G 9 travel switch (3.72G

2 load wheel (3.34G 10 ��
	�FW�WVG

3 ��	�������F3.44G 11 ���
����������	������	�����F3.19G

4 chassis (3.6G 12 ���
�������	�����
�����	����
�F3.18G

V 
	���������������FW�VkG 13 operator presence control (3.41G

6 drive wheel (3.12G 14 �����	������	�����F3.40G

7 tiller (W�mVG 5V �����	��������
����F3.39G

8 	���������
�
���	��
������F3.66G

Figure A.5 — Accessories and components of double-stacker/straddle truck/pallet-stacking  
truck/pallet truck
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A.6 Centre-controlled order-picking truck/pallet truck

Key
1 �����	������H��
	�F3.38G

2 controls (3.7G

3 ��		����������	���	�F3.3G

4 drive wheel (3.12G

V chassis (3.6G

6 �����	������	�����F3.40G

7 ���H�����F3.20G

8 ���	���
����������	���������
�
��F3.8G

9 load wheel (3.34G

Figure A.6 — Accessories and components of centre-controlled order-picking truck/pallet truck
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A.7 End-controlled pallet truck

Key
1 
	���������������FW�VkG

2 tiller (W�mVG

3 ����������F3.23G

4 ���H�����F3.20G

V load wheel (3.34G

6 chassis (3.6G

7 �����	������	�����F3.40G

Figure A.7 — Accessories and components of end-controlled pallet truck
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A.8 Pedestrian-propelled scissorlift pallet truck

Key
1 tiller (W�mVG

2 ���H�����F3.20G

3 
��

����������
��FW�V6G

4 load wheel (3.34G

V steered wheel (3.60G

6 ���	���������
���F3.29G

Figure A.8 — Accessories and components of pedestrian-propelled scissorlift pallet truck
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A.9 Lateral- and front-stacking truck

Key
1 ��
	�FW�WVG 9 access gate (3.1G

2 ��
	�
�
���
����F3.36G 10 	�����
��������F3.73G

3 ��		����������	���	�F3.3G 11 load handler (3.32G

4 chassis (3.6G 12 ���H�����F3.20G

V ���
�����
�
	���FW�6VG 13 �������������	�
������F3.2G

6 drive wheel (3.12G 14 controls (3.7G

7 ��	�������F3.44G 5V ����
������F3.24G

8 load wheel (3.34G 16 �������
�����
�FW�7VG

Figure A.9 — Accessories and components of lateral- and front-stacking truck
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A.10 Order-picking truck

Key
1 ��
	�FW�WVG 8 ��	�������F3.44G

2 �������
�����
�FW�7VG 9 ���
�����
�
	���FW�6VG

3 ����
������F3.24G 10 drive wheel (3.12G

4 controls (3.7G 11 chassis (3.6G

V access gate (3.1G 12 ���
������
�	��	��������
�F3.46G

6 ���H�����F3.20G 13 ��		����������	���	�F3.3G

7 load wheel (3.34G

Figure A.10 — Accessories and components of order-picking truck
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A.11 Reach truck

Key
1 ��
	�FW�WVG 7 ���H���������F3.21G

2 load wheel (3.34G 8 ���H�����F3.20G

3 ��	�������F3.44G 9 �����������������	����
	����
���FW�VRG

4 drive wheel (3.12G 10 
	�������������H�FW�VmG

V transverse operator seat (3.71G 11 �������
�����
�FW�7VG

6 steering wheel (3.62G

U$&?� [�����	���H
�������
��������������������������	������
���
	�

Figure A.11 — Accessories and components of reach truck
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A.12 Articulated counterbalance lift truck

Key
1 ��
	�FW�WVG 8 
������������F3.13G

2 steering wheel (3.62G 9 chassis (3.6G

3 �������
�����
�FW�7VG 10 
	������������F3.61G

4 operator seat (3.42G 11 ���H�����F3.20G

V engine cover (3.16G 12 ���H���������F3.21G

6 �����	�����
	����	�
�
	���F3.43G 13 ����	�
	������������F3.47G

7 ����	�������	�F3.9G

Figure A.12 — Accessories and components of articulated counterbalance lift truck
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A.13 Multi-directional lift truck

Key
1 �������
�����
�FW�7VG

2 operator seat (3.42G

3 controls (3.7G

4 step (3.63G

V ��	�������F3.44G

6 load wheel/steered wheel (3.34/3.60G

7 ��
	�FW�WVG

8 ���H�����F3.20G

9 ���H���������F3.21G

Figure A.13 — Accessories and components of multi-directional lift truck
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A.14 Variable-reach truck

Key
1 ���	���������F3.27G

2 ���	���������
���F3.29G

3 ���	���������
�
���
����F3.28G

4 ����	�������	�F3.9G

V 
������������F3.13G

6 ������FW�VG������������	������	������������
�����
�FW�7VG

7 step (3.63G

8 chassis (3.6G

9 
	������������F3.61G

10 load handling device (3.33G

11 	��	����
�
	���F3.67G

U$&?� &���
������������������
�������
	�������������������*������
	����	���H
����
�	���
	������������������
�������

�������������������*������
�����	���H
�

Figure A.14 — Accessories and components of variable-reach truck
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A.15 Slewing rough-terrain variable-reach truck

Key
1 ���	���������F3.27G

2 ���	���������
���F3.29G

3 
�������������
	���	����FW�V7G

4 ����	�������	�F3.9G

V 
������������F3.13G

6 ������FW�VG�����������	������	������������
�����
�FW�7VG

7 step (3.63G

8 
	������������F3.61G

9 chassis (3.6G

10 
	����������
������FW�VqG

11 
��������������
��FW�VWG

12 load handling device (3.33G

13 	��	����
�
	���F3.67G

U$&?� &���
������������������
�������
	�������������������*������
	����	���H
����
�	���
	������������������
�������

�������������������*������
�����	���H
�

Figure A.15 — Accessories and components of slewing rough-terrain variable-reach truck
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A.16 Variable-reach container handler

Key
1 ���	���������
���F3.29G

2 ���	���������F3.27G

3 
���������
�	��	����
�
	���F3.10G

4 spreader (W�VVG

V 	��
	���H�FW�kVG

6 
������������3.13G

7 ������FW�VG������������	������	������������
�����
�FW�7VG

8 chassis (3.6G

9 
	������������F3.61G

10 ����	�������	�F3.9G

11 ���	���������
�
���
����F3.28G

Figure A.16 — Accessories and components of variable-reach container handler
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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes nationaux 
de normalisation (comités membres de l'ISO). L'élaboration des Normes internationales est en général 
�����'����������	'
�	��������
�
���N"#$��,����������	'����������	'��

'���������'	�
�������
���	�
��������
partie du comité technique créé à cet effet. Les organisations internationales, gouvernementales et non 
gouvernementales, en liaison avec l'ISO participent également aux travaux. L'ISO collabore étroitement avec 
la Commission électrotechnique internationale (IEC) en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les procédures utilisées pour élaborer le présent document et celles destinées à sa mise à jour sont 
décrites dans les Directives ISO/IEC, Partie 1. Il convient, en particulier, de prendre note des différents 
critères d'approbation requis pour les différents types de documents ISO. Le présent document a 
été rédigé conformément aux règles de rédaction données dans les Directives ISO/IEC, Partie 2 (voir 
www.iso.org/directives).

L’ISO attire l’attention sur le fait que la mise en application du présent document peut entraîner l’utilisation 
d’un ou de plusieurs brevets. L’ISO ne prend pas position quant à la preuve, à la validité et à l’applicabilité de 
tout droit de propriété revendiqué à cet égard. À la date de publication du présent document, l’ISO n'avait pas 
�������	�����	������%���������
����
������	
���������	�(	����'��

����
�)�
����
������������	�����&��	����
��
il y a lieu d’avertir les responsables de la mise en application du présent document que des informations 
���
� �'���	�
� 
��	� 
�
���	����
� 
�� �������� 
��
� ��� ��
�� 
�� 
���'�
� 
�� �����	
�� 
�
�������� )� �N�
��

��
www.iso.org/brevets��Y%"#$����
�����	�(	���	������������
���
�����
�������
��������
��	���'�	��	�������	���
��
tels droits de propriété.

Les appellations commerciales éventuellement mentionnées dans le présent document sont données pour 
information, par souci de commodité, à l’intention des utilisateurs et ne sauraient constituer un engagement.

!���� ���� �������	���� 
�� ��� ��	���� �����	����� 
�
� �����
�� ��� 
��������	���� 
�
� 	����
� �	� �����

���
�

�'�������
�
���N"#$���'
�)��N'�����	����
�������������	'����������	��	���������	�������
�J�	�
���N�
�'
����
��
l'ISO aux principes de l’Organisation mondiale du commerce (OMC) concernant les obstacles techniques au 
commerce (OTC), voir www.iso.org/avant-propos.

Le présent document a été élaboré par le comité technique ISO/TC 110, Chariots de manutention, sous-comité 
SC 1, Terminologie générale.

?�������'���	�
��	��	���'
��'�
��
���
�������
�����������
�
���N"#$�F������
���������
G�������'
��	�
������	�
contient du texte en allemand. Ce texte est publié sous la responsabilité du Comité membre de l’Allemagne 
(DIN), d'Italie (UNI) et de Chine (SAC), et est donné uniquement pour information. Seul le texte rédigé dans 
��
�������
�����������
����	�(	������
�
'�'�������'	��	����	��	��
���N"#$�

Une liste de toutes les parties de la série ISO 5053 se trouve sur le site web de l’ISO.

Il convient que l’utilisateur adresse tout retour d’information ou toute question concernant le présent 
document à l’organisme national de normalisation de son pays. Une liste exhaustive desdits organismes se 
trouve à l’adresse www.iso.org/fr/members.html.
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Norme internationale ISO 5053-3:2024(fr)

Chariots de manutention — Vocabulaire —

Partie 3: 
Composants et équipements

1 Domaine d'application

Le présent document établit le vocabulaire des composants et équipements des chariots de manutention (ci-
���+
�
'����'
�������	
G�	��
�����
'����
�
��
��%"#$�VRVW*5�

Pour les besoins du présent document, les termes composants et équipements décrivent des parties et des 
ensembles qui sont ou peuvent être montés sur un chariot.

Les composants et équipements des chariots types sont indiqués à l’Annexe A.

En raison des différences entre les types de chariots particuliers et du développement actuel de nouvelles 
combinaisons, il n’est pas possible d’inclure toutes les variantes de types de composants et d’équipements. 
!������
'����	�������'
��	�
������	�
'����	������
	����	K���
'���	���
�������	�
�	���
�

2 Références normatives

Le présent document ne contient aucune référence normative.

�� �������������


�
�
�

L’ISO et l’IEC tiennent à jour des bases de données terminologiques destinées à être utilisées en normalisation, 
consultables aux adresses suivantes:

— ISO Online browsing platform: disponible à l’adresse https:// www .iso .org/ obp

— IEC Electropedia: disponible à l’adresse https:// www .electropedia .org/ 

3.1
barrière d’accès
section du garde-corps qu’il est possible d’ouvrir et de fermer pour l’accès et la sortie de l’opérateur

3.2
dispositif de levée auxiliaire
mécanisme de levage supplémentaire au dispositif de levage principal

3.3
coffre de la batterie
enceinte, intégrée au chariot, qui abrite la ou les batterie(s) de traction

Note 1 à l'article: Les éléments d'une batterie lithium-ion modulaire peuvent être intégrés dans l'ensemble du châssis 

��������	��	��N��	���
�
���������
����		��������������)������'
��	��
'����	����

3.4
pare-chocs
dispositif de protection sensible à la pression (PSPD), monté sur le chariot, qui génère un signal pour arrêter 
le chariot en cas de contact physique

1
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3.5
cabine
position de conduite entièrement enfermée par des matériaux rigides (par exemple, porte(s), verre) pour 
���	'�����%��'��	����
���%����������
���%������������	

Note 1 à l'article: Si un chariot est équipé de portes en PVC souple ou de côtés ouverts, il n’est pas considéré comme 
ayant une cabine.

3.6
châssis
structure du châssis principal sur laquelle les différentes unités du chariot (par exemple, le moteur, la 
	���
��

���������'����
���
���������������	G�
��	����'�


3.7
commandes
dispositif de commande
moyens permettant à l’opérateur d’actionner les fonctions du chariot

3.8
commandes pour le fonctionnement de côté
moyens permettant de commander les fonctions de roulage et/ou de levage/abaissement à partir de 
l’extérieur du chariot

3.9
contrepoids
��

�����'�����������	�
�
	��'��)����	��������������������

3.10
système d’amortissement et d’inclinaison
actionneurs pour l’amortissement et l’inclinaison du palonnier

3.11
mât double
��	������
'�
%������	��	�������	�
%������	��	�
��
'������	����
�������	

3.12
roue motrice
roue qui transmet l’effort de traction au sol

Note 1 à l'article: Une roue motrice peut également être la roue directrice.

3.13
essieu moteur
essieu d’un chariot automoteur qui transmet le couple à la (aux) roue(s) motrice(s)

3.14
dispositif d’arrêt d’urgence
dispositif de commande manœuvré manuellement utilisé pour initier une fonction d’arrêt d’urgence

3.15
dispositif de validation
dispositif supplémentaire actionné manuellement utilisé conjointement avec une commande de mise en 
marche et qui, lorsqu’il est actionné de façon continue, permet à une machine de fonctionner

3.16
capot moteur
capot recouvrant la partie d’un chariot où le moteur est monté

2
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3.17
système d’échappement
toutes les parties utilisées pour contenir, traiter et diriger les émissions de gaz et de particules d’un moteur 
à combustion interne entre le plan de joint de la (des) culasse(s) et l’extrémité de la (des) tuyauterie(s) de 
décharge

Note 1 à l'article: Le système d’échappement peut contenir un système de post-traitement.

3.18
bras porteurs latéraux repliables
partie structurelle du chariot qui, lorsqu’elle est en position déployée, fournit un support latéral à l’opérateur 
lorsqu’il se tient sur la plate-forme, et qui peut être repliée ou pivotée en position de rangement

Note 1 à l'article: Le support latéral pour l’opérateur permet une vitesse de déplacement plus élevée pour les chariots 
à conducteur debout.

3.19
plate-forme de l’opérateur repliable
plate-forme de l’opérateur qui peut être rangée pour permettre un fonctionnement à conducteur 
accompagnant

3.20
bras de fourche
partie horizontale en porte-à-faux par rapport à une partie verticale qui est fournie avec des moyens de 
����	����F��������������������'���)��������)�	����G�
������	���������	��'�'�������	�
����������
����
����
�
��
fourche sont montés conjointement pour manipuler par exemple, des charges palettisées

[SOURCE: ISO 5053-2:2019, 3.1]

3.21
porte-fourches
tablier porte-fourches
tablier porte charge
tablier
équipement du mât portant le dispositif de manutention de la charge

3.22
hauteur de levée libre
�������
�����	�*�������
�
��
���	��
����
����	�	'��
����������*
�

�
�
����	�����

3.23
barre d’appui

	���	���������������������%��'��	�������

��
%����������������
%��
���)����
	�����	'�
���%��'��	�������
��	����
déplacement du chariot

Note 1 à l'article: Il peut également être utilisé pour aider à la stabilité de l’opérateur lorsque le chariot est à l’arrêt 
(par exemple, sortie, accès).

3.24
garde-corps
structure de protection contre les chutes accidentelles à partir d’escaliers/échelles à marches, des paliers, 
des plates-formes et des passerelles

Note 1 à l'article: Voir la Figure 1.
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Légende
1 lisse supérieur

2 lisse intermédiaire

3 plinthe

4 montant

5 passerelle/plate-forme

Figure 1 — Garde-corps

3.25
système de guidage
système qui guide le chariot sur une trajectoire prédéterminée sans être directement commandé par 
l’opérateur

3.26
lisse intermédiaire
lisse intermédiaire
rail médian
élément rigide du garde-corps placé parallèlement à la lisse supérieure, assurant une protection 
complémentaire contre le passage d’un corps

3.27
�������������	��
��+����	'��
����������������������K�%����

����	��	��%��	��
����
��
�
��
�	���
������	��	����
�����������

3.28
�����
�
�
�����	��������������	��
���	�������+���
��'�������
�����

�
���������+����
����������
	����	'���	�����	�

3.29
vérin de levage
actionneur pour lever et abaisser le dispositif de manutention de charge

3.30
extension de dosseret d’appui de charge
structure verticale reliée au porte-fourches prolongeant la partie verticale des bras de fourche pour 
augmenter la surface de retenue de la charge

3.31
plate-forme porte-charge
surface plane sur laquelle la charge peut être portée

3.32
manipulateur de charge
partie structurelle du chariot reliant le dispositif de manutention de charge à la traverse du châssis
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3.33
dispositif de manutention de charge
moyen qui soutient la charge

EXEMPLE Fourches, plate-forme, accessoire.

3.34
roue porteuse
roue(s), située(s) à l’extrémité de charge d’un chariot, qui supporte(nt) principalement les forces dynamiques 
et statiques dues à la charge transportée par le chariot sur lequel elle(s) est(sont) montée(s)

3.35
mât
ensemble qui guide le mouvement vertical et soutient le porte-fourches ou le dispositif de manutention de charge

3.36
suspension du mât
supports entre le mât et le châssis pour réduire le balancement et la déviation du mât

3.37
mât non télescopique
��	������
'����������	�
�����	��	
�����


3.38
dossier de l’opérateur
partie du compartiment du conducteur destinée à soutenir le dos de l’opérateur

3.39
enceinte de l’opérateur

	���	���F
G� ���	�����F
G� ����F
G� �J��	'�F
G� )� ��� ���	�*������ 
�� �%��'��	����� �'�'�������	� 
��� ��
� ��	'
� ��� )�
l’arrière de cette plate-forme

3.40
plate-forme de l’opérateur
surface d’appui permettant à un chariot à conducteur porté de faire fonctionner le chariot

Note 1 à l'article: Les plate-formes d’opérateur peuvent également être équipées d’un siège pour l’opérateur.

3.41
contrôle de présence de l’opérateur
opc
système qui utilise un dispositif pour détecter la présence de l’opérateur en position normale de conduite

3.42
siège de l’opérateur
partie du chariot destinée à soutenir les fesses et le dos de l’opérateur assis, y compris tout système de 
suspension et autres mécanismes fournis (par exemple, pour régler la position du siège)

3.43
système de retenue de l’opérateur
dispositif ou système qui est installé de manière permanente pour maintenir l’opérateur dans la structure 
de protection du chariot

3.44
stabilisateur
bras porteurs

	���	����
��
�����	�
��������	�����������	�����������
�����

�
�����������		��������
�	��������	�
�����	���
de gravité de la charge dans les limites de stabilité

3.45
protège-conducteur

	���	�������	'��
������������	������
�����	'����������
��	�������	�����
����	�
�
%��J�	
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3.46
moyens de détection de personnel
système pour détecter une ou des personne(s) dans la trajectoire d’un chariot

Note 1 à l'article: Le pare-chocs et le pare-chocs virtuel sont deux types de moyens de détection du personnel.

3.47
pivot de direction avec roulement
assemblage mécanique à rotation autour de l’axe de pivotement qui relie les roues avant et le mât à l’arrière 
d’un chariot articulé en porte-à-faux

3.48
mât quadruple
��	������
'�
%������	��	�������	�
��	���
����	��	
�������


3.49
�	��
�������������	��	����	���������
��
	��������	���
'�
��
���
�������	
��'	���	��������	
�����
������'	��
���������	�*�������
����
��%����	�������
�
l’arrière dans le plan médian longitudinal du chariot

Note 1 à l'article: Le tablier à mât rétractable permet de récupérer la charge dans une position entre l’essieu directeur 
et l’essieu porteur. Ce principe réduit la longueur totale du chariot et améliore la stabilité.

3.50
tablier à mât rétractable avec support de mât
tablier à mât rétractable avec porteur de mât
	��������	���
'�
��
���
�������	
��'	���	��������	���	�����
	���	�����'������������������������	��	��������	�
être déplacé en avant et en arrière dans la direction du plan médian longitudinal du chariot

Note 1 à l'article: Le tablier à mât rétractable permet de récupérer la charge dans une position située entre l’essieu 
directeur et l’essieu porteur. Ce principe réduit la longueur totale du chariot et améliore la stabilité.

3.51
vérin rétractable
actionneur qui étend ou rétracte le tablier à mât rétractable avec support de mât et le dispositif de 
����	��	����
���������
�����
�������	
��'	���	����������+����
���������
�����
�������	
�)����	'����������

3.52
mécanisme à ciseaux
mécanisme comprenant une ou plusieurs paires de bras ayant un pivot près du centre de chaque bras, qui 
déplace le dispositif de manutention de charge (par exemple, les fourches) pour le positionner ou l’interfacer 
avec une charge

3.53
mécanisme de rotation
unité d’entraînement pour faire pivoter la partie tournante du chariot dans un plan horizontal

3.54
structure supérieure rotative
éléments montés sur le dessus d'un mécanisme de rotation, par exemple, la cabine et les dispositifs de 
manutention de charges, le cas échéant

3.55
palonnier

�
��
�	���
���������������������	��	����
�����	�����
�"#$�
%����	������F�������������G����
�����
����
�	�����
�
(palonnier télescopique)
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3.56
bloc stabilisateur
semelle de stabilisateur
glissière
'�'���	�
��������	����������%�
	���
����������������
	����'�������

�
�
��������	��������	���������	��	���������
plancher si le chariot bascule et qui réduit le risque de basculement

Note 1 à l'article: Le dispositif peut faire partie du châssis ou du contrepoids ou être monté sur le châssis.

3.57
roue stabilisatrice
roues ou roulettes auxiliaires, généralement par paires, montées de manière rigide ou élastique sur le 
châssis d’un chariot, pour aider à maintenir la stabilité

3.58
dispositif stabilisateur
support mécanique extensible ou pivotant utilisé pour améliorer la stabilité d’un chariot lorsqu’il est à l’arrêt

3.59
montant
élément structurel vertical du garde-corps pour ancrer le garde-corps à la plate-forme

3.60
roue directrice
roue directrice
roue dont l’orientation est commandée pour changer la trajectoire du déplacement

3.61
essieu directeur
essieu directeur
essieu qui supporte la roue directrice

3.62
volant
dispositif commandé par l’opérateur qui détermine la trajectoire du déplacement

3.63
marche
partie du chariot, y compris une bande de roulement sur laquelle le(s) pied(s) est (sont) posé(s) pour y 
accéder ou en sortir

3.64
mât télescopique
��	������
'�
�����	��	
�����
��	�
%���F������
����
G����	��	F
G�������F
G

3.65
timon
barre utilisée par l’opérateur sur un chariot pour des besoins de pilotage

Note 1 à l'article: Il peut intégrer d’autres fonctions.

3.66
dispositif de sécurité du sommet du timon
dispositif sensible à la pression à l’extrémité de commande du timon

3.67
système d’inclinaison
actionneur pour régler l’inclinaison du mât ou du dispositif de manutention de charge dans des limites 
�'�������
�
'�����


EXEMPLE Vérin(s) hydraulique(s) pour l’inclinaison du mât ou du dispositif de manutention de charge.
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3.68
plinthe
plinthe
partie inférieure rigide d’un garde-corps destinée à empêcher le pied d’une personne de glisser sur le bord 
d’une plate-forme, d’une marche ou d’une passerelle et/ou destinée à éviter toute chute d’objets depuis une 
plate-forme

3.69
lisse supérieure
main courante
'�'���	�
��'����������
�������������(	���
��
������ �������������
��
��	����� �������
���������	�(	����	���
'�
individuellement ou comme partie supérieure d’un garde-corps

3.70
attelage
���	������'��������

�
�
��������	���	���
'��������		��������������	�)����F���G���������F
G

3.71
siège transversal de l’opérateur
siège pour un opérateur assis orienté de côté, où le plan médian du siège est orienté approximativement 
perpendiculairement au plan médian longitudinal du chariot

3.72
interrupteur
dispositif(s) de commande de déplacement situé(s) sur le timon permettant à l’opérateur d’ajuster la 
direction et la vitesse de déplacement

3.73
traverse de châssis
dispositif de liaison entre le manipulateur de charge et le chariot permettant le mouvement latéral du 
dispositif de manutention de charge

3.74
triple mât
��	������
'�
%������	��	�������	�
��
�������	��	
�������


3.75
verrou tournant
connecteur rotatif normalisé pour sécuriser des conteneurs de fret

3.76
pare-chocs virtuel
équipement de protection (sans contact) électro-sensible (ESPE), monté sur le chariot, ayant une ou plusieurs 
zones de détection, qui génère un signal permettant au chariot de prendre d’autres actions lorsqu’il est 
actionné

?^?_!Y?� L�
��
�	��
�
�����	��	������	�'���	�������
���	��
�
��
����
������'�������
�
����
�
�F�$!LL[#G�

U�	��5�)��N��	����E�L%��	��
���	���
�������	����
�
	���)����(	������������	����)���
������
��	��J��	��������
����	�

��
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Annexe A 
(informative) 

 
Exemples de composants et d’équipements de chariots

A.1 Tracteur/Transporteur de charge et de personnel
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Légende
1 capot moteur (3.16) et/ou plate-forme porte-charge (3.31)

2 attelage (3.70)

3 essieu moteur (3.13)

4 châssis (3.6)

5 essieu directeur (3.61)

6 volant (3.62)

7 cabine (3.5)

Figure A.1 — Composants et équipements du tracteur/transporteur de charge et de personnel
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